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BRZI VODIC
A Pregled sistema

Za postavljanje virtuelnih granica pomocu tehnologije

EPOS®, proizvod koristi satelite i podatke za korekciju za

navigaciju.

Podaci za korekciju mogu se primiti kroz Husqvarna®
oblak ili referentnu stanicu. Referentna stanica je
opcioni dodatak koji mozete koristiti ukoliko ne mozete
da se povezete na Husqvarna® oblak.

Sateliti za navigaciju
Satelitski signali
Husqvarna® Cloud
Referentna stanica
Podaci za korekciju
Stanica za punjenje
Virtuelna granica
Zabranjena zona

. Radnapovrsina

10. Mobilni uredaj

1. Tacka spajanja

12. Putanja za transport

©CENOT AWM=

Za kompletnu instalaciju mape neophodne suradna
povrsinaistanica za punjenje na mapi. Radna povrsina je
povrsina gde proizvod moze da radii automatski kosi
travu. Radna povrSina je odredena virtuelnim granicama.
Stanica za punjenje se moze postaviti u okviru radne
povrsineili u blizini tako da je sa radnom povrSinom
povezana putanjom za transport. Putanja za transport je
naznacena putanjaizmedu tacke spajanja ispred stanice
zapunjenjeiradne povrsine. Proizvod moze da radi
automatski na ovoj putaniji, ali ne kosi travu. Mogu se
napraviti zabranjene zone ako postoje oblasti gde
proizvod ne sme raditi. Zabranjena zona je odredena
virtuelnim granicama. Mesto za odrzavanie je odredeni
poloZaj na kojem se proizvod moze parkirati.

B Povezivanje

Husqvarna Fleet Services™ je digitalni alat za
instaliranje, upravljanje i nadgledanje profesionalnih

robotskih kosacica. Dostupan je nainternetu i u mobilnoj

aplikaciji, uz podrsku za Bluetooth® tehnologiju i
daljinsko upravljanje
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C Instalacija
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Robotskoj kosacici je potrebno otvoreno nebo da bi
mogla pouzdano raditi bez zaustavljanja.

Instalirajte aplikaciju Husgvarna Fleet Services™ na
mobilni uredaj. Preuzmite aplikaciju iz prodavnice App
Storeili Google play.

Postavljanje stanice za punjenije.

Uparite robotsku kosacicu i aplikaciju.

Uparite robotsku kosacicu sa stanicom za punjenje i
naznacice tacku spajanja ispred stanice za punjenije.
Naznacite radnu povrsinu tako Sto ¢ete upravljati
proizvodom udesno u rezimu appDrive oko radne
povrsine i dodati tacke na putanji u aplikaciji.
Naznacite zabranjene zone tako $to ¢ete upravljati
proizvodom ulevo u rezimu appDrive oko zabranjene
zone i dodati tacke na putanji u aplikaciji.

Naznacite putanju za transport tako $to ¢ete pocetiu
radnoj povrsinii upravljati proizvodom u rezimu
appDrive i dodati tacke na putaniji u aplikaciji. Kada
Cuvate putanju za transport ona je povezana sa tackom
spajanja.

Naznacite mesto za odrzavanje i napravite putanju do
stanice za punjenje. Zapoc¢nite od mesta za odrzavanje i
upravljajte proizvodom u rezimu appDrive da biste
dodali tacke na putanji na mapi u aplikaciji. Putanja
stanice za punjenje je povezana sa tackom spajanja
kada se sacuva mesto za odrzavanje.

Koristite aplikaciju da prilagodite raspored.i
podeSavanja robotske kosacice.

Za vise informacija, procitajte korisnicko uputstvo
za robotsku kosacicu.

2025-12-09 16:08:05 ‘ ‘



KRATKE UPUTE

A Pregled sustava

S230VoeNOO A WN S

Zainstalaciju s virtualnom granicom uz pomo¢ EPOS®
tehnologije proizvod za navigaciju primjenjuje satelite i
podatke zaispravak.

Podaci za ispravak mogu se primati putem Husqvarna®
Cloud ili referentne stanice. Referentna stanica
opcionalna je dodatna oprema koju mozete
upotrebljavati ako se ne mozete povezati s Husqvarna®
Cloud.

Navigacijski sateliti
Satelitski signali
Husqvarna® Cloud
Referentna stanica
Podaci za ispravak
Punjac

Virtualna granica
Zabranjena zona
Radno podrucje

. Mobilni uredaj

Mjesto pristajanja

. Transportna staza

Za potpuno instaliranje karte potrebni su radno podrucje i
punjac. Radno podrucije je podrucje u kojem je moguc¢
pogon proizvoda i automatska kosnja trave. Radno
podrucje odredeno je virtualnim granicama. Punjac je
moguce postaviti u radno podrucje ili u blizinu radnog

podrucja, tako da je s njim povezan transportnom stazom.

Transportna staza posebna je staza izmedu mjesta
pristajanjairadnog podrucja. Proizvod na toj stazi radi
automatski, ali ne kosi travu. Ako postoje podrucja u
kojima nije dopusten pogon proizvoda, moguce je izraditi
zabranjene zone. Zabranjena zona odredena je
virtualnim granicama. Mjesto odrzavanja posebno je
mjesto gdje je moguce parkirati proizvod.

B Povezivost

Husqvarna Fleet Services™ digitalni je alat za
instalaciju, upravljanje i nadzor profesionalnih robotskih
kosilica za travu. Dostupan je i na internetu i u mobilnoj
aplikaciji, uz podrsku za Bluetooth® tehnologiju i
daljinsko upravljanje.
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C Instalacija

Zarad bez zaustavljanja robotska kosilica mora imati
neometan pogled na nebo.

1. Instalirajte aplikaciju Husqvarna Fleet Services™ na

mobilni uredaj. Aplikaciju preuzmite putem servisa App

Storeili Google Play.

Instalirajte punjac.

Uparite robotsku kosilicu s aplikacijom.

4. Uparite robotsku kosilicu s punjacem koji ¢e odrediti
mjesto pristajanja ispred punjaca.

5. Upravljajuéiproizvodom s appDrive odredite radno
podrucje okruzujuciga u smjeru kazaljke na satu i
dodavajuci putne tocke na kartu u aplikaciji.

W N

6. Upravljajuciproizvodom s appDrive odredite zabranjene

zone okruzujuciih u smjeru suprotnom od kazaljke na
satuidodavajuci putne tocke na kartu u aplikaciji.
7. Odredite transportnu stazu tako da zapocnete rad u

radnom podrucju i upravljate proizvodom uz appDrive te

na kartu u aplikaciji dodate putne tocke. Prilikom

spremanja transportne staze ona je povezana s mjestom

pristajanja.

8. Odaberite mjesto odrzavanjaiizradite stazu do stanice

za punjenje. Zapocnite na mjestu odrzavanjai upravljajte

proizvodom uz appDrive te na kartu u aplikaciji dodajte
vazna mjesta. Put do stanice za punjenje povezanjes
mjestom pristajanja kad spremite mjesto odrzavanja.

9. U aplikaciji prilagodite raspored i postavke za robotsku
kosilicu.

Vise informacija potraZite u korisnickom
prirucniku za robotsku kosilicu.
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bbP30 PbKOBOACTBO

A 06w npernen Ha cucTemarta C WHcTanupane

[Mpu MHCTanupaHe Ha BUpPTYanHuTte rpaHuum ¢ EPOS® 3a
HaBMrauus NpoayKTbT U3M0JI3Ba CaTeNIMTU U AaHHM 3a
KOpEKLMS.

[laHHMTe 3a KopeKLms MoraT Aa 6baat nosyyYeHn upes

o6bnaka Husqvarna® nnu 6a3oBa ctaHums. bazosara 1.
CTaHUMA e A0MbJIHUTENHA NPUHAAIEXHOCT, KOSTO

MOXeTe [1a M3M0J13BaTe, aKo He MOXETE [1a Ce CBbPXeTe

KbM 061aka Husqvarna®. 2.
3.
1. HaBuraumoHHu catenutu 4.
2. CartenuTHu curHanm
3. Husqvarna® Cloud
4. basoBa cTaHuus 5.
5. IlaHHK 3a KopeKLys
6. 3apexpalla cTaHLms
7. BuptyanHarpanuua
8. 30Ha, B KOATO [1a HE Ce HaB/M3a 6.
9. Pab6otHa nnowy
10. MobuIHO yCTPOMCTBO
1. Touka Ha 3apexaaHe
12. TpaHcnopTeH MbT
7
3a UfNoCTHO MHCTaNIMPaHe Ha KapTaTa ca HeobxoaAnMm
paboTHa N/ioLL M 3apexaallla cTaHums. PaboTHaTa noly,
€ 30Ha, B KOSITO MPOAYKT BT MOXe Aia paboTy 1 la Kocu
TpeBaTa aBTOMaTU4HO. PaboTHaTa nsiowy ce onpenens ot
BUPTYanHu rpabnuy. 3apexaaliaTta CTaHLumMs Moxe Aa 8.
6bae nocTaBeHa B paboTHaTta nnoLwy uv 61130 oo
paboTHaTa NsoLL, KaTo e CBbpP3aHa C Hero C TpaHCMopTeH
nbT. TPAHCMOPTHUAT NBT € ONpefesieH MbT Mexay
TOYKaTa Ha 3apexpaaHe 1 pabotHaTa nnoL. MpoayKTsT
MO>Xe [1a Ce ABMXM aBTOMATUYHO MO TO3M MbT, HO He KOCK
TpeBa. Moxe fia ce cb3fanaT 30HW, B KOUTO Aia HE ce
HaB/IM3a, ako MMa NJI0LLM, B KOMTO MPOAYKTBT HE MOXE A2
pabotu. EQHa 30Ha, B KOATO fla He Ce HaB/u3a, ce 9.

onpeaens oT BUPTyasnHu rpaHuum. ToukaTa 3a
TEXHWUYECKO 06CNyXBaHe e onpeaenieHa no3uius, Ha

KOATO NMPOAYKT BT MOXE [1a Ce NapKupa.

B Csbp3aHocT

Husqvarna Fleet Services™ e uMdpoBUST UHCTPYMEHT
3a MHcTanupaHe, pabota c U HabnaeHWe Ha
npodecmMoHanH1 Kocaykn-poboTu. [pegnara ce KakTo

Kocaukata poboT ce Hyxaae oT 6e3npensaTCTBeH
u3rnen Kbm HebeTo, 3a la MOXe Aa paboTu HaAEeX AHO
6e3 npekbCBaHe.

MHcTanuparite npunoxexnneto Husqvarna Fleet
Services™ Ha BalieTo MobUnHo ycTporcTeo. M3ternerte
npunoxeHuneto ot App Store unn Google Play.
MoHTMpanTe 3apexaaliaTta CTaHuus.

CoBoeTe KocaukaTa poboT C MPUII0XEHMETO.

CpoBoeTe KocaukaTa poboT CbC 3apexaallarta CTaHLmMs U
T4 LLie MOCOYM TOUKATA 3a 3apexaaHe npeq
3apexpallarta CTaHums.

Onpepnenete paboTHaTa NoLL, KaTo AABUXMUTE NPOAYyKTa
M0 YacoBHMKOBaTa cTpersika ¢ appDrive okono paboTHata
nnow 1 gobaeaTe TOUKM OT MApLLPYTa Ha KapTaTa B
MPUI0XEHMETO.

Onpepgenete 30HNTE, B KOMTO [1a HE Ce HAB/N3a, KaTo
LBUXUTE NpoayKTa 06paTHO Ha YaCOBHMKOBATA CTPesika
c appDrive okos10 30HaTa, B KOSITO [1a He Ce HaBMu3a, U
[o6aBsATE TOUKM OT MapLUPYTa Ha KapTaTa B
MPUI0XEHMNETO.

Onpepgenerte TPAHCMOPTHMS MbT, KATO 3aMoYHETE OT
paboTHaTa noL, ABMXuUTe npoaykTa ¢ appDrive n
[o6aBsATE TOUKM OT MapLUPYTa Ha KapTaTa B
npunoxeHueTo. Korato 3anucearte TPAHCMOPTHMS MbT,
TOW e CBBbP3aH C ToukaTa Ha 3apexaaHe.

Onpepgenete ToukaTa 3a TEXHUYECKO 06C/TYXBaHe U
Cb3[anTe MbT 40 3apexaallarta CTaHums. 3anoyHeTe oT
TOYKaTa 3a TeXHUYECKO 06CyXBaHe 1 ABUXETe
npoaykTa c appDrive, 3a na no6aBuTe TOUKM OT
MapLUpyTa Ha KapTaTa B npuoxeHueTo. [b14T 0o
3apex[allaTa CTaHums e CBbp3aH C ToukaTa Ha
3apex[aHe, KOraTo 3anucBaTe ToUKaTa 3a TEXHUYECKO
o6cryXBaHe.

M3non3eaiiTe NpUnoXeHWETO, 3a Aa Kopurupare
Pa3nuCaHWeTo 1 HaCTPOMKMTE 3a KocaykaTa poboT.

3a noseye nHhopmaums npoyetete
PBKOBOLCTBOTO Ha NOTpe6uTens 3a Kocaykara-

B ye6, Taka 1 B MOBUSTHO NPUIIOXEHNE, C MOAAPbXKA Ha pobor.

Bluetooth® TexHOM0OrMs M AUCTAHUMOHHO YNPaB/IEHME.
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QUICK GUIDE

A System overview

S230ONOOAWN S

For installation of virtual boundaries with EPOS®, the
product uses satellites and correction data to navigate.
The correction data can be received through the
Husqvarna® Cloud or a reference station. The reference
stationis an optional accessory that you can use if you
cannot connect to the Husqgvarna® Cloud.

Navigation satellites
Satellite signals
Husqvarna® Cloud
Reference station
Correction data
Charging station
Virtual boundary
Stay-out zone

Work area

. Mobile device

Docking point

. Transport Path

For a complete map installation a work area and a
charging station are necessary. A work areais an area
where the product can operate and cut grass
automatically. A work areais specified by virtual
boundaries. The charging station can be put in the work
area or near the work area that is connected to it with a
transport path. A transport path is a specified path
between the docking point and a work area. The product
can operate automatically in this path, but does not cut
grass. Stay-out zones can be made if there are areas
where the product is not allowed to operate. A stay-out
zone is specified by virtual boundaries. A maintenance
pointis a specified position where the product can be
parked at.

B Connectivity

Husqvarna Fleet Services™ is the digital tool to install,
operate and monitor professional robotic lawn mowers.
Available on both web and mobile app, with support for
Bluetooth® technology and remote control.

‘ ‘ QG_P22_1144755.indd 6

C Installation
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The robotic lawn mower need unimpeded sky view to be
able to operate reliable without stops.

Install the Husqvarna Fleet Services™ app to your mobile
device. Download the app from App Store or Google play.
Install the charging station.

Pair the robotic lawn mower with the app.

Pair the robotic lawn mower to the charging station and it
will specify the docking point in front of the charging
station.

Specify the work area by operating the product clockwise
with appDrive around the work area and adding
waypoints on the map in the app.

Specify the stay-out zones by operating the product
counter clockwise with appDrive around the stay out
zone and adding waypoints on the map in the app.
Specify the transport path by starting in the work area
and operate the product with appDrive and adding
waypoints on the map in an app. When saving the
transport pathitis connected to the docking point.
Specify the maintenance point and make a path to the
charging station. Start at the maintenance point and
operate the product with appDrive to add waypoints on
the map in the app. The path to the charging station is
connected to the docking point when you save the
maintenance point.

Use the app to adjust the schedule and the settings for
the robotic lawn mower.

For more information, read the Operator's manual
for the robotic lawn mower.
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LED indikatori statusa / LED indikatori statusa / CBeTognooHu nHaukartopu 3a cbetosHue / LED status indicators

Robotska kosacica

Robotska kosilica za travu

Kocauka po6or

Robotic lawn mower

Postojano zeleno svetlo
Uradu

Postojano zeleno svjetlo
U pogonu

3eneHa NocTosHHa CBETNIMHA
Pa6otu

Green constant light
In operation

Naizmenicno zeleno svetlo
Operacija na ¢ekanju

Zeleno izmjenicno svjetlo
Postupak na ¢ekanju

3eneHa nyncupaila cBeTIMHA
IMpoAyKTHT € B CbCTOSHWE Ha
134akBaHe Ha pabota

Green chase light
Pending operation

Zeleno svetlo trepce
Pauzirana

Zeleno treperece svjetlo
Pauzirana

3eneHa muraiya cBeTniuHa
B naysa

Green flashing light
Paused

Trepcuce crveno svetlo

Crveno treperece svjetlo

‘-Iepseua MUraiia cBeT/inHa

Red flashing light

Greska Pogreska lpewka Error

Postojano narandZasto svetlo Postojano narancasto svjetlo OpaHeBa NOCTOSAHHA CBET/IMHA Orange constant light
Zaustavljena Zaustavljena CnpsiHa Stopped
Naizmenicno narandzZasto svetlo Narancasto izmjenicno svjetlo OpaHeBa nyncupalla cBeT/IMHa Orange chase light

Zaustavljen, ali nakon 15 minuta proiz-
vod ¢e biti podeden kao Pauziran

Zaustavljeno, ali nakon 15 minuta
proizvod Ce se postaviti na Pauzirano

MpomykTT € cnpsin fa paboty, Ho
cnen 15 MuHYTH LWe 6bae 3a0aneH Ha
nonoxeHue "Maysa"

Stopped, but after 15 minutes the
product will be set to Paused

Trepéuce narandzasto svetlo
Ceka se na PIN kod

r:laran(':asto treperece svjetlo
Cekanije na PIN kod

OpaHeBa Muraia CBeT/inHa
N3uakBaHe Ha nnueH
MOeHTUDUKALMOHEH HOMEp

Orange flashing light
Waiting for PIN code

Postojano plavo svetlo
Na putu ka stanici za punjenije ili mestu
za odrzavanje

Postojano plavo svjetlo
Proizvod odlazi do stanice za punjenje
ili mjesta odrzavanja

CMHSA nocTosiHHA CBETNIMHA
poayKTHT ce ABUXM KbM
3apexpaluara CTaHUMs Uiv Touka Ha
TEXHUYECKO 06CIyXBaHe

Blue constant light
On its way to the charging station or
maintenance point

Trepcuce plavo svetlo
Punjenje

Plavo pulsirajuce svjetlo
Punjenje

CuHs nyncupalla cBeT/iuHa
3apexnaHe

Blue pulsating light
Charging

Naizmenicno plavo svetlo
Proizvod se priprema da se vrati u
stanicu za punjenje

Plavo izmjenicno svjetlo
Proizvod se priprema za pocetak
povratka na stanicu za punjenje

CwHs nyncupalua ceBeTinHa
MpoayKTHT Ce NMOAroTBs f1a 3anoyHe
[la ce BpbLUA KbM 3apexaliara
CTaHuus

Blue chase light
The product is preparing to start to
return to the charging station

Trepcuce plavo svetlo
Parkirana

Plavo treperece svjetlo
Parkiranje

CuHs M1raLua cBeTnmHa
[MapkupaHa

Blue flashing light
Parked

Postojano belo svetlo
ReZim appDrive

Postojano bijelo svjetlo
Nacin rada s appDrive

Bsina noctosiHHa cBeT/IMHA
Pexum appDrive

White constant light
appDrive mode

Naizmenicno belo svetlo
Iskljucivanje / U toku je instalacija
firmvera

Bijelo izmjenicno svjetlo
Iskljucivanje / instaliranje ugradenog
softvera je u tijeku

Bsana nyncupawa csetnmHa
M3kntouBaHe / MHCTa IMpaHeTo Ha
hbpMyepa Npoab/Ixasa

White pulsating
Switching off / Firmware installation
ongoing

Trepcuce belo svetlo
Potrebno je aZuriranje firmvera

Bijelo treperece svjetlo
NuZzno je aZurirati ugradeni softver

bsana murawa ceetnuHa
Heobxoouma e akTyanusauus Ha
thbpmyepa

White flashing light
Firmware update required
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