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SNABBGUIDE

A Systemaversikt
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Vidinstallation av virtuella granser med EPOS®
anvander produkten satelliter och korrigeringsdata for
att navigera.

Korrigeringsdata kan tas emot via Husqvarna® Cloud
eller en referensstation. Referensstationen ar ett valfritt
tillbehdr som du kan anvanda om du inte kan ansluta till
Husgvarna® Cloud.

Navigeringssatelliter
Satellitsignaler
Husqvarna® Cloud
Referensstation
Korrigeringsdata
Laddstation

Virtuell gréns
Forbjuden zon
Arbetsomrade

. Mobil enhet

Dockningspunkt

. Transportvag

For att kartinstallationen ska vara komplett kravs ett
arbetsomrade och en laddstation. Ett arbetsomrade ar ett
omrade déar produkten kan kora och klippa gras
automatiskt. Ett arbetsomrade definieras med hjalp av
virtuella granser. Laddstationen kan placeras i
arbetsomradet eller nara arbetsomradet om det ansluts
med en transportvag. En transportvag ér en definierad
vag mellan dockningspunkten och ett arbetsomrade.
Produkten kan arbeta automatiskt pa denna vag, men
klipper inte gras. Férbjudna zoner kan definieras om det
finns omraden dér produkten inte far anvandas. En
forbjuden zon definieras med hjalp av virtuella granser.
En underhallspunkt ar en definierad plats dar produkten
kan parkeras.

B Anslutning

HusqvarnaFleet Services™ ar det digitala verktyget for
attinstallera, anvanda och 6vervaka professionella
robotgrasklippare. Finns bade pa webben ochi
mobilappen, med stdd for Bluetooth®-teknik och
fjarrstyrning.
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C Installation

Det behover vara fri sikt uppat dar robotgrasklipparen
ar for att den ska fungera palitligt utan avbrott.

Installera Husqvarna Fleet Services™-appen pa din
mobila enhet. Ladda ner appen fran App Store eller
Google Play.

. Installeraladdstationen.
. Parkoppla robotgrasklipparen och appen.
. Parkoppla robotgrasklipparen och laddstationen sa

definieras dockningspunkten framfér laddstationen.

. Definiera arbetsomradet genom att kdra produkten

medurs med appDrive runt arbetsomradet och lagga till
punkter pad kartan i appen.

. Definiera forbjudna zoner genom att kéra produkten

moturs med appDrive runt den forbjudna zonen och lagga
till punkter pa kartan i appen.

Definiera transportvagen genom att borjai
arbetsomradet och kéra produkten med appDrive och
laggatill punkter pa kartanien app. Nar transportvagen
sparas ansluts den till dockningspunkten.

. Definiera underhallspunkten och skapa en véag till

laddstationen. Borja vid underhallspunkten, kor
produkten med appDrive och lagg till punkter pa kartan i
appen. Vagen till laddstationen ansluts till
dockningspunkten nar du sparar underhallspunkten.

. Anvand appen for att dndra schemat och installningarna

for robotgrasklipparen.

Mer information finns i robotgréasklipparens
bruksanvisning.
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KVIKVEJLEDNING

A Systemoversigt
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Ved installation af virtuelle greenser med EPOS®
benytter produktet satellitter og korrektionsdata til at
navigere.

Korrektionsdataene kan modtages via Husqvarna®
Cloud eller en referencestation. Referencestationen er
et valgfrit tilbehgr, som du kan bruge, hvis du ikke kan
oprette forbindelse til Husqvarna® Cloud.

Navigationssatellitter
Satellitsignaler
Husqvarna® Cloud
Referencestation
Korrektionsdata
Ladestation

Virtuelle greenser
Bliv ude-zone
Arbejdsomrade

. Mobil enhed

Dockingpunkt

. Transportsti

Det er ngdvendigt med en ladestation for at f& en komplet
kortinstallation og arbejdsomrade. Et arbejdsomrade er
etomrade, hvor produktet kan arbejde og klippe grees
automatisk. Et arbejdsomrade angives af virtuelle
greenser. Ladestationen kan placeres i arbejdsomradet
ellerinaerheden af det arbejdsomrade, der er forbundet
tilden via en transportsti. En transportsti er en
specificeret stimellem dockingpunktet og et
arbejdsomrade. Produktet kan fungere automatisk pa
denne sti, men klipper ikke graes. Der kan laves Stay-out
zoner, hvis der er omrader, hvor produktet ikke ma
anvendes. En Bliv ude-zone angives af virtuelle graenser.
Et vedligeholdelsespunkt er en angivet position, hvor
produktet kan parkeres.

B Tilslutning

Husqvarna Fleet Services™ er det digitale veerktgij til
installation, betjening og overvagning af professionelle
robotplaeneklippere. Tilgaengelig pa bade internettet og
mobilapp med understgattelse af Bluetooth-® teknologi
og fiernbetjening.
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C Installation

Robotplaeneklipperen har brug for uhindret udsyn til
himlen for at kunne fungere palideligt uden stop.

Installer Husqvarna Fleet Services™-appen pa din mobile
enhed. Download appsene fra App Store eller Google
Play.

. Installer ladestationen.
. Parrobotplaeneklipperen med appen.
. Parrobotplaeneklipperen med ladestationen. Derefter

angiver den dockingpunktet foran ladestationen.

. Angiv arbejdsomradet ved at betjene produktet med uret

med appDrive rundt om arbejdsomradet og tilfgje
styringspunkter pa korteti appen.

. Angiv Bliv ude-zoner ved at betjene produktet mod uret

med appDrive rundt om Bliv ude-zonen og tilfgje
styringspunkter pa korteti appen.

Angiv transportstien ved at starte i arbejdsomradet, og
betjen produktet med appDrive og tilfgj waypoints pa
kortet i appen. Nar du gemmer transportstien, er den
forbundet til dockingpunktet.

. Angiv vedligeholdelsespunktet, og lav en sti til

ladestationen. Start ved vedligeholdelsespunktet, og
betjen produktet med appDrive og tilfgj waypoints pa
kortetiappen. Stien til ladestationen er forbundet til
dockingpunktet, nar du gemmer
vedligeholdelsespunktet.

. Brug appen til at justere tidsplanen og indstillingerne for

robotplaeneklipperen.

Du kan finde flere oplysninger i
brugervejledningen til robotplaeneklipperen.
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HURTIGVEILEDNING

A Systemoversikt
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For installasjon med virtuelle grenser med EPOS®
bruker produktet satellitter og korreksjonsdata for a
navigere.

Korreksjonsdataene kan mottas via Husqvarna® Cloud
eller en referansestasjon. Referansestasjonen er et
valgfritt tilbehgr som du kan bruke hvis du ikke kan
koble til Husqvarna® Cloud.

Navigasjonssatellitter
Satellittsignaler
Husqvarna® Cloud
Referansestasjon
Korreksjonsdata
Ladestasjon

Virtuell grense

Soner som ikke klippes
Arbeidsomrade

. Mobilenhet

Dokkingpunkt

. Transportvei

Du mainstallere et arbeidsomrade og en ladestasjon for &
fa en komplett kartinstallasjon. Et arbeidsomrade er et
omrade der produktet kan veere i bruk og klippe gress
automatisk. Et arbeidsomrade angis med virtuelle
grenser. Ladestasjonen kan plasseresiellerinzerheten
av arbeidsomradet og vaere koblet til den med en
transportvei. En transportvei er en angitt vei mellom
dokkingpunktet og et arbeidsomrade. Produktet kan
kjgre automatisk pa denne veien, men klipper ikke gress.
Hvis det er omrader der produktet ikke skal klippe, kan
det opprettes soner for dette. En sone som ikke klippes
spesifiseres med virtuelle grenser. Et vedlikeholdspunkt
er en angitt posisjon der produktet kan parkeres.

B Tilkobling

Husqvarna Fleet Services™ er det digitale verktgyet
som brukes til a installere, betjene og overvake
profesjonelle robotgressklippere. Tilgjengelig bade pa
Internett og i mobilappen, med stgtte for Bluetooth®-
teknologi og fjernstyring.
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C Installasjon

Robotgressklipperen trenger uhindret sikt mot
himmelen for & kunne fungere palitelig uten stans.

1. Installer Husqvarna Fleet Services™-appen pa
mobilenheten din. Last ned appen fra App Store eller
Google Play.

2. Installer ladestasjonen.

3. Parrobotgressklipperen med appen.

4. Parrobotgressklipperen med ladestasjonen, og den vil
opprette dokkingpunktet foran ladestasjonen.

5. Opprett arbeidsomradet ved a kjgre produktet rundt
arbeidsomradet med urviseren ved hjelp av appDrive, og
legg til veipunkter pa kartet i appen.

6. Opprett soner som ikke skal klippes, ved & kjere produktet
mot urviseren rundt sonen som ikke skal klippes, ved
hjelp av appDrive, og legg til veipunkter pa kartet i appen.

7. Opprett transportveien ved & begynne i arbeidsomradet
og bruke produktet ved hjelp av appDrive, og legg il
veipunkter pa karteti appen. Nar dulagrer
transportveien, kobles den til dokkingpunktet.

8. Angivedlikeholdspunktet, og lag en vei til ladestasjonen.
Start ved vedlikeholdspunktet, og bruk produktet med
appDrive for & legge til veipunkter pa kartet i appen.
Veien til ladestasjonen kobles til dokkingspunktet nar du
lagrer vedlikeholdspunktet.

9. Bruk appentil & justere tidsplanen og innstillingene for
robotgressklipperen.

Hvis du vil ha mer informasjon, kan du se
brukerhandboken for robotgressklipperen.
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PIKAOPAS

A Jarjestelman yleiskatsaus
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Jos asennuksessa on EPOS®-tekniikalla maaritetyt
virtuaaliset rajat, tuote navigoi satelliittien ja
korjaustietojen perusteella.

Korjaustiedot voidaan vastaanottaa Husqvarna®
Cloudin tai viiteaseman kautta. Viiteasema on
valinnainen lisdvaruste, jota voit kayttaa, jos et voi
muodostaa yhteytta Husqvarna® Cloudiin.

Navigointisatelliitit
Satelliittisignaalit
Husqvarna® Cloud
Viiteasema
Korjaustiedot
Latausasema
Virtuaalinenraja
Kielletty alue
Tydalue

. Mobiililaite

Telakointipiste

. Kulkureitti

Taydellinen kartta-asennus edellyttaa tyoaluetta ja
latausasemaa. Tydalue on alue, jolla laite voi toimia ja
leikata ruohoa automaattisesti. Tydalue maaritetaan
virtuaalisten rajojen avulla. Latausasema voidaan
sijoittaa tydalueelle tailaheiselle kulkureitilla yhdistetylle
alueelle. Kulkureitti on maaratty reitti telakointipisteen ja
tydalueen valilla. Laite voi toimia talla reitilla
automaattisesti, mutta se eileikkaa ruohoa. Jos laite ei
saa toimia joillain alueilla, ne voidaan maarittaa
kielletyiksi alueiksi. Kielletyt alueet maaritetaan
virtuaalisten rajojen avulla. Huoltokohde on paikka, johon
laite voidaan pysakoida.

B Liitettavyys

Husqgvarna Fleet Services™ on digitaalinen tyokalu
ammattikdyttoon tarkoitettujen robottiruohonleikkurien
asentamiseen, ohjaamiseen ja valvontaan. Se on
saatavilla seka verkko- ettd mobiilisovelluksina, jotka
tukevat Bluetooth®-tekniikkaa ja kauko-ohjausta.
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C Asennus

Robottiruohonleikkurilla on oltava esteetén nakyma
taivaalle, jotta se toimii luotettavastijailman
keskeytyksia.

Asenna HusqvarnaFleet Services™ -sovellus
mobiililaitteeseesi. Lataa sovellus App Storesta tai Google
Playsta.

. Asenna latausasema.
. Muodosta pariliitos robottiruohonleikkurin ja sovelluksen

valille.

. Muodosta pariliitos robottiruohonleikkurin ja

latausaseman valille, jolloin telakointipiste maaritetaan
latausaseman eteen.

. Maarita tyoalue kayttamalla laitetta myo6tapaivaan

tydalueen ympari appDriven avulla ja lisdamalla
reittipisteita karttaan sovelluksessa.

. Maarita kielletyt alueet kdyttamalla laitetta vastapaivaan

kielletyn alueen ympéri appDriven avulla ja lisaamalla
reittipisteita karttaan sovelluksessa.

Maarita kulkureitti kdynnistamalla laite tydalueella ja
kayttamalla sita appDriven avulla seka lisaamalla
reittipisteita karttaan sovelluksessa. Kulkureitti litetaan
telakointipisteeseen tallennuksen yhteydessa.

. Maérita huoltokohde ja luo reitti latausasemaan. Aloita

huoltokohteesta ja kayta laitetta appDriven avulla
lisaamalla reittipisteita karttaan sovelluksessa.
Latausasemalle vieva reitti yhdistetaan
telakointipisteeseen, kun huoltokohde tallennetaan.

. Kayta sovellusta robottiruohonleikkurin ajastusten ja

asetusten saatéamiseen.

Liséatietoja on robottiruohonleikkurin
kayttooppaassa.
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