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RYCHLY PRUVODCE

A Piehled systému
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Vinstalacich s virtualnimi hranicemi se systémem
EPOS® vyrobek vyuziva k navigaci satelity a korekéni
data.

Korekéni data Ize ziskat prostfednictvim cloudu
Husqgvarna® nebo referenéni stanice. Referencni
stanice je volitelné prislusenstvi, které Ize pouzit, pokud
se nemuzete pripojit ke cloudu Husqvarna®.

Navigacni satelity
Satelitni signaly
Husqvarna® Cloud
Referencnistanice
Korekéni data
Nabijeci stanice
Virtualni hranice
Zakazana zona
Pracovni oblast

. Mobilni zafizeni

Dokovacibod

. Prepravnitrasa

Kompletniinstalace mapy vyzaduje pracovnioblast a
nabijeci stanici. Pracovnioblast je prostor, kde mize byt
vyrobek pouzivan a automaticky sekat travu. Pracovni
oblast urcuiji virtualni hranice. Nabijeci stanice mize byt
umisténa v pracovni oblasti nebo pobliz této oblasti,
pokud je s ni propojena prepravnitrasou. Pfepravni trasa
je urcena cesta mezi dokovacim bodem a pracovni
oblasti. Vyrobek mize na této cesté automaticky
fungovat, ale ne sekat travu. Zakazané zony je mozné
vytvorit, pokud vyrobek nesmipracovat v urcitych
oblastech. Zakazanou z6nu urcuiji virtualni hranice. Bod
drzby je zadané misto, kde mize byt vyrobek
zaparkovan.

B Pripojeni
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Husqvarna Fleet Services™ je digitalni nastroj pro
instalaci, provoz a sledovani profesionalnich
robotickych sekacek. Je k dispozici ve webové i mobilni
aplikaci s podporou technologie Bluetooth® a dalkového
ovladani.

C Instalace

W N

Roboticka sekacka potfebuje volny vyhled na oblohu,
aby mohla fungovat spolehlivé bez pferuseni.

Nainstalujte si aplikaci Husqvarna Fleet Services™ do
mobilniho zafizeni. Stahnéte si aplikaci z obchodu App
Store nebo Google Play.

Nainstalujte nabijeci stanici.

Sparujte robotickou sekacku s aplikaci.

Sparujte robotickou sekacku s nabijeci stanici. Urci se
dokovaci bod pred nabijeci stanici.

Urcete pracovnioblast pohybem vyrobku po sméru
hodinovych rucic¢ek v rezimu appDrive kolem pracovni
oblasti a v aplikaci pfidavejte na mapu body trasy.
UrCete zakazané zony pohybem vyrobku proti sméru
hodinovych rucicek v rezimu appDrive kolem zakazané
z6ny a v aplikaci pfidavejte na mapu body trasy.

UrcCete prepravnitrasu, kdy zacnete v pracovni oblasti a
pohybujte vyrobkem v rezimu appDrive a v aplikaci
pridavejte na mapu body trasy. PFi ukladani se prepravni
cesta pripoji k dokovacimu bodu.

Zadejte bod udrzby a vytvorte trasu k nabijeci stanici.
Zacnéte v bodu udrzby s vyrobkem v rezimu appDrive. PFi
jizdé pFidavejte na mapu body trasy v aplikaci. Pfi uloZzeni
bodu udrzby se cesta k nabijeci stanici pfipoji k
dokovacimu bodu.

Pomoci aplikace mlzZete upravovat plan a nastaveni
robotické sekacky.

Dalsi informace naleznete v navodu k pouZivani
robotické sekacky.
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ZACINAME

A Prehlad systému
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Priinstalacii virtualneho ohranic¢enia s technolégiou
EPOS™ pouziva vyrobok na navigaciu satelity a
korekéné udaje.

Korekéné udaje mozno ziskat prostrednictvom sluzby
Husqgvarna® Cloud alebo referencnej stanice.
Referencna stanica je volitelné prislusenstvo, ktoré
mozete pouzit, ak sa nemozete pripojit k sluzbe
Husgvarna® Cloud.

Navigacné satelity
Satelitné signaly
Husqvarna® Cloud
Referencna stanica
Korekéné udaje
Nabijacia stanica
Virtualne ohranicenie
Vylu¢ena zona
Pracovna oblast

. Mobilné zariadenie

Dokovacibod

. Prepravnatrasa

InStalacia uplnej mapy vyzaduje pracovnu oblast a
nabijaciu stanicu. Pracovna oblast je oblast, v ktorej moze
zariadenie pracovat a automaticky kosit travu. Pracovna
oblast je uréena virtualnymi ohrani¢eniami. Nabijaciu
stanicu je mozné umiestnit do pracovnej oblasti alebo na
miesto v jej blizkosti, ktoré je s iou prepojené prepravnou
trasou. Prepravna trasa je Specifikovana cesta medzi
dokovacim bodom a pracovnou oblastou. Produkt méze
na tejto trase pracovat automaticky, ale nekosi travu.
Zakazané zony je mozné vytvorit pre plochy, na ktorych
ma produkt zakazanu prevadzku. Zakazana zéna je
urcena virtualnymi ohrani¢eniami. Miesto tdrzby je
Specifikované miesto, na ktorom moze vyrobok
zaparkovat.

B Pripojitelnost
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Husqvarna Fleet Services™ je digitalny nastroj na
inStalaciu, obsluhu a monitorovanie profesionalnych
robotickych kosaciek. K dispozicii je vo webovej aj
mobilnej aplikacii s podporou technoldgie Bluetooth® a
dialkového ovladania.

C Instalacia

Roboticka kosacka potrebuje volny vyhlad na oblohu,
aby mohla spolahlivo fungovat bez prerusenia.

Nainstalujte si aplikaciu Husgvarna Fleet Services™ na
mobilné zariadenie. Aplikaciu si stiahnite z obchodu App
Store alebo Google Play.

Nainstalujte nabijaciu stanicu.

. Sparujte roboticku kosacku na travu s aplikaciou.
. Roboticku kosacku na travu sparujte z nabijacou

stanicou, ¢im sa Specifikuje dokovaci bod pred nabijacou
stanicou.

. Pracovnu oblast $pecifikujte pouzivanim vyrobku

pomocou appDrive v smere hodinovych ruciciek okolo
pracovnej oblasti a pridavanim trasovych bodov na mape
v aplikacii.

. Vylucené zony Specifikujte pouzivanim vyrobku pomocou

appDrive proti smeru hodinovych ruciciek okolo
vylucenej zony a pridavanim trasovych bodov na mape v
aplikacii.

Prepravnu trasu urcite tak, ze zacnete v pracovnej oblasti
aprodukt pouzivajte pomocou aplikacie appDrive a
pridavania trasovych bodov na mapu v aplikacii. Ked sa
prepravna trasa uklada, je prepojena s dokovacim
bodom.

. Specifikujte miesto udrzby a vytvorte trasu k nabijacej

stanici. Ak chcete pridat trasové body na mapu v aplikacii,
zacnite na mieste udrzby a produkt ovladajte pomocou
aplikacie appDrive. Po uloZeni miesta udrzby sa trasak
nabijacej stanici prepoji s dokovacim miestom.

. Pomocou aplikacie upravte plan a nastavenia roboticke;j

kosacky na travu.

Dalsie informacie si moZete precitat v navode na
obsluhu robotickej kosacky.
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SKROCONY PRZEWODNIK

A Przeglad systemu
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W przypadku instalacji wirtualnych granic z
wykorzystaniem technologii EPOS® produkt uzywa
satelity i danych korekcyjnych do nawigacii.

Dane korekcyjne mozna odbierac¢ za posrednictwem
chmury Husgvarna® lub stacji referencyjnej. Stacja
referencyjna jest opcjonalnym akcesorium, ktérego
mozna uzy¢, jeslinie mozna potaczyé sie z chmurg
Husqgvarna®.

Satelity nawigacyjne
Sygnaty satelitarne
Husqvarna® Cloud
Stacjareferencyjna
Dane korekcyjne
Stacjatadujaca
Wirtualna granica
Strefa niedostepna
Obszar pracy

. Urzadzenie mobilne

Punkt dokowania

. Sciezka transportowa

Do przeprowadzenia kompletnej instalacji mapy
konieczny jest obszar pracy i stacjatadujaca. Obszar
pracy to obszar, w ktérym produkt moze pracowac i
automatycznie kosi¢ trawe. Obszar pracy wyznaczaja
wirtualne granice. Stacje tadujaca mozna umiesci¢ w
obszarze pracy lub w poblizu obszaru pracy, ktory jest z
nig potaczony ciezka transportowa. Sciezka
transportowa to droga wyznaczona pomiedzy punktem
dokowania przed stacja tadujaca a obszarem pracy.
Kosiarka moze przemieszczacé sie automatycznie wzdtuz
tej drogi, ale nie kosi na niej trawy. W przypadku
obszaroéw, w ktérych urzadzenie nie powinno pracowac,
mozna utworzyé strefy niedostepne. Strefe niedostepna
wyznaczajg wirtualne granice. Punkt konserwacji to
okreslone miejsce, w ktérym mozna zaparkowaé
urzadzenie.

B tacznosé

HusqvarnaFleet Services™ to cyfrowe narzedzie stuzace
do instalacji, obstugi i monitorowania profesjonalnych
robotow koszacych. Jest ono dostepne w aplikacji
internetoweji mobilnej, z obstuga technologii Bluetooth®
i zdalnego sterowania.

C Montaz iinstalacja

Robot koszgcy do niezawodnego dziatania bez
przestojow wymaga niezastonietego widoku na niebo.

1. Zainstalowa¢ aplikacje Husqvarna Fleet Services™ na
urzadzeniu mobilnym. Pobrac aplikacje ze sklepu App
Store lub Google Play.

2. Zamontowac stacje tadujaca.

3. Sparowac kosiarke zautomatyzowana z aplikacja.

4. Sparowac kosiarke zautomatyzowana ze stacjg tadujaca,
aby wyznaczyc punkt dokowania przed stacja tadujaca.

5. Wyznaczyc obszar pracy, prowadzac kosiarke zgodnie z
ruchem wskazowek zegara za pomoca trybu appDrive
wokot obszaru pracy i dodajac punkty odniesienia na
mapie w aplikaciji.

6. Wyznaczyé¢ strefy niedostepne, prowadzac kosiarke
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara za pomoca trybu
appDrive wokat strefy niedostepneji dodajac punkty
odniesienia na mapie w aplikacji.

7. Wyznaczyc Sciezke transportowa, zaczynajac od obszaru
pracy i sterowac kosiarkg za pomoca trybu appDrive, aby
dodawac punkty odniesienia na mapie w aplikaciji.
Podczas zapisywania Sciezki transportowej zostanie ona
pofaczona z punktem dokowania.

8. Wyznaczyé punkt konserwacjii wytyczyc¢ $ciezke do
stacjitadujacej. Rozpoczac w punkcie konserwacijii
sterowac urzadzeniem za pomoca trybu appDrive,
dodajac punkty odniesienia na mapie w aplikacji. Sciezka
do stacjifadujacej bedzie potagczona z punktem
dokowania po zapisaniu punktu konserwacji.

9. Uzyc aplikaciji, aby dostosowaé harmonogrami
ustawienia kosiarki zautomatyzowane;.

Wiecej informacji mozna znalezZ¢ w instrukcji
obstugi robota koszacego.
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A A rendszer attekintése

Az EPOS® segitségével torténd virtualis hatartelepités
esetén a termék miholdakat és korrekcios adatokat
hasznal a navigaciohoz.

A korrekcios adatok a Husgvarna @ Cloudon vagy egy
referenciaallomason keresztil fogadhatok. A
referenciaallomas egy opcionalis tartozék, amelyet
akkor hasznalhat, ha nem tud csatlakozni a Husqvarna®
Cloud szolgaltatashoz

Navigaciés miholdak
Miiholdjelek
Husgvarna® Cloud
Referenciaallomas
Korrekcios adatok
Toltéallomas
Virtualis hatar
Tiltott z6na
Munkaterilet

. Mobilkészilék
Dokkolasi pont

. Kozlekedési utvonal

S20woNOO A WN

Atérkép a munkaterilet és télt6allomas
meghatarozasaval tekinthet6 elkésziltnek. A
munkaterilet olyan terllet, ahol a termék automatikusan
képes a mikddésre és a fi nyirasara. A munkateriletet
virtualis hatarok hatarozzak meg. A toltéallomas a
munkaterileten vagy a munkaterdlet kézelében
helyezhet6 el, kozlekedési itvonallal kapcsolddva. A
kozlekedési utvonal egy meghatéarozott Gtvonal a
dokkolasi pont és a munkaterilet kozott. A termék
automatikusan halad ezen az Gtvonalon, de flinyirast
nem végez. Tiltott zonat akkor kell meghatarozni, ha
vannak olyan teriiletek, ahol a termék nem miikddhet. A
tiltott zonat virtualis hatarok hatarozzak meg. A
karbantartasi pont egy olyan hely, ahol a termék
leparkolhat.

B Csatlakoztathatésag

A Husqvarna Fleet Services™ egy digitalis eszkoz a
professzionalis robotflinyirok telepitéséhez,
mukodtetéséhez és felligyeletéhez. Elérheté webes és

mobilalkalmazasokban is, Bluetooth ® technolégiaval és

tavvezérléssel.
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C Telepités
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Arobotfiinyirénak zavartalan ralatassal kell
rendelkeznie az égboltra, hogy megbizhatoan és
leallasok nélkil tudjon makddni

Telepitse aHusqvarna Fleet Services™ alkalmazast
mobilkészilékére. Toltse le az alkalmazast az App Store-
bol vagy a Google Play aruhazbol.

Szerelje fel a toltdallomast.

Parositsa a robotflinyirot az alkalmazassal..
Arobotflinyiro és a téltéallomas parositasat kovetéen
meghatarozza a téltéallomas el6tt talalhato dokkolasi
pontot.

A munkaterilet meghatarozasahoz jarassa korbe a
terméket a munkaterilet szélén az 6ramutato jarasaval
megegyezd iranyban az appDrive segitségével, kdzben
utvonalpontokat véve fel a térképre az alkalmazasban.
Atiltott zonak meghatarozasahoz jarassa korbe a
terméket a tiltott z6na szélén az 6ramutato jarasaval
ellentétes iranyban az appDrive segitségével, kdzben
utvonalpontokat véve fel a térképre az alkalmazasban.
Akozlekedési utvonal meghatarozasahoz a
munkateriletrél kiindulva jarassa a terméket az appDrive
segitségével, kdzben utvonalpontokat véve fel a térképre
az alkalmazasban. Arendszer a kozlekedési utvonal
mentésekor a dokkolasi ponthoz csatlakoztatja azt.
Hatarozza meg a karbantartasi pontot, és hozzon létre
egy utvonalat a toltéallomasig. Kezdje a miveletet a
karbantartasi pontnal, és jarassa a terméket az appDrive
segitségével, igy lehetdveé téve utvonalpontok felvételét
atérképre az alkalmazasban. A téltéallomashoz vezetd
utvonal a karbantartasi pont mentésekor a
dokkoléponthoz csatlakozik.

Hasznalja az alkalmazast a robotf(inyird mikodési
id6szakanak és beallitasainak modositasahoz.

Tovabbi informacioért olvassa el a robotfiinyiro
kezeldi kézikényvet.
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Stavové kontrolky LED

Roboticka sekacka

LED indikatory stavu

Roboticka kosacka

Wskazniki stanu LED

Kosiarka zautomatyzowana

LED-es allapotjelzdk

Robotfiinyiré

Sviti zelené

Neprerusované zelené svetlo

Zielone stale swiatto

Folyamatos zold fény \

V provozu V prevadzke W trakcie pracy Mikodés folyamatban
Blika zelené Zelené blikajuce svetlo Zielone migajace Swiatlo Villogé zdld fény
Pozastaveno Prerusené Wstrzymano Szlineteltetve

Blika cervené

Blikajuce cervené svetlo

Czerwone migajace Swiatto

Villogé piros fény

Chyba Chyba Btad Hiba

Sviti Zluté Neprerusované Zlté svetlo Zolte stale swiatto Folyamatos sarga fény
Zastaveno Zastavena Zatrzymano Leéllitva

Blika Zluté Blikajuce Zlté svetlo Zélte migajace $wiatlo Villogé sarga fény
Ceka na PIN kad Cakanie na kod PIN Oczekiwanie na kod PIN Vérakozas a PIN-kddra
Sviti modie Neprerusované modré svetlo Niebieskie state Swiatlo Folyamatos kék fény

Parkovani / spojeni Bluetooth®

Parkovanie/prepojené s

Parkowanie / potaczenie przez

Parkolas/Bluetooth® kapcsolattal

Chyba v anténé nabijeci stanice

Chyba antény nabijacej stanice

Zakiocenie w antenie stacji fadujacej

Bluetooth® Bluetooth® csatlakoztatva

Pulzuje modie Pulzujice modré svetlo Niebieskie pulsujace swiatto Pulzalo kék fény

Nabijeni Nabijanie tadowanie Toltés

.+, Blika modre Blikajiice modré svetlo Niebieskie migajace swiatlo Villogé kék fény

S Zaparkovano / aktivni parovani Zaparkované/Aktivne parovanie s Zaparkowano / parowanie przez Leparkolva/Bluetooth® parositas aktiv
Bluetooth® Bluetooth® Bluetooth® aktywne

N Sviti bile NepreruSované biele svetlo Biale state swiatto Folyamatos fehér fény

N /) Rezim appDrive Rezim appDrive Tryb appDrive appDrive mod
Pulzuje bile Pulzujuce biele svetlo Biate pulsujace $wiatto Pulzalo fehér fény

©)  Vypinani / probih4 instalace firmwaru | Vypnutie/prebieha intalacia firmvéru | Wytgczanie / trwa instalacja opro- Kikapcsolas/Firmware-telepités
gramowania sprzetowego folyamatban
50, Blika bile Blikajuce biele svetlo Biate migajace swiatto Villogé fehér fény
:5(0)5 Je vyZadovana aktualizace firmwaru VyZaduje sa aktualizacia firmvéru Wymagana aktualizacja oprogramo- Firmware-frissités szlikséges
\ wania sprzetowego /
Nabijeci stanice Nabijacia stanica Stacja tadujaca Toltoallomas
/ Sviti zelené NepreruSované zelené svetlo Zielone state $wiatto Folyamatos zdld fény \
Dobry signal nabijeci stanice Dobry signal nabijacej stanice Dobry sygnat stacji tadujacej A tolt6allomas jele megfeleld
Blika zelené Zelené blikajuce svetlo Zielone migajace $wiatlo Villogé zold fény
ECO mod Rezim ECO Tryb ECO ECO mod
Sa’.  Blika cervené Blikajuce €ervené svetlo Czerwone migajace $wiatlo Villogé piros fény

Hiba a téltéallomas antennajaban

Sviti cervené
Chyba

Neprerusované cervené svetlo
Chyba

Czerwone state swiatto
Btad

Folyamatos piros fény
Hiba
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