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1 Bezpieczenstwo

1.1 Definicje dotyczace
bezpieczenstwa

Ostrzezenia, uwagi i informacje sg uzywane do
zwrocenia uwagi na szczegdlnie wazne sekcje instrukcji
obstugi.

OSTRZEZENIE: Jest uzywane,

gdy istnieje ryzyko powaznych obrazen,
$mierci operatora lub uszkodzenia otoczenia
w wyniku nieprzestrzegania instrukcji
obstugi.

A

UWAGA: Jest uzywane, gdy istnieje
ryzyko uszkodzenia materiatéw lub
urzadzenia w wyniku nieprzestrzegania
instrukcji obstugi.

A

Uwaga: Stosuje sig, aby przekazac¢ wigcej informaciji,
ktére sg przydatne w danej sytuaciji.

1.2 Ogolne zasady bezpieczenstwa

c OSTRZEZEN|EZ Przed

rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia
przeczyta¢ ponizsze ostrzezenia.

. Przed rozpoczgciem uzytkowania urzadzenia
nalezy doktadnie i ze zrozumieniem przeczyta¢
instrukcje obstugi. Zatrzyma¢ do wgladu
w przysztosci.

. Urzadzenie nie moze by¢ uzywanie przez
dzieci lub osoby o ograniczonych zdolnos$ciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych (ktére
moga mie¢ wplyw na obstuge urzadzenia)
ani nieposiadajace odpowiedniego do$wiadczenia
i wiedzy, chyba ze sg pod nadzorem lub zostaty
poinstruowane przez osobg odpowiedzialng za
ich bezpieczenstwo o zasadach uzytkowania
urzadzenia.

. Urzadzenia nalezy uzywacé wytgcznie
z wyposazeniem zalecanym przez firme
Husqvarna. Wszelkie inne sposoby uzycia sg
nieprawidtowe.

. Nigdy nie wolno uzywac urzadzenia, gdy
w obszarze pracy znajduja sie ludzie, zwtaszcza
dzieci, lub zwierzgta domowe.

. Aby zapobiec uszkodzeniu urzadzenia oraz
wypadkom w ruchu drogowym i pieszym, nie
wolno wyznacza¢ obszaréw pracy ani $ciezek
transportowych przecinajgcych drogi publiczne.

Urzadzenia nie nalezy uzywaé w miejscach,

w ktérych nie poinformowano innych oséb o jego
obecnosci.

Jesli urzadzenie jest uzywane w przestrzeni
publicznej, wokot jego obszaru roboczego nalezy
rozmiesci¢ znaki ostrzegawcze. Na tych znakach
musi znalez¢ sig nastepujacy tekst: Uwaga! Robot
koszacy! Nie zbliza¢ sie do maszyny! Zwréci¢
szczegdlng uwage na dzieci!

Podczas zdalnego sterowania urzgdzeniem za
pomocg aplikacji appDrivenie wolno biegac.
Nalezy zawsze chodzi¢ oraz ciagle dba¢

o utrzymywanie réwnowagi, zwtaszcza na
pochytosciach. Podczas obstugi urzadzenia za
pomocy aplikacji appDrive nalezy zawsze nosi¢
wzmocnione obuwie i dtugie spodnie.

Nie wolno dotyka¢ niebezpiecznych czesci
ruchomych, takich jak tarcza tngca, przed ich
catkowitym zatrzymaniem.

Przed usunigciem przyczyny zablokowania,
konserwacjg lub kontrolg, a takze gdy
urzadzenie zacznie drga¢ w nienaturalny sposéb,
nalezy wylaczy¢ urzgdzenie. Przed ponownym
uruchomieniem urzadzenia nalezy je sprawdzi¢
pod katem ewentualnych uszkodzen. Nie uzywac
uszkodzonego urzadzenia.

W razie urazu lub wypadku nalezy skorzystac

z pomocy medyczne;j.

Nie wolno uktada¢ przewodu zasilajgcego

w obszarze koszenia. W celu podtgczenia
przewodu zasilajacego nalezy postepowac
zgodnie z zaleceniami podanymi w czesci
Instalacja na stronie 15. Instalacja musi zosta¢
przeprowadzona przez pracownikéw serwisu.
Nie wolno podtgcza¢ ani dotyka¢ uszkodzonego
przewodu lub wtyczki przed odtgczeniem

od gniazda zasilania. Jesli przewod ulegnie
uszkodzeniu podczas pracy, nalezy odtgczyé
wtyczke od gniazda elektrycznego. Zuzyty lub
uszkodzony przewod zwieksza ryzyko porazenia
pradem elektrycznym. Uszkodzony przewdd musi
zosta¢ wymieniony przez personel serwisowy.
Przewodd zasilajacy mozna podtgczy¢ tylko

do gniazda zasilajacego zabezpieczonego
wylgcznikiem réznicowo-pradowym (RCD)

o natezeniu pradu wyzwalania maksymalnie 30
mA.

Akumulator nalezy tadowaé wytgcznie

w dotgczonej do urzadzenia stacji tadujace;j.
Informacje dotyczace bezpiecznej utylizacji
akumulatora podano w czesci Ulylizacja na stronie
52. Nastgpstwem nieprawidtowej obstugi moze
by¢ porazenie pradem, przegrzanie lub wyciek
cieczy korozyjnej z akumulatora. W przypadku
wycieku elektrolitu nalezy przeptuka¢ plame
wodg lub $rodkiem zobojetniajacym. Jesli ciecz
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korozyjna dostanie sig do oczu, nalezy skorzysta¢
z pomocy medyczne;j.

. Stosowaé wytacznie oryginalne akumulatory
zalecane przez firmg Husqvarna. W przypadku
stosowania akumulatoréw innych niz oryginalne
nie mozna zagwarantowa¢ bezpieczenstwa
urzadzenia. Nie uzywac baterii jednorazowego
uzytku.

. W celu wyznaczenia obszaru roboczego
i zamocowania zespotu tngcego lub
innego osprzetu nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami instalacji podanymi w czesci
Instalacja na stronie 15.

. Uruchomienia i obstugi urzadzenia nalezy
dokonywacé zgodnie z zaleceniami podanymi
w czesci Przeznaczenie na stronie 31.

. W razie zagrozenia burzg firma Husqvarna zaleca
odtaczenie przewodu zasilajacego stacji tadujgcej
i zasilacza stacji referencyjnej, aby zmniejszy¢
ryzyko uszkodzenia podzespotow elektrycznych.
Po ustaniu zagrozenia burzg nalezy podigczyé
ponownie przewdd zasilajacy i zasilanie.

. Postepowac zgodnie z instrukcjami konserwacji
i w razie potrzeby uzywac oryginalnych czesci
zamiennych firmy Husqvarna — patrz czes$é
Przeglad na stronie 34.

. Dane techniczne, takie jak masa, wymiary
i wartosci emisji hatasu, podano w czesci Dane
techniczne na stronie 55.

. Operator ponosi odpowiedzialno$¢ za wypadki
oraz narazenie innych oséb lub mienia na
niebezpieczenstwo.

. Urzadzenie moga obstugiwac¢, konserwowaé oraz
naprawia¢ jedynie osoby posiadajgce odpowiednig
wiedze oraz znajgce wymogi bezpieczenstwa.

. Zmiana oryginalnej konstrukcji urzadzenia jest
niedozwolona.

. Przestrzegac krajowych przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa elektrycznego.

. Firma Husqgvarna nie gwarantuje petnej zgodnosci
pomiedzy urzgdzeniem a innego typu systemami
bezprzewodowymi, takimi jak piloty zdalnego
sterowania, nadajniki radiowe itp.

. Wbudowany alarm jest bardzo gtosny. Nalezy
zachowac ostrozno$¢, zwtaszcza jesli urzadzenie
jest obstugiwane w pomieszczeniu.

. Temperatura pracy, fadowania i przechowywania
wynosi od 0 do 45°C / od 32 do 113°F. Podczas
diugotrwatego przechowywania, trwajgcego dtuzej
niz 1 miesiac, temperatura musi wynosi¢ od 0 do
25°C /od 32 do 77°F.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa
dotyczace instalacji

OSTRZEZENIE: Przed
rozpoczgciem uzytkowania urzgdzenia
przeczyta¢ ponizsze ostrzezenia.
. Nie wolno montowaé stacji tadujacej w miejscu,
w ktorym kto$ mogtby sie o nig potknaé.
. Nie wolno montowac¢ stacji tadujacej ani zadnych
akcesoriéw w miejscu potozonym w promieniu
60 cm / 24 cali (lub mniejszym) od materiatéw
fatwopalnych oraz pod i nad takimi materiatami
w dowolnej odlegtosci w pionie. W przypadku
usterki moze doj$¢ do nagrzania sie stacji tadujacej
i zasilacza, co grozi pozarem.
. Stacje fadujacg nalezy instalowa¢ w miejscu
niedostepnym dla szkodnikéw, takich jak mréwki.
. Dotyczy Stanéw Zjednoczonych/Kanady. Jesli
zrodio zasilania znajduje sie na zewnatrz: Istnieje
ryzyko porazenia pragdem. Zainstalowacé tylko
w gniezdzie (RCD) klasy A GFCI, ktére ma ostone
odporng na dziatanie warunkéw atmosferycznych,
niezaleznie od tego, czy wtyk jest wlozony, czy
wyciggniety.
. Nie nalezy instalowac¢ stacji fadujacej w miejscu,
gdzie istnieje ryzyko wystepowania wody stojgce;j.

1.4 Instrukcje bezpieczenstwa
dotyczace obstugi

OSTRZEZENIE: Przed
rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia
przeczytaé ponizsze ostrzezenia.

. Nie zbliza¢ rak i stép do obracajgcych sie nozy.
Nie wolno trzymac rak ani stop w poblizu ani pod
urzadzeniem, gdy jest wtgczone.

. Nalezy korzystac z trybu parkowania lub wytacza¢
urzadzenie, jesli w obszarze roboczym znajduja
sie ludzie, a zwtaszcza dzieci, lub zwierzeta.
Wiecej informacji znajduje sie w Wytgczanie
urzgdzenia na stronie 32. Firma Husqvarna
zaleca uruchamianie urzadzenia, gdy w obszarze
roboczym nie sg prowadzone zadne czynnosci.
Urzadzenie pracujace nocg moze powodowac
obrazenia zwierzat, np. jezy, znajdujacych sie
w obszarze roboczym. Wigcej informacji znajduje
sie w Zaplanowana operacja na stronie 31.

. Sprawdzi¢, czy na trawniku nie znajdujq sie
zadne przedmioty takie jak kamienie, gatezie,
narzedzia lub zabawki. Uderzenie w przedmiot
moze spowodowac uszkodzenie nozy.

. Nie wolno podnosi¢ ani przenosi¢ urzadzenia, gdy
jest wigczone.
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Nie dopuszczaé do kolizji urzgdzenia z osobami
lub zwierzetami. Je$li na drodze urzadzenia
znajdzie sig cztowiek lub zwierze, urzadzenie
nalezy natychmiast zatrzymac. Wiecej informacji
znajduje sie w Wytgczanie urzgdzenia na stronie
32.

Nie wolno kta$é przedmiotéw na urzadzeniu, stacji
fadujgcej ani stacji referencyjne;j.

Nie uzywac urzadzenia, gdy nie dziata przycisk
STOP.

Nieuzywane urzadzenie nalezy zawsze wylaczyé.
Urzgdzenie mozna uruchomic¢ tylko po
wprowadzeniu prawidtowego kodu PIN.

Nie uzywa¢ urzadzenia jednoczesnie ze
zraszaczem wynurzalnym. Nalezy skorzystaé

z funkcji Harmonogram, aby urzadzenie i zraszacz
wynurzalny nie dziataty w tym samym czasie.
Wigcej informacji znajduje sie w Zaplanowana
operacja na stronie 31.

Nie nalezy umieszczac $ciezki transportowej

W miejscu, gdzie obecne sg zraszacze wynurzalne.
Nie wolno dopuszcza¢ do pracy urzadzenia, gdy
w obszarze pracy znajduje sie woda stojgca. Na
przyktad, gdy w czasie ulewnego deszczu powstaty
katuze.

1.5 Instrukcje bezpieczenstwa
dotyczace konserwacji

A

OSTRZEZEN'E Przed

rozpoczeciem prac konserwacyjnych przy
urzadzeniu przeczyta¢ ponizsze ostrzezenia.

Przed rozpoczeciem czynnosci konserwacyjnych
nalezy WYLACZYC urzadzenie.

Nie uzywa¢ myjek wysokoci$nieniowych do
czyszczenia urzadzenia. Do czyszczenia
urzadzenia nie wolno uzywac rozpuszczalnikow.
Przed przystgpieniem do czyszczenia lub
konserwacji stacji tadujacej nalezy odtaczy¢ jej
wtyczke.

1.6 Zasady bezpieczenstwa zwigzane
z akumulatorem

A

OSTRZEZEN'E Przed

rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia
przeczyta¢ ponizsze ostrzezenia.

ani ogniw nie nalezy przechowywaé w miejscu
narazonym na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

1.7 Podnoszenie i przemieszczanie
urzadzenia

A

OSTRZEZENIE: Przed

podniesieniem urzgdzenia nalezy je
WYLACZYC.

. Aby bezpiecznie wyprowadzi¢ kosiarke z obszaru
roboczego lub wprowadzi¢ na ten obszar, nalezy
podnie$¢ jg rekoma lub zdalnie nig sterowac¢ za
pomocy aplikacji appDrive. Patrz Podnoszenie
urzgdzenia rekoma na stronie 6 appDrive na
stronie 31.

1.7.1 Podnoszenie urzgdzenia rekoma

A

OSTRZEZEN|E! Do podniesienia

urzadzenia potrzebne sg dwie osoby.

UWAGA: Nie nalezy podnosi¢
urzadzenia, gdy jest zaparkowane

w stacji tadujgcej. Moze to spowodowaé
uszkodzenie stacji tadujgcej i/lub
urzadzenia.

A

UWAGA: Nie wolno podnosi¢

urzadzenia za przedni uchwyt.

A

1. Zatrzymac urzadzenie za pomoca przycisku
STOP.

Akumulatory litowo-jonowe moga wybuchng¢ lub
spowodowacé pozar w przypadku zdemontowania,
zwarcia, kontaktu z woda, ogniem lub wysokg
temperaturg. Z akumulatorem nalezy obchodzi¢ sie
ostroznie, nie demontowaé go, nie otwiera¢ ani nie
wykorzystywaé w niewtasciwych zastosowaniach
elektrycznych czy mechanicznych. Akumulatoréw

2. WYLACZYC urzadzenie. Patrz Wylgczanie
urzgdzenia na stronie 32.
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Przed podniesieniem urzadzenia nalezy je
wyciggnac¢ ze stacji tadujgce;.

Urzadzenie nalezy podnosi¢ za uchwyty po bokach
zespotu tnacego i uchwyty w tylnej czesci jednostki
napedowe;j.
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2 Wstep

Numer seryjny:

Kod PIN:

Numer seryjny znajduje sie na tabliczce znamionowej produktu oraz na opakowaniu produktu.

2.1 Pomoc techniczna

Pomoc techniczng dotyczaca urzadzenia mozna
uzyskaé w swoim Husqgvarna punkcie serwisowym.

2.2 Opis urzadzenia

Uwaga: Firma Husqvarna regularnie aktualizuje
wyglad oraz sposéb dziatania urzadzen. Wigcej
informacji znajduje sie w Pomoc techniczna na stronie
8.

Urzadzenie to robot koszacy, w ktérym znajduje sie
jednostka napedowa i zespét tnacy. Urzadzenie jest
zasilane przez akumulator i dziata automatycznie.
Urzgdzenie dziata do momentu osiggnigcia przez
akumulator niskiego poziomu natadowania lub
skoszenia obszaru roboczego, po czym zaczyna
przemieszczac¢ sie do stacji tadujacej. Schemat ruchu
jest systematyczny, aby szybko kosi¢ duze obszary.

Obszar roboczy, w ktérym dziata urzadzenie, jest
okreslony przez wirtualng granice. Odbiornik satelitarny
w urzadzeniu wykrywa zblizanie si¢ do wirtualnej
granicy.

2.3 Opis systemu

W sktad systemu wchodzi robot koszacy CEORA™ ,
stacja tadujaca i stacja referencyjna. Robot koszacy

i stacja referencyjna wykorzystujg technologie EPOS
(Exact Positioning Operating System) sygnatéw
satelitarnych do doktadnego ustalenia potozenia robota
koszgcego, co oznacza, ze nie sg potrzebne przewody
ograniczajgce. Stacja referencyjna jest nieruchoma

i wysyta dane korekcyjne do robota koszacego w celu
podniesienia doktadnos$ci pomiaru jego potozenia.
Wirtualny obszar roboczy urzadzenia jest tworzony

w aplikacji Husqvarna Fleet Services™. Podczas
uzywania urzgdzenia zbierane sg punkty odniesienia
w celu utworzenia mapy w aplikacji. Stacja referencyjna
moze petni¢ funkcje wzmacniacza, umozliwiajac
utworzenie sieci stacji referencyjnych. Wzmacniaczy
mozna uzywaé na wiekszych obszarach. Wiecej
informacji znajduje sie w Przeglad systemu na stronie
9.

2.3.1 Lgcznosé

Husgvarna Fleet Services™ to rozwigzanie chmurowe
dostepne w formie aplikacji i w sieci na stronie
www.husgvarna.com. Do aplikacji Husqvarna Fleet
Services™ mozna dodac¢ wszystkie swoje urzadzenia,
aby uzyskaé ich przeglad i nimi sterowac. Patrz
Husqvarna Fleet Services™ na stronie 22.

Automower® Connect to aplikacja, za pomocg ktorej
mozna zainstalowa¢ urzadzenie i wybra¢ ustawienia
dziatania urzgdzenia. Patrz Automower® Connect na
stronie 22.
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2.4 Przeglad systemu
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1. Satelity 8.  Obszar pracy

2. Sygnaly satelitarne 9.  Urzadzenie mobilne?
3.  Stacja referencyjna’ 10. Punkt dokowania

4.  Dane korekcyjne 11. Sciezka transportowa
5.  Stacja fadujaca 12. Robot koszacy

6.  Wirtualna granica 13. Punkt konserwacji

7.  Strefa niedostepna

1 Nie znajduje sie w zestawie.

2 Nie znajduje sig w zestawie.
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2.5 Przeglad urzadzenia — jednostka napedowa, CEORA™ 544/546 EPOS

Jednostka napgdowa (DU) 7 Kotfa napedowe
Tabliczka znamionowa jednostki napgdowej 8.  Zderzak tylny
Pokrywa 9. Uchwyty tylne
Obudowa jednostki napedowej 10. Tylne $wiatta bezpieczenstwa
Gniazdo USB dla narzedzia serwisowego 11.  Zestaw aktywnych szczotek do ko
Panel sterowania

o0 HwN =

2.6 Przeglad urzadzenia, zesp6t thacy, CEORA™ RZ 43L/43M

3 Jest dotaczany w przypadku wybranych rynkéw i modeli lub dostepny jako akcesorium.
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1. Zespdt tnacy (CD) 10.
2. Dzwignia 11.
3. Watek 12.
4.  Tabliczka znamionowa zespotu thgcego? 13.
5. Narzedzie wielofunkcyjne® 14.
6. Obudowa zespotu tnacego 15.
7.  Przednie $wiatta bezpieczenstwa 16.
8.  Ptyty fadujace

9.  Cuzujniki ultradzwiekowe

Srodkowa gorna pokrywa

Uchwyty boczne

Uchwyt przedni

Kota przednie

Tarcza tnaca, noze, tarcza poslizgowa
Kota serwisowe

Noze i sruby

2.7 Przeglad urzadzenia, stacja tadujgca, CEORA™ CS4

Tabliczka znamionowa stacji tadujgcej
Kontrolki LED stacji tadujacej

Ptytki tadujace

Plyty bazowe

Przewod zasilajgcy®

Sruby do zamocowania stacji fadujacej

3 © N

0.

[

4 Znajduje sie pod gérng pokrywa.

5 Znajduje sie pod srodkowa gorng pokrywa.

6 Wyglad moze sie rézni¢ w zaleznosci od rynku.
7 Dostepne jako wyposazenie dodatkowe.

Ztaczka

Plyty podporowe

Plyta podporowa do migkkiej powierzchni”
Klucz szesciokatny

1691 - 007 - 22.12.2023
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2.8 Informacje ogdlne o panelu sterowania

1. Przycisk WE./WYL. 6.  Przycisk uruchamiania

2. Przycisk START 7.  Przycisk punktu konserwacji
3. Przycisk Bluetooth® 8.  Przycisk STOP

4. Wskaznik diodowy

5.  Przycisk Parkowania

2.9 Wskaznik LED na urzgdzeniu

Wskaznik LED na panelu sterowania urzadzenia pokazuje jego obecny stan:

Kontrolka wskazni-
ka LED

Stan produktu

Zielona kontrolka
Swiecgca w sposob
ciagly

Urzadzenie kosi trawnik lub opuszcza stacje tadujaca.

Pulsujgce zielone
Swiatto

Urzadzenie przygotowuje sie do rozpoczecia pracy.

Migajace na zielo-
no $wiatto

Urzadzenie jest w trybie Pauza.

Migajace na czer-
wono $wiatto

Urzadzenie zostato zatrzymane z powodu btedu.

Ciagte zotte Swiatto

Przycisk STOP zostat wcisniety.

Miga na z6tto

Aby rozpoczaé prace z urzadzeniem, nalezy wprowadzié¢ kod PIN.

Ciagte niebieskie
Swiatto

Urzadzenie przemieszcza si¢ do stacji tadujgcej lub punktu konserwacji.

Aplikacja jest potgczona z urzgdzeniem za pomocg Bluetooth®, wskaznik LED $wieci statym
niebieskim $wiattem przez 3 sekundy.

12 - Wstep
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Kontrolka wskazni-
ka LED

Stan produktu

Pulsujgce niebie-
skie Swiatto

Trwa tadowanie urzgdzenia w stacji fadujace;j.

Miga na niebiesko

Urzgdzenie jest zaparkowane w stacji tadujace;j.

tacznoscé Bluetooth® jest wtgczona i mozna potaczy¢ sie z urzadzeniem poprzez Bluetooth®.

Ciagte biate swiatto

Urzagdzenie znajduje sie w trybie appDrive.

Pulsujgce biate Urzgdzenie zostanie wytgczone.

Swiatto

Trwa instalacja oprogramowania sprzetowego.

Miga na biato

Nalezy zainstalowa¢ nowe oprogramowanie sprzetowe.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w www.husqvarna.com
centrum serwisowym.

2.10 Symbole znajdujace sie na
produkcie

Sa to symbole, ktére mozna znalez¢ na produkcie.
Nalezy doktadnie i ze zrozumieniem przeczytaé¢
instrukcje.

OSTRZEZENIE: Przed pierw-
szym uruchomieniem urzg-
dzenia nalezy uwaznie prze-
czytac instrukcje obstugi.

LL]

OSTRZEZENIE: Przed przy-
stapieniem do konserwacji
lub podnoszenia urzadzenia
nalezy je wytaczyc.

<

LA
&

OSTRZEZENIE: Zachowaé
bezpieczng odlegto$¢ od
urzgdzenia podczas pracy.
Nie zbliza¢ rak ani stép do
obracajgcych sie nozy urza-
dzenia.

> B D

OSTRZEZENIE: Nie siadaé¢
na produkcie. Nie wolno ktasé
rak ani stép w poblizu urza-
dzenia lub pod nim.

>

Nalezy uzywac odtagczanego
zasilacza sieciowego okreslo-
nego na tabliczce znamiono-
wej obok symbolu.

5

Niniejsze urzgdzenie spetnia wymogi
dyrektyw obowigzujgcych na terenie UE.

Ce

. Dodatkowe informacje mozna uzyskaé w autoryzowanym

Niniejsze urzadzenie spetnia wymogi
dyrektyw obowigzujgcych na terenie
Wielkiej Brytanii.

UK
CA

Wyrzucanie urzadzenia ze zwyktymi
odpadami pochodzgcymi z gospodarstwa
domowego jest zabronione. Nalezy
przestrzegaé przepisow krajowych

i korzysta¢ z lokalnego systemu
recyklingu.

Podwozie urzadzenia zawiera

elementy wrazliwe na wytadowania
elektrostatyczne. Podwozie moze by¢
otwierane i zamykane wytacznie przez
autoryzowanego serwisanta. Gwarancja
nie ma zastosowania w przypadku
zerwania plomby.

A@

Uwaga: Pozostate symbole/naklejki samoprzylepne
umieszczone na produkcie dotyczg wymogow
zwigzanych z certyfikatami w niektorych krajach.

2.11 Symbole na akumulatorze

OSTRZEZENIE: Akumulatory litowo-
jonowe mogg wybuchnaé lub
spowodowac pozar w przypadku
zdemontowania, zwarcia lub
nieostroznego obchodzenia sie z nimi. Nie
wystawia¢ na dziatanie wody, ognia lub
wysokiej temperatury.

>

Nalezy zapoznac sig z instrukcja obstugi.
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Nie wrzuca¢ akumulatora do ognia i nie
wystawia¢ go na dziatanie zrédet ciepta.

Nie zanurza¢ akumulatora w wodzie.

2.12 Symbole w aplikaciji
Pokazuje sitg sygnatu radiowego
(’) odbieranego przez urzadzenie ze stacji
referencyjnej.

Status: EPOS potwierdzony. Produkt zna
swoje doktadne potozenie i kierunek
(azymut). Jest to konieczne do

automatycznego dziatania produktu

i tworzenia obiektow na mapie.

Status: nalezy podjac dziatania zwigzane
z EPOS. Produkt zna swoje doktadne
pofozenie, ale w celu uzyskania
doktadnego kierunku pracy (azymutu)
konieczne jest przemieszczenie produktu,
reczne (aplikacja) lub automatyczne.

Status: wyszukiwanie EPOS. Produkt
nie zna swojego doktadnego potozenia
i szuka sygnatéw satelitarnych oraz

- danych korekcyjnych, aby uzyskac
doktadne potozenie.

2.13 Ogélne wskazowki dotyczace
obstugi

Dla utatwienia czytania instrukcji obstugi wprowadzono
nastepujacy system wyrézniania tekstu:

. Tekst zapisany kursywa jest wyswietlany
w aplikacji Automower® Connect, Husqvarna Fleet
Services™ lub stanowi odwotanie do innej czesci
instrukcji obstugi.

. Tekst zapisany pogrubiong czcionkg to nazwy
przyciskoéw, ktére znajdujg sie na urzadzeniu lub
w aplikacji appDrive.
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3 Instalacja

3.1 Wprowadzenie — montaz

OSTRZEZENIE: Przed
zmontowaniem produktu nalezy zapoznac

sie z rozdziatem dotyczacym
bezpieczenstwa.

UWAGA: uzywac oryginalnych czesci
zamiennych i materiatéw montazowych.

Uwaga: Wiecej informacji na temat montazu znajduje
sie w czesci www.husqvarna.com.

3.2 Gtéwne podzespoly instalacji
W skiad instalacji wchodzg nastepujgce podzespoty:

. Robot koszacy, ktory automatycznie kosi trawnik.
Sktada sig z zespotu tngcego i jednostki
napgdowe;j.

. Stacja tadujgca, ktéra taduje urzadzenie. Posiada
zasilacz, ktory podtacza sie do gniazda zasilania
100-240 V.

. Stacja referencyjna8, ktéra odbiera sygnaty
satelitarne i wysyta dane korekcyjne do robota
koszgcego.

. Urzadzenie mobilne? z aplikacjg Husqvarna
Fleet Services™ i Automower® Connect do
przeprowadzenia instalacji i konfiguracji ustawien
urzadzenia.

3.3 Przygotowanie do instalacji

UWAGA: Wypetnione wodg ubytki
w trawniku moga spowodowaé uszkodzenie

UWAGA: Przed przystapieniem do
instalacji nalezy zapoznac sie z rozdziatem
dotyczacym instalacji.

A urzadzenia.

. Sporzadzi¢ plan obszaru roboczego i uwzglednié¢
wszystkie przeszkody. Utatwi to sprawdzenie
miejsca ulokowania stacji tadujacej, stacji
referencyjnej i wirtualnych granic.

. Zaznaczy¢ na planie miejsce ulokowania stacji
tadujacej, stacji referencyjnej, punktu konserwaciji,

8  Nie znajduje sie w zestawie.
9 Nie znajduje sie w zestawie.

Sciezek komunikacyjnych oraz wirtualnych granic
obszardw roboczych i stref wylgczonych.

. Nalezy przestrzegac instrukcji dotyczacych
odlegtosci pomiedzy przeszkodami.

. Zapewni¢ ptaskie, rowne podtoze trawnika.
Upewni¢ sig, ze na trawniku nie ma zadnych dziur
ani wybrzuszen.

. Przed zamontowaniem urzadzenia nalezy skosi¢
trawe. Upewnic¢ sie, ze maksymalna wysoko$¢
trawy wynosi 5 cm / 2".

Uwaga: W trakcie pierwszych tygodni po instalacji
poziom hatasu podczas koszenia trawy moze by¢
wyzszy niz zwykle. Po pewnym czasie poziom hatasu
zmniejsza sie.

3.4 Umiejscowienie stacji referencyjnej

Przeczyta¢ dokfadnie i ze zrozumieniem instrukcje
dotyczace umiejscowienia stacji referencyjne;j.
Informacje dotyczace stacji referencyjnej znajdujq sie
w instrukcji obstugi.

3.5 Miejsce instalaciji stacji tadujgce;j

. Stacje fadujacg mozna umiesci¢ w obszarze
roboczym lub poza nim. Jesli stacja tadujgca jest
ustawiona w obszarze roboczym (A), nie jest
konieczna $ciezka transportowa. Jesli urzadzenie,
bedac w punkcie dokowania stacji tadujacej,
znajduje sie w catosci w obszarze roboczym, nie
jest konieczna $ciezka transportowa. Jesli stacja
fadujaca i punkt dokowania (B) nie znajduja sie
w obszarze roboczym, nalezy stworzyé Sciezke
transportowa (C).

® ®f

. Umiescic¢ stacje tadujaca (A) w miejscu, w ktérym
widok nieba z punktu dokowania (B) nie bedzie
niczym zastoniety. Punkt dokowania (B) stacji
fadujacej to miejsce, w ktérym urzadzenie
zatrzymuje si¢ po wycofaniu sig ze stacji tadujace;j.
Odlegtos¢ cofania mozna ustawi¢ na 130-220 cm /
51-87 cali. Firma Husqvarna zaleca utrzymanie co
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najmniej 6 m/ 19.6 stopy (C) wolnej przestrzeni
przed stacjg fadujaca.

V|

EBE
|
l [

Uwaga: Krotka odlegtosé cofania zmniejsza
ryzyko powstawania wyjezdzonych $ladéw. Diuga
odlegto$¢ cofania moze by¢ niezbgedna w celu
uzyskania prawidtowych sygnatéw satelitarnych
w punkcie dokowania.

. Jesli urzadzenie nie moze pracowac w czesci
obszaru dokowania, nalezy umiesci¢ $ciane
ochronng o wysokosci co najmniej 15 cm / 6 cali.
Obszar dokowania to okragty obszar wokét stacji
fadujgcej o promieniu (A) 3 m/9.8 stop.

Uwaga: Urzadzenie wykorzystuje sygnat stacji
tadujacej do jej zlokalizowania, gdy znajduje sie
ona w obszarze dokowania.

. Ustawi¢ stacje fadujacg w poblizu gniazda
zasilania.

. Sprawdzi¢, jak bezpiecznie podigczy¢ przewdd
zasilajacy.

. Stacje tadujaca nalezy ustawi¢ na ptaskiej
powierzchni, nie na zwirze.

. Firma Husqvarna zaleca zainstalowanie stacji
tadujacej na twardej powierzchni, takiej jak beton
lub jego odpowiednik. Aby zainstalowac¢ stacje
tadujacg na miekkiej powierzchni, nalezy uzy¢
ptyt podporowych, nalezacych do wyposazenia
dodatkowego.

. Ustawi¢ stacje tadujacg na rownej powierzchni.

Max +/-4 cm /1.6 In.

. Podstawa stacji tadujacej nie moze by¢ wygieta.

16 - Instalacja
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. Ustawi¢ stacje fadujacg w miejscu o odpowiednim
przeptywie powietrza.

. Ustawi¢ stacje tadujacg w obszarze chronionym
przed stoncem.

. Przewéd zasilajgcy mozna podtaczyé tylko
do gniazda zasilajagcego zabezpieczonego
wytgcznikiem réznicowo-pragdowym (RCD)

o pradzie wytgczeniowym nie wigkszym niz 30 mA.

UWAGA: Nie instalowag stacji tadujgcej
w miejscach, w ktérych znajdujg sie
metalowe przedmioty. Metalowe przedmioty
moga powodowac zaktécenia sygnatu stacji
tadujace;j.

A

3.6 Weryfikacja mozliwosci instalacji
obiektéw na mapie

przylega do zbiornikéw wodnych, skarp,
przepasci lub drog publicznych, wirtualng
granice nalezy zabezpieczy¢ $ciang
ochronng. Sciana musi mie¢ co najmniej
15 cm / 6” wysokosci.

c UWAGA: Jezeli obszar roboczy

UWAGA: Nie pozwoli¢ urzgdzeniu na

A jazde po zwirze.

UWAGA: Aby zapewnic¢ cichg
prace urzadzenia, odizolowa¢ wszystkie
przeszkody takie jak drzewa, korzenie

i kamienie.

A

Uwaga: Przed wyznaczeniem wirtualnych granic
nalezy wykonac plan obszaru roboczego.

. Upewni¢ sig, ze urzadzenie odbiera sygnaty
radiowe ze stacji referencyjnej we wszystkich
czesciach obszaru pracy.

Uwaga: Maksymalna odlegto$¢ zmniejsza sig,
jesli pomiedzy stacja referencyjna a urzgdzeniem
znajdujg sie obiekty.

. Firma Husqgvarna zaleca zachowanie maksymalnej
odlegtosci od stacji tadujgcej do najbardziej
oddalonej czesci instalacji. Maksymalna odlegto$é
wynosi 1000 m / 3280 stdp.

Uwaga: Maksymalna odlegto$¢ zmniejsza sig,
jesli wystepujg zbocza i wysoka trawa.

3.6.1 Wyznaczanie obiektéw mapy
w poblizu budynkéw i drzew

. Upewni¢ sie, ze obszar 90° nieba nie jest
zastonigty.

Uwaga: Jesli niebo jest zastoniete, urzadzenie
nie moze odbiera¢ sygnatéw z satelity do
nawigaciji.

. Utworzy¢ strefe niedostepna (B) wokét drzew lub
grupy drzew, ktérych korony majg $rednice (A)
wigksza niz 4 m/ 13 stop.
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Uwaga: Drzewa lub grupa drzew, ktérych
korony maja $rednice (A) przekraczajaca 4 m/
13 stép, moga spowodowac tymczasowe
zatrzymanie urzadzenia. Mniejsze drzewa zwykle
nie powodujg zaktécen w dziataniu urzadzenia.

. Upewni¢ sig, ze odlegto$¢ (C) migdzy budynkami
lub drzewami wynosi co najmniej 4 m / 13.1 stopy.

o I~ s )

J

AN AN

-]

e

W przypadku budynkéw w ksztatcie litery L nalezy
zainstalowa¢ wirtualng granicg oddalong od nich
o minimum 1.5 m/ 5 stép (E).

. Upewnic¢ sig, ze przejscie migdzy 2 niskimi
obiektami lub migdzy 1 niskim obiektem a 1
wysokim obiektem ma minimalng szeroko$¢ (D)
wynoszacg 3 m/ 9,8 stopy.

S

Aby zainstalowac¢ wirtualne granice na obszarze,
w ktorym znajduje si¢ budynek w ksztatcie

litery U, upewni¢ sig, ze odlegto$¢ (G) wynosi
minimum 6 m / 20 stép. Jesli wysoko$¢ budynku

18 - Instalacja
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przekracza 3 m/ 10 stép, nalezy upewni¢ sig,

ze odlegtos¢ (G) wynosi dwukrotno$¢ wysokosci
najwyzszego budynku. Zainstalowa¢ wirtualng
granice w odlegtosci wynoszacej minimum 1.5 m/
5 stép (F) od budynku.

X I/ 1

N

[
©
©

[N

3.6.2 Instalacja obiektéw mapy na
pochytosci
Urzadzenie moze pracowa¢ na pochytosci do 20%.
Wirtualne granice mozna instalowa¢ na nachyleniach
wynoszacych maksymalnie 15%. Nachylenie (%) oblicza

sie jako wzrost wysokosci na kazdy metr w poziomie.
Przyktad: 10 cm /100 cm = 10%.

10%

100 cm/40"

W

. W przypadku pochytosci o nachyleniu wigkszym
niz 20% w obszarze roboczym pochyto$¢ nalezy
odizolowaé za pomoca strefy niedostepne;.

. W przypadku pochytosci sgsiadujacych z drogami
publicznymi nalezy ustawi¢ ogrodzenie lub $ciane
ochronng o wysokosci co najmniej 15 cm/6”
wzdtuz zewnetrznej krawedzi pochytosci.

. Firma Husqvarna zaleca ustawienie kierunku
schematu systematycznego w gére zbocza, aby

zapobiec uszkodzeniu trawy.

. Wirtualne granice nalezy instalowa¢ na zboczach,
ktérych nachylenie wynosi maksymalnie 15%.

3.6.3 Sprawdzanie, gdzie nalezy utworzyé
strefy niedostepne

Utworzy¢ strefy niedostepne wokét obiektéw, ktore
sg wieksze niz2x2m/ 6,6 x 6,6 stopy.

Upewni€ sig, ze strefa niedostepna obejmuje caty
obszar, w ktérym urzadzenie nie moze pracowac

(B).

!
)

&\\.- NN

Uwaga: Nie nalezy tworzy¢ strefy niedostepnej
(A) w obszarze pracy, aby zapobiec przedostaniu
sie urzadzenia do wiekszego fragmentu tego
obszaru.

Upewni¢ sie, ze strefa niedostepna ma wymiary co
najmniej 30 x 30 cm / 1 x 1 stope.

3.7 Montaz urzadzenia

3.7.1 Instalacja urzadzenia

Wykonaé ponizsze czynnoéci ogdine w celu
zainstalowania urzadzenia:

1.

Zamocowac zesp6t tnacy do jednostki napedowe;.
Wigcej informacji znajduje sie w Montaz zespotu
tngcego na stronie 20.

Zamontowa¢ stacje fadujaca. Wiecej informacji
znajduje sie w Ustawianie stacji fadujgcej na
stronie 21.

Zamontowac stacje referencyjna. Informacje
dotyczace stacji referencyjnej znajduja sie

w instrukcji obstugi.

Zainstalowac aplikacje Husqvarna Fleet Services™
i Automower® Connect na urzgdzeniu mobilnym.
Wiecej informacji znajduje sie w Husgvarna Fleet
Services™ na stronie 22.

Przeprowadzi¢ parowanie miedzy urzgdzeniem
a aplikacjg Husqvarna Fleet Services™.
Skonfigurowa¢ podstawowe ustawienia

w sekwencji rozruchowej w aplikacji. Wigcej
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informacji znajduje sie w Husqvarna Fleet
Services™ na stronie 22.

6.  Sporzadzi¢ mape z obszarami roboczymi,
strefami niedostepnymi, $ciezkami transportowymi
i punktami konserwacji. Wiecej informacji znajduje
sie W Instalacja obiektow mapy na stronie 23.

7.  Zapomocg aplikacji Husqvarna Fleet Services™
skonfigurowaé ustawienia urzadzenia. Wiecej
informacji znajduje sie w Ustawienia na stronie
28.

3.7.2 Narzedzia instalacyjne

. Klucz ptasko-nasadowy 19 mm.

. Klucz imbusowy, 8 mm. W zestawie ze stacjg
fadujaca.

. Narzedzie wielofunkcyjne. W zestawie z zespotem
tnacym.

. Klucz nasadowy 10 mm.

. Wiertnica, wiertto 6 mm.

. Klucz z grzechotkg lub klucz dynamometryczny,

10 mm.
3.7.3 Montaz zespotu thgcego

1. WYLACZYC jednostke napedowa. Wigcej
informacji znajduje sie w Wyfgczanie urzadzenia
na stronie 32.

2. Ustawi¢ zespot thacy przed jednostkg napedowa.
Otworzy¢ otwor dostepowy na jednostce
napedowe;j.

Zdja¢ $rodkowa gorng pokrywe zespotu tngcego.

5.  Umiesci¢ rame na jednostce napedowej nad
zespotem tngcym i przewodem.

6. Wyréwnac wat z otworem w jednostce napedowe;.

7.  Wyréwnaé wat z otworem w ramie.
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8.  Wkreci¢ $rube za pomocg klucza z grzechotkg lub
klucza dynamometrycznego, 10 mm. Wymagany
moment dokrecania to 5 Nm.

9.  Dokreci¢ nakretke po drugiej stronie kluczem
ptasko-nasadowym 19 mm. Wymagany moment
dokrecania to 9 Nm.

10. Podtaczy¢ przewdd do jednostki napedowe;j.
Upewni¢ sig, ze potaczenie jest prawidtowe.

11.

-

Dokreci¢ wewnetrzng czesé ztgcza w prawo.

[~
=
/

12. Podnie$ tylng czes¢ zespotu tnacego i odchyl
dzwignie.
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13. Zatozyé srodkowg gérna pokrywe zespotu tnacego.
14. Zamkna¢ pokrywe.

3.7.4 Demontaz zespotu thgcego

1. WYLACZYC jednostke napedowa. Patrz
Wytgczanie urzgdzenia na stronie 32.

2. Otworzy¢ pokrywe na jednostce napedowe;.

3. Zdjg¢ srodkowg gorng pokrywe zespotu thgcego.
Poluzowa¢ wewnetrzng czgs¢ ztacza w lewo
i odtgczy¢ przewad.

5. Odchyli¢ dzwignie.

6.  Odkreci¢ nakretke kluczem ptaskim 19 mm
i wykreci¢ srube za pomocg narzedzia
wielofunkcyjnego.

7. Wymontowaé zespdt tnacy z jednostki napedowe;j.
Zatozy¢ ostony na 2 ztacza.
3.7.5 Ustawianie stacji tadujace;j

Przeczyta¢ ze zrozumieniem instrukcje dotyczace stacji
tadujacej. Patrz Miejsce instalacji stacji fadujacej na
stronie 15.

A

OSTRZEZENIE: Przeczyta¢ ze
zrozumieniem zasady bezpieczenstwa
dotyczace instalacji. Patrz Bezpieczeristwo
na stronie 4.

UWAGA: Nie wolno wykonywaé nowych
otworéw w ptlycie stacji tadujacej.

UWAGA: Nie stawag na ptycie podstawy
stacji fadujace;j.

> >

3.7.5.1 Instalacja stacji tadujacej

1. Ustawi¢ stacje tadujaca w wybranym obszarze.

2. Umiesci¢ 2 ptyty podporowe w tylnej czesci gornej
ptyty bazowej. Za pomocg klucza imbusowego

8 mm przymocowac ptyty podporowe z przodu za
pomoca 2 ztaczek.

3. Umiesci¢ 2 gbrne plyty bazowe na dolnej ptycie
bazowej.

4.  Przymocowac goérne ptyty bazowe do dolnej ptyty
bazowej za pomoca 6 ztaczek. Zamocowaé ztgczki
za pomoca klucza imbusowego 8 mm.
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5.  Wywierci¢ w podtozu 14 otworéw wierttem 6 mm.

Przymocowac stacje tadujaca do podioza za
pomocy 14 dostarczonych $rub. Do przykrecenia
$rub nalezy uzy¢ klucza nasadowego 10 mm.

UWAGA: Nie dokrecag srub zbyt

mocno.

A

7. Podtaczy¢ przewdd zasilajgcy do gniazda zasilania
100-240 V.

8.  Umiesci¢ urzadzenie w stacji tadujgcej. Nacisnaé
i przytrzymacé przycisk WL/Wyt. przez 3 sekundy,
aby natadowac urzadzenie. Wigcej informacji
znajduje sie w tadowanie akumulatora na stronie
32.

3.7.5.2 Kontrola wzrokowa stacji fadujgcej

1. Upewni¢ sie, ze kontrolki LED na stacji tadujgcej
Swiecg na zielono.

2. Jesli kontrolki LED nie $wieca na zielono, nalezy
sprawdzic¢ instalacje. Patrz Kontrolki LED na stacji
fadujgcej na stronie 49i Instalacja stacji fadujacej
na stronie 21.

3.7.6 Montaz stac;ji referencyjnej

Zamontowac stacje referencyjng zgodnie z instrukcjami
zawartymi w instrukcji obstugi stacji referencyjnej.

3.7.7 Husqvarna Fleet Services™

Husqvarna Fleet Services™ to rozwigzanie chmurowe,
ktore zapewnia kierownikom floty handlowej przeglad
wszystkich produktéw. Umozliwia rowniez kierownikowi
floty zdalne sterowanie wszystkimi produktami.
Husqvarna Fleet Services™ jest dostepne w formie
ustugi internetowej i aplikacji. Podczas korzystania

z aplikacji Husqvarna Fleet Services™ nastapi
przekierowanie do aplikacji Automower® Connect. Aby
uzyskac¢ wiecej informacji na temat Husqvarna Fleet
Services™, patrz www.husqvarna.com.

Uwaga: Obstuga aplikacji za posrednictwem
tacznosci komoérkowej nie jest dostepna we wszystkich
krajach ze wzgledu na stosowane regionalnie

systemy komorkowe. Dotgczona ustuga dozywotnia ma
zastosowanie tylko wtedy, gdy w obszarze dziatania
dostepny jest internet 2G/4G dostarczany przez firme
trzecia.

3.7.8 Automower® Connect

Automower® Connect to darmowa aplikacja na
urzadzenia mobilne. Aplikacja stuzy do instalacji,
skonfigurowania ustawien i obstugi urzadzenia.

W aplikacji Automower® Connect mozna réwniez
znalez¢ wiecej informacji, na przyktad na temat alarmow
i statystyk.

Aplikacja zapewnia 2 tryby tgcznosci: Lacznosé
komérkowa dalekiego zasiegu oraz tacznos¢ Bluetooth®
krétkiego zasiegu.

3.7.9 Konfigurowanie podstawowych

ustawien

Po pierwszym wigczeniu urzadzenia nalezy ustawi¢
pewne podstawowe ustawienia przed rozpoczeciem
jego uzytkowania.

1. Pobra¢ aplikacje Husqvarna Fleet Services™
i Automower® Connect na urzgdzenie mobilne.

2. Zalogowac¢ sie do aplikacji Husqvarna Fleet
Services™.

Wigczy¢ urzadzenie.

Uruchomi¢ aplikacje Bluetooth® na urzadzeniu
przenosnym.

Uwaga: Tryb parowania Bluetooth® urzadzenia
jest wiaczony przez 3 minuty. Jesli proces
parowania migdzy kosiarka i urzadzeniem
przenosnym nie zostanie prawidtowo zakonczony,
nacisnaé przycisk Bluetooth®na urzadzeniu, aby
ponownie wigczy¢ Bluetooth®.
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Uwaga: Inne urzadzenia z wiaczong funkcjg
Bluetooth® moga powodowaé zaktdcenia procesu
parowania. Wytaczy¢ funkcje Bluetooth® w innych
urzadzeniach, jesli powoduje to zaktécenia

W procesie parowania.

5. W aplikacji wybrac opcje Dodaj robota koszgcego,
aby dodaé urzadzenie, a nastepnie postepowac
zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami.

6.  Przeprowadzi¢ parowanie miedzy urzadzeniem
i stacja referencyjna.

7. Przeprowadzi¢ parowanie urzadzenia ze stacjg
fadujacg. Wybra¢ wigczenie GeoFence lub nie
wybiera¢ i ustawi¢ odlegtosé cofania.

3.7.10 Instalacja obiektéw mapy

Przeczyta¢ ze zrozumieniem instrukcje dotyczace
miejsc tworzenia obiektéw na mapie. Wiecej informaciji
znajduje sie w Weryfikacja moZliwosci instalacji
obiektow na mapie na stronie 17.

Na mapie mozna stworzy¢ nastepujgce obiekty
dostepne w aplikacji:

. Obszary pracy (A)

. Strefy niedostgpne (B)

«  Sciezka transportowa (C)

. Stacja fadujgca (D)

. Punkt konserwacji (E)

. Stacja referencyjna (F)

. Obszar pracy (obszar odrebny) (G)

Do przeprowadzenia kompletnej instalacji mapy
konieczne jest zainstalowanie obszaru pracy i stacji
fadujacej na mapie.

Obszar pracy wyznaczajg wirtualne granice. Na mapie
mozna zainstalowa¢ maksymalnie 20 obszaréw pracy
i obszaréw odrebnych.

Istniejg dwa rodzaje obszaréw roboczych:

. Obszar roboczy, w ktérym znajduje sie stacja
fadujaca lub ktory jest z nig potaczony Sciezkg
transportowa, na ktérym urzadzenie dziata
automatycznie.

. Obszar odrebny to obszar roboczy bez stacji
fadujacej i bez $ciezki transportowej. Urzadzenie
musi by¢ przemieszczane recznie do i z obszaru
roboczego.

Sciezka transportowa to wirtualna trasa wyznaczona
pomigdzy punktem dokowania przed stacja tadujaca

i obszarem pracy. Urzadzenie moze przemieszczac
sie automatycznie wzdtuz tej drogi, ale nie kosi na

niej trawy. W aplikacji mozna tymczasowo wigczy¢ lub
wytgczyé Sciezke transportowa.

Jesli wystepujg obszary, w ktérych urzadzenie nie
powinno pracowac¢, mozna utworzy¢ strefy niedostepne.
Strefe niedostepng wyznaczajg wirtualne granice.

W aplikacji mozna tymczasowo wiaczy¢ lub wytaczy¢
strefy niedostepne.
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Punkt konserwacji to okreslone miejsce, w ktérym
mozna zaparkowaé urzadzenie. Moze to by¢ na
przyktad punkt serwisowy, w ktérym wykonywana
jest konserwacja urzadzenia. Punkt konserwacji jest
potaczony z punktem dokowania za posrednictwem
Sciezki.

Aby tworzy¢ obiekty na mapie, nalezy sterowaé
urzadzeniem przy pomocy trybu appDrive, ktéry
umozliwia dodawanie punktéw odniesienia na mapie.
Wiecej informaciji znajduje sie w Rozmieszczanie
obiektow na mapie na stronie 24.

3.7.10.1 Rozmieszczanie obiektéw na mapie

Punkty odniesienia (A) to pozycje, ktére okreslaja
wirtualne granice i $ciezki (B). Linie pomigdzy punktami
odniesienia s proste. Zaleca sie stosowanie jak
najmniejszej liczby punktéw odniesienia. Dla kazdego
obszaru pracy oraz powigzanych stref niedostepnych

i Sciezki transportowej maksymalna liczba punktéw
odniesienia wynosi 800. Firma Husqvarna zaleca
utworzenie maksymalnie 1000 punktéw odniesienia

dla catej mapy. Aby ztagodzic¢ tuki, nalezy uzy¢

kilku punktéw odniesienia. Firma Husqvarna zaleca
ustawienie minimalnej odlegtosci 30 cm / 1 stopy migdzy
punktami odniesienia. Po stworzeniu mapy mozna
poprawi¢ pozycje punktéw w aplikadcji.

Uwaga: Podczas tworzenia $ciezki transportowe;j
lub $ciezki do punktu konserwacji punkt odniesienia
jest tworzony posrodku urzadzenia, pomigdzy kotami
napedowymi.

oo

a
40»
-

UWAGA: Podczas instalacji obiektow
mapy nie wolno podnosié¢ i przenosi¢
kosiarki pomiedzy punktami odniesienia.
W celu zapewnienia prawidfowej instalacji
nalezy uzy¢ aplikacji appDrive.

Uwaga: Podczas wyznaczania obszaru pracy lub
strefy niedostepnej punkty odniesienia sg tworzone obok
przedniego lewego naroznika urzadzenia. Wirtualne
granice okreslajg obszar pracy urzadzenia. Urzgdzenie
nie kosi trawy do wirtualnej granicy ze wzgledu na
umiejscowienie tarczy tnacej.

. Nalezy przebywac w poblizu kosiarki, aby
zapewni¢ potgczenie z nig za pomocg Bluetooth®.

. Sprawdzié, czy widoczny jest stan EPOS
potwierdzony w appDrive.

Uwaga: Kontroler do gier z funkcjg Bluetooth®
moze by¢ uzywany wraz z appDrive do obstugi
urzadzenia.

. Upewnic¢ sie, ze sita sygnatu radiowego ze stacji
referencyjnej jest dobra. Symbol sity sygnatu
radiowego musi by¢ catkowicie wypetniony.

. Wybra¢ typ obiektu, ktéry ma zostaé stworzony,

i nastepnie uzywac przyciskow w trybie instalacji
w aplikacji appDrive do zdalnego sterowania
urzadzeniem.

. Nacisnigcie gérnego przycisku (A) spowoduje
jazde robota do przodu.

. Nacisnigecie dolnego przycisku (B) spowoduje
jazde robota do tytu.

. Przycisk strzatki (C) stuzy do obracania urzadzenia
w lewo.

. Przycisk strzatki (D) stuzy do obracania urzadzenia
W prawo.
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. Uzywac¢ $rodkowego przycisku (E) jako joysticka
umozliwiajgcego przemieszczanie i obracanie
urzgdzenia w dowolnym kierunku.

. Przycisk punktu odniesienia (F) stuzy do
dodawania wirtualnego punktu na mapie.

%g@@

&(\M‘ 1 max 1 cm/0.4” 4

Doda¢ punkt odniesienia w zewngtrznym
narozniku, aby wyznaczy¢ wirtualng granice wokot

naroznika.

Uwaga: Utrzymywa¢ odlegtos¢ 2-3 m / 6.5-9.8 stop
za urzadzeniem, gdy jest obstugiwane za pomocg
aplikacji appDrive.

Tworzenie obszaru pracy
Do utworzenia obszaru roboczego wymagane sg co
najmniej 3 punkty odniesienia.

. Poprowadzi¢ urzadzenie zgodnie z ruchem
wskazdéwek zegara (patrzac od goéry) wokoét granicy
obszaru pracy.

. Dodac¢ punkty odniesienia na mapie. Punkty
odniesienia nalezy tworzy¢ w odlegtosci co
najmniej 3 cm/ 1" od przeszkod.

Nie wolno ustawia¢ punktéw odniesienia w taki
sposoéb, aby wirtualna granica obszaru pracy

przecinata samg siebie.

Zapisaé obszar pracy, aby automatycznie potgczy¢
pierwszy i ostatni punkt odniesienia z wirtualng

granica.

. Doda¢ punkt odniesienia, aby urzadzenie
kosito trawe na krawedzi pomiedzy trawnikiem
a kamienng $ciezkg. Podczas dodawania punktu
odniesienia urzadzenie powinno sta¢ jednym
kotem na krawedzi trawnika, a drugim na
kamiennej $ciezce. Urzadzenie moze staé jednym
kotem na krawedzi trawnika, jesli wysoko$¢
kamiennej $ciezki to maks. 1 cm/ 0.4 cala
wzgledem trawnika.

= <=
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Tworzenie strefy niedostepnej
Aby utworzy¢ strefe niedostepng, wymagane sg co
najmniej 3 punkty odniesienia.

. Urzadzeniem nalezy kierowa¢ w lewo, wokot
granicy strefy niedostepne;j.

. Doda¢ punkty odniesienia na mapie. Punkty
odniesienia nalezy tworzyé w odlegtosci co
najmniej 3 cm/ 1" od przeszkod.

. Nie wolno tworzy¢ punktéw odniesienia
powodujgcych przecinanie sig wirtualnej granicy
w tej samej strefie niedostepne;j.

. Zapisac strefe niedostepna, aby automatycznie
potaczy¢ pierwszy i ostatni punkt odniesienia
z wirtualng granica.

Tworzenie $ciezki transportowej

. Prowadzi¢ urzadzenie i dodawaé punkty na
mapie w celu wyznaczenia $ciezki transportowe;.
Rozpocza¢ w obszarze pracy w odlegtosci co
najmniej 1 m/ 3.3 stép od granicy wirtualnej.

. Zainstalowac¢ $ciezke transportowa prostopadle do
wirtualnej granicy obszaru pracy.

. Nie wolno wyznaczaé $ciezki transportowe;j
przebiegajacej przez strefe niedostepna.

. Nie nalezy ustawia¢ punktéw odniesienia, ktére
sprawiaja, ze $ciezka transportowa przebiega
przez te samg $ciezke transportowa.

. Podczas instalacji $ciezki transportowej nie wolno
tworzy¢ gwattownych tukéw.

. Prowadzi¢ urzadzenie i dodawaé punkty, aby
potaczyc¢ Sciezke transportowg z punktem
dokowania.

. Ustawi¢ ostatni punkt odniesienia na $ciezce
transportowej (A) pod katem +/-45 stopni od
punktu dokowania.

Zapisac $ciezke transportowa, aby automatycznie
pofaczy¢ ostatni punkt odniesienia z punktem
dokowania.

Ustawi¢ szerokos$¢ korytarza (A) dla Sciezki
transportowej. Szeroko$c¢ korytarza mozna ustawi¢
na 3-5m/9.8-16.4 stop.

Aby

utworzy¢é punkt konserwaciji
Nalezy zdalnie sterowac urzadzeniem i dodawac
punkty na mapie. Rozpocza¢ dodawanie punktéw
odniesienia w miejscu, w ktérym zostat
zainstalowany punkt konserwacji. Pierwszy punkt
odniesienia okresla punkt konserwaciji.
Podczas instalacji $ciezki transportowej nie wolno
tworzy¢ gwattownych tukéw.
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. Uruchomié¢ urzadzenie i dodawa¢ punkty
odniesienia, aby utworzy¢ $ciezke do stacji
tadujace;j.

. Ustawi¢ ostatni punkt odniesienia na $ciezce
transportowej (A) pod katem +/-45 stopni od
punktu dokowania.

-

. Zapisac¢ punkt konserwacji, aby automatycznie
potaczy¢ ostatni punkt odniesienia z punktem
dokowania.

. Ustawi¢ szeroko$¢ korytarza (A) dla punktu
konserwacji. Szeroko$¢ korytarza mozna ustawi¢
na 3-5m/9.8-16.4 stop.

iy

®

Ponowna instalacja stacji tadujacej na mapie

W przypadku przeniesienia lub wymiany stacji fadujacej
nalezy ja ponownie zainstalowa¢ na mapie. Mozna jg
réwniez zainstalowaé ponownie, jesli robot koszacy nie
moze zadokowac lub potaczy¢ sie ze stacjg fadujaca.

1. Wybrac¢ kolejno obiekty mapy > Stacja fadujaca
w aplikaciji.

2. Wybierz opcje Zainstaluj ponownie stacje fadujaca
i postepuj zgodnie z instrukcjami.

Uwaga: Inne urzadzenia z wigczong funkcjg
Bluetooth® mogg powodowaé zaktdcenia procesu
parowania. Wytgczyé funkcje Bluetooth® w innych

urzadzeniach, jesli powoduje to zaktécenia w procesie
parowania.

Ponowna instalacja stacji referencyjnej na mapie

W przypadku przeniesienia lub wymiany stacji

referencyjnej nalezy jg ponownie zainstalowa¢ na

mapie.

1. Wybrac kolejno Obiekty mapy > Stacja
referencyjna w aplikaciji.

2. Wybierz opcje Zainstaluj ponownie stacje
referencyjng i postepuj zgodnie z instrukcjami.

Uwaga: W przypadku przesuniecia stacji
referencyjnej nalezy przywréci¢ ustawienia
fabryczne i ponownie utworzy¢ wszystkie elementy
mapy.
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4 Ustawienia

Urzadzenie ma ustawienia fabryczne, lecz mozna
dostosowac ustawienia do kazdego obszaru roboczego.

4.1 Harmonogram
o ] |

W menu Harmonogram mozna zmieni¢ ustawienia
harmonogramu pracy urzadzenia. Dla kazdego obszaru
roboczego mozna ustali¢ oddzielny harmonogram.

Do harmonogramu nie mozna wigczy¢ obszarow
odrebnych. Funkcja Harmonogram steruje dozwolonymi
godzinami pracy urzadzenia. Gdy urzadzenie nie
pracuje, jest zaparkowane w stacji tadujgcej.

Ksztalt obszaru pracy, liczba przeszkod i zbocza
zmniejszajg wydajnosé koszenia.

Koszenie systematyczne

Wielko$¢ obszaru — sport
24

Koszenie kazdego dnia

Wielkos$¢ obszaru — stan-
dard 48

Koszenie co drugi dzien

Wielko$¢ obszaru — maks. | Koszenie co trzeci dzien
72

Maksymalna wielko$¢ obszaru dla urzadzenia zalezy od

rodzaju zastosowania i jako$ci murawy.

. Wielko$¢ obszaru — sport 24: jest to maksymalna
wielko$¢ obszaru dla boisk sportowych i pél
golfowych, ktére nalezy kosi¢ kazdego dnia (24
godziny). Nadaje sie do dobrze utrzymywanej,
bujnej i ggstej murawy koszonej przy niskiej
wysokosci koszenia.

. Wielko$¢ obszaru — standard 48: jest to
maksymalna wielko$¢ obszaru dla wigkszosci
muraw, takich jak w obszarach obiektow
i obszarach rough, ktére muszg by¢
systematycznie koszone co drugi dzien (48
godzin). W przypadku nieregularnego schematu
konieczne jest koszenie kazdego dnia. Dotyczy
standardowej jako$ci murawy koszonej przy
$redniej wysokosci koszenia.

. Wielko$¢ obszaru — maks. 72: jest to maksymalna
wielko$¢ obszaru dla obszaréw obiektu, ktérg
mozna systematycznie kosi¢ co trzeci dzien (72
godziny). W przypadku nieregularnego schematu
konieczne jest koszenie kazdego dnia. Nadaje sie
do murawy o wolniejszym wzroscie trawy koszonej
przy duzej wysokosci koszenia.

4.2 Korzystanie z koszenia
systematycznego

. Ustawi¢ harmonogram tak, aby urzagdzenie dziatato
tak dtugo, jak to mozliwe.

Uwaga: Po skoszeniu obszaru pracy
urzadzenie kieruje sie do stacji tadujace;j.
Urzadzenie pozostanie w stacji tadujacej do
kolejnej godziny rozpoczecia pracy wedle ustawien
harmonogramu. Jesli obszar pracy nie jest
catkowicie skoszony, urzadzenie kontynuuje
koszenie obszaru pracy zgodnie z godzing
rozpoczegcia nastgpnego harmonogramu.

. Aby skosi¢ obszar pracy 2 razy w ciggu
dnia, mozna ustawi¢ 2 r6zne harmonogramy.
Ustawi¢ harmonogram dla urzadzenia, aby miato
wystarczajgco duzo czasu na skoszenie catego
obszaru pracy.

. W przypadku 2 lub wigcej réwnolegtych
harmonograméw urzadzenie rozpoczyna koszenie
od miejsca, ktdre nie byto koszone przez
najdiuzszy czas.

4.3 Wysokos¢ ciecia

{llf

Uwaga: Typ gleby, rodzaj trawy i nawierzchni

moga powodowaé koszenie na roznych wysokosciach.
W przypadku powierzchni wypuktych wysoko$é
koszenia staje sie nizsza niz $rednia wysoko$¢
koszenia. W przypadku powierzchni wklestych wysoko$¢
koszenia staje sie wyzsza niz $rednia wysoko$¢
koszenia. Istnieje ryzyko zdzierania darni na wypuktych
powierzchniach.

Wysoko$¢ koszenia ustawia sie indywidualnie dla
kazdego obszaru roboczego.

4.4 Schemat

Ustawien systematycznego koszenia dokonuje sig
dla kazdego obszaru roboczego. Mozna dokona¢
nastepujacych ustawien:

. Ustawi¢ schemat pracy urzgdzenia.
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. Dla niektorych schematéw mozna ustawi¢ kierunek
schematu.

. W przypadku niektérych schematéw mozna
ustawi¢ typ koszenia obrzeZy. Przy opcji State
koszenie obrzeZy urzadzenie pracuje zawsze
na tych samych $ciezkach, aby zachowa¢
wyrazne obrzeze wokot obszaru roboczego.

Przy opcji Zmienne koszenie obrzeZy urzadzenie
pracuje na réznych $ciezkach, aby zmniejszy¢
ryzyko pozostawiania $ladéw na trawniku wzdtuz
wirtualnej granicy.

. Ustawi¢ schemat pracy obejmuijacy kierunki
poruszania sie w obszarach pracy, w ktérych
znajduje sie wiele przeszkod i stref niedostepnych.

4.5 Dziatanie

Ly

W menu Dziafanie mozna zmieni¢ ustawienia funkcji
Unikanie przedmiotowi Tryb ECO.

4.5.1 Unikanie przedmiotéw

Funkcja Unikanie przedmiotow zmniejsza predko$c
urzadzenia, gdy zbliza sie ono do przeszkody, aby
unikna¢ kolizji.

Uwaga: Z tego powodu trawa wokét przeszkody
moze nie zosta¢ skoszona. Ta funkcja moze
spowodowac, ze urzadzenie nie bedzie prawidtowo
kosi¢ wysokiej trawy.

Umiesci¢ urzadzenie w stacji tadujace;j.
Nacisna¢ przycisk STOP.

Odczeka¢ 2 sekundy, a nastepnie wyprowadzi¢
urzadzenie ze stacji tadujace;j.

5. Upewnic¢ sie, ze kontrolka LED na stacji tadujacej
$wieci zielonym ciggtym $wiattem.

6.  Umiesci¢ urzadzenie w miejscu, w ktérym ma
rozpocza¢ koszenie.

4.6 Akcesoria

00
00

4.6.1 Reflektory

Dostepne sg 4 rézne ustawienia reflektoréw, kiedy maja
by¢ wiaczane:

. Zawsze wt.

. Tylko wieczor (19:00-00:00)

. Wieczor i noc (19:00-07:00)

. Zawsze wyt.

Reflektor mozna ustawi¢ w taki sposob, aby migat

lub $wiecit statym Swiattem. Swiatto reflektoréow mozna
réwniez ustawi¢ na miganie w przypadku wystgpienia
btedu.

Uwaga: Husqvarna zaleca uzywanie reflektoréw
W nocy.

Uwaga: Unikanie przedmiotow jest wiaczone tylko
wtedy, gdy urzadzenie pracuje w obszarach pracy, a nie
na $ciezce transportowe;j.

4.5.2 Tryb ECO

Tryb ECO wylacza sygnat w stacji tadujgcej po
zaparkowaniu urzadzenia lub w trakcie tadowania.
Jesli sygnat petli jest wytaczony, kontrolka LED stacji
fadujacej miga na zielono.

Uwaga: Trybu ECO nalezy uzywac w celu
oszczedzania energii oraz uniknigcia zaktdcen z innymi
urzadzeniami, takimi jak np. aparaty stuchowe dla
niedostyszacych lub bramy garazowe.

Uwaga: Aby recznie uruchomi¢ urzadzenie
w obszarze pracy, nalezy najpierw wtgczy¢ sygnat petli.

4.5.2.1 Wigczanie sygnatu petli
1. Wiaczy¢ urzadzenie.

4.6.2 Unikanie kolizji z domkiem kosiarki

Zuzycie ptyty bazowej stacji tadujgcej jest mniejsze

w przypadku wybrania opcji Unikaj kolizji z domkiem
kosiarki. Nalezy uzywaé opcji Unikaj kolizji z domkiem
kosiarki, jesli wysoko$c¢ koszenia urzadzenia jest
ustawiona na 30 mm lub mniej. W przypadku wybrania
opcji Unikaj kolizji z domkiem kosiarkitrawa moze nie
by¢ koszona wokoét stacji tadujacej.

4.7 Ogolne (tylko Bluetooth®)

Funkcja ta stuzy do ustawiania godziny i daty oraz
przywracania ustawien domysinych.

4.7.1 Godzina i data

Godzineg i date mozna zmienié¢ recznie lub przy uzyciu
daty i godziny urzadzenia przenos$nego.
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4.7.2 Przywr6¢ ustawienia fabryczne

Ustawienia uzytkownika mozna przywréci¢ do warto$ci
fabrycznych. Wszystkie obiekty mapy i harmonogramy
zostang usuniete.

Uwaga: Kod PIN, Sygnat petli, Komunikaty oraz Data
/ godzina nie zostang zresetowane.

4.8 Ochrona

Ustawienia zabezpieczen kontrolujg kod PIN, GeoFence
(strefe chroniona) i inne funkcje ochrony. Aby

uzyskaé dostep do menu Ochrona, nalezy wprowadzié
prawidtowy kod PIN.

To menu jest dostepne tylko wtedy, gdy urzadzenie
mobilne jest podtgczone do urzadzenia za pomocg
funkgji Bluetooth®.

4.8.1 Zmiefi kod PIN

Kod PIN mozna zmieni¢. Zapisa¢ nowy kod PIN w dziale
Notatki. Wiecej informacji znajduje sie w Wstgp na
stronie 8.

4.8.2 Zabezpieczenie przed kradziezg

W menu Zabezpieczenie przed kradzieZzg mozna
ustawi¢ czas trwania alarmu oraz zdarzenia, ktére
majg wyzwala¢ alarm. Ustawieniem fabrycznym jest
wymaganie wprowadzenia kodu PIN i czas trwania
alarmu wynoszacy 1 min.

4.8.2.1 Czas trwania alarmu

Istnieje mozliwos¢é okres$lenia czasu sygnalizowania
alarmu. Mozna wybrac¢ ustawienie z zakresu od 1 do 10
minut.

4.8.2.2 Wcisniety przycisk STOP

Alarm Weisniety przycisk STOP jest wiaczany, jesli
zostanie nacisnigty przycisk STOP i w ciaggu 30 s nie
zostanie wprowadzony kod PIN.

4.8.2.3 Przeniesiona

Jesli wiaczony jest alarm Przeniesiona, produkt
wyczuwa nieoczekiwane ruchy i emituje alarm.

4.8.3 GeoFence

Funkcja GeoFence to zabezpieczenie przed kradziezg
oparte na systemie GPS, ktére tworzy wirtualne
ogrodzenie dla urzadzenia. Produkt zostanie wytaczony,
jesli znajdzie si¢ w odlegtosci wigkszej od punktu
Srodkowego niz ustawiona oraz wtgczy sie alarm.

Po wigczeniu funkcji GeoFence aktualne potozenie
urzadzenia zostanie zapisane jako punkt srodkowy.

Do wytgczenia alarmu i ponownego uruchomienia
urzadzenia wymagany jest kod PIN. Funkcja GeoFence

jest wiaczona tylko wtedy, gdy urzadzenie jest
wigczone.

4.9 Automower® Connect (tylko
Bluetooth®)

W aplikacji Automower® Connect mozna wiaczyé/
wytgczyé modut Automower® Connect. Mozna réwniez
sprawdzic¢ site sygnatu, stan tgcznosci, zainicjowac
nowe parowanie lub usunaé¢ produkt ze sparowanych
kont.

4.10 Komunikaty

W tym menu mozna znalez¢ wczesniejsze informacje

i komunikaty o btedach. Dla niektérych komunikatow

o btedach sg dostepne wskazowki i porady, ktére moga
pomoc w rozwigzaniu problemu.

Jesli praca produktu zostanie w jakikolwiek sposéb
zaktdcona, na przyktad produkt utknie lub roztaduje

sie akumulator, zapisany zostanie komunikat dotyczacy
zaktdcenia i czasu jego wystgpienia.

Jesli ten sam komunikat powtorzy sig kilkukrotnie, moze
by¢ konieczne skorygowanie instalacji produktu. Patrz
Instalacja na stronie 15.

4.11 Profile koszenia

W profilach koszenia mozna zapisywac rézne zestawy
ustawien. Ta funkcja jest przydatna w przypadku
korzystania z jednego urzadzenia w co najmniej dwoch
lokalizacjach lub stosowania réznych ustawien dla tej
samej lokalizacji. W profilach koszenia zapisywane sg
ustawienia urzadzenia, obiekty mapy i ich ustawienia.

4.12 Bezprzewodowe pobieranie
oprogramowania sprzetowego
(Firmware over the air FOTA)

Urzadzenie ma funkcje, ktéra automatycznie pobiera
nowe oprogramowanie sprzgtowe. Gdy nowe
oprogramowanie sprzetowe bedzie dostepne, w aplikacji
pojawi sie powiadomienie, w ktorym mozna wybraé
instalacje nowego oprogramowania sprzetowego.
Domysinie funkcja ta jest wtgczona. Firma Husqvarna
zaleca aktualizacje oprogramowania sprzetowego, gdy
dostepna jest jego nowa wersja.

30 - Ustawienia

1691 - 007 - 22.12.2023




5 Przeznaczenie

5.1 Wigczanie urzgdzenia

OSTRZEZEN|EZ Przed uzyciem
urzadzenia nalezy zapoznac¢ sie

z rozdziatem dotyczgcym bezpieczenstwa.

. Nacisng¢ na 3 sekundy przycisk WE./WYL., aby
wigczy¢ urzadzenie. Sprawdzi¢, czy Swieci sig¢
kontrolka LED.

5.2 Uruchamianie urzadzenia

1. Nacisng¢ na 3 sekundy przycisk WE./WYL., aby
wiaczy¢ urzadzenie.

2. Otworzy¢ aplikacje Husqvarna Fleet Services™.
3. Wprowadzi¢ kod PIN.
Nacisnag¢ przycisk START na urzadzeniu.

5.3 Wybér trybu pracy

5.3.1 Zaplanowana operacja

Urzadzenie dziata na obszarze roboczym, na ktérym

kosi trawe i faduje sie automatycznie, zgodnie

z ustalonym harmonogramem.

5.3.1.1 Wyb6r zaplanowanej operacji w aplikacji

1. Otworzy¢ aplikacje na urzadzeniu przenosnym.

2. Wybra¢ opcje Uruchamianie > Wznow
harmonogram.

5.3.1.2 Wybér zaplanowanej operacji w panelu

sterowania

1. Nacisng¢ przycisk STOP.

2. Nacisng¢ przycisk Uruchom.

3. Nacisna¢ przycisk START.

5.4 appDrive

Aplikacja appDrive stuzy do recznego sterowania
urzadzeniem.

5.4.1 Korzystanie z funkcji appDrive
1. Otworzy¢ aplikacje na urzadzeniu przenosnym.
2. Wybrac opcje Uruchamianie > appDrive.

5.4.2 Obstuga urzadzenia za pomocg

aplikacji appDrive

Urzadzenie obstuguje si¢ za pomoca przyciskow:

. Gomy przycisk (A) stuzy do przemieszczania
urzadzenia do przodu.

. Dolny przycisk (B) stuzy do przemieszczania
urzadzenia do tytu.

. Przycisk strzatki (C) stuzy do obracania urzadzenia
w lewo.

. Przycisk strzatki (D) stuzy do obracania urzadzenia
W prawo.

. Uzywac Srodkowego przycisku (E) jako joysticka
umozliwiajgcego przemieszczanie i obracanie
urzadzenia w dowolnym kierunku.

B
%i

Uwaga: Podczas zdalnego sterowania kosiarkg za
pomocg aplikacji appDrive, nalezy poruszac¢ si¢ za nig
w odlegtosci 2-3 m/6.5-9.8 stép.

5.5 Wybér obszaru roboczego

Ta funkcja umozliwia tymczasowg prace urzadzenia

na wybranym obszarze roboczym. Po skoszeniu
wybranego obszaru roboczego kosiarka kontynuuje
prace zgodnie z ustalonym harmonogramem.

W celu obstugi urzadzenia w obszarze odrebnym nalezy
je recznie przemiesci¢ do i z obszaru odrebnego.
Urzadzenie dziata do momentu skoszenia obszaru
roboczego lub roztadowania akumulatora.

5.5.1 Wybdr obszaru roboczego w aplikac;ji
1. Otworzyé¢ aplikacje na urzadzeniu przeno$nym.
2. Wybrac¢ opcje Uruchamianie.

3. Wybrac¢ obszar roboczy.
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5.6 Tryb ,Parkuj’

Tryb Parkuj oznacza, ze urzgdzenie wraca do stacji

tadujacej. Urzadzenie pozostaje w stacji tadujgcej przez

wybrany czas lub do momentu wybrania nowego trybu

pracy.

5.6.1 Wybér trybu ,Parkuj” w aplikacji

1. Otworzy¢ aplikacje na urzadzeniu przenosnym.

2. Wybrac¢ opcje Parkuj.

3.  Wybraé czas, przez jaki urzagdzenie musi
pozostawac w stacji fadujace;j.

5.6.2 Wybér trybu ,Parkuj” na panelu

sterowania

1. Nacisna¢ przycisk STOP.

2. Nacisna¢ przycisk Parkuj.

3.  Nacisnag¢ przycisk START.

Urzadzenie pozostaje w stacji tadujacej przez 3 godziny,
a nastepnie kontynuuje prace zgodnie z ustalonym
harmonogramem.

5.7 Tryb ,Parkuj w punkcie
konserwac;ji”

Urzadzenie mozna zaparkowa¢ w punkcie konserwacji
w celu przeprowadzenia czynnosci konserwacyjnych

w urzgdzeniu.

5.7.1 Parkowanie urzgdzenia w punkcie
konserwacji za pomocg aplikacji

1. Otworzy¢ aplikacje na urzadzeniu przenosnym.

2. Wybra¢ opcje Parkuj> Punkt konserwaciji.
Urzadzenie pozostaje zaparkowane w punkcie
konserwacji do momentu wybrania nowego trybu pracy.
5.7.2 Parkowanie urzadzenia w punkcie
konserwacji za pomocg panelu sterowania
1. Nacisna¢ przycisk STOP.

2. Nacisna¢ przycisk Punkt konserwacji.

3. Nacisna¢ przycisk START.

Urzadzenie pozostaje zaparkowane w punkcie
konserwacji do momentu wybrania nowego trybu pracy.
5.8 Wylgczanie urzgdzenia

1. Nacisng¢ przycisk STOP na gérze urzadzenia.

Urzadzenie oraz silnik nozy zatrzymajg sie.

Uwaga: Po ponownym naci$nigciu przycisku
Uruchom i START urzadzenie bedzie kontynuowaé
prace w trybie Wzndw harmonogram.

5.9 Wytaczanie urzgdzenia
1. Nacisng¢ przycisk STOP na gorze urzadzenia.

2.  Polaczy¢ sie z urzadzeniem za pomoca funkcji
Bluetooth® krotkiego zasiggu w aplikacii.

Uwaga: Nie mozna wytgczy¢ urzadzenia, jesli
nie jest ono potgczone z aplikacjg za pomocag
funkgji Bluetooth®.

3.  Nacisng¢ na 3 sekundy przycisk WE./WYL., aby
wytaczy¢ urzadzenie Upewnic sie, ze kontrolka
LED sie wytaczyta.

5.10 Ladowanie akumulatora

e OSTRZEZENIE: Przed

rozpoczeciem uzytkowania urzgdzenia
nalezy ze zrozumieniem przeczyta¢ zasady
bezpieczenstwa dotyczace akumulatora.
Wigcej informacji znajduje sie w Zasady
bezpleczeristwa zwigzane z akumulatorem
na stronie 6.

Jesli urzadzenie jest nowe lub byto przechowywane
przez diuzszy czas, akumulator moze byé roztadowany.
Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy natadowac¢
akumulator.

1. Nacisng¢ na 3 sekundy przycisk WE./WYL.., aby
wigczy¢ urzadzenie.

2. Umiesci¢ urzadzenie w stacji fadujacej, az
ptytki tadujace zetkng sie z ptytkami stykowymi.
Zapoznac sie z informacjami dotyczgcymi ptytek
tadujacych i ptytek stykowych podanymi w czesci
Przeglad urzadzenia, stacja tadujgca, CEORA™
CS4 na stronie 11.

3. Upewni¢ sig, ze w aplikacji Husqvarna Fleet
Services™ trwa tadowanie lub ze kontrolka LED
miga na niebiesko.
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Uwaga: Jesli fadowanie nie rozpocznie sie
automatycznie, nalezy odtaczy¢ i podigczy¢ przewdd
zasilajacy do stacji fadujacej, aby uruchomic jg
ponownie. Po ponownym uruchomieniu tadowanie
rozpocznie sie automatycznie.

5.11 Zwalnianie hamulcéw két
i przemieszczanie urzgdzenia

Alternatywq dla podnoszenia urzadzenia jest mozliwo$¢
zwolnienia hamulcéw kot i pchniecie urzadzenia, aby
przemiesci¢ je recznie do przodu.

1. Nacisng¢ i przytrzymac¢ przycisk STOP. Hamulce
kot zostang zwolnione po uptywie 3 sekund.

Uwaga: Hamulce két wigczajg sie ponownie po
zwolnieniu przycisku STOP.

2. Przytrzymaé nacisniety przycisk STOP i pchnaé¢
urzadzenie do przodu, aby je przemiescic.
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6 Przeglad

6.1 Wprowadzenie — konserwacja

c OSTRZEZEN|EZ Nalezy wytgczyé

OSTRZEZEN|EZ Stosowac rekawice

ochronne.

urzadzenie przed rozpoczeciem czynnosci

konserwacyjnych.
W celu zapewnienia lepszej pracy i dluzszego okres
eksploatacji urzadzenia nalezy je regularnie czysci¢
i wymienia¢ zuzyte czesci. Przestrzegac¢ instrukcji
zawartych w Plan konserwacji na stronie 34.

Gdy urzadzenie jest nowe, nalezy co tydzien sprawdzac
tarcze tnace i noze. W przypadku niewielkiego zuzycia
mozna przedtuzy¢ termin kolejnej kontroli tarczy tnacych
i nozy. Jesli zuzycie jest znaczne, termin ten nalezy
skrocic.

6.2 Plan konserwagciji

Harmonogram konserwacji pokazuje sposob
serwisowania i konserwacji urzadzenia. W celu
zapewnienia lepszego dziatania i wydtuzenia
okresu eksploatacji urzadzenia nalezy przestrzegac
harmonogramu konserwacji.

Wazne jest, aby tarcza tngca fatwo sie obracata,

a krawedzie nozy nie byly uszkodzone. Okres

eksploatacji nozy wynosi zwykle od 1 do 4 tygodni.

Ponizsze warunki moga wydtuzy¢ lub skréci¢ okres

eksploatacji nozy:

. Czas pracy i wielko$¢ obszaru roboczego.

. Diugos¢ i grubosé trawy.

. Rodzaj gleby, obecnos¢ piasku i stosowane
nawozy.

. Przedmioty, takie jak szyszki, narzedzia, kamienie
i korzenie, znajdujace w obszarze roboczym.

Uwaga: Jesli noze sa tepe, efekt koszenia moze by¢
niezadowalajacy. Wigcej informacji na temat sposobu
wymiany nozy znajduje sie w czesci Wymiana nozy

i tarcz tngcych na stronie 37.

X = konserwacje moze wykonywaé operator.

O = zalecenia nie zostaty zawarte w niniejszej instrukcji
obstugi. Skontaktowa¢ sig z autoryzowanym punktem
serwisowym.

Przygotowanie Co ty- Co trzy
dziern | CO™KY | Tiata

Wyczysci¢ urzadzenie. Wigcej informacji znajduje sie w Czyszczenie urzadzenia X

na stronie 37.

Sprawdzi¢ urzadzenie pod katem uszkodzen i zuzycia. X

Wykona¢ aktualizacje oprogramowania sprzetowego jednostki napedowej i zes-
potu tnacego. Wiecej informacji znajduje sie w Bezprzewodowe pobieranie opro- X
gramowania sprzgtowego (Firmware over the air FOTA) na stronie 30.

Wykonaé aktualizacje oprogramowania sprzetowego stacji tadujace;j. O

Sprawdzi¢ komunikaty serwisowe dotyczace zalecanych aktualizacji.
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Serwisowanie

Co ty-
dzien

Co roku

Co trzy
lata

Jednostka napgdowa

Zdja¢ kotpaki kot i wyczysci¢ kota. Wiecej informacji znajduje sie w Czyszczenie
Jjednostki napedowej na stronie 37.

Sprawdzié, czy ostona gniazda USB jest prawidlowo zamocowana.

Przed umieszczeniem urzgdzenia w miejscu przechowywania nalezy w petni na-
tadowa¢ akumulator. Wiecej informacji znajduje sie w tadowanie akumulatora na
stronie 32.

W razie konieczno$ci wyregulowac¢ potozenie szczotek kot lub wymieni¢ je, jesli
sg zuzyte. Wiecej informacji znajduje sie w Regulacja szczotek kot na stronie 39.

Sprawdzi¢ gumowe pierscienie uszczelniajace na podwoziu, aby upewni¢ sig¢ co
do ich prawidtowej szczelno$ci.

Sprawdzié i wyczysci¢ kolumny zderzeniowe.

Sprawdzi¢ moment sity dokrecenia $rub podwozia. Sprawdzi¢ wktadki gwintowa-
ne.

Otworzy¢ pokrywe silnika i sprawdzi¢, czy nie wystepujg wycieki.

Sprawdzi¢ i wyczyscic filtr przeptywu powietrza.

Wymienic filtr przeptywu powietrza.

Otworzy¢ podwozie i wymieni¢ taSme uszczelniajaca.

Otworzy¢ pokrywe silnika i wymieni¢ uszczelke.

Zesp6t thacy

Sprawdzi¢ noze i w razie potrzeby wymieni¢ je wraz z ich srubami. Wiecej infor-
macji znajduje sie w Wymiana noZy i tarcz tngcych na stronie 37.

Sprawdzi¢ i wypolerowac ptytki tadujace.

Sprawdzi¢ mieszki tarcz tnacych i przednich két.

Sprawdzié czujniki ultradzwigkowe i dokreci¢ $ruby.

Sprawdzi¢ gumowe pierscienie uszczelniajace w skrzynkach elektronicznych.

Sprawdzié i wyczysci¢ kolumny zderzeniowe.

Wymontowaé plyte zabezpieczajaca i oczysci¢ wewnetrzng strone.

Sprawdzi¢ tarcze poslizgowg i tozysko tarczy poslizgowej.

Nasmarowac¢ silniki regulacji wysokos$ci koszenia.

Sprawdzié, czy kota nie sg zuzyte.

Sprawdzi¢ fozyska w przednich kotach i uchwytach koét.

O|O|O0O|O0O|O|O|O|O]| X| X

Nasmarowac¢ powierzchnie rozdziatu miedzy jednostkg napedowg a zespotem
tngcym i sprawdzi¢, czy nie sa zuzyte.

(@]

Skalibrowa¢ wysokos$¢ koszenia.

o

Sprawdzié i wyczyscic filtr przeptywu powietrza.
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Serwisowanie Co_ ty’- Co roku Co trzy
dziefi lata

Wymienic filtr przeptywu powietrza. (6]

Sprawdzi¢ przewdd i ztacze tadowania. (6]

Stacja tadujaca

Sprawdzi¢ i wypolerowac ptytki stykowe w stacji fadujace;j. X

Sprawdzi¢ przewdd zasilajacy, zasilacz, przewdd i ztgcza tadowania.

Otworzy¢ stacje tadujacg i wymieni¢ uszczelke.

Ostatni krok

Co ty- Coroku | Cotrzy
dzien lata

nia funkcji urzadzenia.

Za pomoca harzedzia do konserwacji oprogramowania przeprowadzi¢ test dziata- O

6.3 Umieszczanie zespolu thacego
W potoZeniu serwisowym

1. WYLACZYC urzadzenie. Patrz Wytgczanie
urzgdzenia na stronie 32.

2. Otworzy¢ pokrywe na jednostce napedowe;.

4.

Nacisng¢ dzwignie i unie$¢ przednig cze$¢ zespotu
tnacego za uchwyt. Zespot tnacy musi by¢
ustawiony w pozycji pionowe;j.

6.4 Ustawianie zespolu thacego
w polozeniu koszenia

1.

Ztozy¢ zespdt tngcy za pomoca przedniego
uchwytu na tym zespole.
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2. Podnies tylng cze$¢ zespotu thacego i odchyl
dzwignie.
3. Zamkna¢ otwor dostepowy.

6.5 Czyszczenie urzadzenia

Firma Husqvarna zaleca stosowanie specjalnego
zestawu do czyszczenia i konserwaciji, ktory jest
dostepny jako akcesorium. Aby uzyskaé wigece;j
informaciji, nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem
Husqvarna.

UWAGA: Nie uzywac myjek
wysokoci$nieniowych do czyszczenia
produktu lub stacji tadujacej. Nie uzywac
rozpuszczalnikéw do czyszczenia.

A

6.5.1 Czyszczenie jednostki napedowej

Urzadzenie nie dziata prawidtowo na zboczach, jesli
trawa blokuje kota.

1. Poluzowaé zaciski za pomocg ptaskiego
Srubokreta w narzedziu wielofunkcyjnym
i wymontowac tylny zderzak.

2. Zapomocg ptaskiego srubokreta w narzedziu
wielofunkcyjnym zdja¢ kotpak kota.

3. Oczysci¢ korpus urzadzenia, kota i podwozie
szczotka, sprezonym powietrzem lub biezaca
woda.

4.  Sprawdzi¢ i wyczysci¢ szczotki két. W razie
potrzeby wykreci¢ srube i zdjaé szczotke kota, aby
catkowicie oczysci¢ wat.

6.5.2 Czyszczenie zespotu thacego i tarcz
tnacych
Tarcze tnaca i noze nalezy sprawdzac co tydzien.

1. Ustawi¢ urzadzenie w pozycji serwisowej. Patrz
Umieszczanie zespotu tngcego w potoZeniu
serwisowym na stronie 36.

2. Oczyscic tarcze tnace, ptyte zabezpieczajgca
i kota szczotka, sprezonym powietrzem lub biezacg
woda.

3. Upewnic¢ sig, ze noze nie sa uszkodzone oraz ze
noze i tarcze thace moga sie swobodnie obracaé.

6.5.3 Czyszczenie stacji fadujacej
OSTRZEZENIE: Przed
przystapieniem do konserwacji lub
w przypadku czyszczenia stacji fadujacej

Uwaga: Urzadzenie nie moze wjechac¢ do stacji

fadujgcej, jesli znajduja sig¢ w niej przedmioty.

nalezy odigczy¢ przewod zasilajgcy od
gniazda zasilania.

. Ze stacji tadujacej nalezy regularnie usuwac trawe,
gatazki i inne przedmioty.

6.6 Wymiana nozy i tarcz thacych

c OSTRZEZEN|E! Firma Husqvarna

moze zagwarantowa¢ bezpieczenstwo
wytacznie, jesli uzywane sg oryginalne
noze Husqvarna. Patrz Dane techniczne na
stronie 55.
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OSTRZEZEN|E! Podczas wymiany

nozy nalezy wymieni¢ $ruby. Uzywane $ruby
moga szybko sig¢ zuzywaé i spowodowac
poluzowanie si¢ noza, co grozi powaznymi
obrazeniami.

A

Wymieni¢ zuzyte lub uszkodzone noze, aby zapewnic¢
bezpieczng prace. Noze nalezy wymieniaé regularnie,
aby uzyskac satysfakcjonujacy efekt koszenia i niskie
zuzycie energii. Aby zapewni¢ odpowiednie wywazenie
uktadu tngcego, wszystkie 5 nozy i $rub nalezy
wymienia¢ jednoczesnie. Po potowie okresu eksploatacji
nozy nalezy zamieni¢ pozycjami lewa i prawa tarcze
tngca w celu zapewnienia rownomiernego zuzycia nozy.
Noze mozna wymieni¢ po zamontowaniu tarcz tngcych
w urzadzeniu. Mozna réwniez wymontowac tarcze tnace
i wtedy wymieni¢ noze.

6.6.1 Wymiana tarcz tngcych
1. Nacisng¢ przycisk STOP.
2. Wylaczy¢ urzadzenie.

3.  Ustawi¢ zespét thacy w potozeniu serwisowym.
Wiecej informacji znajduje sie w Umieszczanie
zespotu tngcego w pofoZeniu serwisowym na
stronie 36.

4. Wymontowac¢ ztaczke z tarczy tngcej za pomocag
narzedzia wielofunkcyjnego.

5.  Poluzowa¢ $rube za pomoca narzedzia
wielofunkcyjnego.

0%

6.  Wyja¢ tarcze tnaca.
7. Oczysci¢ wat i piaste, jesli sg zabrudzone.
8.  Zamontowac tarcze tngca w odwrotnej kolejnosci.

6.6.2 Wymiana nozy na tarczy tnacej
1. Jesli w tarczy ostaniajgcej nie ma otwordw,
wymontowac jg:
a) Podniesc¢ tarcze ostaniajaca i wykreci¢ Srube
za pomocg narzedzia wielofunkcyjnego, aby
wymontowac tarcze ostaniajaca.

O

2. Wykreci¢ 5 $rub.
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Zdemontowac 5 nozy.
Zamontowaé 5 nowych nozy i wkreci¢ $ruby.

Upewni¢ sie, ze noze moga obracac sie
swobodnie.

6.  Jesli tarcza ostaniajgca zostata wymontowana,
zamontowac jg i wkreci¢ $rube. Wymagany
moment dokrecania to 8 Nm.

6.7 Regulacja szczotek két

Jesli szczotki kot sg zuzyte, nalezy je wyregulowac.

6.7.1 Regulacja szczotek kot
1. Nacisng¢ przycisk STOP.
2. Wylaczy¢ urzadzenie.

3.  Poluzowa¢ zaciski za pomoca ptaskiego
Srubokreta w narzedziu wielofunkcyjnym
i wymontowac tylny zderzak.

4.  Poluzowacé $rube za pomocag $rubokreta T27, aby

wyregulowac¢ szczotki két. Upewnic sie, ze szczotki
dotykajg dna gwintow kot.

6.8 Akumulator

UWAGA: Przed umieszczeniem
urzadzenia w miejscu przechowywania

nalezy w petni natadowa¢ akumulator.
Jesli akumulator nie zostanie w petni
natadowany, urzadzenie moze ulec
uszkodzeniu.

Jesli czas pracy urzadzenia miedzy tadowaniami jest
krétszy niz zazwyczaj, oznacza to, ze cykl zycia
akumulatora dobiega konca. Wymieni¢ akumulator, aby
wydtuzy¢ czas pracy.

Uwaga: Zywotnos¢ akumulatora zalezy od dugo$ci
sezonu roboczego oraz liczby godzin roboczych
urzadzenia w ciggu dnia. Dlugi sezon lub wielogodzinna
praca urzadzenia w ciggu dnia oznaczajg, ze
akumulator bedzie wymagac¢ czestszej wymiany.
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7 Rozwigzywanie problemdw

7.1 Wprowadzenie — rozwiazywanie problemow

Wszystkie komunikaty dotyczace rozwigzywania probleméw znajduja sie w menu Komunikaty w aplikacji Husqvarna
Fleet Services™. Informacje mozna réwniez znalez¢ na stronie www.husqvarna.com.

7.2 Komunikaty o btedach

Komunikaty o btedach z ponizszej tabeli sg wy$wietlane w aplikacji Husqvarna Fleet Services™. Jesli dany komunikat
czesto sie powtarza, nalezy skontaktowac sig z autoryzowanym centrum serwisowym.

Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Uktad tngcy zablokowany

Naped nozy jest zablokowany przez tra-
we lub inne przedmioty.

Sprawdzi¢ silnik koszacy oraz usunaé
trawe lub inne przedmioty.

Tarcza tngca jest zanurzona w wodzie.

Przemiesci¢ urzadzenie i zabezpieczyé
obszar pracy przed gromadzeniem sie
wody.

Trawa jest zbyt wysoka.

Nalezy dostosowac¢ wysoko$¢ koszenia
do wysokosci trawy.

Dostosowaé ustawienia harmonogramu,
aby wydtuzy¢ czas pracy.

Zablokowana

Urzagdzenie znajduje sie za wieloma
przeszkodami na matym obszarze.

Sprawdzié obszar i usuna¢ przeszkody,
ktére utrudniajg urzadzeniu wyjazd z te-
go obszaru.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Brak sygnaftu petli

Przewdd zasilajacy nie jest podtgczony.

Jesli wskaznik LED na stacji tadujgcej nie
$wieci, oznacza to brak zasilania. Nale-
zy sprawdzi¢ potaczenie gniazda zasila-
nia z wytgcznikiem réznicowoprgdowym.
Upewni¢ sie, czy przewdd zasilajacy jest
podtgczony do stacji fadujace;j.

Przewod zasilajacy jest uszkodzony.

Wymieni¢ przewod zasilajacy.

Tryb ECO jest wigczony, a wskaznik
LED stacji tadujacej miga na zielono.
Urzadzenie zostato uruchomione recz-
nie w obszarze roboczym, ale przycisk
STOP nie zostat naci$niety przed opusz-
czeniem stacji tadujacej przez urzadze-
nie. Sygnat stacji fadujacej jest wytaczo-
ny, a urzadzenie nie moze wjechaé¢ do
stacji tadujgcej. Wiecej informaciji znajdu-
je sie w Tryb ECO na stronie 29.

Umiesci¢ urzadzenie w stacji tadujace;j.
Uruchomi¢ urzadzenie. Wiecej informaciji
znajduje sie w Uruchamianie urzadzenia
na stronie 31.

Urzadzenie nie znajduje sygnatu petli ze
stacji tadujace;j.

Umiesci¢ urzadzenie w stacji tadujace;j

i wygenerowac nowy sygnat petli. Wiecej
informacji znajduje sie w Ponowna insta-
lacja stacji fadujacej na mapie na stronie
27.

Stacja tadujgca nie zostata prawidtowo
zamontowana.

Zamontowac¢ prawidtowo stacje tadujaca.
Wiecej informacji znajduje sie w Ustawia-
nie stacji fadujgcej na stronie 21.

Zaktocenia ze strony metalowych przed-
miotéw, np. ogrodzen, stali zbrojeniowej
lub zakopanych przewodéw w poblizu
stacji tadujacej.

Zmieni¢ potozenie stacji tadujacej.

Poza obszarem pracy

Obszar pracy jest zbytnio nachylony
w poblizu wirtualnej granicy.

Nalezy zadba¢ o prawidiowe wyznacze-
nie wirtualnej granicy. Wiecej informaciji
znajduje sie w Wyznaczanie obiektow
mapy w poblizu budynkow i drzew na
stronie 17.

Zbyt duze nachylenie $ciezki transporto-
wej lub $ciezki do punktu konserwaciji.

Nalezy zadba¢ o prawidtowe wyznacze-
nie $ciezki transportowej. Wiecej infor-
macji znajduje sie w Wyznaczanie obiek-
tow mapy w poblizu budynkow i drzew na
stronie 17.

Urzgdzenie nie wykrywa prawidtowego
sygnatu petli z powodu zaktdcen powo-
dowanych przez inne urzadzenie zamon-
towane w poblizu.

Umiesci¢ urzadzenie w stacji tadujacej

i wygenerowaé nowy sygnat petli. Wigcej
informacji znajduje sie w Ponowna insta-
lacja stacji fadujgcej na mapie na stronie
27.

Zaktécenia ze strony metalowych przed-
miotéw, np. ogrodzen, stali zbrojeniowej
lub zakopanych przewodéw w poblizu
stacji tadujace;j.

Zmienié potozenie stacji tadujacej.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Rozladowany akumulator

Urzgdzenie nie moze znalez¢ stacji fadu-
jacej.

Urzadzenie nie zna swojego dokladnego
potozenia i nie moze odnalez¢ stacji ta-
dujace;j.

Istnieje przeszkoda uniemozliwiajaca
urzadzeniu odnalezienie stacji tadujace;j.

Akumulator jest wyeksploatowany.

Wymieni¢ akumulator. Wiecej informacji
znajduje sie w Akumulator na stronie 39.

Urzagdzenie nie moze wjecha¢ do stacji
fadujacej, poniewaz antena na plycie ba-
zowe;j stacji tadujacej jest uszkodzona.

Jesli kontrolka LED na stacji tadujgcej
miga na czerwono, oznacza to, ze an-
tena stacji tadujacej jest uszkodzona.
Skontaktowa¢ sie z lokalnym autoryzo-
wanym centrum serwisowym.

Poslizg

Urzgdzenie uderzyto w przeszkode i za-
trzymato sie lub kota nie moga poruszaé
sie po mokrej trawie.

Przesuna¢ urzadzenie i usuna¢ przyczy-
ne problemu. Jesli przyczyna byta mok-
ra trawa, przed ponownym uzyciem urza-
dzenia nalezy zaczekac, az trawnik wy-
schnie.

Obszar pracy obejmuje stromg pochy-
fos¢.

Maksymalny kat nachylenia podtoza wy-
nosi 45%. Odgrodzi¢ strome zbocza.
Wigcej informaciji znajduje sie w /nstala-
¢ja obiektow mapy na pochyfosci na stro-
nie 19.

Zablokowana stacja fadujgca

Potaczenie pomiedzy ptytkami tadujacy-
mi na urzgdzeniu a ptytkami stykowymi
na stacji fadujace;j jest stabe. Urzadzenie
podjeto kilka prob natadowania akumula-
tora.

Umiesci¢ urzadzenie w stacji tadujacej
i sprawdzié, czy ptytki tadujgce i plytki
stykowe stykaja sie ze soba.

Wyczysci¢ plytki stykowe na stacji taduja-
cej i ptytki tadujace na urzadzeniu.

Przedmiot uniemozliwia podtgczenie
urzadzenia do stacji tadujgcej.

Usuna¢ przedmiot.

Stacja fadujaca jest przechylona lub zgie-
ta.

Potozy¢ ptyte podstawy na rownym pod-
tozu. Aby zainstalowa¢ stacje tadujaca
na miekkiej powierzchni, nalezy uzy¢ ptyt
podporowych, nalezacych do wyposaze-
nia dodatkowego.

Zablokowana w stacji fadujg-
cef

Urzadzenie nie moze wyjechac ze sta-
cji tadujagcej, poniewaz jest zablokowane.
Powierzchnia ptyty bazowej jest mokra
lub brudna, co uniemozliwia urzgdzeniu
opuszczenie stacji tadujace;j.

Sprawdzié, dlaczego urzadzenie nie mo-
ze wyjechac ze stacji fadujacej. Usungc
przedmioty i wyczys$cic ptyte bazowg sta-
cji tadujace;j.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Problem z komunikacjg ze
stacjg fadujgacg

Kilkakrotnie wygenerowac¢ nowy sygnat

stacji tadujacej. Jesli problem utrzymuje
sig, nalezy skontaktowac si¢ z autoryzo-
wanym centrum serwisowym.

Sygnat stacji tadujgcej nie zostat zmie-
niony.

Przeprowadzi¢ parowanie miedzy urza-
dzeniem a stacja tadujaca. Jesli problem
utrzymuije sig, nalezy skontaktowaé sie
z autoryzowanym centrum serwisowym.

Urzadzenie nie jest potgczone ze stacjg
fadujaca.

Usterka zasilania.

Sprawdzi¢ i usuna¢ przyczyne awarii za-
silania.

Odwrdécona

Urzadzenie przechyla sie lub jego korpus
jest przechylony od gory do dotu.

Umiesci¢ urzgdzenie w prawidtowej po-
Zycji.

Kosiarka przechylona

Urzadzenie jest przechylone pod katem
wiekszym niz maksymalny.

Przenie$¢ urzadzenie na obszar o réw-
nym podtozu.

Uniesiona

Doszto do wigczenia czujnika podnosze-
nia z powodu przechylenia urzadzenia.

Nalezy upewni¢ sig, ze obudowa urza-
dzenia moze swobodnie przemieszczaé
sie w obrebie podwozia. Usung¢ przed-
mioty, ktére moga spowodowaé podnie-
sienie korpusu urzadzenia lub utworzy¢
wokét nich strefe niedostepna. Jesli prob-
lem utrzymuije sie, nalezy skontaktowaé
sie z autoryzowanym centrum serwiso-
wym.

Kolizja

Obudowa urzadzenia nie moze poruszaé
sie swobodnie wzgledem podwozia.

Usung¢ brud lub przedmioty spomiedzy
podwozia i obudowy urzadzenia. Nalezy
upewnic sie, ze obudowa urzgdzenia mo-
ze swobodnie przemieszczaé sie w obre-
bie podwozia.

Urzadzenie nie moze przesuwac sie do
przodu ani do tytu.

Usuna¢ przedmiot, ktéry uniemozliwia
dziatanie urzadzenia.

Zablokowany silnik kofa pra-
wego/lewego

Koto jest zablokowane przez trawe lub
inne przedmioty.

Sprawdzi¢ koto i usung¢ trawe lub inny
przedmiot.

Alarm! Kosiarka zatrzymana

Alarm sig wigczyt, poniewaz urzadzenie
zostato zatrzymane.

Alarm! Kosiarka poza strefg
chroniong

Doszio do uruchomienia alarmu, ponie-
waz urzadzenie opuscito obszar Geo-
Fence.

Alarm! Kosiarka zostafta prze-
niesiona

Alarm sig wtgczyt, poniewaz urzadzenie
zostato przesuniete.

Dostosowac¢ ustawienia ochrony w menu
Ochrona. Wiecej informacji znajduje sie¢
w Ochrona na stronie 30.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Usterka w ukfadzie elektro-
nicznym

Usterka czujnika petli

Usterka ukfadu fadowania

Usterka czujnika przechytu

Przejsciowa usterka

Nieprawidfowa kombinacja
rezerwowego urzgdzenia

Usterka czujnika zderzenia

Usterka czujnika podnosze-
nia

Nieprawidfowa konfiguracja
systemu

Usterka funkcji bezpieczeri-
stwa

Usterka czujnika dokowania

Usterka silnika tngcego

Usterka czujnika skiadania
zespofu tngcego

Problem z napigciem wew-
netrznym

Problem z komunikacjg wew-
netrzng

Tymczasowy problem zwigzany z ukta-
dem elektronicznym lub oprogramowa-
niem sprzetowym urzadzenia.

Ponownie uruchomic¢ urzgdzenie. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.

Usterka akumulatora

Tymczasowy problem zwigzany z aku-
mulatorem lub oprogramowaniem sprze-
towym urzadzenia.

Ponownie uruchomi¢ urzadzenie. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.

Nieprawidtowy typ akumulatora.

Zgodnie z zaleceniem producenta nalezy
korzystaé z oryginalnych akumulatoréw.

Akumulator jest uszkodzony lub nie dzia-
fa prawidiowo.

Wymieni¢ akumulator. Skontaktowac sie
z autoryzowanym centrum serwisowym.

Temperatura akumulatora
przekracza wartosc granicz-
nq

Urzadzenie nie moze sig uruchomic,
poniewaz temperatura akumulatora jest
zbyt wysoka lub zbyt niska.

Urzadzenie zacznie dziata¢, gdy tempe-
ratura akumulatora obnizy si¢. Nalezy
upewnic¢ sie, ze stacja tadujgca jest umie-
szczona w obszarze chronionym przed
promieniami stonecznymi.

Zbyt wysokie natgZenie pra-
du fadowania

Nieprawidtowy lub uszkodzony zasilacz.

Sprawdzié, czy zasilacz i stacja taduja-
ca nie sg uszkodzone. Upewni¢ sig, ze
uzywany jest wtasciwy zasilacz i wtasci-
wa stacja tadujgca. Ponownie uruchomi¢
urzadzenie. Jesli problem utrzymuije sig,
nalezy skontaktowac¢ sie z autoryzowa-
nym centrum serwisowym.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Problem z mapg

Brak okreslonego obszaru pracy.

Utworzy¢ obszar pracy w aplikacji Husg-
varna Fleet Services™. Wigcej informagii
znajduje sie w Tworzenie obszaru pracy
na stronie 25.

Plik obiektéw mapy jest nieprawidtowy.

Sprawdzi¢ mape w aplikacji. Dostosowac¢
i zapisa¢ mape.

Usung¢ mape i ponownie utworzy¢
obiekty.

Zmieniono obszar pracy

Zmieniono potozenie stacji tadujgcej lub
stacji referencyjne;j.

Ustawi¢ stacje fadujaca lub stacje refe-
rencyjng w ich pierwotnych potozeniach.

Utworzy¢ nowg mape.

Usterka kofa napedowego,
prawe/lewe

Koto jest zablokowane przez trawe lub
inne przedmioty.

Sprawdzi¢ koto napedowe i usungé trawe
lub inne przedmioty.

Brak zasilania stacji fadujacej

Zasilacz jest nieprawidtowy lub uszko-
dzony.

Sprawdzi¢ zasilacz. W razie potrzeby wy-
mieni¢.

Usterka zasilania.

Sprawdzi¢ i usuna¢ przyczyne awarii za-
silania.

Urzadzenie nie moze si¢ natadowac, po-
niewaz ptytki stykowe i ptytki tadujgce nie
sg potaczone.

Upewni€ sig, ze ptytki tadujace i stykowe
sg potaczone. Wyczyscié ptytki stykowe
i tadujgce.

Wyszukiwanie satelitow

Staby sygnat satelitarny do stacji referen-
cyjnej.

Chwilowe ostabienie sygnatu satelitarne-
go. Urzadzenie zacznie dziata¢ po popra-
wie sygnatoéw satelitarnych.

Sprawdzi¢ zamontowanie stacji referen-
cyjnej. Informacje dotyczace staciji refe-
rencyjnej znajdujg sie w instrukcji obstu-
gi.

Staby sygnat satelitarny do urzadzenia.

Chwilowe ostabienie sygnatu satelitarne-
go. Urzadzenie zacznie dziata¢ po popra-
wie sygnatu satelitarnego.

Sprawdzi¢, czy miedzy urzadzeniem

a niebem nie ma zadnych przedmiotéw,
ktore mogtyby zaktécac sygnat z sateli-
téw. Usuna¢ obiekt lub przeprowadzi¢
nowg instalacje, aby w obszarze robo-
czym nie znajdowaty sie zadne przeszka-
dzajace elementy. Wigcej informacji znaj-
duje sie w Tworzenie obszaru pracy na
stronie 25
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Brak doktadnej pozycji z sa-
telity

Staby sygnat satelitarny do stacji referen-
cyjnej.

Sprawdzié zamontowanie stacji referen-
cyjnej. Informacje dotyczace staciji refe-
rencyjnej znajduja sie w instrukcji obstu-
gi.

Staby sygnat satelitarny do urzadzenia.

Sprawdzi¢, czy migdzy urzadzeniem

a niebem nie ma zadnych przedmiotéw,
ktoére mogtyby zaktécaé sygnat z sateli-
téw. Usuna¢ obiekt lub przeprowadzi¢
nowg instalacje, aby w obszarze robo-
czym nie znajdowaly si¢ zadne przeszka-
dzajace elementy. Wiecej informacji znaj-
duje sie w Tworzenie obszaru pracy na
stronie 25

Blad komunikacji ze stacjg
referencyjng

Brak sygnatu radiowego migedzy urzadze-
niem a stacjg referencyjna.

Przeprowadzi¢ parowanie miedzy urza-
dzeniem a stacja referencyjng.

Stacja referencyjna nie zostata prawidto-
wo zamontowana.

Sprawdzié zamontowanie stacji referen-
cyjnej. Informacje dotyczace staciji refe-
rencyjnej znajduja sie w instrukgji obstu-
gi.

Urzgdzenie nie odbiera sygnatu radiowe-
go ze stacji referencyjnej na catym ob-
szarze roboczym.

Sprawdzi¢, czy urzadzenie odbiera syg-
nat radiowy ze stacji referencyjnej na ca-
tym obszarze roboczym. Jesli nie, nalezy
przeprowadzi¢ ponowng instalacje stacji
referencyjnej lub ponowng instalacje ma-
py. Wiecej informaciji znajduje sie w /n-
stalacja obiektow mapy na stronie 23.

Zainstalowa¢ drugq stacje referencyjna,
ktora bedzie petni¢ funkcje wzmacniacza.
Upewni¢ sig, ze urzadzenie odbiera syg-
nat radiowy. Aby uzyska¢ wigcej informa-
cji, nalezy skontaktowac sie z przedsta-
wicielem Husqvarna.

Usterka zasilania.

Sprawdzié i usunaé przyczyne awarii za-
silania stacji referencyjne;j.

Zainstalowa¢ drugg stacje referencyjna,
ktora bedzie petni¢ funkcje wzmacnia-
cza. Aby uzyskaé wiecej informacji, nale-
2y skontaktowac sie z przedstawicielem
Husqvarna.

Wystapit btad w stacji referencyjnej,
a wskaznik LED miga na czerwono.

Odtaczyé¢, a nastepnie podiaczy¢ zasi-
lanie stacji referencyjnej, aby ponow-

nie uruchomi¢ stacje referencyjna. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Nieoczekiwane ustawienie
wysokosci ciecia

Ograniczony zakres wyso-
kosci ciecia

Bfad wysokosci koszenia

Regulacja wysokosci kosze-
nia zablokowana

Regulator wysokosci koszenia nie moze
sie poruszadé.

Sprawdzi¢ regulacje wysokosci ciecia

i usuna¢ trawe lub inne przedmioty. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.

Zespdt tngcy nie znajduje sie
w prawidfowym pofoZeniu

Zespot tnacy nie jest zamontowany pra-
widtowo.

Upewni¢ sig, ze zespdt tnacy jest pra-
widtowo zamocowany i dzwignia jest us-
tawiona w prawidtowym potozeniu. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.

Zespot tnacy jest ustawiony w pozycji
serwisowej.

Upewni€ sig, ze zespdt tnacy jest usta-
wiony w pozycji koszenia. Jesli problem
utrzymuije sig, nalezy skontaktowac sie
z autoryzowanym centrum serwisowym.

Migejsce docelowe jest nie-
osiggaine

Pomigdzy stacjg tadujacg a obszarem ro-
boczym lub punktem konserwacji nie ma
Sciezki transportowe;.

Utworzy¢ $ciezke transportowg miedzy
stacjq tadujgca a obszarem roboczym lub
punktem konserwacji.

Sciezka transportowa jest zablokowana

i urzadzenie nie moze przemiesci¢ sie do
obszaru roboczego, stacji tadujacej ani
punktu konserwacji.

Upewni¢ sie, ze $ciezka transportowa

nie jest zablokowana lub usuna¢ $ciezke
transportu i wykona¢ nowa $ciezke trans-
portowa.

Zbyt wiele punktow odniesie-
nia

W biezgcym obszarze roboczym znajdu-
je sie zbyt wiele punktéw odniesienia.

Utworzy¢ nowy obszar roboczy, strefe
niedostepng i $ciezke transportowg oraz
ustawi¢ mniej punktéw odniesienia. Po-
dzieli¢ biezacy obszar roboczy na wigcej
obszaréw roboczych.

Zbyt wysokie nateZenie prag-
du akumulatora

Zbyt wysokie wewnetrzne na-
teZenie prgdu

Duza wewneltrzna utrata mo-
cy

Urzadzenie zatrzymato sie, poniewaz ko-
sito zbyt wysokg lub zbyt grubg trawe al-
bo napotkato zbyt strome zbocze.

Ustawi¢ urzadzenie na rownym podtozu
z krotkg trawg i uruchomié. Jesli problem
utrzymuje sie, nalezy skontaktowac sie
z autoryzowanym centrum serwisowym.

Duza utrata mocy tadowania

Styk pomigdzy ptytkami tadujgcymi na
zespole tngcym a ptytkami stykowymi na
stacji tadujacej jest nieprawidtowy.

Wypolerowaé plytki tadujace na zespole
tngcym i ptytki stykowe na stacji taduja-
cej.

Tymczasowy problem zwigzany z ukta-
dem elektronicznym lub oprogramowa-
niem sprzetowym urzgdzenia.

Uruchomic¢ urzgdzenie. Jesli problem
utrzymuje sie, nalezy skontaktowac sie
z autoryzowanym centrum serwisowym.

Wysoka temperatura wew-
netrzna

Wysoka temperatura napedu
noZy, prawa/srodkowa/lewa
strona

Urzadzenie pracowato w zbyt wysokiej
temperaturze, kosito zbyt wysoka lub
zbyt grubg trawe albo napotkato zbyt
strome zbocza.

Ustawi¢ urzadzenie w miejscu zabezpie-
czonym przed dziataniem promieni sto-
necznych i poczekac¢. Ustawi¢ urzadze-
nie na réwnym podtozu z krétkg trawa

i uruchomic¢. Jesli problem utrzymuije sie,
nalezy skontaktowac sie z autoryzowa-
nym centrum serwisowym.
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Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Wiele stacji referencyjnych

W poblizu obszaru pracy znajduje sie
wigcej niz jedna stacja referencyjna.
Moze to spowodowac zaktdcenia pracy
urzadzenia wynikajace z obecnosci innej
stacji referencyjnej.

Jesli ten problem wystepuje czesto, na-
lezy skontaktowac sie z autoryzowanym
centrum serwisowym.

Nieprawidfowa konfiguracja
oprogramowania sprzgtowe-
go

Nie mozna zaktualizowa¢ oprogramowa-
nia sprzetowego w urzadzeniu.

Umiesci¢ urzadzenie w stacji fadujacej

i zaktualizowaé oprogramowanie sprzeto-
we. Jesli problem nie ustepuje, skontak-
tuj sie z punktem sprzedazy.

7.3 Komunikaty informacyjne i ostrzegawcze

Komunikaty informacyjne z ponizszej tabeli sg wyswietlane w menu Komunikaty aplikacji Husqvarna Fleet Services™.
Jesli dany komunikat czesto sie powtarza, nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym.

Komunikat

Przyczyna

Postepowanie

Zle wywazenie ukfadu tngce-
go

Urzgdzenie wykrywa drgania tarczy tng-
cej.

Sprawdzi¢ noze i $ruby pod katem usz-
kodzen lub zuzycia. Upewnic¢ sig, ze
wszystkie noze sg prawidtowo zamonto-
wane i ze w kazdej pozycji na tarczy tng-
cej przymocowany jest tylko jeden noéz.

Problem z tgcznoscig

Problem z modutem Automower® Con-
nect.

Ponownie uruchomi¢ urzadzenie. Wyta-
czy¢ Automower® Connect w aplikacji

i wigczy¢ ponownie. Odczekac¢ 1 godzi-
ne, a nastepnie sprobowaé ponownie.
Jesli problem utrzymuje sie, nalezy skon-
taktowac sie z autoryzowanym centrum
serwisowym.

Nieprawidtowy kod PIN

Wprowadzono nieprawidtowy kod PIN.
Dozwolonych jest 5 préb, po ktorych
urzadzenie zostanie zablokowane na pe-
wien czas.

Wprowadzi¢ prawidtowy kod PIN. Jesli
kod PIN jest nieprawidtowy, nalezy uzy¢
adresu strony internetowej w aplikaciji,
aby przesta¢ kod PIN na zarejestrowa-
ny adres e-mail. Jesli nie zarejestrowano
zadnego adresu e-mail, nalezy skontak-
towac sie z autoryzowanym centrum ser-
wisowym.

Usterka nawigacji GPS

Tymczasowy problem zwigzany z ukta-
dem elektronicznym lub oprogramowa-
niem sprzetowym urzadzenia.

Ponownie uruchomi¢ urzadzenie. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.

Usterka czujnika ultradZwie-
kowego

Czujnik ultradzwigkowy jest zabrudzony
lub zablokowany.

Oczysci¢ czujnik ultradzwiekowy.

Tymczasowy problem zwigzany z ukfa-
dem elektronicznym lub oprogramowa-
niem sprzetowym urzgdzenia.

Ponownie uruchomi¢ urzadzenie. Jesli
problem utrzymuje sie, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym.
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7.4 Kontrolki LED na stacji tadujgce;j

Prawidtowe funkcjonowanie instalacji jest potwierdzone przez kontrolki na stacji tadujacej, ktére muszg $wiecic¢
w trybie ciagtym lub miga¢ na zielono. Je$li $wiatto kontrolki ma inny kolor, nalezy skorzysta¢ z ponizszych
wskazoéwek dotyczacych rozwigzywania problemoéw.

Przydatne informacje znajdujg sie rowniez na stronie www.husqvarna.com. Jesli nadal konieczna jest pomoc, nalezy
skontaktowac sie z autoryzowanym centrum serwisowym.

Swiatlo

Status

Zielone state $wiatto

Sygnaly sa dobre.

Zielone migajgce $wiatto

Sygnaly sg dobre; fryb ECO jest aktywny. Wiecej informacji znajduje sie w 7ryb ECO

na stronie 29.

Czerwone migajace $wiatto

Zaktocenie w antenie stacji tadujgcej. Skontaktowac sie z autoryzowanym punktem

serwisowym.

Czerwone state Swiatto

Usterka w ptytce uktadu elektronicznego lub nieprawidtowe zasilanie w stacji taduja-
cej. Usterka powinna zosta¢ naprawiona przez technika w autoryzowanym serwisie.
Skontaktowac sie z autoryzowanym punktem serwisowym.

7.5 Objawy

Jesli urzadzenie nie dziata prawidtowo, nalezy zapoznac sie zgodnie z ponizsza tabelg objawow.

Objawy

Przyczyna

Postepowanie

Urzgdzenie nie moze wje-
chaé do stacji fadujace;j.

Stacja tadujgca nie jest ustawiona na pta-
skiej powierzchni.

Ustawi¢ stacje fadujacg na ptaskiej po-
wierzchni. Wiecej informacji znajduje sie
w Miejfsce instalacji stacji fadujgcej na
stronie 15.

Stacja tadujgca jest zbytnio oddalona od
obszaru pracy.

Utworzy¢ nowy obszar roboczy lub prze-
nies¢ stacje tadujaca.

Urzadzenie pracuje o nie-
wiasciwej porze.

Nalezy ustawi¢ godzine i date w urzadze-
niu.

Niepoprawnie ustawiono godzine i date.

Ustawi¢ godzine i datg. Wigcej informacji
znajduje sie w Godzina i data na stronie
29.

Czas rozpoczecia i zakonczenia pracy
jest nieprawidtowy.

Zmieni¢ ustawienia harmonogramu. Wie-
cej informaciji znajduje sie w Harmono-
gram na stronie 28.

Wystepujg drgania urzadze-
nia.

Uktad tnacy nie jest wywazony z powodu
uszkodzenia tarcz.

Sprawdzi¢ tarcze i Sruby, w razie potrze-
by wymieni¢. Wigcej informacji znajduje
sie w Wymiana noZy i tarcz tngcych na
stronie 37.

Uktad tnacy nie jest wywazony z powodu
zbyt duzej ilosci nozy w tej samej pozyciji.

Upewni¢ sie, ze kazda $ruba mocuje tyl-
ko 1 tarcze.

W urzadzeniu zamontowano noze o réz-
nej grubosci.

Sprawdzi¢, czy noze majg rozng gru-
bos¢, w razie potrzeby wymienié.

Urzgdzenie pracuje, ale tar-
cza tngca si¢ nie obraca.

Urzgdzenie wjezdza do stacji tadujace;j.

Zwykfa obstuga urzadzenia. Tarcza tng-
ca nie obraca sie, kiedy urzadzenie wjez-
dza do stacji tadujace;j.
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Objawy

Przyczyna

Postepowanie

Urzadzenie pracuje przez
krétsze okresy miedzy tado-
waniami niz zwykle.

Trawa lub inny przedmiot powoduje za-
blokowanie tarczy tnace;j.

Usung¢ i wyczyscic tarcze tngca. Patrz
Czyszczenie zespofu tngcego i tarcz tng-
cych na stronie 37.

Akumulator jest wyeksploatowany.

Wymieni¢ akumulator. Wiecej informacji
znajduje sie W Akumulator na stronie 39.

Trawa jest wysoka i gesta.

Zwigkszy¢ wysokos$¢ koszenia, a nastep-
nie zmniejszy¢ ja, gdy trawa bedzie krot-
sza.

Czas pracy i czas tadowania
sg krotsze niz zwykle.

Akumulator jest wyeksploatowany.

Wymieni¢ akumulator. Wiecej informac;ji
znajduje sie w Akumulator na stronie 39.

Urzadzenie jest zadokowane
na kilka godzin w stacji fadu-

jacej.

Urzgdzenie zostato zaparkowane ze
wzgledu na ustalony harmonogram lub
z powodu wybrania opcji Zaparkuj i cze-
kaj na polecenie.

Zmieni¢ ustawienia harmonogramu lub
uruchomi¢ urzadzenie.

Urzadzenie nie bedzie pracowad, jesli
temperatura akumulatora jest zbyt wyso-
ka lub zbyt niska.

Urzadzenie wznowi prace w momencie,
w ktorym temperatura akumulatora znaj-
dzie sig pomigdzy okreslonymi limitami,
a ustawienia harmonogramu pozwolg na
jego normalng prace. Nalezy upewni¢
sie, ze stacja tadujaca jest umieszczona
w obszarze chronionym przed promienia-
mi stonecznymi.

Efekt koszenia jest niezado-
walajacy.

Urzadzenie pracuje przez krétki czas.

Wydtuzyé czas pracy. Wiecej informacji
znajduje sie w Harmonogram na stronie
28.

Obszar roboczy jest zbyt duzy.

Ograniczy¢ obszar roboczy lub wydtuzyé
czas pracy. Wiecej informacji znajduje
sie W Harmonogram na stronie 28.

Noze sg tepe.

Wymieni¢ wszystkie noze. Wiecej infor-
macji znajduje sie w Wymiana nozy na
tarczy tngcej na stronie 38.

Zbyt wysoka trawa w poréwnaniu do us-
tawionej wysokosci koszenia.

Zwigkszy¢ wysokos$¢ koszenia, a nastep-
nie zmniejszy¢ ja, gdy trawa bedzie krot-
sza.

Nagromadzenie trawy na tarczy tnacej
lub wokét watu silnika.

Usung¢ zebrang trawe i wyczysci¢ urza-
dzenie. Wigcej informacji znajduje sie

w Czyszczenie zespotu tngcego i tarcz
tngcych na stronie 37.

Zespot tnacy nie jest skalibrowany.

Skontaktowac sie z lokalnym autoryzo-
wanym centrum serwisowym.

Urzadzenie znajduje sig
w stacji tadujgcej, ale akumu-
lator nie jest tadowany.

Urzadzenie nie jest potaczone ze stacjg
tadujaca.

Przeprowadzi¢ parowanie, aby potaczy¢
stacje tadujaca z urzadzeniem.

Stacja fadujgca nie taduje.

Odtaczyé i podigczy¢ przewod zasilajacy
do stacji fadujacej, aby ja ponownie uru-
chomi¢ i automatycznie rozpocza¢ tado-
wanie. Jesli problem nie ustepuje, skon-
taktuj sie z punktem sprzedazy.
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Objawy

Przyczyna

Postepowanie

Nie mozna potaczy¢ sie

z urzgdzeniem za pomoca
dodatkowego urzgdzenia mo-
bilnego.

Tylko jedno urzadzenie mobilne moze
by¢ potaczone z urzgdzeniem za pomoca
Bluetooth® w tym samym czasie.

Zamknaé aplikacje Automower® Con-
nect we wszystkich innych podtgczonych
urzadzeniach mobilnych. Jesli problem
nie ustgpi, nalezy wytaczy¢ podtaczone
urzadzenie mobilne i uruchomic je po-
nownie. Jesli problem nie ustepuje, skon-
taktuj sie z punktem sprzedazy.

Woczesniej byto dostepne
potaczenie komoérkowe, ale
obecnie brak tego potacze-
nia.

Wystapit problem z potgczeniem komor-
kowym.

. Upewni¢ sie, ze w danym obszarze
dostepny jest zasieg tacznosci ko-
morkowej.

. Wytgczy¢ Automower® Connect
w aplikacji i wigczy¢ ponownie.
Odczekac 1 godzine, a nastepnie
sprébowac¢ ponownie.

. Ponownie uruchomi¢ urzadzenie.

. Jesli w aplikacji jest dostepne no-
we oprogramowanie sprzetowe, za-
instalowac¢ je, aby mie¢ pewnos$¢
korzystania z najnowszej wersji op-
rogramowania.

. Upewni¢ sie, Zze zainstalowano naj-
nowszg wersje aplikacji Husqvar-
na Fleet Services™ i Automower®
Connect.

. Jesli problem nie ustepuje, skontak-
tuj sie z punktem sprzedazy.
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8 Transport, przechowywanie i utylizacja

8.1 Zasady bezpieczenstwa dotyczace
transportu
. Do transportu urzadzenia uzywac¢ atestowanego

8.3 Transportowanie akumulatoréw

Dotgczone akumulatory litowo-jonowe sg zgodne
z przepisami dotyczgcymi towaréw niebezpiecznych.

pojazdu transportowego.

. Przepisy panstwowe lub lokalne moga okresla¢
limit transportu urzgdzenia.

. Operator pojazdu transportowego jest
odpowiedzialny za bezpieczne zamocowanie
urzadzenia podczas transportu. Patrz Bezpieczne
mocowanie urzgadzenia do transportu na stronie
52.

8.1.1 Bezpieczne mocowanie urzadzenia
do transportu

. Zamocowac urzadzenie za pomocg 3 paskow:
jeden na przednim uchwycie i po jednym
na kazdym uchwycie bocznym urzadzenia.
Maksymalna sita oddziatujgca na kazdy pasek
wynosi 300 N.

8.2 Odstawianie urzadzenia do

przechowywania

. Catkowicie natadowac urzadzenie. Patrz
tadowanie akumulatora na stronie 32.

. WYLACZYC urzadzenie. Patrz Wytaczanie
urzgdzenia na stronie 32.

. Wyczys$ci¢ urzadzenie. Patrz Czyszczenie
urzgdzenia na stronie 37.

. Umiesci¢ urzadzenie w suchym miejscu, nie
narazonym na przymrozki.

. Ustawi¢ urzadzenie w taki sposob, aby wszystkie
kofa staty na rownym podtozu.

.

Przestrzega¢ wszystkich przepiséw krajowych,
ktére majg zastosowanie.

Nalezy przestrzega¢ specjalnych zalecen
podanych na opakowaniu i etykietach dotyczacych
transportu komercyjnego, w tym takze ustug
transportowych $wiadczonych przez strony trzecie
i spedytorow.

8.4 Utylizacja

.

Przestrzegac lokalnych wymogéw dotyczacych
recyklingu oraz obowigzujacych przepisow.

W przypadku pytan dotyczacych demontazu
akumulatora — patrz Wyjmowanie akumulatora na
stronie 52.

8.4.1 Wyjmowanie akumulatora

OSTRZEZEN|EZ Uzywac rekawic

ochronnych i obuwia ochronnego.

A
A

UWAGA: Akumulator nalezy wyja¢
tylko w przypadku utylizacji urzgdzenia.
Usuniecie plomby gwarancyjnej powoduje
uniewaznienie gwarancji firmy Husqvarna.

1.

Zdjaé pokrywe goérna.

Uwaga: Jesli stacja tadujgca znajduje sig na
zewnatrz, nie odtgczac przewodu.

2.

Poluzowa¢ zaciski za pomocg ptaskiego
Srubokreta w narzedziu wielofunkcyjnym
i wymontowac tylny zderzak.
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3.

/\

}Q e

el

4.

Odkreci¢ 4 nakretki.

5.

Zdja¢ obudowe urzadzenia.

6.

7.  Ostroznie ztozy¢ gorng cze$é podwozia.
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Odtaczy¢ 2 przewody od akumulatora.

8.

Wykreci¢ 4 $ruby wspornika akumulatora.

9.

M.
_

10. Wyja¢ akumulator z urzadzenia.
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9 Dane techniczne

9.1 Dane techniczne

System

CEORA™ 544 EPOS

CEORA™ 546 EPOS

CEORA™ Cs4

CEORA™ Cs4

CEORA™ RZ 43L

CEORA™ RZ 43M

CEORA™ RZ 43L | CEORA™ RZ 43M

Wymiary, jednostka napedowa i zespét tnacy

Dtugos¢, cm / cale 124/48,8 124/48,8 124/48,8 124/48,8
Szeroko$¢, cm / cale 108/42,5 108/42,5 108/42,5 108/42,5
Wysokos¢, cm / cale 44/17,3 44/17,3 44/17,3 44/17,3
Waga'?, kg/funty 73/161 72/160 73/161 72/160
Koszenie '

Wydajnos$¢ robocza — Max | 57000/14,1 60000/14,8 72000/17,8 75000/18,5
72, m?/ac, niezmiennie do-

skonata jako$é

Wydajnos$¢ robocza — Stan- | 38000/9,4 40000/9,9 48000/11,9 50000/12,4
dard 48, m?/ac, profesjonalna

jakose

Wydajnos$¢ robocza — 19000/4,7 20000/4,9 24000/5,9 25000/6,2
Sports 24, m?/ac, profesjo-

nalna jako$c¢ utrzymania

obiektéw sportowych

Obszar na godzine, bez tado- | 1350/0,33 1350/0,33 1800/0,44 1800/0,44
wania, m%/ac

Pobdr mocy podczas kosze- | 270 210 310 250

nia, $redni, W

Maks. predko$¢ napedu no- | 2800 2800 3000 3000

zy, obr./min

Srednie zuzycie energii przy | 140 115 150 130
maksymalnej eksploataciji,

kWh/miesigc

Czas koszenia, $redni, min. | 225 300 200 250

Czas tadowania, $redni, min. | 150 150 150 150
Najwezsze mozliwe prze- 3/9,8 3/9,8 3/9,8 3/9,8
jscie, m/stopy

Maksymalny kat nachylenia | 20 20 20 20
podtoza wewnatrz instalaciji,

%

10 Niektére produkty sa wyposazone w szczotki do két o wadze 2 kg/4,4 funta.

1"

Rodzaj i stan ostrzy, wzrost i wilgo¢ trawy moga mie¢ wptyw na wydajnosc¢ robocza. Jesli wysokos¢ koszenia

jest mniejsza niz 25 mm, wydajno$¢ robocza zmniejsza sie o okoto 10%.
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System CEORA™ 544 EPOS CEORA™ 546 EPOS
CEORA™ Cs4 CEORA™ Cs4
CEORA™ RZ43L | CEORA™ RZ43M | CEORA™ RZ43L | CEORA™ RZ43M

Maksymalny kat nachylenia | 15 15 15 15

wirtualnej granicy, %

Dane dot. dzwigku 12

Poziom hatasu, styszalny, dB | 72 69 72 72

(A)

Zmierzony poziom hatasu 70 68 70 69

w dB (A)

Wahania emisji hatasu Ky, |2 1 5 1

dB (A)

Poziom ci$nienia akustycz- 62 60 62 61

nego w uchu operatora?3, dB

(A)

Jednostka napedowa CEORA™ 544 EPOS CEORA™ 546 EPOS

Wymiary

Dtugosé, cm / cale 67/26,4 67/26,4

Szerokosé, cm / cale 72/28,3 72/28,3

Wysokos$¢, cm / cale 44/17,3 44/17,3

Waga'4, kg/funty 38/84 38/84

Akumulator

Akumulator litowo-jonowy 36,3V / 49 Ah, nr art. | 593 78 54-01 593 78 54-01

Akumulator litowo-jonowy 36,9V / 48 Ah, nr art.

593 78 54-02, 593 78 54-03

593 78 54-02, 593 78 54-03

Dane urzadzenia

Predko$¢, km/h / mph

2,71,7

3,6/2,2

kod IP

IPX5

IPX5

nego zgodnie z normg 1ISO 11094:1991.

Wahania poziomu ci$nienia akustycznego Kpa, 2-4 dB (A).
Niektore produkty sg wyposazone w szczotki do kot o wadze 2 kg/4,4 funta.

Okreslone zgodnie z dyrektywa 2006/42/WE i norma EN 50636-2-107. Z wyjatkiem poziomu hatasu mierzo-
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Zespdl tnacy CEORA™ RZ 43L CEORA™ RZ 43M
Wymiary

Diugosé¢, cm / cale 78/30,7 78/30,7
Szeroko$¢, cm / cale 108/42,5 108/42,5
Wysokos¢, cm / cale 34/13,4 34/13,4

Masa, kg/funty 35/77 34/75

Uktad tnacy

Uktad tnacy

3 tarcze z 5 obrotowymi nozami

3 tarcze z 5 obrotowymi nozami

Wysokos¢ koszenia's, mm / cale 10-60/0,4-2,4 20-70/0,8-2,8

Szeroko$¢ koszenia, cm / cale 68/26,8 68/26,8

kod IP IPX5 IPX5

Noze Standardowe noze Automo- Standardowe noze Automo-
wer®, noze Automower® En- wer®, noze Automower® En-
hance HSS hance HSS

Stacja tadujgca CEORA™ CS4

Wymiary

Diugosé¢, cm / cale 151/59,4

Szeroko$é, cm / cale 908/38,6

Wysoko$¢, cm / cale 33/13,0

Masa, kg/funty 15,5/34,2

Uktad elektryczny

Zasilanie (36V DC), V AC 100-240

Przewdd zasilajacy stacji tadujacej, dtugo$é w m/stopach 3/9,8

Natezenie pradu tadowania, A DC 12

Typ zasilacza stacji tadujace;j’®

ADP-500BR XX

Kod IP stacji tadujgcej IPX4

Kod IP zasilacza IPX44
Antena stacji tadujacej

Zakres czestotliwosci roboczych, Hz 100-80000
Maksymalne pole magnetyczne, dBuA/m 82

Maksymalna moc czestotliwosci radiowych'”, mW @60m <25 mW przy 60 m

Typ gleby, rodzaj trawy i nawierzchni mogg powodowac koszenie na réznych wysokosciach.

Wartosci XX, YY moga by¢ dowolnymi znakami alfanumerycznymi lub pozosta¢ puste dla celéw marketingo-
wych, bez réznic technicznych.

Maksymalna aktywna moc wyjsciowa anten na pasmie czestotliwosci roboczej urzadzen do komunikacji
radiowe;j.
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Obstugiwane zakresy czestotliwosci

Zakres czestotliwosci Blue-
tooth®

2400,0-2483,5 MHz

Automower® Connect 2G

GSM 850 MHz, E-GSM 900 MHz, DCS 1800 MHz, PCS 1900 MHz

Automower® Connect 4G

pasmo 12 (700 MHz), pasmo 17 (700 MHz), pasmo 13 (700 MHz), pasmo 20 (800
MHz), pasmo 26 (850 MHz), pasmo 5 (850 MHz), pasmo 19 (850 MHz), pasmo 8
(900 MHz), pasmo 4 (1700 MHz), pasmo 3 (1800 MHz), pasmo 2 (1900 MHz)

SRD868 (Europa) 863-870 MHz

SRD915 (Ameryka Pdtnocna) | 902-928 MHz

SRD915 (Australia) 915-928 MHz

SRD915 (Nowa Zelandia) 915-928 MHz

Klasa mocy

Moc wyjéciowa Bluetooth® 8 dBm

Automower® Connect 2G Klasa mocy 4 (GSM/E-GSM) 33 dBm
Klasa mocy 1 (DCS/PCS) 30 dBm
Klasa mocy E2 (GSM/E-GSM) 27 dBm
Klasa mocy E2 (DCS/PCS) 26 dBm

Automower® Connect 4G Klasa mocy 3 23 dBm

SRD868 (Europa) 13 dBm

SRD915 (Ameryka Pdtnocna) 13 dBm

SRD915 (Australia) 13 dBm

SRD915 (Nowa Zelandia) 13 dBm

Nie gwarantujemy petnej kompatybilno$ci pomigdzy urzadzeniem a innego typu systemami bezprzewodowymi, takimi
jak: zdalne sterowanie, nadajniki radiowe, petle indukcyjne dla oséb niedostyszacych, zakopane ogrodzenia dla

zwierzat lub inne.

Urzagdzenia sg produkowane w Wielkiej Brytanii lub w Czechach. Nalezy zapozna¢ sie z informacjami na tabliczce
znamionowej. Wiecej informacji znajduje sie w Wsfegp na stronie 8.

9.2 Zarejestrowane znaki handlowe

Nazwa handlowa Bluetooth® i logo sa zastrzezonymi znakami towarowymi stanowigcymi wtasnos¢ Bluetooth SIG,
inc.. Kazde wykorzystanie takich znakéw przez Husqvarna odbywa sie w ramach umowy licencyjne;.
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10 Deklaracja zgodnosci

10.1 Oryginalna Deklaracja zgodnosci UE

EU Declaration of Conformity
ROB-CEORA EPOS-22-4E

We, Husqvarna AB, SE 561 82 Huskvarna, SWEDEN, Tel. +46 36 146500 declare on our
sole responsibility that the products:

Description Robotic lawn mower
Brand HUSQVARNA
Type / Model HUSQVARNA AUTOMOWER®

CEORA 544 EPOS and CEORA 546 EPOS

Identification Serial numbers dating from 2023 week 2

complies fully with the following EU directives and regulations:

Directive/Regulation Description

2006/42/EC "relating to machinery"

2014/53/EU "relating to radio equipment"

2011/65/EU “restriction of use of certain hazardous substances”

and that the following standards and/or technical specifications are applied;

IEC 60336-1:2010+A1:2013+A2:2016 (EN 60335-1:2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017)
|IEC 60335-2-107:2017+A1:2020 (EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020)
EN ISO 12100:2010

EN IEC 63000:2018

EN 61000-6-1:2007

EN 61000-6-3:2007+A1:2011+AC:2012

ETSI EN 301 489-1V2.2.3

ETSI EN 301 489-3 V2.1.1

ETSI EN 301 489-17 V3.1.1

ETSI EN 301 489-19 V2.1.1

ETSI EN 301 489-52 V1.1.0

ETSI EN 303 447 V1.3.1

ETSI EN 300 328 V2.2.2

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1

ETSI EN 300 220-2 V3.1.1

ETSI EN 301 908-1 V15.1.1

ETSI EN 301 908-13 V13.1.1

ETSIEN 301 511V.12.5.1

ETSIEN 303 413 V1.2.1

Mg Alzeh

Manne Alzén (Dec 9, 2022 16:48 GMT+1

Manne Alzén
Huskvarna

Director Pro Robotics R&D
Husqvarna AB, Husqvarna Division
Responsible for technical documentation
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10.2 Przetltumaczona Deklaracja zgodnosci UE

Husqvarna AB, SE 561 82 Huskvarna, SWEDEN,
Tel. +46 36 146500, deklarujemy z petng

odpowiedzialno$cia, ze produkt:

Opis Robot koszacy

Marka Husqvarna

Typ/model HUSQVARNA CEORA™ 544/546 EPOS
Identyfikacja Numery seryjne z 2023 tygodnia 2

spetnia wszystkie wymogi okreslone w odpowiednich

dyrektywach i przepisach UE:

Dyrektywal/przepis Opis

2006/42/EC ,Dotyczgca maszyn”

2014/53/EU ,Dotyczgca sprzetu radiowego”

2011/65/EU ,Dotyczgca ograniczenia uzycia okreslonych substancji niebezpiecznych”

oraz zostat zaprojektowany zgodnie z nastepujgcymi

normami i specyfikacjami technicznymi;

. IEC 60336-1:2010+A1:2013+A2:2016 (EN
60335-1:2012+AC:2014+A11:2014+A13:2017)

. IEC 60335-2-107:2017+A1:2020 (EN
50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020)

. EN ISO 12100:2010
. EN IEC 63000:2018
. EN 61000-6-1:2007

. EN 61000-6-3:2007+A1:2011+AC:2012

. ETSI EN 301 489-1Vv2.2.3
. ETSI EN 301 489-3 V2.1.1
. ETSI EN 301 489-17 V3.1.1
. ETSI EN 301 489-19 V2.1.1
. ETSI EN 301 489-52 V1.1.0
. ETSI EN 303 447 V1.3.1

. ETSI EN 300 328 V2.2.2

. ETSI EN 300 220-1 V3.1.1
. ETSI EN 300 220-2 V3.1.1
. ETSI EN 301 908-1 V15.1.1

. ETSI EN 301 908-13 V13.1.1

. ETSI EN 301 511 V.12.5.1
. ETSI EN 303 413 V1.2.1

Manne Alzén

Huskvarna

Dyrektor ds. badan i rozwoju robotéw do uzytku
profesjonalnego Husqvarna AB. Oddziat Husqvarna.
Osoba odpowiedzialna za dokumentacje techniczna.

q
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Husqvarna

Copyright © 2024 Husqvarna AB (publ.) Wszelkie prawa zastrzezone.
Husqvarna oraz inne oznaczenia produktéw i ich cech sg znakami towarowymi Grupy Husqgvarna.

www.husgvarna.com

Oryginalne instrukcje
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