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KPATKOE PYKOBOLOCTBO

A 0630p cucTeMBI

SZOONOO A WN S

B coctaB cuctembl EPOS BxoauT ra3oHoKoCK/IKa-po6orT,
3apsaHas CTaHumMs v nepedaTtyumk. [a30HOKOCKIIKa-
po60T M NepeaaTumK MosyyatoT CNyTHUKOBbIE CUTHATTbI
L/15 N031LMoHMpoBaHus. lepeaTumk HeMmoaBUXEH W
0TNpaB/sieT AaHHble KOPPEKLIMM Fa30HOKOCUIIKE-
po60TY, YTO6bI MOSYYUTH TOUHOE NOJSIOKEHUE A1
ra3oHOKOCU/IKM-poboTa. Paboyas 06nacTb BUPTYasibHO
c03[aeTcs B MPUI0KEHUMU NyTeM yNpaBeHus
“3eneM n fo6aBEHUS TOYEK MapLUpyTa Ans
CO3/[aHWs KapTbl B MPUIIOXEHMMN.

HaBwraunoHHble CNyTHUKK
CnyTHMKOBbIE CUTHASbI
Mepenatumk

[laHHble KoppeKLuum

3apsigHas cTaHums
BupTyanbHas rpaHuua

He Tpebytowas 06paboTku 30Ha
Pabouas 30Ha

Mo6wubHOEe yCTPONCTBO

. Touka CTbIKOBKM

MyTb NepeMeLLeHus

Lnsi NosTHOM HacTPOVKK KapTbl TPEBYETCS YCTaHOBKA
paboueit 30HbI 1 3apsAHON cTaHUuK. Pabovas 30Ha — 3T0
0611acTb, rae U3enune MoXeT paboTaTh M aBTOMATUYECKM
KocuTb TpaBy. Pabouas 30Ha onpeaenseTcs
BUPTYasibHbIMU FpaHMLLaMU. 3apsaHas CTaHLMUs MOXET
ObITb pa3MellleHa B paboyer 30He UIu PSOOM 1
COEAMHEHa C HeWl C MOMOLLbIO Ny TU nepeMelleHus. [y Tb
nepeMeLLeHns — 3T0 onpenesieHHbI My Tb MEXAY TOYKOM
CTbIKOBKM 1 pabouei 30HOW. Ha aTom nyTv n3genve
paboTaeT aBTOMaTUYECKU, HO HE KOCUT TpaBy. MoxHO
co3faaTtb He TpebytoLme 06paboTKM 30HbI, ECNIY UMEOTCS
yyacTKu, Ha KOTOpbIX paboTa u3aenus HegonycTuma. He
Tpebytowas 06paboTkM 30Ha onpeaensercs
BUPTYasibHbIMU rpaHuLamMu. Touka o6¢yXuBaHus — aTo
onpeneneHHoe MECTO, B KOTOPOM arperat MoXeT 6bITb
NpUNapKoBaH.

B Bo3moXxxHocTH cBA3M

a.

MpunoxeHue Automower® Connect ucnone3yetca ans
HACTPOWKM M30eUs U ero eXeQHEBHOM 3KCMyaTaLum.
Mapk 060opynoBaHus Husqvarna Fleet Services™ — ato
pelleHue Ha 6a3e 06/1a4HbIX TEXHOSOTUiA, KOTOPOE
MPenoCTaBseT MeHedXepy KOMMEPYECKOTO Napka
060py0BaHus perynsipHo 06HOBNsEMbIA 0630p BCETO
poctynHoro o6opynoBaHus. 06a pelueHus JOCTYMHbI B
BUIE BEO-CEPBUCA U MPUTOXEHUS.

C YcTaHoBKa

10.

1.

[ns HagexHon 6ecnepebonHoi paboTbl He60 Haf
repeaaTynkoM v ra3oHOKOCHIIKOM-POBOTOM HE AOMXHO
6bITb HAYEM 3arOPOXEHO.

YctaHoBwuTe npunoxenus Automower® Connectun
Husqvarna Fleet Services™ Ha MobubHOE YCTPOICTBO.
3arpysute npunoxenus u3 App Store unm Google Play.
YcTtaHoBuTe Nnepepatumk. CM. pykoBOACTBO N0
3KcnsyaTauumn nepegatumka.

YcTaHoBWTE 3apsaHYH0 CTAHLIMIO.

BbInonHWTE conpsixxeHune ra3oHoKoCHIKM-poboTa ¢
MPUOXEHWEM.

BbInonHWTE conpsixxeHune ra3oHoKoCHIKM-poboTa ¢
nepenaTynKoM B MPUIOXEHUN.

BbInonHWTE conpsixxeHune ra3oHoKoCHIKM-poboTa ¢
3apsagHoW CTaHumMew, Npu 3ToM 6y AeT onpefesieHa Touka
CTbIKOBKM Nepep 3apsaHOMN CTaHLMEN.

YKaxuTe pabouyto 30Hy, nepemMeLllas n3genme no
4acoBoWi CTPesIKe ¢ nomoLLbto appDrive no nepumeTpy
pabouen 30HbI ¥ J06aBNAS TOUKM MApLLPYTa Ha KapTe B
MPUOXEHMM.

YKaxwuTe 30Hbl, He Tpebytolme 06paboTku, nepemellasn
“3aenme NPOTUB YacOBOW CTPENKM C MoMOLLbHo appDrive
Mo NepUMETPY Takom 30HbI 1 106aB/ISis TOUKM MapLUpyTa
Ha KapTe B MPUTOXEHMM.

YKaxuTe nyTb NEPEMELLEHNS, HAaYaB NepeMeLLaTh
u3genue n3 paboyen 3oHbI ¢ MOMOLLbHo appDrive n
[06aB/sis TOYKM MapLLpYTa Ha KapTe B npunoxexu. Mpu
COXPaHeHUu Ny Tb NEPEMELLEHNS COEANHSAETCS C TOUKOM
CTbIKOBKM.

YKaxuTe TouKy 06C/1yXMBaHWS 1 cO3danTe nyTb 40
3apsiAHOM CTaHUMKU. HayHuTe Y TOUKM 06CTY XMUBAHUS U
nepemellanTe arperat ¢ nomoLbto appDrive, nobasnss
TOYKM MapLLpyTa Ha KapTe B Npunoxexuu. Mpu
COXPaHeHWY TOYKM 06CTTY XMBAHWS NMYThb K 3apSAAHON
CTaHLMM COBONHSAETCS C TOUKOW CThIKOBKM.
Wcnonb3yiiTe NpuioxeHue Ans U3MEHEHWs pacnucaHus
1 HaCTPOeK ra3oHOKOCUNKK-poboTa.

HononHurensHyto nHghopMaLmio cm. B
PYKOBOACTBaX 10 IKCJ1yaTauumn nepesaTymkKa n
ra3oHOKoCH/IKU-pobora.




KIIRJUHIS

A Siisteemi tilevaade
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Stisteem EPOS koosneb robotniidukist, laadimisjaamast
ja viitejaamast. Robotniiduk ja viitejaam saavad
positsioneerimiseks satelliidisignaale. Viitejaam on
likumatu ja saadab robotniidukile robotniiduki 6ige
asukoha saamiseks korrektsiooniandmeid. Té6piirkond
luuakse virtuaalselt rakenduses, kaitades toodet ja
lisades rakenduses asuvale kaardile marsruudipunkte.

Navigatsioonisatelliidid
Satelliidisignaalid
Viitejaam
Korrektsiooniandmed
Laadimisjaam
Virtuaalpiire

Vélja jaav piirkond
Toopiirkond
Mobiilseade

. Dokkimiskoht

Transpordirada

Tervikliku kaardi installimiseks on vajalik todpiirkond ja
laadimisjaam. To6piirkond on ala, kus toode saab
automaatselt to6tada ja muru niita. Todpiirkond on
piiritletud virtuaalpiiretega. Laadimisjaama véib
paigaldada tédpiirkonda vdi transpordirajaga Gihendatult
todpiirkonna lahedale. Transpordirada on dokkimiskoha
ja tdopiirkonna vahel asuv maaratletud rada. Toode saab
sellel rajal automaatselt liikuda, kuid ei tohi seal niita
muru. Alad, kus tootel pole lubatud tédtada, saab muuta
valja jadvateks piirkondadeks. Valja jadvaid piirkondi
tahistatakse virtuaalpiiretega. Hoolduspunkt on
spetsiaalne koht, kuhu toodet on vaimalik parkida.

B Uhenduvus

a.

b.

Rakendust Automower® Connect kasutatakse toote
seadistamiseks ja selle igapaevaseks kaitamiseks.
Husqvarna Fleet Services™ on pilvlahendus, mis annab
seadmete ariotstarbel haldajale kéigist masinatest
varskendatud iilevaate. See on saadaval nii veebiteenuse
kui ka rakendusena.

C Installimine

N

o U A~ w

Viitejaam ja robotniiduk vajavad kindlaks ja peatusteta
todtamiseks takistusteta vaadet taevale.

Installi oma mobiilseadmesse rakendus Automower®
Connect jarakendus Husqvarna Fleet Services™. Laadi
rakendused alla App Store'ist vdi Google play'st.
Paigalda viitejaam. Vaata teavet viitejaama
kasutusjuhendist.

Paigalda laadimisjaam.

Seo robotniiduk rakendusega.

Seo robotniiduk rakenduse viitejaamaga.

Seo robotniiduk laadimisjaamaga ja see maaratleb
laadimisjaama ees dokkimiskoha.

Maara todpiirkond, kaitades toodet appDrive'iga
paripaeva Umber tdopiirkonna ja lisades rakenduses
kaardile marsruudipunkte.

Maara valja jadvad piirkonnad, kaitades toodet
appDrive'iga vastupaeva timber valja jadva piirkonna ja
lisades rakenduses kaardile marsruudipunkte.

Maara transpordirada, kaivitades tédala ja kaitades
toodet appDrive'iga ja lisades rakenduses kaardile
marsruudipunkte. Transpordiraja salvestamisel
Gihendatakse see dokkimiskohaga.

. Maarake hoolduspunkt ja looge tee laadimisjaamani.

Alustage hoolduspunkti juurest ja juhtige toodet
appDrive'iga, lisades rakenduses kaardile teepunkte.
Hoolduspunkti salvestamisel (ihendatakse
laadimisjamani viiv tee dokkimiskohaga.

. Kasutarakendust ajakava ja robotniiduki seadete

muutmiseks.

Lisateavet loe viitejaama kasutusjuhendist ja
robotniiduki kasutusjuhendist.



ISA LIETOSANAS PAMACIBA

A Sistemas parskats
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EPOS sistemu veido robotizétais zales plavejs, uzlades
stacija un atbalsta stacija. Robotizetais zales plavéjs un
atbalsta stacija uztver satelita signalus pozicijas
noteik§anai. Atsauces stacija ir stacionara un siita
precizéjuma datus robotizétajam zales plavéjam, lai
iegutu precizu robotizeta zales plavéja poziciju. Darba
zona tiek izveidota virtuali lietotné, darbinot
izstradajumu un ieziméjot lietotné karti ar
pievienotajiem marsruta punktiem.

Navigacijas sateltti
Satelita signali
Atsauces stacija
Precizéjuma dati
Uzlades stacija
Virtuala robeza
Lieguma zona
Darba platiba
Mobilaierice

. NovietoSanas vieta

Transporta cel$

Lai pilniba uzstaditu karti, ir nepiecieSama darba zona un
uzlades stacija. Darba zonair zona, kura izstradajums var
darboties un automatiski plaut zali. Darba zona tiek
noteikta ar virtualajam robezam. Uzlades staciju var
novietot darba zona vai blakus darba zonai, kas ir
savienota ar transporta celu. Transporta cel$ ir cel$, kas ir
ieziméts starp novietodanas vietu un darba zonu. Saja
celaizstradajums var darboties automatiski, bet neveic
zales plausanu. Lieguma zonas var izveidot, ja ir zonas,
kuras izstradajums nedrikst darboties. Lieguma zonu
nosaka ar virtualajam robezam. Apkopes punkts ir
noteikta pozicija, kura produktu var novietot stavésanai.

B Savienojamiba

a.

Izstradajuma iestatiSanai un ikdienas darbibu veikSanai
tiek izmantota lietotne Automower® Connect.
Husqvarna Fleet Services™ ir makonrisinajums, kas
komerciala parka vaditajam nodroSina atjauninatu
parskatu par visiem izstradajumiem. Tas ir pieejams gan
ka timekla pakalpojums, gan ka lietotne.

c Uzstadisana

10.

1.

Uzticamai atsauces stacijas un robotizéta zales plavéja
darbibai bez partraukumiem ir nepiecieSams
neaizsegts skats uz debesim.

Sava mobilaja ierice instalgjiet lietotni Automower®
Connect un Husqvarna Fleet Services™. Lietotnes
lejupieladéjiet veikala App Store vai Google Play.
Uzstadiet atsauces staciju. Skatiet atsauces stacijas
lietotaja rokasgramatu.

Uzstadiet uzlades staciju.

Izveidojiet robotizeta zales plavéja un lietotnes para
savienojumu.

Lietotné izveidojiet robotizeta zales plaveja un atsauces
stacijas para savienojumu.

Izveidojiet robotizeta zales plavéja un uzlades stacijas
para savienojumu; tad tiks noradits novietoSanas vietas
punkts uzlades stacijas prieksa.

Lai noraditu darba zonu, izmantojot appDrive, darbiniet
izstradajumu pulkstena raditaju kustibas virziena pa
darba zonu un pievienojiet marsruta punktus lietotnes
karte.

Lai noraditu lieguma zonas, izmantojot appDrive,
darbiniet izstradajumu pretéji pulkstena raditaju kustibas
virzienam ap lieguma zonu un pievienojiet marsruta
punktus lietotnes karté.

Noradiet transporta celu, iedarbinot izstradajumu darba
zona, un darbiniet to, izmantojot appDrive un pievienojot
mars$ruta punktus lietotnes karté. Saglabajot transporta
celu, tasir savienots ar novieto$anas vietu.

Noradiet apkopes punktu unizveidojiet celu uz uzlades
staciju. Saciet no apkopes punkta un darbiniet produktu,
izmantojot appDrive, lai pievienotu marsruta punktus
lietotnes karte. Cel$ l1dz uzlades stacijai ir savienots ar
doko$anas vietu, kad jus saglabajat apkopes punkta
vietu.

Lai pielagotu robotizéta zales plavéja grafiku un
iestatijumus, izmantojiet lietotni.

Vairak informacijas skatiet atsauces stacijas
lietotaja rokasgramata un robotizéta zales plaveja
lietotaja rokasgramata.




TRUMPAS VADOVAS

A Sistemos perziira
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EPOS sistema sudaro robotas vejapjové, jkrovimo stotis
ir kontroliné stotis. Robotas vejapjove ir kontroliné stotis
priima palydovinius signalus padéciai nustatyti.
Kontroliné stotis yra stacionari stotis, siuncianti
korekcinius duomenis jrobotg vejapjove, kad gauty
tikslig roboto vejapjoves padeétj. Naudojant gaminj ir
konfigaruojant kelio taSkus programéléje atkuriama
virtuali darbo zona ir sudaromas jos Zemelapis.

Navigacijos palydovai
Palydoviniai signalai
Kontroliné stotis
Korekciniai duomenys
|krovimo stotis
Virtualus kontaras
Vengtina zona

Darbo zona

Mobilusis jrenginys

. Prijungimo taskas

Transportavimo kelias

Norint sukonfigaruoti visg Zemélapj, batina darbo zona ir
jkrovimo stotis. Darbo zona - tai teritorija, kurioje gaminys
gali automatiskai judeétiir pjauti Zole. Darbo zong nurodo
virtualus kontiras. |krovimo stotis gali bati jrengta darbo
zonoje arba $alia jos. Jkrovimo stotjir darbo zona turi
jungti transportavimo kelias. Transportavimo kelias yra
specialus kelias tarp prijungimo tasko ir darbo zonos.
Gaminys gali automatiskai judéti Siuo keliu nepjaudamas
zolés. Vengtinas zonas galima sukurti, jei yra viety,
kuriose gaminiui dirbti neleidziama. Vengtinas zonas
nurodo virtualus kontaras. Techninés priezidros taskas —
tai speciali vieta, kurioje gaminys gali bati pastatytas.

B Rysys

a.

b.

Programélé ,Automower® Connect” naudojama gaminio
nustatymams nustatyti ir jam kasdien naudoti.
.Husqgvarna Fleet Services™" yra debesy technologijos
sprendimas, komercinio parko vadovui suteikiantis
atnaujintos visy gaminiy perziaros galimybe. Ji
pasiekiama kaip interneto paslauga ir kaip programele.

C Jrengimas

ok w

©

Kad kontroliné stotis ir robotas vejapjové patikimai
veikty be sustojimy, jiems niekas negali uZstoti
dangaus.

|diekite programéles ,Automower® Connect”ir
,Husqvarna Fleet Services™" j savo mobilujj jrenginj.
Atsisiyskite programélesis ,App Store” arba ,Google
Play*”.

Irenkite kontroling stotj. Informacijos apie kontroline stotj
ieSkokite naudojimo instrukcijoje.

Jrenkite jkrovimo stot;.

Susiekite robotg vejapjove su programéle.

Susiekite robotg vejapjove su kontroline stotimi
programéléje.

Susiekite robotg vejapjove su jkrovimo stotimi ir priesais
jkrovimo stotj bus nurodytas prijungimo taskas.
Apibrézkite darbo zong su ,appDrive" valdydami gaminj
taip, kad jis judéty pagal laikrodZio rodykle aplink darbo
zong, ir pridédami zemélapio kelio taskus programéléje.
Apibrézkite vengtinas zonas su ,appDrive” valdydami
gaminj taip, kad jis judéty prie$ laikrodzio rodykle aplink
vengting zong, ir pridédami zemeélapio kelio taskus
programéléje.

Apibrézkite transportavimo kelig pradédami darbo zonoje
ir valdykite gaminj su ,appDrive” bei pridékite zemélapio
kelio taskus programéléje. ISsaugant transportavimo
kelig, jis sujungiamas su prijungimo tasku.

. Nustatykite techninés priezitros taska ir sukonfigaruokite

kelig iki jkrovimo stoties. Pradékite ties techninés
prieziaros tasku ir vairuodami gaminj su ,appDrive*
pridékite zemélapio kelio taSkus programéléje. Kai
iSsaugote techninés priezitros taska, kelias iki jkrovimo
stoties sujungiamas su prijungimo tasku.

. Naudodami programeéle, koreguokite roboto vejapjovées

grafikg ir nustatymus.

Jei reikia daugiau informacijos, skaitykite
kontrolinés stoties naudojimo instrukcija ir roboto
vejapjovés naudojimo instrukcija.
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CeetognogHbie uHpmKartopbl coctosHus / LED-olekundidikud / LED statusa indikatori / Sviesos diody bisenos indikatoriai

[a3oHoKoCMNKa-poboT Robotniiduk Robotizétais zales plavejs Robotas vejapjove
/ Toput 3eneHbIM Roheline pidev tuli Deg nepartraukti zala krasa Pastoviai Sviecianti Zalia Sviesa \
Pa6otaer Tootab Darbiba Veikia

Vilkuv roheline tuli
Pausil

MwuraeTt 3eneHbin MHAUKATOP
[MpuocTaHoBneHa

Mirgo zala krasa
Pauzéts

Mirksinti Zalia Sviesa
Pristabdytas

« ', Muraet KpacHbIit UHOUKaTOP
s Owwnbka

Vilkuv punane tuli
Torge

Mirgo sarkana krasa
Kluda

Mirksinti raudona Sviesa
Klaida

Toput XentbimM
OcTaHoBneHa

Kollane pidev tuli
Peatatud

Deg nepartraukti dzeltena krasa
Apturéts

Pastoviai Svie€ianti geltona Sviesa
Sustabdytas

Vilkuv kollane tuli
PIN-koodi ootamine

Muraert xenTbiii UHOMKATOP
Oxwupanue MUH-kopa

Mirgo dzeltena krasa
Gaida PIN koda ievadisanu

Mirksinti geltona Sviesa
Laukiama PIN kodo

Toput cMHUM
lMapkoBka / noakoyeHue ¢
nomoLusto Bluetooth®

Sinine pidev tuli
Parkimine / Bluetooth®-iga ihen-
datud

Deg nepartraukti zila krasa
Notiek novieto$ana / savienots ar
Bluetooth®

Pastoviai Sviecianti mélyna Sviesa
Parkuojama / prijungta ,Bluetooth®*
rysiu

MynbcupyeT cuHUiA MHAMKaTOp
3apsgka

Sinine pulseeriv tuli
Laadimine

Isi mirgo zila krasa
Uzlade

Pulsuojanti mélyna Sviesa
Jkrovimas

MwuraeT cuHMA MHANKaTOp

Vilkuv sinine tuli

Mirgo zila krasa

Mirksinti mélyna Sviesa

\_ no

atjauninasana

%5~ TpunapkoBaHa /akTMBHO Pargitud / toimub Bluetooth®-i Novietots / aktivs Bluetooth® para Parkuojama / ,Bluetooth®" susiejimo
conpsixeHue no Bluetooth® sidumine savienojums funkcija aktyvi
,— [loput Genbim Valge pidev tuli Deg nepartraukti balta krasa Pastoviai Sviecianti balta Sviesa
\__/ Pexum appDrive appDrive-reziim appDrive rezims ,appDrive” reZimas
_ Mynbcupyet 6enbiii MHAUKaTOP Pulseeriv valge Isi mirgo balta krasa Pulsuojanti balta Sviesa
Q) Bbinonusietcs BbikmioueHme / Véljaltlitumine / toimub pusivara Izslegsana / notiek I8jungiama / vyksta programinés
ycTaHOBKa BcTpoeHHoro M0 installimine aparatprogrammatdras instaléSana aparatinés jrangos diegimas
C?CU\?C Muraet 6enbiii UHOMKaTop Vilkuv valge tuli Mirgo balta krasa Mirksinti balta Sviesa
25> Tpebyertcs o6HoBNeHWe BCTpoeHHoro | Vajalik on plisivara vérskendamine NepiecieS8ama aparatprogrammatiras | Reikia atnaujinti programine

aparating jrangg /

Mepepatumnk Viitejaam Atsauces stacija Kontroliné stotis
(. Toput 3eneHbIM Roheline pidev tuli Deg zala krasa Pastoviai Svie€ianti zalia Sviesa
Pa6otaet Tootab Darbiba Veikia

~

Mynbcupyer 3eneHblil UHOUKaToOp Roheline pulseeriv valgus

Isi mirgo zala krasa

Pulsuojanti Zalia Sviesa

\_ Mo

atjauninasana

3anyck Kéivitamine Saksana liunkite
o, Muraet KpacHblil UHOUKaTOp Vilkuv punane tuli Mirgo sarkana krasa Mirksinti raudona Sviesa
- ®- Owubka Térge Kluda Klaida
L]
Lo, Mwraer 6enblit uHgMKaTop Vilkuv valge tuli Mirgo balta krasa Mirksinti balta Sviesa
%(035 Tpebyetcs obHoBNEeHWe BCTpoeHHoro | Vajalik on plsivara varskendamine NepiecieSama aparatprogrammattras | Reikia atnaujinti programine aparatine

iranga /

3apsagHas cTaHums Laadimisjaam

Uzlades stacija

lkrovimo stotis

/ Toput 3eneHbiM
XopoLumit curHan 3apsigHoM CTaHLmm

Roheline pidev tuli
Laadimisjaama hea signaal

Deg nepartraukti zala krasa
Labs uzlades stacijas signals

Geras jkrovimo stoties signalas

Pastoviai Sviecianti Zalia Sviesa \

LVilkuv roheline tuli
ECO-reziim

MuraeT 3eneHblit MHOUKaToOp
3IKO pexum

Mirgo zala krasa
EKO rezims

Mirksinti Zalia Sviesa
Ekonominis reZzimas

+ '+, Mwuraert KpacHblit UHOMKaTOp
v~ Ownbka aHTeHHbI 3apsaHON CTaHLMK

Vilkuv punane tuli
Laadimisjaama antenni térge

Mirgo sarkana krasa
Uzlades stacijas antenas kluda

Mirksinti raudona Sviesa
|krovimo stoties antenos klaida

[oput KpacHbIM
Ownbka

Punane pidev tuli
Torge

Deg nepartraukti sarkana krasa
Kluda

Pastoviai Sviecianti raudona Sviesa
Klaida

J
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Google Play u norotun Google Play siBnsitotcsi ToBapHbIMu 3Hakamu Google LLC.
App Store ja Apple'i logo on ettevotte Apple Inc. kaubamérgid.

Google Play ja Google Play logo on ettevotte Google LLC kaubamérgid.

App Store un Apple logotips ir Apple Inc. pre¢u zimes.

Google Play un Google Play logotips ir Google LLC pre¢u zimes.

.App Store" ir ,Apple" logotipas yra ,Apple Inc.” prekiy Zenklai.

.Google Play"ir ,Google Play“ logotipas yra ,Google LLC" prekiy Zenklai.
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