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KPATKOE PYKOBOLOCTBO

A 0630p cucTeMBI

S230eNOO A WN S

—
w

CEORA™ npenctaBnisieT co60i ra30HOKOCU/IKY-poboTa ¢
MPUBOAHbIM 6/10KOM M pexyLueit aekon. Cxema
LBUXEHWUS U30eNns CMcTEMaTU3npoBaHa ans
3hPEeKTUBHOIO KOLLEHWS 60/TbLUMX M/I0LWaAEN.
W3menue ncrnonb3ayert TexHonoruio EPOS (Exact
Positioning Operating System — onepauunoHHas
CMCTEMa TOYHOrO MO3MLIMOHUPOBAHNS) CO
CMYTHUKOBbIMM CUrHANAMM 47151 HaBUT ALK, MO3ITOMY
MCMO/Ib30BaATh OrPaHMYUTENbHbIE MPOBOAA HE
Tpebyertcs.

B cocTtaB cucTeMbl BXoAWUT ra3oHOKOCKIIKa-pobor,
3apsaHas CTaHLMS U KOHTPOJIbHAs CTaHLyS.
[a30HOKOCK/IKA-P060T U KOHTPO/TbHAS CTAHLIMS
MO/yyYaroT CNyTHUKOBbIE CUrHAbI s
No3uLMOHUPOBaHMs. KOHTPOIbHAs CTaHLMS
HEeNoaBWXHA W OTNPaB/ISET AaHHbIE KOPPEKLIMK
ra3oHOKOCKUIIKe-po60TY, YTOObI MOMYYUTh TOUHOE
MosiIoXeHWe ra3oHoKoCKIKM-poboTa. Pabouyas 30Ha
BUPTYasibHO 3a[aeTcs B MPUTOXEHUN MYTEM
ynpaB/ieHus u3nenuem u 4obaBneH1s Touek MaplupyTa
L1151 CO30aHUs KapTbl B NPUIOXEHUM.

HaBwraunoHHble CNyTHUKK
CnyTHMKOBbIE CUTHASbI
Mepenatumk

[laHHble KoppeKLuum

3apsigHas cTaHums
BupTyanbHas rpaHuua

He Tpebytowias 06paboTku 30Ha
Pabouas 30Ha

Mo6wubHOEe yCTPONCTBO

. Touka CTbIKOBKM

MyTb NepeMeLLeHus

. [a3oHOKOCKHIKa-po6oT
. Touka 06¢yXuBaHus

Lnsi N0sTHOM HacTPOVKK KapTbl TPEBYETCS YCTaHOBKA
paboueit 30HbI 1 3apsAHON cTaHUuK. Pabovas 30Ha — 3T0
0611acTb, rae 34enune MoXeT paboTaTh M aBTOMATUYECKM
KocuTb TpaBy. Pabouas 30Ha onpeaenseTcs
BUPTYasibHbIMU FpaHULLaMK. 3apsaHas CTaHLMUs MOXET
ObITb pa3MellieHa B paboyer 30He U1 PSOOM 1
COEAMHEHa C HeWl C MOMOLLbIO Ny T nepeMelleHns. [Ny Tb
nepeMeLLeHns — 3T0 onpenesieHHbI My Tb MEXAY TOYKOM
CTbIKOBKM 1 paboueit 30HOW. Ha aTom nyTv n3genve
paboTaeT aBTOMaTUYECKU, HO HE KOCUT TpaBy. MoxHo
co3faaTtb He TpebytoLme 06paboTKM 30HbI, ECNIY UMEOTCS
yyacTKu, Ha KOTOpbIX paboTa u3aenus HegonycTuma. He
Tpebytowas 06paboTkM 30Ha onpeaensercs
BUPTYasibHbIMU FpaHuLamMu. Touka o6¢yXuBaHus — aTo
onpefeneHHoe MECTO, B KOTOPOM arperat MoXeT 6bITb

MpUNapKoBaH.
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B Bo3moXXHOCTH CBSI3N

a.

Mpunoxenune Automower® Connect ucnonb3yetca ans
HaCTPOVKM U3[eSIns U ero exXeHeBHON 3KCMyaTaumm.
[Mapk ob6opynoBaHus Husqvarna Fleet Services™ — ato
pelueHune Ha 6a3e 06/1a4HbIX TEXHOTOTMIA, KOTOPOEe
npenocTaBnseT MEHeOKePY KOMMEPYECKOT0 NapKa
060pya0BaHMs perynspHo 06HOBSEMbIN 0630p BCEro
L0CTynHoro o6opynoBaxus. 06a peLleHns LOCTYMNHbI B
BUAE BeO-CEPBUCA U MPUTOKEHUS.

C YcTaHoBKa

ok w

10.

[na HagexHon 6ecnepeboHon paboTbl He60 Haf
nepenaTynkom U ra3oHOKOCUTKON-PO6OTOM He JOMNXKHO
6bITb HUYEM 3aTOPOXEHO.

YcTaHoBuTe npunoxeHus Automower® Connect u
Husqvarna Fleet Services™ Ha Mo6UbHOE YCTPOWCTBO.
3arpysute npunoxexus u3 App Store unu Google Play.
YcTaHoBWTE NepepaTumk. CM. pykoBOACTBO MO
3KCnsyaTauumn nepegaTumka.

YcTaHoBWTE 3apAOHYI0 CTAHLMIO.

YcTaHOBWTE PEXYLLYIO AEKY Ha NPUBOOHOM B10K.
BbInonHuTE conpsixeHne ra3oHoKoCMIIKM-poboTa ¢
3apsagHoi CTaHLUmMew, Npyu 3ToM 6yAeT onpenesieHa Touka
CTbIKOBKM Nepef 3apsiaHoN CTaHUmMen. Boinonxuute
OCHOBHble HAaCTPOMKM B MPUI0XEHUM, YTOBbI YCTAHOBUTb
COEQMHEeHNEe MEXAY ra30HOKOCUITKOA-POBOTOM U
KOHTPOJIbHOM 1 3apALHO CTaHLMSMM.

YKaxuTe pabouyto 30Hy, nepemMellas u3nenme no
yacoBoVi CTPeIKe C NoMoLLbto appDrive no nepumeTpy
paboyen 30HbI ¥ 106aBNSS TOYKM MAPLLPYTa Ha KapTe B
MPUIOXEHMMN.

YKaxwuTe 30HbI, He Tpebytowme 06paboTku, nepemellas
“3aenme NPOTMB YaCOBOW CTPESKM C MoMOLLbto appDrive
M0 NepuMETPY TaKo 30HbI M A06AB/IAS TOUKM MapLUpYTa
Ha KapTe B MPUI0XEHUN.

YKaxuTe nyTb NepeMeLLeHus, HayaB NepeMeLLaTh
u3nenue 3 paboyen 30HbI C NOMOLLbIO appDrive n
[06aBNss TOYKM MApLLPYTa Ha KapTe B NpuoxeHuu. [pu
COXpaHeHUu NyTb NePeMeLLEHNs COeAMHSAETCS C TOYKOM
CTbIKOBKM.

YKaxuTe TouKy 06C/1yXMBaHMS U cO3anTe NyTb A0
3apAgHoO CTaHUMW. HauHUTe y TOYKM 06CTYXMBAHMS U
nepemelLaiTe arperart ¢ nomollbto appDrive, nobaenss
TOYKM MapLUpyTa Ha KapTe B NpuioxeHun. Mpu
COXPaHeHWM TOUKM 06CYXXMBaAHUS MY Tb K 3apsSOHOM
CTaHUMM COBAMHSETCS C TOUKOMN CThIKOBKM.
Mcnonb3yiiTe NpunoxeHue Ans u3MeHeHUs pacnmcaHus
1 HaCTpOeK ra3oHOKOCHIKK-poboTa.

LononuutensHyro uHghopmaumio cm. B
PYKOBOZCTBaX M0 IKCN/IyaTaLumum nepeaarTymka u
ra3oHOKocH/IKu-poboTa.
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KIIRJUHIS

A Siisteemi tilevaade

CENDO A WN S

CEROA™ on robotniiduk, millel on ajamiseade ja
I6ikekorpus. Toote liikumismuster on siistemaatiline, et
tagada suurte alade téhus niitmine. Toode kasutab
navigeerimiseks EPOS-tehnoloogiat (tapse
positsioneerimise operatsioonisiisteem) koos
satelliidisignaalidega, mis tahendab, et piirdekaableid
pole vaja.

Slsteem hdlmab robotniidukit, laadimisjaama ja
viitejaama. Robotniiduk ja viitejaam kasutavad
positsioneerimiseks satelliidisignaale. Viitejaam on
likumatu ja saadab robotniidukile 6ige asukoha
maaramiseks korrektsiooniandmeid. Té6piirkond
luuakse virtuaalselt rakenduses, kaitades toodet ja
lisades rakenduses asuvale kaardile marsruudipunkte.

Navigatsioonisatelliidid
Satelliidisignaalid
Viitejaam
Korrektsiooniandmed
Laadimisjaam
Virtuaalpiire

Vélja jaav piirkond
Toopiirkond
Mobiilseade

. Dokkimiskoht

Transpordirada

. Robotniiduk
. Hoolduspunkt

Tervikliku kaardiinstallimiseks on vajalik todpiirkond ja
laadimisjaam. T66piirkond on ala, kus toode saab
automaatselt to6tada ja muru niita. Todpiirkond on
piiritletud virtuaalpiiretega. Laadimisjaama véib
paigaldada tédpiirkonda vdi transpordirajaga Gihendatult
todpiirkonna lahedale. Transpordirada on dokkimiskoha
ja téopiirkonna vahel asuv maaratletud rada. Toode saab
sellel rajal automaatselt liikuda, kuid ei tohi seal niita
muru. Alad, kus tootel pole lubatud tédtada, saab muuta
valja jadvateks piirkondadeks. Valja jadvaid piirkondi
tahistatakse virtuaalpiiretega. Hoolduspunkt on
spetsiaalne koht, kuhu toodet on vaimalik parkida.
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a

b.

Uhenduvus

Rakendust Automower® Connect kasutatakse toote
seadistamiseks ja selle igapaevaseks kaitamiseks.
Husqvarna Fleet Services™ on pilvlahendus, mis annab
seadmete ariotstarbel haldajale kdigist masinatest
varskendatud iilevaate. See on saadaval nii veebiteenuse
kui ka rakendusena.

C Installimine

o w

Viitejaam ja robotniiduk vajavad kindlaks ja peatusteta
tootamiseks takistusteta vaadet taevale.

Installi oma mobiilseadmesse rakendus Automower®
Connect jarakendus Husqvarna Fleet Services™. Laadi
rakendused alla App Store'ist véi Google play’st.
Paigalda viitejaam. Vaata teavet viitejaama
kasutusjuhendist.

Paigalda laadimisjaam.

Kinnitage I6ikekorpus ajamiseadme kiilge.

Seo robotniiduk rakendusega. Tehke rakenduses
pohiseadistused, et ihendada robotniiduk viitejaama ja
laadimisjaamaga.

Mé&ara toopiirkond, kditades toodet appDrive'iga
paripaeva imber todpiirkonna ja lisades rakenduses
kaardile marsruudipunkte.

Maara valja jadvad piirkonnad, kaitades toodet
appDrive'iga vastupédeva imber valja jadva piirkonna ja
lisades rakenduses kaardile marsruudipunkte.

Mé&ara transpordirada, kdivitades todala ja kaitades
toodet appDrive'iga ja lisades rakenduses kaardile
marsruudipunkte. Transpordiraja salvestamisel
Uhendatakse see dokkimiskohaga.

Maarake hoolduspunkt ja looge tee laadimisjaamani.
Alustage hoolduspunktijuurest ja juhtige toodet
appDrive'iga, lisades rakenduses kaardile teepunkte.
Hoolduspunkti salvestamisel ihendatakse
laadimisjamani viiv tee dokkimiskohaga.

. Kasuta rakendust ajakava ja robotniiduki seadete

muutmiseks.

Lisateavet loe viitejaama kasutusjuhendist ja
robotniiduki kasutusjuhendist.
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ISA LIETOSANAS PAMACIBA

A Sistemas parskats

SOENOO A WN =

= = =2
W N =

CEROA™ ir robotizeétais zales plavejs ar piedzinas ierici
un plausanas bloku. Produkta parvietoSanas shema ir
sistematiska, lai efektivi noplautu lielas platibas.
Produkts izmanto EPOS (Exact PositioningOperating
System) tehnologiju ar satelita signaliem navigacijai, un
nav nepiecieSamirobezvadi.

Sistemu veido robotizéetais zales plavéjs, uzlades stacija
un atbalsta stacija. Robotizétais zales plavéejs un
atbalsta stacija uztver satelita signalus pozicijas
noteik§anai. Atbalsta stacija ir stacionara un sata
precizéjuma datus robotizétajam zales plavéjam, lai
iegutu precizu robotizeta zales plavéja poziciju. Darba
zona tiek izveidota virtuali lietotne, darbinot
izstradajumu un ieziméjot lietotné karti ar
pievienotajiem marsruta punktiem.

Navigacijas sateltti
Satelita signali
Atsauces stacija
Precizéjuma dati
Uzlades stacija
Virtuala robeza
Lieguma zona
Darba platiba
Mobilaierice

. NovietoSanas vieta

Transporta cel$

. Robotizetais zales plaveéjs
. Apkopes punkts

Lai pilniba uzstaditu karti, ir nepiecieSama darba zona un
uzlades stacija. Darba zonair zona, kura izstradajums var
darboties un automatiski plaut zali. Darba zona tiek
noteikta ar virtualajam robezam. Uzlades staciju var
novietot darba zona vai blakus darba zonai, kas ir
savienota ar transporta celu. Transporta cel$ ir cel$, kas ir
ieziméts starp novietodanas vietu un darba zonu. Saja
celaizstradajums var darboties automatiski, bet neveic
zales plausanu. Lieguma zonas var izveidot, ja ir zonas,
kuras izstradajums nedrikst darboties. Lieguma zonu
nosaka ar virtualajam robezam. Apkopes punkts ir

noteikta pozicija, kura produktu var novietot staveésanai.
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B Savienojamiba

a.

Izstradajuma iestatiSanai un ikdienas darbibu veikSanai
tiek izmantota lietotne Automower® Connect.
Husqvarna Fleet Services™ ir makonrisinajums, kas
komerciala parka vaditajam nodroSina atjauninatu
parskatu par visiem izstradajumiem. Tas ir pieejams gan
ka timekla pakalpojums, gan ka lietotne.

C Uzstadisana

ok w

10.

Uzticamai atsauces stacijas un robotizéta zales plavéja
darbibai bez partraukumiem ir nepiecieSams
neaizsegts skats uz debesim.

Sava mobilaja iericé instaléjiet lietotni Automower®
Connect un Husqvarna Fleet Services™. Lietotnes
lejupieladéjiet veikala App Store vai Google Play.
Uzstadiet atsauces staciju. Skatiet atsauces stacijas
lietotaja rokasgramatu.

Uzstadiet uzlades staciju.

Pievienojiet plausanas bloku pie piedzinas ierices.
Izveidojiet robotizéta zales plavéja un lietotnes para
savienojumu. Lietotné veiciet pamataiestatijumus, lai
saparotu robotizéto zales plaveju ar atbalsta staciju un
uzlades staciju.

Lai noraditu darba zonu, izmantojot appDrive, darbiniet
izstradajumu pulkstena raditaju kustibas virziena pa
darba zonu un pievienojiet marSruta punktus lietotnes
karte.

Lai noraditu lieguma zonas, izmantojot appDrive,
darbiniet izstradajumu pretéji pulkstena raditaju kustibas
virzienam ap lieguma zonu un pievienojiet marsruta
punktus lietotnes karté.

Noradiet transporta celu, iedarbinot izstradajumu darba
zona, un darbiniet to, izmantojot appDrive un pievienojot
mars$ruta punktus lietotnes karté. Saglabajot transporta
celu, tasir savienots ar novieto$anas vietu.

Noradiet apkopes punktu unizveidojiet celu uz uzlades
staciju. Saciet no apkopes punkta un darbiniet produktu,
izmantojot appDrive, lai pievienotu marsruta punktus
lietotnes karté. Cel$ lidz uzlades stacijaiir savienots ar
dokoSanas vietu, kad jUs saglabajat apkopes punkta
vietu.

Lai pielagotu robotizéta zales plavéja grafiku un
iestattjumus, izmantojiet lietotni.

Vairak informacijas skatiet atsauces stacijas
lietotaja rokasgramata un robotizéeta zales plaveja
lietotaja rokasgramata.

2023-01-09 10:08:51 ‘ ‘




TRUMPAS VADOVAS

A Sistemos perziira

CEROA™ yra robotas vejapjové su pavaros bloku ir
pjovimo agregatu. Jis pasizymi sistemine judéjimo
trajektorija, kuri leidZia efektyviai pjauti didelius plotus.
Gaminys naudoja EPOS (angl. Exact Positioning
Operating System) technologija ir palydovinius signalus,
kad galéty orientuotis teritorijoje, todél nereikia tiesti
kontaro kabeliu.

Sistema sudaro robotas vejapjoveé, jkrovimo stotis ir
kontroliné stotis. Robotas vejapjové ir kontroliné stotis
priima palydovinius signalus padéciai nustatyti.
Kontroliné stotis yra stacionari stotis, siuncianti
korekcinius duomenis robotui vejapjovei, kad jis galéty
tiksliai orientuotis teritorijoje. Naudojant gaminj ir
konfigaruojant kelio taSkus programéléje atkuriama
virtuali darbo zona ir sudaromas jos Zemelapis.

Navigacijos palydovai
Palydoviniai signalai
Kontroliné stotis
Korekciniai duomenys
|krovimo stotis
Virtualus kontaras
Vengtina zona

Darbo zona

Mobilusis jrenginys
10. Prijungimo taskas

1. Transportavimo kelias
12. Robotas vejapjové

13. Techninés priezilros vieta

©CONO O A WN =

Norint sukonfigaruoti visg Zemélapj, batina darbo zona ir
jkrovimo stotis. Darbo zona - tai teritorija, kurioje gaminys
gali automatiskai judeétiir pjauti Zole. Darbo zong nurodo
virtualus kontiras. |krovimo stotis gali bati jrengta darbo
zonoje arba $alia jos. Jkrovimo stotj ir darbo zona turi
jungti transportavimo kelias. Transportavimo kelias yra
specialus kelias tarp prijungimo tasko ir darbo zonos.
Gaminys gali automatiskai judéti Siuo keliu nepjaudamas
zolés. Vengtinas zonas galima sukurti, jei yra viety,
kuriose gaminiui dirbti neleidziama. Vengtinas zonas
nurodo virtualus kontaras. Techninés priezidros taskas —
tai speciali vieta, kurioje gaminys gali bati pastatytas.

‘ ‘ QG_P3 CEORA_1142324_2023.indd 6

B Rysys

a. Programélé ,Automower® Connect naudojama gaminio
nustatymams nustatytiir jam kasdien naudoti.

b. ,HusqgvarnaFleet Services™* yra debesy technologijos
sprendimas, komercinio parko vadovui suteikiantis
atnaujintos visy gaminiy perziaros galimybe. Ji
pasiekiama kaip interneto paslauga ir kaip programele.

C Irengimas

Kad kontroliné stotis ir robotas vejapjové patikimai
veikty be sustojimy, jiems niekas negali uzstoti
dangaus.

1. |diekite programéles ,Automower® Connect" ir
,Husqvarna Fleet Services™"j savo mabilyjj jrengin;.
Atsisiyskite programélesis ,App Store” arba ,Google
Play*.

2. Jrenkite kontroline stotj. Informacijos apie kontroline stotj

ieSkokite naudojimo instrukcijoje.

Jrenkite jkrovimo stot;.

Pritvirtinkite pjovimo agregata prie pavaros bloko.

> w

5. Susiekite robotg vejapjove su programéle. Atlikite @

pagrindinius nustatymus programéléje, kad susietuméte
robotg vejapjove su kontroline stotimiir jkrovimo stotimi.

6. Apibrézkite darbo zong su ,appDrive” valdydami gaminj
taip, kad jis judéty pagal laikrodzio rodykle aplink darbo
zony, ir pridédami zemélapio kelio taskus programéléje.

7. Apibrézkite vengtinas zonas su ,appDrive” valdydami

gaminj taip, kad jis judéty pries laikrodZio rodykle aplink

vengting zong, ir pridédami Zemélapio kelio taskus
programéléje.

Apibrézkite transportavimo kelig pradédami darbo zonoje

ir valdykite gaminj su ,appDrive” bei pridékite zemélapio

kelio taskus programéléje. ISsaugant transportavimo
kelig, jis sujungiamas su prijungimo tasku.

9. Nustatykite techninés priezidros taska ir sukonfigtruokite
kelig iki jkrovimo stoties. Pradékite ties techninés
priezitros tasku ir vairuodami gaminj su ,appDrive®
pridékite zemélapio kelio taSkus programéléje. Kai
iSsaugote techninés priezitros taska, kelias iki jkrovimo
stoties sujungiamas su prijungimo tasku.

10. Naudodami programéle, koreguokite roboto vejapjovés
grafika ir nustatymus.

(o

Jei reikia daugiau informacijos, skaitykite
kontrolinés stoties naudojimo instrukcija ir roboto
vejapjovés naudojimo instrukcija.
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®

CeetognogHbie uHpmKartopbl coctosHus / LED-olekundidikud / LED statusa indikatori / Sviesos diody bisenos indikatoriai

[a3oHoKoCMNKa-poboT Robotniiduk Robotizétais zales plavejs Robotas vejapjove

/ Toput 3eneHbIM Roheline pidev tuli Deg nepartraukti zala krasa Pastoviai Sviecianti Zalia Sviesa \
Pa6otaer Tootab Darbiba Veikia

Mirksinti Zalia Sviesa
Pristabdytas

Muraet 3eneHbiit UHOMKaTOp Vilkuv roheline tuli Mirgo zala krasa
[MpuocTaHoBneHa Pausil Pauzets

« ', Muraert KpacHblif MHOUKaTOP Vilkuv punane tuli Mirgo sarkana krasa Mirksinti raudona Sviesa

'.’.' Owwnbka Torge Klada Klaida
Toput XentbimM Kollane pidev tuli Deg nepartraukti dzeltena krasa Pastoviai Sviecianti geltona Sviesa
OcraHoBneHa Peatatud Apturéts Sustabdytas

Vilkuv kollane tuli
PIN-koodi ootamine

Muraert xenTbiii UHOMKATOP
Oxwupanue MUH-kopa

Mirgo dzeltena krasa
Gaida PIN koda ievadisanu

Mirksinti geltona Sviesa
Laukiama PIN kodo

Toput cMHUM Sinine pidev tuli Deg nepartraukti zila krasa Pastoviai Sviecianti mélyna Sviesa
lNapkoBKa / noakoueHue ¢ Parkimine / Bluetooth®-iga ihen- Notiek novietosana / savienots ar Parkuojama / prijungta ,Bluetooth®*
nomotbto Bluetooth® datud Bluetooth® rysiu

MynbcupyeT cuMHUiA MHOUKaTOP Sinine pulseeriv tuli Isi mirgo zila krasa Pulsuojanti mélyna Sviesa
3apsgka Laadimine Uzlade Jkrovimas

©,

+*, MwuraeT cuHMin UHANKaTOP Vilkuv sinine tuli Mirgo zila krasa Mirksinti mélyna Sviesa

',,\' lMpunapkoBaHa /aKTMBHO Pargitud / toimub Bluetooth®-i Novietots / aktivs Bluetooth® para Parkuojama / ,Bluetooth®" susiejimo
conpsixeHue no Bluetooth® sidumine savienojums funkcija aktyvi

,— [loput Genbim Valge pidev tuli Deg nepartraukti balta krasa Pastoviai Sviecianti balta Sviesa

\__/ Pexum appDrive appDrive-reziim appDrive rezims ,appDrive” reZimas

Isi mirgo balta krasa Pulsuojanti balta Sviesa
Izslég3ana / notiek I8jungiama / vyksta programinés
aparatprogrammatras instaléSana aparatinés jrangos diegimas

Mynbcupyet 6enbiii MHAUKaTOP Pulseeriv valge
Q) Bbinonusietcs BbikmioueHme / Véljaltlitumine / toimub pusivara
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