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BRZI VODIC

Postavljanje i povezivanje stanice za Paljenje i gaSenje
punjenje POKRETANJE

1. Postavite stanicu za punjenje u sredisniji polozaj u radnoj 1. Pritisnite dugme START. -
oblastitako daima puno otvorenog prostoraispred stanice 2. Pritisnite to€kic za biranje da biste potvrdilii proizvod ¢e

zapunjenje i da bude na relativno horizontalnoj povrsini. se pokrenuti.
2. Povezite niskonaponski kabl napajanja sa stanicom za ZAUSTAVLJANJE

punjenie i napajanjem. Pritisnite taster STOP.

3. Povezite napajanje sa zidnom utiénicom na 100-240 V.

4. Stavite robotsku kosacicu u stanicu za punjenje da biste
napunili bateriju dok se postavlja grani¢na Zica. Pokrenite Podesavanije robotske kosatice prema
proizvod, veli¢ini travnjaka

Rezultati koSenja zavise od vremena koSenja. Podesite
vreme koSenja da odgovara dvoristu pomocu funkcije

B Postavljanje grani¢ne Zice i Zice za vodenje
Raspored. Vi odlucujete u kom trenutku tokom dana

1. Postavite granicnu Zicu tako da pravi petlju oko radne robotska kosacica treba da radi.
oblasti. Za minimalno rastojanje do preprekai ostrva,
pogledajte ilustraciju B. Koristite funkciju Tempiranje na osnovu prognozei
2. Napravite otvor na mestu gde Ce se kasnije povezati zica robotska kosacica ¢e automatski podesavati vreme
zavodenje. ko3enja prema rastu trave.

3. Sprovedite Zicu za vodenje do mesta na granicnoj petlji
gde ¢e se napraviti spoj. Izbegavajte da postavljate Zicu
pod ostrim uglovima.

@ Odrzavanje @

C Povezivanje graniCne Zice i Zice za vodenje »  Proizvod se moraiskljuciti pre vrsenja bilo kakvih radova
odrZavanja, kao $to je ¢iS¢enje ili zamena nozeva.

1. Uskiprolazi u dvoristu otezavaju robotskoj kosacici da Proizvod je isklju¢en kad LED indikatorska lampica na
pronade stanicu za punjenje. Robotska kosacica moze da tockiéu za biranje ne svetli. Redovno menjajte noZeve
se odvede do udaljenih oblasti pomocu Zice za vodenje. da biste dobili najbolje rezultate kosenja.

Zica zavodenje takode pomaze robotskoj kosacicida brzo « NeKkoristite perac pod pritiskom ili tekuc¢u vodu za
pronade stanicu za punjenje. ciScenje robotske kosacice. Nikada nemojte koristiti

2. Postavite zicu za vodenje ispod stanice za punjenje i bar 2 deterdZente i razredivace za ciscenje. Ocistite povrsinu
m /7 ft dalje od prednje ivice stanice za punjenje. cetkom.

3. Otvorite konektore i postavite krajeve Zice u udubljenja na « Sveveze sastanicom za punjenje (napajanja, granicne
svakom konektoru. Zice i Zice za vodenje) moraju da se odvoje u slucaju

4. Spojite konektore pomocu klesta. rizika od oluja.

5. Odsecite viSak granicne zice. Secite 1-2c¢m / 0,4-0,8" «  Potpuno napunite bateriju na kraju sezone pre
iznad konektora. skladistenja tokom zime.

6. Pritisnite konektore na kontaktne pinove oznacene sa AL
(levo) i AR (desno) na stanici za punjenje. Vazno je da se
desna Zica poveZe sa desnim kontaktnim pinom, a leva

Zica salevim pinom. Za vise inf e tst Sitait
7. Pricvrstite konektor na kontaktni pin koji je oznacen sa G1 avise Informaclja I uputstava, procitajie

na stanici za punjenje. Koristite isti nacin za dodatnu Zicu kompletan prirucnik za rukovaoca u aplikaciji
zanavodenie. Automower® Connect ili posetite

www.husqvarna.com
Povezivanje Zice za vodenje sa granicnom
Zicom
1. Isecite grani¢nu zicu secicama za zicu u sredini otvora koji
je napravljen u koraku B.2.
2. Povezite Zicu za vodenje sa granicnom zicom pomocu
odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice pomoéu
papagaj klesta.
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KRATKE UPUTE

Postavljanje i povezivanje stanice za
punjenje
1. Postavite stanicu za punjenje u srediste radnog podrucja s
puno otvorenog prostoraispred stanice za punjenjeina
relativno vodoravnoj povrsini.
2. Prikljucite niskonaponski kabel napajanja na stanicu za
punjenje i napajanje.
Prikljucite napajanje na zidnu uti¢nicu od 100 V do 240 V.
4. Stavite robotsku kosilicu na stanicu za punjenje kako bi se
akumulator napunio dok vi polazete grani¢nu Zicu.
Pokrenite proizvod.

w

Postavljanje grani€ne Zice i Zice za
navodenje
1. Polozite grani¢nu Zicu tako da oblikujete petlju oko
cijelog radnog podrucja. Minimalne udaljenosti od
prepreka i otoka potrazite na ilustraciji B.
2. Napravite usicu na mjestu gdje ¢e se kasnije povezati Zica
zanavodenje.
3. Polozite Zicu za navodenje do tocke na granicnoj petljiu
kojoj se provodi povezivanje. Nemojte polagati zicu pod
uskim kutovima.

c Povezivanje granicne Zice i Zice za navodenje

1. Uski prolazi u okucnici robotskoj kosilici mogu otezZati
pronalazak stanice za punjenje. Robotska kosilicamoze se
navesti do udaljenih dijelova pomocu Zice za navodenije.
Zica za navodenje robotskoj kosilici pomaze i u brzom
pronalasku stanice za punjenje.

2. Zicuzanavodenje provucite ispod stanice za punjenje i
provedite najmanje 2 m/7 ft ravno od prednjeg ruba
stanice za punjenje.

3. Otvorite konektore i postavite krajeve Zice u udubljenja na
svakom konektoru.

4. KlijeStama spojite konektore.

5. OdrezZite visak granicne zice. Odrezite1-2cm /0,4 - 0,8"
iznad konektora.

6. Pritisnite konektore na kontaktne polove s oznakom AL
(lijevo) i AR (desno) na stanici za punjenje. Desna zica
mora biti spojena na desni kontaktni pol, a lijeva zica na
lijevipol.

7. Zategnite konektor na kontaktni pol s oznakom G1na
stanici za punjenje. Primijenite istu metodu za dodatne
Zice zanavodenije.

Povezivanje Zice za navodenje s granicnom
Zicom
1. Prerezite grani¢nu Zicu klijeStama za Zicu u sredistu usice
koja je napravljena u koraku B.2.
2. Spojite Zicu za navodenje s granicnom Zicom s pomocu
odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice s
pomocu klijesta “papagajke”.

‘ ‘ QG_P25_435X AWD_1142657.indd 4

Uklju€ivanje i isklju€ivanje
POCETNA
1. Pritisnite gumb START.
2. Pritisnite kotacic¢ kako biste potvrdilii proizvod ¢e se
pokrenuti.
ISKLJUCIVANJE
Pritisnite gumb STOP.

PodeSavanje robotske kosilice veli€ini
travnjaka

Rezultati koSenja ovise o vremenu koSenja. Vrijeme
koSenja prilagodite okucnici funkcijom Raspored. Vi
odlucujete tijekom kojeg ce dijela dana robotska kosilica
raditi.

Upotrebljavajte funkciju Mjeraca za vremenske uvjete i
robotska kosilica automatski ce prilagodavati vrijeme
koSenja rastu trave.

Odrzavanje

» Proizvod se moraiskljuciti prije bilokakvog odrZavanja,
primjerice CiScenja ilizamjene nozeva. Proizvod je
onemogucen kada je LED Zaruljica indikatora na
kotacicuiskljucena.Zanajboljerezultate kosnjeredovito
mijenjajte nozeve.

« ZaciScenje robotske kosilice nikada nemojte
upotrebljavati uredaj za pranje pod visokim tlakom ili
tekucu vodu. Nikada nemojte primjenjivati otapala za
CiScenije. Proizvod oCistite Cetkom.

«  Ako postoji opasnost od grmljavinskog nevremena,
nuzno je odspojiti sve veze sa stanicom za punjenje
(napajanije, granicnu zicu i zicu za navodenie).

» Prije zimskog skladiStenja na kraju sezone potpuno
napunite bateriju.

Za detaljnije informacije i upute procitajte
cjelokupni korisnicki prirucnik u aplikaciji
Automower® Connect ili na web-mjestu tvrtke
Husqvarna www.husqvarna.com
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bbP30 PbKOBOACTBO

Pa3snonaraHe 1 cBBbp3BaHe Ha Cebp3BaHe Ha Bogelus kKaben kbM kabena
3apexjjalluara cTaHums 3a opopMsiHe Ha FpaHULa
1. MocTaBeTe 3apexpallaTa CTaHUMs Ha LieHTpasHa 1. OTpexeTe rpaHWYHMS €NEKTPUYECKN MPOBOLHUK C KITELM
no3uums B paboTHaTa 30Ha BbPXY OTHOCUTESHO 3a NPOBOAHMLM B LIEHTBPA HA YXOTO, HANPABEHO B CTHKA
XOPU30HTasHa NOBBPXHOCT, KaTo Npef Hest UMa B.2.
L0CTaTbYHO OTBOPEHO MPOCTPAHCTRO. 2. CBbpxeTe BOLELLMS TPOBOLHUK KbM rPaHUYHMS
2. CbpxeTe 3axpaHBaLLus Kabes 3a HUCKO HanpexeHue e1eKTPUYECKM MPOBOLHMK C MPUAPYXABALLMTE KYMIYHIU.
K'bM 3apexpallaTa CTaHUMs U eNeKTpo3axpaHBaHeTo. MpPUTUCHETE HAMBJTHO KYNJYHIUTE C PA3ABUXHM KIELM.
3. CBbpxeTe enekTpo3axpaHBaHETO KbM CTEHEH KOHTaKT C
Hanpexerue 100 -240V. CtapTupaHe v U3K/NYBaHe
4. TocTaBeTe Kocaukata poboT B 3apexaallara CTaHuus, 3a CTAPTUPAHE
Aa 3apepnTe batepuaTa, LOKaTo rpaHNYHUAT 1. HatucHete 6yToHa START (CTAPT).
€/1eKTPUYECKM NPOBOAHMK € nosoxeH. CTapTupaiTe 2. HatvcHeTe perynupaiioTo Kosieno 3a noTBbpXAeHNe 1
npoaykta. MpoAyKTBT CTapTMpa.
CMUPAHE
PasnonaraHe Ha rpaHUYHUSA €NEKTPUUECKU HatucheTe 6yToHa STOP.

NPOBOAHMK 1 BOLELUUS NPOBOAHUK

1. TonoxeTe rpaHNYHUS eNEKTPUYECKN MPOBOOHMK TaKa,

Ye fia 0HOPMM KOHTYP 0KOM0 PabOTHMS yuyacTbK. 3a Perynupane Ha kocaukata poGot cnopen,

MUHUMAITHOTO Pa3CTOSHWE [0 MPENATCTBUA U N30/MPaHK pa3mepa Ha Bawara mopasa
30HM HanpaBeTe crpaBka ¢ uicTpalms B. Pe3yntatute 0T KOCEHETO 3aBUCAT OT BPEMETO 3
2. HanpaBete yxo B TouYKaTa, KbAeTo N0-KbCHO Lie 6bae KoceHe. PerynupanTte BpeMeTo 3a KOCEHE Taka, ye Aa
CBbP3aH BOAELMST NPOBOAHMK. CbOTBETCTBA Ha Baluns aBop, kato n3nonssare
3. TpokapaiTe BoAELLMS NPOBOAHMK 00 TOUKaTa Ha doyHKuusTa [pachuk. Bue nsbupate no Koe BpeMe Ha AeHs
@ rPaHUYHMS KOHTYP, BKOSTO e 6b e HanpaBeHa Bpb3kaTa. Lia paboTu Kocaukara po6or. @

He nocTaBsnTe NpoBoAHMKA NOL OCTPU BN
N3non3eante yHKUuATa Tanmep 3a KiimmaTnyHmu

Cebp3BaHe Ha Kabena 3a opopmsHe Ha YCI0BMSI U KOCAYKaTa pob0T aBTOMATUYHO LLe peryvpa
rpaHuula U sogeLuus Kaben BPEMEeTO Ha KOCEHE B 3aBMCUMOCT OT pacTeXa Ha
TpeBara.

1. TecHuTe npoxoau B ABOPa MOraT Aia 3aTPYAHAT KocaukaTa-
po60T NpK HAMMPAHETO Ha 3apexallaTa CTaHUus.
KocaukaTta-poboT Moxe fa 6bae oTBeAeHa [0

0TAANeYEHN YYacT LM C MOMOLLTA Ha BOAELLMS TexHuuecko o6cnyxBaHe
npoBoaHWK. OCBEH TOBA BOAELLMST NPOBOLHMK NoMara Ha +  [lpean u3BbpLIBaHE Ha TEXHUYECKO 06CIYXBaHE, kaTo
KocaukaTa-po6oT 6bP30 fia HaMepy 3apexaalara MOYMCTBAHE UM CMSIHA HA HOXOBETE, NPOAYKT BT TPsi6BA
CTaHUMS. [ ce u3ktoun. MpoayKT BT e Ae3aKTUBMPAH, KOraTo

2. TonoxeTe BoLeLLys NPOBOAHNK NOA 3apexaallata CBETOAMOAHATa MHAMKATOPHA TaMNa Ha perynupaLoro
CTaHLVS 1 Hail-Manko Ha 2 m/7 ft npaBo Hanpeg ot Koneno He cBeTn. CMeHsITE HOXOBETE PELIOBHO, 32 A1a
npeaHus i pbb. MnoslyunTe Han-gobpu pe3ynTaTi T KOCEHeTo.

3. OTBOpeTe KOHEKTOPUTE U CIIOXETE KpauLLiaTa Ha +  Hukora He usnonssarite BOAOCTPYitka C BOAA MOA
MPOBOAHULIMTE B X/1e60BETE Ha BCEKM KOHEKTOP. BMCOKO HasisiraHe Uy Teyallia BoJia 3a MoYnUCTBaHe Ha

4. TIpUTMCHETE KOHEKTOPUTE C KIeLLy. Kocaykata po6oT. [Ipy NounCTBAHETO HUKOTa He

5. V3pexeTe U3NULLHWA rPaHNYEH ENEKTPUYECKH u3nonsganre pasrsoputenu. lMouncrere npoaykTac
npoBogHuk. OTpexete 1-2cm/0,4-0,8"Hap YeTKa.
KOHEKTOpHTE. »  AkoMMa 0nacHOCT OT MbJTHUM, BCUYKM BPb3KM KbM

6. HaTucHeTe KOHEKTOpUTE BbPXY KOHTAKTHUTE U3BOLM, 3apexfaluara cTaHuus (3axpaxsate, kaben 3a
0603HaueHm ¢ AL (nsi8) n AR (meceH), Ha 3apexallara ochopmsHe Ha rpaHuLa v Bofell kaben) TpstBa aa
CTaHUMs. BaxHo e 0ecHUAT NPOBOAHWK Aa € CBbP3aH KbM 6baat oTkaueHu.
[IECHNS KOHTAKTEH N3BO, @ NIEBUAT — KbM SIeBUS » BkpasiHa ce3oHa npeav 3MMHOTO CbXpaHeHWe 3apefeTe
KOHTaKTeH 13Bof. Hanb/IHO 6aTepusTa.

7. 3aKpeneTe KOHEKTOPA KbM KOHTaKTHUS M3BOJI, MapKMpaH
¢ G1, Ha 3apexaLyata cTaHuus. M3anonssaiTe Chiyus

3a noBeue MHGopmaLmMsa M UHCTPYKLIMN
MeToMd 3a 0N b/THUTENHMA BOAEL, MPOBOAHUK.

npoyeTteTe MbJIHOTO PbKOBOLCTBO 3a onieparopa
B npunoxexnneto Automower® Connect unu Ha
www.husqvarna.com
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QUICK GUIDE

Placement of and connecting the
charging station
1. Place the charging station at a central position in the work
area, with a lot of open space in front of the charging
station and on arelatively horizontal surface.
2. Connect the power supply’s low voltage cable to the
charging station and the power supply.
3. Connect the power supply to a100-240 V wall socket.
4. Place the robotic lawn mower in the charging station to
charge the battery while the boundary wire is laid. Start
the product.

Placement of the boundary wire and the
guide wire
1. Lay the boundary wire so that it forms a loop around the
working area. For minimum distance to obstacles and
islands, refer toillustration B.
2. Make an eyelet at the point where the guide wire will later
be connected.
3. Runthe guide wire to the point on the boundary loop where
the connection will be made. Avoid laying the wire at tight
angles.

Connecting the boundary wire and the guide
wire

1. Narrow passages in the yard make it difficult for the robotic
lawn mower to find the charging station. The robotic lawn
mower can be lead to remote areas using the guide wire.
The guide wire also helps the robotic lawn mower to
quickly find the charging station.

2. Lay the guide wire under the charging station and at least
2m /7 ftstraight out from the front edge of the charging
station.

3. Openthe connectors and lay the wire ends in the recesses

on each connector.

Press the connectors together using a pair of pliers.

Cut off any surplus boundary wire. Cut1-2cm / 0.4-0.8"

above the connectors.

6. Pressthe connectors onto the contact pins, marked AL
(left) and AR (right), on the charging station. It is important
that the right-hand wire is connected to the right-hand
contact pin, and the left-hand wire to the left-hand pin.

7. Fastenthe connector to the contact pin marked G1on the
charging station. Use the same method for additional
guide wire.

o~

Connecting the guide wire to the boundary
wire
1. Cutthe boundary wire with a wire cutters at the centre of
the eyelet that was made in step B.2
2. Connect the guide wire to the boundary wire using the
accompanying couplers. Press the couplers completely
together with a polygrip.

‘ ‘ QG_P25_435X AWD_1142657.indd 6

Starting and stopping
STARTING
Push the START button.
. Pushthe jog wheel to confirm and the product starts.
STOPPING
Push the STOP button.

D =

Adjusting the robotic lawn mower to suit the
size of your lawn

The mowing results depend on the mowing time. Adjust
the mowing time to suit your yard using the Schedule
function. You decide what times during the day the
robotic lawn mower is to work.

Use the Weather Timer function and the robotic lawn
mower will automatically adjust the mowing time to the
growth of the grass.

Maintenance

e The product must be turned off before any maintenance
isdone, such as cleaning or replacing the blades. The
product is disabled when the LED indicator lamp at the
jog wheel is not lit. Replace the blades regularly for the
best mowing result.

« Neveruse a high-pressure washer or running water to
clean the robotic lawn mower. Never use solvents for
cleaning. Clean the product with a brush.

« Allconnections to the charging station (power supply,
boundary and guide wire) must be disconnected if there
isarisk of a thunderstorm.

» Fully charge the battery at the end of the season before
winter storage.

For more information and instructions, read the
complete Operator’s manual in the
Automower® Connect app or on
www.husqvarna.com.

2021-01-28 8:35:26 ‘ ‘
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Postojano zeleno svetlo
Dobar signal granicne petlje.

Stalno zeleno svjetlo
Dobar signal granicne petlje.

3eneHa NocTosHHA CBETNIMHA
Llo6bp curHan Ha rpaHnyHKs
KOHTYP.

Green solid light
Good boundary loop signal.

Zeleno svetlo trepce
ECO reZim je aktiviran.

Zeleno treperece svjetlo
Ukljucen je nacin rada ECO.

3eneHa muraiya cBeTnMHa
Aktneupan e ECO mode (pexum
ECO).

Green flashing light
ECO mode is activated.

Trepcuce plavo svetlo
Kvar u grani¢noj petlji.

Plavo treperece svjetlo
Kvar u grani¢noj petlji.

CHHS MUraLya cBeTnMHa
Hewn3npaBHOCT B rpaHnyHus
KOHTYP.

Blue flashing light
Malfunction in the boundary
loop.

Trepcuce crveno svetlo Crveno treperece svjetlo YepBeHa Muraiua cBeTIMHA Red flashing light

Kvar u anteni stanice za Kvar na anteni stanice za Hewu3npasHocT B aHTeHaTa Ha Malfunction in the charging
punjenje. punjenje. 3apexgaliara CTaHums. station’s antenna.
Postojano crveno svetlo Stalno crveno svjetlo YepseHa noctosHHa ceetnMHa | Red solid light

Greska ploce kola ili nepravilno

napajanje u stanici za punjenje.

Gresku bi trebalo da otkloni
ovladceni tehnicar.

Greska sklopovske plocice ili
neodgovarajuce napajanje
punjaca. Popravak kvara pre-
pustite ovlastenom servisnom
tehnicaru.

Hewn3npaBHocT B neyatHata
nnartka unm HenpaeuIHO
3axpaHBaHe B 3apexpallara
CTaHums. HensnpasHocTTa
TpsibBa Aa ce 0TCTPaHM OT
YMb/IHOMOLLEH CEPBU3EH
TEXHUK.

Fault in the circuit board or
incorrect power supply in the
charging station. The fault
should be rectified by an autho-
rized service technician.

2021-01-28 8:35:51 ‘ ‘
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CONTROL YOUR

AUTOMOWER®

JUST ASK
O amazon alexa REMOTELY’

Bluetooth enables full ¢ontrol and

configuration of your Automower® ‘““
@ within close range
# Download on the N @ )‘ )
¢ App Store (B X C)
ANDROID APP ON
P> Google play

SIGN UP

AUTOMOWER® DIRECT

Already have an account? Log in

1. Automower® Connect

A. Preuzmite aplikaciju Automower® Connect iz
AppStore-aili GooglePlay prodavnice.

B. Registrujte se i unesite imejl adresu i lozinku da biste
napraviliHusqvarna nalog.

C. Prijavite se na Husqvarna nalog u aplikaciji.

D. Izaberite Moje kosacice u aplikaciji

Automower® Connect i izaberite znak plus (+).

E. Pratite uputstva u aplikaciji.

2.Povezivanje

A.Udaljeno povezivanje preko mobilne mreze.
B. Bluetooth® povezivanije kratkog dometa.
C.Pracenije uredaja (GPS).

1. Automower® Connect

A. Preuzmite aplikaciju Automower® Connect sa servisa
AppStore ili GooglePlay.

B. Prijavite se i navedite adresu e-poste i lozinku da biste
napravili racun tvrtke Husgvarna.

C. U aplikaciji se prijavite na svojracun tvrtke Husqvarna.
D. U aplikaciji Automower® Connect odaberite Moje
kosilice, a zatim odaberite znak plus (+).

E. Pratite upute iz aplikacije.

2.Povezivost

A. Dalekometna mobilna povezivost.
B. Kratkometna povezivost tehnologijom Bluetooth®.
C.Pracenje uredaja (GPS).

AUTOMOWER® IS A TRADEMARK OWNED BY HUSQVARNA AB. COPYRIGHT ©
2021 HUSQVARNA. ALL RIGHTS RESERVED.

AUTOMOWER® JE TRGOVINSKA MARKA U VLASNISTVU KOMPANIJE HUSQVARNA
AB.COPYRIGHT © 2021 HUSQVARNA. SVA PRAVA ZADRZANA.

AUTOMOWER® JE ZASTITNI ZNAK U VLASNISTVU PROIZVODACA HUSQVARNA
AB. AUTORSKO PRAVO © 2021 HUSQVARNA. SVA PRAVA PRIDRZANA
AUTOMOWER® E THPTOBCKA MAPKA, COBCTBEHOCT HA HUSQVARNA AB.
COPYRIGHT © 2021T. HUSQVARNA. BCMUYKM NPABA 3AMA3EHU.

www.husqgvarna.com
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1. Automower® Connect

A.V3ternete npunoxeHuneto Automower® Connect ot
AppStore unu GooglePlay.

B. Bneste 1 nocouete UMeitn agpec M naposna, 3a aa
cb3pageTe akayHT 3a Husqvarna.

C. BnesTte B CBOSi akayHT 3a Husqvarna ot npuioXeHMeTo.
D. /136epeTe "MouTe Kocauku'" B NpUIOXEHNETO

Automower® Connect 1 cnefi ToBa usbepete 3Haka noc (+).

E.Cnengarite MHCTPYKLMUTE B MPUIT0XEHUETO.

2.CBbp3aHocT

A.KneTbyHa CBbP3aHOCT C rosiiM 06xBar.
B. Bluetooth® cBbp3aHOCT C KbC 06XBaT.
C.lpocnenssaHe Ha ycTpoitcTeoTo (GPS).

1. Automower® Connect

A.Download the Automower® Connect app from
AppStore or GooglePlay.

B. Sign up and specify an e-mail adress and a password to
create a Husgvarna account.

C.Login to your Husgvarna account in the app.

D. Select My mowers in the Automower® Connect app,
and then select the plus sign (+).

E. Follow the instructions in the app.

2. Connectivity

A. Long-range cellular connectivity.
B. Short-range Bluetooth® connectivity.
C. Device tracking (GPS).
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