Husqvarna

KPATKOE PYKOBOACTBO
KIIRKASUTUSJUHEND
ISA PAMACIBA
TRUMPOQJI INSTRUKCIJA

HUSQVARNA AUTOMOWER®
420/430X/440/450X
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JdononHuTenbHble CBEAEHUS U MHCTPYKLUM JOCTYMHbI B MOSTHON BEPCUMM PYKOBOACTBA MO IKCMy-ataumm
Ha BebG-cante Husqgvarna (www.husqvarna.com).

1. YCTAHOBK AW INOAOCOEOMWHEHWE 3APAOHOU CTAHLUUU

1. YcTaHoBUTE 3apAfHYHO CTaHLMIO HA OTHOCUTENBHO POBHOW MNOBEPXHOCTY B LIEHTPE CKaLLMBaeMou nnowagn, ocTaBmB
[ocTaTovHOe NPOCTPaHCTBO nNepes 3apsaaHon CTaHuMen.

2.MoacoeanHuTe Kabenb HU3KOTO HAaNPSXKeHUA UCTOYHUKA NMUTAHUSA K 3apsiAHON CTAHLUN U UICTOYHUKY NUTaHUS.

3.MoacoeanHNTE NCTOYHUK NUTAHUSA K LUTENCENbHOM po3eTke HanpsikeHnem 100-240 B.

4.TlomecTuTte pobOTU3NPOBAHHYIO ra30HOKOCUITKY Ha 3apsagHYH0 CTaHuUuto, YTobbl baTtapes 3apsixkanach, Noka Bbl
npoknagbiBaeTe OrpaHNYnUTESNbHbIN MPOBOA. YCTAHOBUTE rMaBHbIN BbIKOYaTeNb B NONOXeHne 1.

2. PASMEWEHWE OFTPAHUYUTENBHOIO U HANMPABINAKLWUEIO NPOBOAOA

1. MpoTaHNTE OrpaHMYNTENbHBIV NPOBOA, yOEAUBLUMCH B TOM, YTO OH 06pa3yeT 3aMKHYThI KOHTYP BOKPYT CKalLlMBaeMown
nnowaagu.

2.CpenanTte MOHTaXHYH NETI0 AN NOAKI0YEHMsI HanpaBnsawoLWwero nposoaa.

3.MMpoBeanTe HanpaBnsLWNA NPOBOA K TOYKE Ha OrPaHNYNTENBHOM KOHTYpE, rAe A0JIKHO ObITh cAenaHo coeguHEHME.
M3berante npoknagbiBaTe NPOBOA B repMETUYHbIX Yrrax.

3.NMOACOEOUMWHEHUWE OTPAHUYUTEJNIBHOIO U HANMPABNAKLWEIO NPOBOOA

1. Y3kne npoxoabl BO ABOpax 3aTPYAHSAIOT ANt ra30HOKOCUIKM-pO6OTa NOUCK 3apsagHon cTaHumu. [a-30HoKocunky-poboTa
MOXHO yBeCTM Ha 6ornbLUoe yaaneHue OT CTaHLUKM C MOMOLLbI0 HanpaengawLe-ro nposoaa. Hanpaesnsawwun nposog
TakXe NomoraeT ra3oHOKOCUIIKe-poboTy BbICTPO HANTU 3apsAA-HYIO CTaHLMIO.

.MpoTsaHnTe HanpaBnSLWNA LLHYP Mo 3apAaHON CTaHUMEN N HE MEHee YEM Ha 2 MeTpa No NpsiMou OT nepefHen YacTu
3apsaHON CTaHUuu.

.PackponTe coeguHmuTenb n noMecTuTe NpoBoAa B Nasbl COeAUHUTENS.

.CoXmMUTE CoOeaANHUTENN APYT C APYrOM C MOMOLLbIO MIOCKOryoLeB.

.OTpexbTe nanuwkm nposoga. OTpexsTe 1-2 cM Hag CoOeANHUTENAMMU.

.MpwxmMnTe coeagnHUTENM K KOHTAKTHbIM BbiBOAAM, OTMeYeHHbIM AL (neBbin) n AR (npaBbii), Ha 3apagHON CTaHLUN.
BaxHo, 4ToObl NpaBkIi NPOBOA ObINT MOACOEAVNHEH K MPAaBOMY KOHTAKTHOMY LUTLIPHO, A fIEeBbI NPOBO4 — K TEBOMY
KOHTaKTHOMY LUTBIPIO.

7. lMogkniounTe coegnHNTENb K KOHTAKTHOMY LUTLIPK Ha 3apsAHON CTaHLUUK, KOTOPbIN nmeeT 0603HavYeHne G1

(Hanpaenstowmn).
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4. HOOHC8E,EI,VIHEHVIE HAMNPABNAKOWEIO NPOBOAA K OFTPAHUYUTENIBHOMY
npoBOOY
1. OTpexbTe OorpaHMYMTENbHbBIN NPOBOA KycadkamMu B LIEHTPE NeTnu, Kotopas bbina caenaHa B n. 2.2.
2.CoeauHuTe HanpasnsoLWMA 1 OrpaHUYnTENbHbIN NPOBOAA C MOMOLLBIO COOTBETCTBYOLNX COEANHUTENBbHBIX MydT.
Coxmnte coegmHMTEnu 4o ynopa C NOMOLLbIO KNeLLewn.

3ANYCK W OCTAHOBKA

3ANYCK

1. OTKpOWTE KpbILWKY, HaxaB kHonky STOP.

2.TepeBeanTe rnaBHbIN BbIKIOYaTeNb B nonoxeHune 1. [Mpy nepeom 3anycke BaM HyXHo ByaeT BbibpaTb
yeTblpex3HayHbln PIN-kog.

3.Haxmute kHonky START v 3aKpOnTe KPbILLKY.

OCTAHOBKA

HaxxmuTe kHonky STOP.

HACTPOUKA TA3BOHOKOCUINTIKN-POBOTA B COOTBETCTBUUUN C PASMEPAMMU
BALUEITO rA30OHA

PesynbraTthbl cKalwlnBaHWs 3aBUCAT OT BpeMEHU paboTbl Fra30HOKOCUIKW. HacTpoiTe Bpems CTPUXKKM ra-30Ha B
COOTBETCTBUU C pa3aMepamm BaLLero yyactka ¢ nomoLubto yHKummn Pacnvcanne. OnpegennTte, B Kakoe BpeMs AHS AOIDKHA
paboTaTb ra3oHokocunka-poboT. [a3oHoKoCcKnKka-poboT cpesaeT okono 92 M2/ 990 cyT? B Yac n geHb — ans Automower®
420, 133 m?/ 1430 dpyT> — ans Automower® 430X, 167 m?/ 1800 by 1> — ans Automower® 440 n 208 m?/ 2240 py1> — ong
Automower® 450X. Hanpumep: ecnu nnowanb ra3oHa Batuero gsopa coctasnset 1200 m?/ 13000 cyT?, ra3oHOKOCUIKa
AorkHa paboTtaTth 13 yacoB B AeHb Ansa Automower® 420, 9 yacos B AeHb Ans Automower® 430X, 7 YacoB B AeHb A
Automower® 440 n 6 yacoB B AeHb Ana Automower® 450X.

TEXHUWYECKOES OBCIIYXUWBAHWE

1. Kpome Toro, rmaBHbIl BbIKMOYaTENb CreayeT ycTaHaBnmMBaTth B nonoxeHne 0 npu BbINOIHEHUM NobObIX paboT Ha
Laccu, B TOM YMCIIE NPU OYUCTKE 1 3aMeHe Hoxel. [1nsa Hanbonee adhpeKTUBHOIO KOLLEHUSA CnefyeT perynsapHo
NpPOV3BOAUTL 3aMeHY NTIE3BUN.

2.Hukorga He Ncnonb3ynTe MOKKY BbICOKOro AaBIEHNSA UMK AaXXe BOAONPOBOA A1 YACTKM pOOOTU3MpPOBaAHHOM
ra3oHOKOCUITKM. TakXe KaTeropuyeckn anpeLtaeTcs MCnonb3oBaTh A9 OYNMCTKM pacTBOPUTENN.

3.B cnyyae pucka rpo3sbl criefyeT 0OTCOeAUHUTbL BCe COeANHEHUS C 3apsAHON CTaHUuen (NMMTaHne, orpaHuymMTEeNbHbIN
NpoBOA M HanpaBnsAwLWM NPOBOL).

4.Tepep nomelleHnem 6aTapen Ha 3MHee XpaHeHue crieayeT NOMHOCThLI0 e€ 3apAaUTb.
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Lisateabe ja juhised leiate taielikust kasutusjuhendist, mis on saadaval Husqvarna veebisaidil
(www.husqgvarna.com).

1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE

1. Asetage laadimisjaam to6piirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt
horisontaalsel pinnal.

2.Uhendage toiteallika madala pinge kaabel laadimisjaama ja toiteallikaga.

3. Uhendage toiteallikas 100-240 V seinakontakti.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirdekaabel. Likake pealliliti asendisse 1.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGALDAMINE

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab tédpiirkonna Umber ringi.
2.Moodustage aas kohta, kuhu hiljem Ghendatakse juhtkaabel.
3. Viige juhtkaabel piirderingi sellesse punkti, kuhu tehakse ihendus. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE

1. Kitsad kaigud aias muudavad laadimisjaama leidmise robotniiduki jaoks raskeks. Robotniidukit saab juhtida
kaugematesse piirkondadesse juhtkaabli abil. Lisaks aitab juhtkaabel robotniidukil kiiresti laadimisjaama leida.

2. Paigaldage juhtkaabel laadimisjaama alla ja vahemalt 2 meetrit sirgelt laadimisjaama esiservast valja.

3. Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mdlema konnektori sivenditesse.

4. Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

5.Ldigake Uleliigne piirdekaabel ara. Léigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

6. Uhendage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktklemmidega, mis on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja
AR (parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne kaabel on parempoolse klemmi kiiljes ja vasakpoolne kaabel
vasakpoolse klemmi kdljes.

7. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on téhis G1 (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA

1. LGigake piirdekaabel trossilbikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.

2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid muhve. Vajutage muhvid kullinokk-tangide abil
taielikult kokku.

KAIVITAMINE JA SEISKAMINE

KAIVITAMINE

1. Avage kaas, vajutades STOPP-nupule.

2.Lukake pealiiliti asendisse 1. Kui teete seda esimest korda, algab kaivitusjada, kus saate muuhulgas valida
neljakohalise PIN-koodi.

3. Vajutage START-nupule ja sulgege kate.

SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

ROBOTNIIDUKI REGULEERIMINE VASTAVALT AIA SUURUSELE

Niitmistulemused sdltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades funktsiooni Schedule
(Ajakava). Teie maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab tddtama. Robotniiduk I16ikab mudeli Automower® 420 korral
paevas ja tunnis umbes 92 m?/ 990 ruutjalga, mudeli Automower® 430X korral 133 m?/ 1430 ruutjalga, mudeli Automower®
440 korral 167 m?/ 1800 ruutjalga ja mudeli Automower® 450X korral 208 m?/ 2240 ruutjalga. Kui teie aias on naiteks 1200
m?/ 13000 ruutjalga muru, peab niiduk td6tama mudeli Automower® 420 korral 13 tundi, mudeli Automower® 430X korral 9
tundi, mudeli Automower® 440 korral 7 tundi ja mudeli Automower® 450X korral 6 tundi.

HOOLDAMINE

1. Peallliti peab olema seatud asendisse 0 kdikide raami all tehtavate té6de ajal, nt puhastamisel voi terade vahetamisel.
Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid regulaarselt vahetada.

2.Arge kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kérgsurvepesurit vdi voolavat vett. Puhastamiseks ei tohi kunagi
kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb k&ik laadimisjaama tihendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti ihendada.

4. Enne aku hoiundamist talveperioodiks tuleb see hooaja 16ppedes taielikult tais laadida.
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Papildinformaciju un instrukcijas skatiet pilnaja lietotaja rokasgramata Husqgvarna timekla vietné
(www.husqvarna.com).

1. UZLADES STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA

1. Uzlades staciju novietojiet darba zonas vidi uz horizontalas virsmas ta, lai tas priekSpusé paliktu daudz brivas vietas.

2.Savienojiet stravas padeves zema sprieguma kabeli ar uzlades staciju un stravas padevi.

3. Savienojiet stravas padevi ar 100-240 V sienas kontaktligzdu.

4. Kamer izklasiet ierobezojoSo vadu, novietojiet robottehnikas zales plaveju uzlades stacija, lai uzladétu ta akumulatoru.
Galveno slédzi pagrieziet 1. pozicija.

2. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA

1. 1zklajiet ierobezZojoso vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzo$o vadu.
3. Izklajiet virzo$o vadu I1dz tai ierobezojo$a vada vietai, kura bis jasavieno. Neizklajiet vadu lauzita [Tnija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

1. Ja darza ir Sauri celini, robotiz&tajam zales plavéjam ir grati atrast uzlades iekartu. Robotizéto zales plavéju var vadit uz
attalam darza vietam, izmantojot virzoSos vadus. VirzoSais vads arT palidz robotiz&tajam zales plavéjam &tri atrast
uzlades iekartu.

2.lzvietojiet virzoSo vadu zem uzlades stacijas un vismaz 2 metrus taisni no uzlades stacijas priek§éjas malas.

3. Atveriet savienotajus un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

4. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

5. Nogrieziet atlikuSos ierobeZojo8a vada galus. Grieziet 1-2 cm attaluma no savienotajiem.

6. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar AL (kreisa puse) un AR (laba puse). Ir svarigi, lai
labas puses vada gals tiktu pieslégts pie labas puses kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

7. Pieslédziet savienotaju pie uzlades stacijas kontakta, kur$ apziméts ar G1.

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

1. Ar stieplu Skérém pargrieziet ierobezojoSo vadu cilpinas vidusdala, kuru izveide aprakstita 2.2 punkta.

2.lzmantojot pievienotas uzmavas, savienojiet virzoSo vadu ar ierobezojoSo vadu. Ar gumijas knaiblém saspiediet kopa
savienotajus.

IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

IEDARBINASANA

1. Atveriet parsegu un nospiediet pogu STOP.

2. lestatiet galveno slédzi 1. pozicija. Kad to darisiet pirmo reizi, iedarbinasanas seciba saksies ar bridi, kad vél bez citam
veicamajam darbtbam bisiet izvélgjies Cetrciparu PIN kodu.

3. Nospiediet iedarbinasanas pogu START un aizveriet parsegu.

APSTADINASANA

Nospiediet pogu STOP.

ROBOTIZETA ZALES PLAVEJA REGULESANA ATBILSTOSI JUSU ZALAJA
LIELUMAMM

PlauSanas rezultati ir atkarigi no plausanas laika. Izmantojot funkciju Schedule (Darba laiks), noreguléjiet plauSanas laiku
atbilstoSi savam darzam. Jums ir janosaka dienas laiki, kad jadarbojas robotizétajam zales plavéjam. Robotizéta zales
plavéja aptuvenais plauSanas apjoms: 92 m? stunda un diena iericei Automower® 420, 133 m? iericei Automower® 430X, 167
m? ierfcei Automower® 440 un 208 m? iericei Automower® 450X. Pieméram, ja jasu darza ir 1200 m? zales, plavéjam
jadarbojas 13 stundas diena (Automower® 420), 9 stundas diena (Automower® 430X), 7 stundas diena (Automower® 440)
vai 6 stundas diena (Automower® 450X).

TEHNISKA APKOPE

1. Galvenajam slédzim vienmér jabdt iestatitam 0 (izsl€gts) pozicija, stradajot ar zales plavéja zemsSasijas dalu, piemé&ram,
tirot vai mainot asmenus. Lai sasniegtu labako plauSanas rezultatu, regulari nomainiet asmenus.

2.Nekada gadijuma robottehnikas zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekoSu tdeni.
Plavéju nedrikst tirt ar Skidinatajiem.

3. Visi savienojumi ar uzlades staciju (baroSanas bloks, ierobezojo3ais vads un virzoSais vads) ir jaatvieno, ja tiek prognozéts
pérkona negaiss.

4. Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasanas uzladéjiet akumulatoru pilniba.
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Jei reikia daugiau informacijos ir instrukcijy, skaitykite operatoriaus vadovg ,Husqvarna“ svetainéje
(www.husqvarna.com).

1. JKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS

1. Jkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad prie$ais jg likty daug atviros
erdvés.

2. Maitinimo Zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. Jjunkite maitinimo kabelj j 100-240 V elektros lizdg.

4. Kol klosite kontlro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét;.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS

1. Paklokite kontaro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zona.
2. Palikite kilpg toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabel;.
3. Nutieskite gido kabelj iki tos kontdro kabelio vietos, kur reikés sujungti. Netieskite kabelio lauzyta linija.

3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS

1. Jeigu kieme yra siaury pravaziavimy, robotui vejapjovei sunku surasti jkrovimo stotj. | nutolusias kiemo vietas robotg
vejapjove gali nuvesti gido kabelis. Be to, gido kabelis padeda robotui vejapjovei greitai surasti jkrovimo stot;.

2. Gido kabelj paklokite po jkrovimo stotimi ir bent 2 metrus tiesiai nuo priekinio jkrovimo stoties krasto.

3. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite j kiekvienos jungties iSémas.

4. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.

5. Likusius konttro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo jungdiy.

6. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazyméty AL (kairioji) ir AR (deSinioji). Svarbu desinjjj kontdro
kabelio galg prijungti prie deSiniojo kontaktinio iSvado, o kairjjj — prie kairiojo iSvado.

7. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazymeéto ,G1“ (gidas).

4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO

1. Vielos Zirklémis perkirpkite kontlro kabelj kilpos, padarytos pagal 2.2 punktg, viduryje.
2. Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontdro kabelio. Movas visiSkai suspauskite
universaliomis replémis.

PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

PALEIDIMAS

1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2. Pagrindinj jungiklj pasukite | 7 padét|. Kai tai atliekate pirmg karta, pradedate paleidimo seka, kurios metu be kity
procediry pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.

3. Paspauskite START (uzvedimo) mygtukg ir uzdarykite gaubta.

STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

ROBOTO VEJAPJOVES NUSTATYMAS, KAD ATITIKTY JUSY VEJOS DYD]

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo kiemg naudokite funkcijg
Tvarkarastis. JUs nusprendziate, kiek laiko per dieng robotas vejapjové turi dirbti. Robotas vejapjove ,Automower® 420" nupjauna
mazdaug 92 m?/990 péd.? per valandg ir dieng ,Automower® 430X“— 133 m?/ 1430péd.?, ,Automower® 440 — 167 m?/ 1800
péd.2ir ,Automower® 450X“ - 208 m? /2240 péd.2. Pavyzdziui, jeigu kieme yra 1200 m?/ 13000 péd.? Zolés, vejapjove
»~Automower® 420" turi dirbti 13 val. per dieng, ,Automower® 430X“ — 9 valandas per dieng, ,Automower® 440 — 7 valandas per
dieng, o ,Automower® 450X*“ — 6 valandas per dieng.

PRIEZIURA

1. Tvarkant roboto vejapjovés porémj, pavyzdziui, valant ar keiCiant peilius, batina nustatyti pagrindinio jungiklio iSjungimo
(0) padétj. Norint tinkamai nupjauti Zole, reikia reguliariai keisti peilius.

2.Niekada roboto vejapjovés neplaukite nei auk&to slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu vandeniu. Negalima Zoliapjovés
valyti tirpalu.

3. Jeigu artéja audra su perkinija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido
kabelio).

4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries laikyma ziema.



MocTosiHHO roput
3ereHbI UHAMKaTOP
Xopowui curHan
OrpaHNYUTENBHOIO KOHTYpa.

Piisivalt polev roheline
tuli
Hea piirderingi signaal.

Nemainigi degosa zala
gaisma

Labs ierobezojosa loka
signals.

Nepartraukta zala
gaisma

Tinkamas kontaro kabe-
lio signalas.

MuraeT 3eneHbIn
MHAMKaTop
AktuBupoBaH KO pexum.

Vilkuv roheline tuli
Sisse on lulitatud
saastureziim.

MirgojosSa zala gaisma
Ir aktivizéts EKO rezims.

Mirksinti zalia Sviesa
Jjungtas ECO rezimas.

MwuraeT cMHUIA MHOUKaTOpP
HewucnpasHocTb
OrpaHNYUTENBHOIO KOHTYpa.

Vilkuv sinine tuli
limnenud on piirderingi
viga.

Mirgojosa zila gaisma
Kladaina ierobezojo3a loka
darbiba.

Mirksintis mélynas
diodas

Kontdro kabelio netinka-
mas veikimas.

MwuraeT KpacHbIt
MHAuKaTop
HeuncnpaBHOCTb aHTEHHbI
3apsigHON CTaHLMN.

Vilkuv punane tuli
llmnenud on laadimis-
jaama antenni rike.

Mirgojosa sarkana gaisma
Uzlades iekartas antenas
kladaina darbiba.

Mirksinti raudona
Sviesa

|krovimo stoties antenos
gedimas.

MocTosiHHO ropuTt
KpacHbI UHOUKATOP
Owwnbka B neyaTHom

nnarte unu HenoaxoasiLLmm
MNCTOYHUK NUTaHKSA B
3apsigHON CTaHLMN.
HewncnpaBHocTb
yCTpaHseTcs cneyuanncTom
odhmLmanbHOro CepBMCHOrO
LeHTpa.

Piisivalt polev punane
tuli

Viga laadimisjaama tru-
kkplaadis vdi laadimisjaa-
ma vale toide.-Vea peab
kérvaldama volitatud
hooldustehnik.

Pastavigi degosa sarkana
gaisma

Bojajums shémas platé

vai nepiemérota baroSana
uzlades stacija. Bojajumus
drikst novérst autorizéta
servisa centra parstavis.

Svieéiantis raudonas
diodas

Grandinés plokstés
gedimas arba netinka-
mas maitinimo $altinis
ikrovimo stotyje. Gedimg
turi taisyti jgaliotasis
techninés priezidros
specialistas.
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HHusqvarna

CONTROL YOUR

AUTOMOWER®

REMOTELY
r

o works with the
Google Assistant

amazon alexa
@ #  Download on the
¢ App Store

ANDROID APP ON
1. AUTOMOWER® CONNECT

P> Google play
a. 3arpyaute npunoxeHue Automower® Connect yepes
AppStore unu GooglePlay.
b. 3aperncTpupyinTtech 1 ykaxute agpec 311IeKTPOHHOW
noYThl ¥ Mapornb Ana co3faHus y4eTHon 3anmucu Husqvarna.
c. Bongute B cBOM yyeTHyto 3anuck Husqvarna B
NPUNOXEHUN.
d. Boibepute "Mou 2a30HOKOCUKU” B NPUNOXEHUN
Automower® Connect, a 3aTeM HaxxmMuTe 3HaA4YOK nntca (+).
e. Cneayvite MHCTPYKUMAM B NMPUMOXEHNN.

2. COEAUHEHMUE

a. CotoBas cBS3b fanbHEro AeCTBMISA

(Automower® Connect).

b. BecnpoBogHas cBA3b KOPOTKOro gencTeus Bluetooth®
(Automower® Connect@Home).

c. Otcnexusanue yctponcts (GPS)*.

*) DocTtynHo B Automower® Connect.

full ¢ontrol and
ur Automower®

@ SIGN UP
AUTOMOWER® DIRECT
@ Already have an account? Log in

w

1. AUTOMOWER® CONNECT

a. Lejupieladéjiet lietotni Automower® Connect veikala
AppStore vai GooglePlay.

b. Registréjieties un noradiet e-pasta adresi un paroli, lai
izveidotu Husqgvarna kontu.

c. Piesakieties sava Husqvarna konta lietotné.

d. Atlasiet Mani zales p/avéji lietotné Automower® Connect
un péc tam atlasiet pluszimi (+).

e. Izpildiet lietotné redzamos noradijumus.

2. SAVIENOJAMIBA

a. Liela diapazona mobilo sakaru savienojumi
(Automower® Connect).

b. Neliela diapazona Bluetooth® savienojumi
(Automower® Connect@Home).

c. lericu izsekoSana (GPS)*.

*) Pieejams ar Automower® Connect,

1. AUTOMOWER® CONNECT

a. Laadige rakendus Automower® Connect alla AppStore’ist
vOi Google Playst.

b. Registreeruge ja maarake meiliaadress ja parool, et luua
Husqvarna konto.

c. Logige rakenduses sisse oma Husqvarna kontole.

d.Tehke rakenduses Automower® Connect valik Minu niidukid
ja valige seejarel plussmark (+).

e. Jargige rakenduse juhiseid.

2.0HENDATAVUS

a. Mobiilkaugside

(Automower® Connect).

b. Bluetooth®-lahiihenduvus
(Automower® Connect).

c. Seadme jalgimine (GPS)*.

*) Saadaval Automower® Connectiga.

1. AUTOMOWER® CONNECT

a. ,Automower® Connect“ programéle atsisiyskite i$
~AppStore* arba ,GooglePlay*.

b. Prisiregistruokite ir nurodykite el. pasto adresg ir
slaptazodj, kad sukurtuméte ,Husqvarna“ paskyra.

c. Prisijunkite prie ,Husqvarna“ paskyros programéléje.

d. V ,Automower® Connect” programéléje pasirinkite Mano
robotai, tada pasirinkite pliuso simbolj (+).

e. Vykdykite programéléje pateikiamus nurodymus.

2. RYSYS

a. Didelio atstumo mobilusis rysys
(Automower® Connect).

b. L Mazo atstumo ,Bluetooth®" rySys
(Automower® Connect@Home).

c. Jrenginio stebéjimas (GPS)*.

*) Sitloma su ,,Automower® Connect”.

Husqvarna

AUTOMOWER® — ToproBasi mapka komnaHuu Husqvarna AB. © 2019 HUSQVARNA. Bce npaBa 3awuileHsbl.
AUTOMOWER® on kaubamark, mis kuulub Husgvarna AB-le. Autoridigus © 2019 HUSQVARNA. Kdik digused kaitstud.
AUTOMOWER?® ir ,Husqvarna AB” pre¢u zime. Autortiesibas © 2019 HUSQVARNA. Visas tiesibas ir aizsargatas.
AUTOMOWERE® yra ,Husqgvarna AB* prekés Zenklas. Autoriaus teisés © 2019 HUSQVARNA. Visos teisés saugomos.

www.husqvarna.com
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