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CocTaBHble YacTu Mis on mis? Kas ir kas? Kas yra kas?

rasoHOKOCMIIKMN 1. Pealdliti 1. Galvenais slédzis 1. Pagrindinis jungiklis

1. naBHbIN BblKNOYaTENb 2. Stoppnupp 2. STOP poga 2. STOP mygtukas

2. KHonka CTOIN 3. Laadimiskontaktriba 3. Uzladésanas plaksne 3. lkrovimo plokstelé

3. BapspgHas wuHa 4. LED piirde- ja juhtkaabli 4. Gaismas diodes 4. Kontdro ir gido kabeliy

4. CBeToAMOaHbIN t66 kontrollimiseks ierobezojosa un veikimo patikros
nHOnkKaTop ons 5. Lo&ikekdrguse naidik virzo$a vada darbibas Sviesos diodai
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npoBOAOB. 9. Trafo 6. Displejs 7. Klaviatira

5. WNHovkaumaBbIiCOTbIpE3KN 10. Madalpingekaabel 7. Klaviatira 8. Jkrovimo stotis

6. Oucnnen 11. Piirde- ja juhtkaabel 8. Uzladésanas stacija 9. Transformatorius

7. TaHenb ynpaBneHns 12. Uhendusosad 9. Transformators 10. Zemos jtampos kabelis

8. BapspgHas ctaHuus 13. Klambrid 10. Zemsprieguma kabelis 11. Kabelis kontarui ir gidui

9. TpaHcdopmaTop 14. Konnektorid 11. lerobezojoSais vads un 12. Jungiamosios movos

10. H13koBOMbTHLIN kKabenb 15. M&oteriist virzo$ais vads 13.Kabes

11. OrpaHnynTenbHbIA 1 16. Laadimisjaama 12. Savienojo$as uzmavas 14. Jungtys
HanpaBnNAKLWNIA NPOBOL kinnitustihvtid 13. Skavas 15. Matuoklis

12. CoeguHuTenbHble 14. Savienotaji 16. Vinys jkrovimo sto iai
My TbI 15. Mérierice pritvirtinti

13. CkoGbl 16. Naglas uzlades stacijas

14. CoeguHutenu

15. N3amepuTenbHbIn npubop

16. Wypynbl Ansa kpenneHus
3apagHoON cTaHumm

nodrosinasanai
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1. IKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS e 1. YCTAHOBK A U NMOACOEAUHEHMUE 3APAAHOU CTAHLUMU @

Zidrékite naudotojo vadovo 3.2 ir 3.3 skyrius Cwm. 2n. 3.2 u 3.3 pykogodcmea nonb3oeamerns

1. Jkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad priesais jg likty daug atviros 1. YcTaHoBUTE 3apsfHYIO CTaHLMI0 HA OTHOCUTENbBHO POBHOW MOBEPXHOCTM B LIEHTPE CKalMBaeMoW nnollasm, ocTasus
erdves. [0CTaTOYHOE MPOCTPaHCTBO Nepep 3apsaaHONCTaHLUMEN.

2. Transformatoriaus Zemos jtampos kabeliu sujunkite transformatoriy su jkrovimo stotimi. 2. TopcoeamnHINTE HU3KOBOMBTHBIN kabenb k 3apsaHON CTaHUMN U TpaHC(hopMaTopy.

3. MNMoacoeanHute TpaHchopmaTop k wrencenbHom poseTke 230 B.
4. MomecTuTe pobOTM3INPOBAHHYIO FA30HOKOCUIIKY Ha 3apsifHYto CTaHLuto, YTOoObl 6aTapes 3apsikanach, Noka Bbl NPOKaabiBaeTe
OrpaHMYMTENbHLIN MPOBOA. YCTAHOBMTE IMaBHbIN BhIK/OYaTENb B NONOXEHWE 1.

3. Transformatoriy jjunkite j 230 V kiStukinj lizda.
4. Kol klosite konttro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét;.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS 2. PASMEWEHUWE OFTPAHUMUTENIBHOIOo U HANPABNAKLWEFO NPOBOAA
Zitirékite naudotojo vadovo 3.4 skyriy Cwm. rn. 3.4 pykoBoacTBa nonb3oBaTtens
1. Paklokite kontiro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zona. 1. lMpoTsHUTe orpaxaatoLiui nposos, yo6eauBLIMCh B TOM, YTO OH 0OpasyeT 3aMKHYThIi KOHTYP BOKPYT CKalLlMBaeMow nnoLlaau.
2. Palikite kilpg toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabel;. 2. CpenaiiTe MOHTaXHyto NETo ANA NOAKNIO4EHNA HanpaBnAtoLLero nposoaa. 3
3. Nutieskite gido kabelj iki tos kontiro kabelio vietos, kur reikés sujungti. Netieskite kabelio lauzyta linija. 3. MposeauTe HanpaBnsoLMiA NPOBOA K TOUKE Ha OrpaxAatoLLem KOHTYpe, rae AOMKHO BbiTh cenaHo coeanHeHne. Msberaiite
MpoKnagbiBaTe NPOBOA B FepPMETUYHbIX yriax.
3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS 3.3. NOACOEAMHEHUE OFPAHUYUTENBHOIO U HANPABNAIOWEIO NPOBOAA
Zidrékite naudotojo vadovo 3.5 skyriy Cwm. 2n. 3.5 pykosodcmea nonb3oeamerns
1. Prakiskite gido kabelj pro plysj jkrovimo stoties apacioje. 1. MpopaeHbTe HanpaBnAoLLMIA NPOBOA Yepes nas Ha JHe 3apAaHON CTaHLMN.
2. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite j kiekvienos jungties iSémas. 2. Packpowite coeguHUTENb M NOMECTUTE NPOBOAA B Na3bl COEANHUTENS.
3. Replémis suspauskite vieng jungtj su kita. 3. CoxmunTe coeguHMTENU APYr C APYrOM C MOMOLLbIO MIIOCKOry6LeB.
4. Likusius kontaro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo junggéiu. 4. OTpexbre u3nuukn nposoaa. OTpexbre 1-2 CM Haj coeanHuTensMu. ) )
5. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazyméty AL (kairioji) ir AR (desinioji). Svarbu desinjjj kontdro 5. TpuxmuTe COEANHNTENM K KOHTAKTHBIM BbIBOAAM, OTME4eHHbIM AL (nesbiit) u AR (npasbiii), Ha 3apsaHOi cTaHumu. BaxHo,
kabelio gala prijungti prie deginiojo kontaktinio i§vado, o kairijj — prie kairiojo i§vado. 4TOObI MpaBkI NPOBOZ ObIN NOACOEANHEH K MPABOMY KOHTaKTHOMY LUTLIPIO, & N1EBbIA MPOBO/ — K EBOMY KOHTAKTHOMY LUTBIPHO.
6. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio isvado, pazyméto ,Guide* (gidas). 6. MogknounTe COE/INHNTENb K KOHTAKTHOMY LUTLIPIO Ha 3aPSAHON CTaHLWMK, KOTOPbI nveeT obosHaveHne Guide
(Hanpaensowun).
4. 4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO 4. 4. NOACOEAMHEHME HANPABNAKLWEIO NPOBOAA K OFTPAHUUYMUTEJIBHOMY
Zitirékite naudotojo vadovo 3.6 skyriy nroBOQy
1. Vielos zirklémis perkirpkite kontiro kabelj kilpos, padarytos 2.2 punkte, viduryje. Cm. 21. 3.6 pykosodcmea nonb3oeamenns
2. Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie kontdro kabelio. Replémis movas suspauskite vieng 1. OTpexbTe orpaxatoLLnii NpoBoj KycaukaMu B LIEHTpe NeTnu, kotopas 6bina caenaqa s n. 2.2.
su kita. 2. CoenHnTe HanpaBnSaoLWMIA 1 orpaxaaoLLmMin NpoBoaa C NOMOLLbI0 COOTBETCTBYIOLLMX COEANHUTENBHBLIX MydT. CoXmuUTe

coeaunHuTENb C NOMOLLbIO MIOCKO- Fy6Ll,eB.

5. 3ANMYCK U OCTAHOBKA

Cwm. en. 4.3 u 4.4 pykosodcmea rnonib3oeamersi

5. PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

Zidrékite naudotojo vadovo 4.3 ir 4.4 skyrius

PALEIDIMAS

1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2.Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padet]. Kai Sitai atliekate pirma kartg, pradedate paleidimo seka, kurios metu be kity
procediry pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.

3. Paspauskite START (uzvedimo) mygtukg ir uzdarykite gaubtg.

STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

3ANYCK

1. OTKpONTE KpbILWKY, HaxaB KHonKy STOP.

2. MNepeBennTe rmaBHbIN BbIKNOYaTeNb B NonoxeHue 1. Mpu nepBoM 3anycke BaM Hy>XHO OyaeT BbIOpaTh YeTbipex3HayHbi PIN-koa.
3. 3atem HaxmuTe KHonKy "START” 1 3aKpoWTe KPbILLKY.

OCTAHOBKA

HaxmuTe kHonky STOP.

6. HACTPOUKA FrA30HOKOCMUJIKM B COOTBETCTBUMU C PASMEPAMMU BALUErO
6. VEJAPJOVE SUREGULIUOKITE PAGAL SAVO VEJOS PLOTA rA30OHA

Zitirékite naudotojo vadovo 6.3 skyriy CMm. 21 6.3 pykogodcmea nob308amens

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo sodg naudokite Laikmacio PeaynbTaTbl CKALMBAHNS 3aBUCST OT BpEMeHI paboThl ra30HOKOCHIKI. HacTpoiiTe BpeMs CKaluMBaHus B COOTBETCTBUN C

funkcija. JUs nusprendziate, kiek laiko per dieng robotas vejapjové turi dirbti. Robotas vejapjové per valandg nupjauna pasmepamy BaLLero y4acTka npu nomoLun dyHkumun Tadmep. OnpeseniTe, B Kakoe BPEMs AHs AOMKHa paGoTaTb po6oTU3MpOBaHHas
mazdaug 45 m? vejos plotg (apie 30 m? -, Automower® 305%). Pavyzdziui, jeigu jlsy sodo vejos plotas 360 m?, robotas rasoHokocurka. Po60TuanposaHHas rasoHoKocunka obpabatbisaeT okono 45 m? B yac kaxabii AeHb (okono 30 m? gns Automower®
vejapjove turi dirbti vidutiniSkai 8 valandas per dieng (arba 12 valandy ,Automower® 305* atveju). 305). Hanpumep, ecnu Bawl y4acTok umeeT niowags 360 m? TpaBbl, po60TU3MPOBaHHAs ra30HOKOCUIKa A0MMKHA paboTaTthb B

cpeaHeM no 8 yacoB B ieHb (12 yacoB ans Automower® 305).

7. TEXHUYE’CKOE OBCJIYXXUBAHME

Cwm. 2n. 8 pykosodcmea ronb3o08ameris

7. PRIEZIURA

Zitirékite naudotojo vadovo 8 skyriy

1. Tvarkant roboto vejapjovés porémj, pavyzdziui, valant ar keiCiant peilius, bGtina nustatyti pagrindinio jungiklio iSjungimo
(0) padétj. Norint tinkamai nupjauti zole, reikia reguliariai keisti peilius.

2. Niekada roboto vejapjovés neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu vandeniu. Negalima Zoliapjovés

1. Kpome T0Oro, rmaBHbIN BbIKNOYaTeb CrieayeT ycTaHaBnuBaTh B nonoxexune 0 npy BbINOMHeHWM Nobbix paboT Ha waccu, B ToM
yuncne nNpu o4NCTKe U 3aMeHe Hoxew. [Ana Hanbonee ahPEKTUBHOIO KOLLEHNS CeayeT perynspHo Npon3BOAUTb 3aMeHyY
nes3Bui.

val_yt| tlrp_a_lu. L o o ) ) o ) o ) _ . 2. Hukorga He ucnonb3yinte MOVKY BbICOKOrO AaBMEHUS MU Aa)e BOAONPOBOZ A5 YUCTKM POBOTN3NPOBAHHOM Fra30HOKOCUITKM.
3. Jeigu artéja audra su perkunija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido Takxe KaTeropuyecky 3anpeLLaeTcst UCNoNb30BaTh AN OYUCTKU PACTBOPUTENH.

kabelio). 3. B cnyyae pucka rpo3sbl crieyeT 0TCOEANHNTb BCE COEANHEHNS C 3apsSAHON CTaHUMel (MMTaHWe, OrpaHnYUTENbHbIN NPOBOS U
4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries ziemos laikyma. HanpaBnsAwLMA NPoBOa).

4. Mepepn nomelyeHnem 6atapem Ha 3UMHee XpaHeHue criedyeT NoMHOCTLIO ee 3apsSANTD.
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1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikke 3.2 ja 3.3

@

1. Asetage laadimisjaam t6opiirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt
horisontaalsel pinnal.

2. Uhendage trafo madalpingekaabel laadimisjaama ja trafoga.

3. Uhendage trafo 230 V elektrikontaktiga.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirekaabel. Likake pealuliti
asendisse 1.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGUTAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikki 3.4

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab t66piirkonna imber ringi.
2. Jatke ava kohta, kuhu hiljem Ghendatakse juhtkaabel.
3. Viige juhtkaabel piirderdnga sellesse punkti, kuhu tehakse Uhendus. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE
Vt kasutusjuhendi peattikki 3.5

1. Témmake juhtkaabel 1abi laadimisjaama pdhjas oleva ava.

2. Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mélema konnektori sivenditesse.

3. Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

4.Ldigake uleliigne piirdekaabel &@ra. Ldigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

5.Vajutage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktndeltele, mis on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja AR
(parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne juhe on parempoolse klemmi kiiljes ja vasakpoolne juhe
vasakpoolse klemmi kiljes.

6. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on tahis Guide (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.6

1. Ldigake piirdekaabel trossildikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.
2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid tihendusosi. Vajutage Gihendused téaielikult kokku,
kasutades tange.

5. KAIVITAMINE JA SEISKAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikke 4.3 ja 4.4

KAIVITAMINE

1. Avage kaas, vajutades STOPP-nupule.

2.LUkake peallliti asendisse 1. Kui teete seda esimest korda, algab kaivitusjada, kus saate muuhulgas valida
neljakohalise PIN-koodi.

3. Vajutage nuppu START ja sulgege kate.

SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

6. SEADISTAGE NIIDUK VASTAVALT OMA MURUPLATSI SUURUSELE
Vt kasutusjuhendi peatikki 6.3

Niitmistulemused sdltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades Timer funktsiooni. Teie
maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab t66tama. Robotniiduk niidab umbes 45 m? tunnis (Automower® 305 puhul umbes
30 m?). Naiteks kui teie aias on 360 m? niidetavat murupinda, peaks robotniiduk td6tama keskmiselt 8 tundi paevas
(Automower® 305 puhul 12 tundi paevas).

7. HOOLDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikki 8

1. Pealliliti peab olema seatud asendisse 0 kdikide raami all tehtavate t60de ajal, nagu naiteks puhastamise voi terade
vahetamise ajal. Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid regulaarselt vahetada.

2. Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi voolavat vett. Puhastamiseks ei tohi
kunagi kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb kdik laadimisjaama tihendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti ihendada.

4. Enne aku hoiustamist talveperioodiks tuleb see hooaja I6ppedes taielikult tais laadida.
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1. UZLADESANAS STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet nodalas 3.2 un 3.3

@

1. UzladéSanas staciju novietojiet darba zonas vidi uz horizontalas virsmas t3, lai tas priekSpusé paliktu daudz brivas vietas.

2. Savienojiet transformatora zemsprieguma kabeli ar uzladéSanas staciju un transformatoru.

3. Pieslédziet transformatoru pie 230 V kontaktligzdas.

4.Kameér izklasiet ierobeZojodo vadu, novietojiet robottehnikas zales plavéju uzladéSanas stacija, lai uzladétu ta
akumulatoru. Galveno slédzi pagrieziet 1. pozicija.

2. IEROBEZO0JOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA
Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.4 nodalu

1. 1zklajiet ierobeZojo3o vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzo$o vadu.
3. Izklajiet virzo$o vadu I1dz tai ierobeZojosa vada vietai, kuru bus jasavieno. Neizklajiet vadu lauzita ITnija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.5 nodalu

1. 1zklajiet virzoSo vadu caur uzladésanas stacijas apaksu.

2. Atveriet savienotaju un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

3. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

4.Nogrieziet atlikuSos ierobezojo$a vada galinus. Grieziet 1-2 cm attaluma no savienotajiem.

5. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar AL (kreisa puse) un AR (laba puse). Ir svarigi, lai
labas rokas vada gals tiktu pieslégts pie labas rokas kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

6. Pieslédziet savienotaju pie uzladésanas stacijas kontakta, kur$ apziméts ar ,Guide".

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.6 nodalu

1. Ar stieples Skérém pargrieziet ierobeZojoSo vadu cilpinas vidusdala, kas aprakstits 2.2 punkta.
2. Ar pievienotajam uzmavam savienojiet virzo$o vadu ar ierobeZojoSo vadu. Ar knipstangam saspiediet uzmavas vienu ar
otru.

5. IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet nodalas 4.3 un 4.4

IEDARBINASANA

1. Atveriet parsegu un nospiediet STOP pogu.

2. lestatiet galveno slédzi 1. pozicija. Kad to darisiet pirmo reizi, iedarbinadanas seciba saksies ar bridi, kad, vél bez citam
veicamajam darbibam, busiet izvélgjies Cetrciparu PIN kodu.

3. Nospiediet iedarbinasanas pogu START un aizveriet parsegu.

APSTADINASANA

Nospiediet STOP pogu.

6. NOREGULEJIET PLAVEJU ATBILSTOSI SAVAM MAURINA PLATUMAM

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 6.3 nodalu

PlauSanas rezultati ir atkarigi no plausanas laika. Izmantojot Taimera funkciju, noreguléjiet plau$anas laiku atbilstoSi savam
darzam. Jums ir janosaka, cik daudz laika stradas robottehnikas plavéjs pa dienu. Robottehnikas zales plavejs noplauj
apméram 45 m? stunda un diena (plavéjs Automower® 305 - apméram 30 m2). Piemérs: Ja Jasu darza maurina platiba ir,
pieméram, 360 m?, robottehnikas zales plavéjam jastrada vidéji 8 stundas diena (12 stundas plavéjam Automower® 305).

7. TEHNISKA APKOPE

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 8 nodalu

1. BaroSanas slédzim vienmeér jabat iestatitam 0 (izslégts) pozicija, stradajot ar zales plavéja zemsasijas dalu, pieméram,
tirot vai mainot asmenus. Lai sasniegtu labako plau$anas rezultatu, regulari nomainiet asmenus.

2.Nekada gadijuma robottehnikas zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekosu Gdeni.
Plavéju nedrikst tirit ar Skidinatajiem.

3. Visi savienojumi ar uzlades staciju (baroSanas bloks, ierobezojoSais vads un virzoSais vads) ir jaatvieno, ja tiek
prognozéts pérkona negaiss.

4. Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasanas uzladéjiet akumulatoru pilnTba.
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