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SISUKORD

Husqvarna AB poliitika on pidev tootearendus ja seetdttu sailitab ta endale diguse muuta toote
konstruktsiooni ja valimust ning funktsiooni ilma etteteatamata. Kéesolev Kasutaja kasiraamat lahtub
niiduki juhtprogrammi versioonist 2.7x.
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1. Sissejuhatus ja ohutus

1.1 Sissejuhatus

Onnitleme erakordselt kérgekvaliteedilise toote
valimise puhul! Parimate tulemuste saavutamiseks
Husqvarna robotniidukiga Automower® on vaja tunda
tema funktsioone. Siinne Kasutaja kasiraamat sisaldab
tahtsat informatsiooni niiduki, selle paigaldamise ja
kasutamise kohta.

Kasutaja kasiraamatus on kasutatud jargmist siisteemi
selle lihtsamaks muutmiseks:

»  Kaldkirjas kirjutatud tekst on niiduki ekraanil
kuvatav tekst vdi viitab Kasutaja kdsiraamatu
teisele osale.

e Poolpaksus kirjas esitatud sdnad tahistavad
niiduki klahvistikul olevaid nuppe.

*+  SUURTAHTEDEGA ja kaldkirjas kirjutatud sénad
viitavad pealliti asendile ja erinevatele niiduki
toimingureziimidele.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Lugege Kasutaja kasiraamat tahelepanelikult
labi ja mbistke selle sisu enne robotniiduki
kasutamist.

& HOIATUS

Robotniiduk voib olla ohtlik, kui seda
kasutatakse valesti.
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.2 Simbolid niidukil Automower®

Neid siimboleid v&ib leida muruniidukil. Uurige neid
téahelepanelikult ja méistke nende sisu enne
robotniiduki kasutamist.

Lugege Kasutaja kdsiraamat tdhelepanelikult 1abi
ja mdistke selle sisu enne robotniiduki
kasutamist.

Siinses Kasutaja kasiraamatus esitatud hoiatusi
ja ohutusjuhendeid tuleb tahelepanelikult jargida,
kui niidukit soovitakse kasutada ohutult ja
efektiivselt.

Robotniidukit tohib kaivitada ainult siis, kui
pealiiliti on asendis ON (,SISSELULITATUD’) ja
PIN-kood on sisestatud. Kontrolle ja / vOi
hooldust tohib teha ainult siis, kui pealdliti on
seatud asendisse OFF (,VALJALULITATUD).

Hoidke oma kéed ja jalad pddrlevatest teradest
eemal. Arge kunagi asetage oma kasi voi jalgu
niiduki lahedale vdi selle alla, kui robotniiduk
tootab.

Arge sditke robotniiduki peal.

Umbruse miirasaaste. Andmed seadme
mirataseme kohta on toodud peatiikis
»Tehnilised andmed" ja etiketil.

K&esolev toode vastab asjakohastele EL
direktiividele.

Kaesolev toode tuleb utiliseerida vastavas
jaatmekaitlusjaamas.
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.3 Stiimbolid Kasutaja kasiraamatus

Neid simboleid vdib leida Kasutaja kasiraamatus.
Uurige neid tahelepanelikult, nii et mistate nende
tahendust.

Kontrolle ja / vdi hooldust tohib teha ainult siis,
kui pealliti on seatud asendisse OFF
(VALJALULITATUD?).

Kandke alati tdokindaid, kui tédtate niiduki raami
all.

Arge kunagi kasutage survepesurit ega isegi
voolavat vett robotniiduki puhastamiseks.

Hoiatuskast tahistab kehalise vigastuse ohtu,
eriti siis, kui ei jargita esitatud juhendeid.

Informatsioonikast téahistab olemasolevat
materjali kahjustumise ohtu, eriti siis, kui ei
jargita esitatud juhendeid. Kasti kasutatakse ka
siis, kui valitseb kasutaja vea oht.

& HOIATUS

XXXXXX XXXXX XXXX XXXX XXXXX XXX,

TAHTIS INFOTMATSIOON

XXXXXX XXXXX XXXX XXXX XXXXX XXX,
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.4 Ohutusjuhendid

Kasutamine

¢ Lugege Kasutaja kasiraamat téhelepanelikult 1abi
ja veenduge, et mdistate juhendeid enne
robotniiduki kasutamist.

¢ Robotniiduki originaalkonstruktsiooni muutmine
on keelatud. Kdik muudatused teete omal
vastutusel.

e Kontrollige, et murul ei oleks kive, oksi, tooriistu,
manguasju ja teisi esemeid, mis vbivad
kahjustada terasid ja pohjustada niiduki
peatumist.

e  Kaivitage robotniiduk vastavalt juhenditele.
Kui pealliti on asendis ON (,SEES); jalgige, et
hoiate oma kéed ja jalad pddrlevatest teradest
eemal. Arge kunagi pange oma kasi v6i jalgu
niiduki alla.

»  Arge tdstke ega vedage Automower® kunagi, kui
peallliti on asendis ON (Sees).

«  Arge lubage robotniidukit kasutada isikutel, kes ei
tunne selle t66d ja kaitumist.

«  Arge kunagi kasutage robotniidukit, kui inimesi,
eriti lapsi voi lemmikloomi, on vahetus laheduses.

« Arge asetage esemeid robotniiduki ega selle
laadimisjaama peale.

«  Arge lubage robotniidukit kasutada, kui tera ketas
vOi kere on vigastatud. Samuti ei tohi seda
kasutada kahjustatud teradega, kruvidega,
mutritega voi kaablitega.

«  Arge kasutage robotniidukit, kui pealiliti ei to6ta.

e  Lulitage robotniiduk alati pealllitiga valja, kui Teil
pole kavas seda kasutada. robotniidukit tohib
kaivitada ainult siis, kui pealiliti on asendis ON
(,SEES’) ja 6ige PIN-kood on sisestatud.

¢ Robotniidukit ei tohi kunagi kasutada samaaegselt
vihmutiga. Sellisel juhul kasutage
taimerifunktsiooni, vt 6.4 Taimer (2), Ik 46, nii et
niiduk ja vihmuti ei tdotaks kunagi samaaegselt.

¢ Husqgvarna AB ei taga Automower?® ja teiste
juhtmeta siisteemide, nt kaugjuhtimispultide,
raadiosaatjate, elektrikarjuste vms téaielikku
Uhilduvust.
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1. SISSEJUHATUS JA OHUTUS

Transportimine

Transportides robotniidukit pikki vahemaid, tuleb
kasutada originaalpakendit.

Ohutuks liigutamiseks toopiirkonnast vdi toopiirkonnas:
1.

Vajutage STOP-nuppu niiduki peatamiseks.

Vargusevastase alarmi (vt Ik 59) aktiveerumisel
sisestage PIN-koodi esimene number.

Nelja-numbrilise PIN-koodi valite siis, kui
kaivitate niiduki esmakordselt, vt Ik 32.

Liigutage pealdliti asendisse OFF
(VALJALULITATUD"), kui soovite niidukit kanda.

Kandke niidukit, hoides kaepidemest, mis asub
niiduki tagaosas. Kandke niidukit kere kuljest
eemaldatud tera kettaga.

Hooldus

& HOIATUS

Kui niiduk on pdoratud tagurpidi,
peab pealiliti olema alati seatud
asendisse OFF (,VALJALULITATUD’).

Pealiliti peab olema seatud
asendisse OFF kdikide raami all
tehtavate t6dde ajal, nagu naiteks
puhastamise v@i terade vahetamise
ajal.

Kontrollige robotniidukit iga nadal ja vahetage kdik
kahjustunud voi kulunud detailid.

Kontrollige spetsiaalselt, kas terad ja tera ketas
pole kahjustunud. Vahetage vajaduse korral k&ik
terad ja kruvid samaaegselt, nii et pddrlevad
detailid oleksid tasakaalustatud, vt 8. Hooldamine,
Ik 66.

ON

OFF
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2. TUTVUSTUS

2. Tutvustus

Siinses peatukis sisalduvast informatsioonist peate
olema teadlik, kui planeerite paigaldamist.

Husqvarna Automower® paigaldamine hdlmab nelja
pdhilist koostisosa:

Robotniiduk, automaatne muruniiduk, mis niidab
muru, liikudes ebaregulaarset rada moédda. Niiduk
saab toite hooldusvabalt akult.

Laadimisjaam, kuhu robotniiduk liigub, kui aku
laetustase muutub vaga madalaks.

Laadimisjaamal on kolm funktsiooni:
« Kontrollsignaalide saatmine piki piirdekaablit.

¢ Signaalide valjasaatmine, nii et robotniiduk leiaks
laadimisjaama.

. Robotniiduki aku laadimine.

Trafo, mis Ghendatakse laadimisjaama ja 230 V
seinapistiku vahele. Trafo Gihendatakse
seinapistikusse sisseehitatud toitekaabli abil ja
laadimisjaama kilge 20 m pikkuse madalpingekaabli
abil. Madalpingekaablit ei tohi [ihendada ega
pikendada.

Kaabel asetatakse ringina timber robotniiduki
téopiirkonna. Piirdekaabel asetatakse muruplatsi
nurkadesse ning tmber objektide ja taimede, millesse
niiduk ei tohi sisse sbita. Kaablit kasutatakse ka
juhtkaablina.

(e \‘

Paigaldusega tarnitav kaabel on 400 m pikk (250 m
220 AC puhul). Kui see ei ole piisav, on vdimalik osta

rohkem kaablit koos konnektoriga ning jatkata see
olemasoleva kaabli kilge.
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2. TUTVUSTUS

2.1 Automower®, mis on mis?

Ty

Numbritele pildil vastavad:

© 0N Ok E

el ol =
w N kP o

Laadimiskontaktliistud

Lbikekdrguse reguleerija kate

Nupp I6ikekdrguse reguleerija katte amiseks
Esiratas

Veoratas

Korpus

Seiskamisnupp

Klahvistik

Ekraan

Pealuliti

Kéepide

Raami karp elektroonika, aku ja mootoritega
Liugplaat

Tera ketas

Laadimisjaam

Kontaktribad

LED piirdekaabli t66 kontrollimiseks
Kaablirull piirde- ja juhtkaabli jaoks
Trafo toitekaabliga
Madalpingekaabel

Klambrid

Piirdekaabli konnektor
Laadimisjaama kinnitusvaiad
Md&6tenaidik abiks piirdekaabli aldamisel
Piirdekaabli tihendus kaabli jaoks
Kasutaja kasiraamat
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2. TUTVUSTUS

2.2 Automower® toimimine

Voimsus
Robotniidukit soovitatakse muruplatsidele suurusega
kuni 3000 m? (1800 m? 220 AC puhul).

Kui suur ala niidetakse, soltub eelk8ige terade
olukorrast ja muru tibist, kasvutasemest ja
niiskusest. Aia kuju on samuti thtis. Kui aed koosneb
pohiliselt avatud muruvaljakust, suudab robotniiduk
Uhe tunni jooksul niita rohkem kui siis, kui aed
moodustub vaikestest muruplatsidest, mis on eraldatud
puude, lillepeenarde ja vahekaikudega.

Kui kaua robotniiduk niidab ja akut laeb, vdib
varieeruda, sdltuvalt muuhulgas ka imbritsevast
temperatuurist. Kuni umbes 25 °C juures niidab
taislaetud robotniiduk umbes 60 — 90 minutit (40 — 60
minutit 220 AC puhul), s6ltuvalt aku vanusest ja muru
tihedusest. Niiduk laeb akut seejarel 45 — 60 minuitit.
Niitmise ja laadimise aeg langeb ile 25 °C juures.

Niitmistehnika

Robotniiduki kasutatav niitmisstisteem pdhineb
efektiivsel ja energiasaastlikul pdhimdttel. Erinevalt
tavalistest muruniidukitest Idikab robotniiduk muru,
mitte ei tiri seda valja.

Soovitame Teil vimaldada robotniidukil niita peamiselt
kuiva ilmaga, et saada parim tulemus. robotniiduk
suudab niita ka vihmaga, kuid marg muru koguneb
kergesti niiduki kilge ja jarskudel kallakutel on
libisemise oht suurem. Veorataste puhtana hoidmiseks
ja seega veojdu suurendamiseks kasutage
Automower® rattaharju (505 13 27-01).

Aikese ohu korral ei tohi robotniiduk olla
laadimisjaamas. Aikesetormi puhul tuleb 230 V pistik
eemaldada pistikupesast ja piirdekaabel
laadimisjaama kiljest lahti Gthendada.

Terad peavad olema heas seisukorras, et saavutada
parim niitmistulemus. Terade hoidmiseks teravatena
nii kaua kui v8imalik, on oluline hoida muru puhas
okstest, vaikestest kividest ja teistest esemetest.
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2. TUTVUSTUS

Toimimismeetod

Robotniiduk niidab muru automaatselt. Ta kombineerib
pidevalt niitmist ja laadimist.

Laadimisjaam saadab vélja signaali, mida robotniiduk
suudab tunda 6 — 7 m kauguselt. Niiduk alustab
laadimisjaama otsimist, kui aku taituvus muutub vaga
madalaks. Robotniiduk ei niida, kui ta otsib
laadimisjaama.

Kui robotniiduk otsib laadimisjaama, kasutab ta thte
vOi enamat otsimismeetodit: ebaregulaarset,
piirdekaablit jargides voi juhtkaablit jargides.
Otsimismeetodite kohta tapsemat informatsiooni vt
2.3 Otsimismeetod, Ik 15 ja Jargi piiret seespool
(3-2-2), Ik 53.

Kui aku on laetud, niiduk tagurdab, pddrab ringi ja
lahkub laadimisjaamast juhuslikult valitud suunas
valjumissektoris 90° — 270°.

Et muuta robotniidukil kdikidesse aiaosadesse
joudmine lihtsamaks, saate kasitsi seada seda,
kuidas robotniiduk laadimisjaamast lahkub, vt 6.5
Aed (3), Ik 48.

Kui robotniiduki kere pdrkab kokku takistusega,
pdorab niiduk imber ja valib uue suuna.

Robotniiduki ees ja taga olevad kaks andurit
tunnevad, millal niiduk jduab piirdekaabli juurde.
robotniiduk liigub kaablist tle kuni 27 cm, enne kui
poorab. Ulelikumise pikkust saab reguleerida, vt
Kaablist m6dda juhtimine (3-4-2), Ik 57.

Robotniiduki peal olevat STOP-nuppu kasutatakse
peamiselt niiduki peatamiseks liikumise ajal. Kui
vajutatakse STOP-nuppu, avaneb kate, mille taga
asub juhtpaneel. STOP-nupp jaab allavajutatuks
seni, kuni kate suletakse uuesti. See toimib kaivitust
peatavalt.
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2. TUTVUSTUS

Robotniiduki peal olevalt juhtpaneelilt juhite kdiki
niiduki seadistusi. Pealiliti asub samuti juhtpaneelil.
Avage juhtpaneeli kate, vajutades STOP-nupu alla.

Kui pealliti on keeratud asendisse ON esimesel
korral, algab kaivitusjarjestus, mis sisaldab: keele
valik, kellaja vormindamine, kuup&eva vormindamine
ja nelja-numbriline PIN-kood, pluss kellaaja ja
kuupéeva seadistus, vt Ik 32.

Valitud PIN-kood tuleb seejarel sisestada iga kord, kui

pealdliti ligutatakse asendisse ON (,SEES’).
Vargusevastast funktsiooni nimetatakse Kellaaja
lukustus (4-1-2) ning robotniidukil on see funktsioon
aktiveeritud vaikimisi. Funktsioon tdhendab ka seda, et
niiduk peatab niitmise parast paevade arvu seadmist
ega jatka enne, kui 6ige PIN-kood on sisestatud.
Funktsiooni saab deaktiveerida v8i vahetada vastavalt
vajadusele. Tapsemat informatsiooni funktsiooni
Kellaaja lukustus (4-1-2) kohta: vt Ik 58.

Robotniiduk v8ib energia sdastmiseks sisse lilitada

ootereziimi. Ekraan juhtpaneelil on sel juhul taiesti S - =
ERusqvarna

tuhm.
Ootereziim aktiveeritakse 25 minuti parast
STOP-nuppu vajutamist, kui toimimisreziimi ei ole

ON

A
: . " o i or
sisselllitatud. Robotniiduk aktiveeritakse seejarel N

pealiliti valja- ja sisselllitamisega.

Ootereziimi saab samuti aktiveerida, kui niitmise voi

laadimise ajal ilmneb rike, mida ei parandata 25 w

minuti jooksul. Robotniiduk kaivitatakse siis
STOP-nuppu vajutades.

Liikumismuster

Niiduki liikumismuster on ebakorrapérane ja selle
maarab robotniiduk ise. Liikumismustrit ei korrata
kunagi. Selline likumissiisteem tdhendab, et muru
niidetakse Uhtlaselt ilma niitmisjooni jatmata.

Kui robotniiduk siseneb alasse, kus ta tunneb muru
olevat kdrgema kui varem, v8ib ta liikumismustrit
muuta. Siis v8ib ta niita nelinurkse mustriga, et katta
kdrgema muruga ala sisteemsemalt.

Kui robotniiduk niidab nelinurkse mustriga,
nimetatakse seda nelinurkseks niitmisrezZiimiks.
Niiduk peab olema toiminud rohkem kui 6 tundi, et
alustada nelinurkset niitmisreZiimi.
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2. TUTVUSTUS

2.3 Otsimismeetod

Robotniidukit saab seada laadimisjaama otsima kolmel
erineval moel. Kasutades seadistamisvdimalusi, saab
kolme otsimismeetodit laadimisjaama otsimise
optimeerimiseks kombineerida. Vajalik otsimismeetod
sOltub aia kujust.

Otsimismeetod 1: ebakorraparane

Robotniiduk liigub ebakorrapéraselt, kuni leiab
laadimisjaama.

See otsimismeetod on parim paigalduse puhul, kus
on avatud muruplats ja ei ole kitsaid vahekaike
(kitsamaid kui 3 meetrit).

Selle otsimismeetodi eeliseks on asjaolu, et puudub
niitmisjéalgede tekkimise oht niiduki jarel.

Puuduseks on asjaolu, et see otsimismeetod vdib olla
veidi pikem.

Otsimismeetod 2: piirdekaabli jargimine

Robotniiduk liigub ebakorraparaselt, kuni leiab
piirdekaabli. Seejarel jargib niiduk piirdekaablit seest
kuni laadimisjaamani.

See otsimismeetod on parim paigalduse puhul, kus
on avatud muruplats laiade vahekaikudega (laiemad
kui umbes 3 meetrit) ning puuduvad vdi on ainult
vaiksed saarekesed.

Selle otsimismeetodi eelis on asjaolu, et otsimise aeg
on Uldjuhul luhike.

Puuduseks on asjaolu, et niiduki taha véivad tekkida
niitmisjaljed. Probleemid vdivad tekkida samuti juhul,
kui esineb kitsaid vahekaike vdi palju saarekesi,
naiteks p&6said. Robotniiduk teeb imber saarekese
umbes kaks ringi, mis vdib vétta kaua aega ja tekitada

jalgi.
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2. TUTVUSTUS

Otsimismeetod 3: juhtkaabli jargimine

Robotniiduk liigub ebakorrapéaraselt, kuni jduab
juhtkaablini. Seejarel jargib niiduk juhtkaablit seest
kuni laadimisjaamani.

Juhtkaabel on lisakaabel, mis asetatakse laadimisjaa-
mast valja toopiirkonna kaugemate osade suunas voi
labi kitsa vahekaigu ning Uhendatakse seejarel piirde-
kaabli kilge. 230 SCX puhul saab paigaldada kuni
kaks juhtkaablit. TApsemat informatsiooni vt 3.8 Juht-
kaabli paigaldamine, |k 31.

See otsimismeetod on parim paigalduse jaoks, kus
on arvukalt v8i suuri saarekesi, kitsaid vahekaike voi

jarske kallakuid.

Selle otsimismeetodi eeliseks on asjaolu, et otsimise
aeg on uldjuhul lthike.

Puuduseks on asjaolu, et niiduk v&ib juhtkaabli
pikkuses jatta murule niitmisjalgi.

2.4 Rohkem kui ks Automower®
aias

Kui paigaldate rohkem kui Uhe robotniiduki Ghele ja samale
muruplatsile, peab igal niidukil olema oma PIN-kood. Iga
niiduki puhul on vaja teha taielik paigaldus, sealhulgas
laadimisjaama paigaldus. Piirdekaablid erinevate paigalduste
jaoks v@ib asetada Uksteise kdrvale.

P66rduge edasimiija poole tdpsema informatsiooni
saamiseks.

2.5 Uks Automower® mitmes aias

Uhte robotniidukit saab edukalt kasutada rohkem kui ihes
aias, mispuhul igas aias on oma laadimisjaam ja
piirdekaabel. Niidukil vdib sel juhul olla sama PIN-kood
kdikide aedade jaoks.

Pod6rduge edasimiitja poole tdpsema informatsiooni
saamiseks.
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3. PAIGALDAMINE

3. Paigaldamine

Siinses peatikis kirjeldatakse, kuidas niidukit
Automower® paigaldada. Enne paigaldamise
alustamist lugege labi eelmine peatiikk 2. Tutvustus, Ik
10.

Lugege labi ka terve kéesolev peatiikk enne
paigaldamise alustamist. Paigaldusest s6ltub ka
asjaolu, kui hasti robotniiduk téétab. Seetdttu on
oluline planeerida paigaldus hoolikalt.

Planeerimine on kergem, kui teete todpiirkonnast
skeemi koos kdikide takistustega. See kergendab
nagemist, milline asukoht on laadimisjaama,
piirdekaabli ja juhtkaabli jaoks parim. Joonistage
skeemile, kuidas peaks asetama piirdekaabli ja
juhtkaabli.

Tehke paigaldust66d jargmiste sammude jérgi:
3.1 Ettevalmistust6od.

3.2 Laadimisjaama paigaldamine.

3.3 Aku laadimine.

3.4 Piirdekaabli paigaldamine.

3.5 Piirdekaabli ihendamine.

3.6 Paigalduse kontrollimine.

3.7 Automower® Uhendamine laadimisjaama kilge.
3.8 Juhtkaabli paigaldamine.

Robotniiduki taielikuks seadistamiseks peab
laadimisjaam olema oma kohal ja tihendatud,
piirdekaabel peab olema Uhendatud ning niiduk peab
olema Uhendatud laadimisjaama kiilge. Kui soovite
niiduki kaivitada ilma taieliku piirde paigaldamiseta,
vdite Uhendada ajutise lUhikese piirde imber niiduki.

3.1 Ettevalmistustood

1. Kui muru on ettenahtud té6piirkonnas kdrgem kui
10 cm, niitke seda tavalise muruniidukiga.
Seejarel koguge mahaniidetud libled kokku.

2. Lugege téhelepanelikult 1abi k6ik sammud enne
paigaldamist.

3. Kontrollige, kas koéik detailid on paigaldamiseks
olemas:

Sulgudes olev number viitab detailile joonisel 2.1
Automower®, mis on mis?, Ik 11.

« Kasutaja kasiraamat (26)
¢ Robotniiduk
¢ Laadimisjaam (15)

* Ringi kaabel piirdekaabli ja juhtkaabli jaoks
(18)
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3. PAIGALDAMINE

 Trafo (19)

* Madalpingekaabel (20)

» Klambrid (21)

» Konnektor ringi kaablile (22)

¢ Laadimisjaama vaiad (23)

» Mddtenaidik (24)

« Uhendus ringi kaabli jaoks (25)

Paigaldamise kaigus vajate ka haamrit klambrite
maasse |66miseks, napitstange ja labidat, kui
piirdekaabel maasse kaevatakse.

3.2 Laadimisjaama paigaldamine

Ideaalne asukoht laadimisjaama jaoks

Naiteid ideaalsete laadimisjaama asukohtade kohta vt
7. Aia naidised, Ik 61.

Kui hakkate paigaldama juhtkaablit, lugege 3.8
Juhtkaabli paigaldamine, Ik 31 enne laadimisjaamale
asukoha valimist.

Laadimisjaam tuleb paigaldada nii, et selle ette jadks
suur vaba ala (vahemalt 3 meetrit). See tuleb
paigaldada to6piirkonna keskele, nii et robotniiduk
leiaks kergesti laadimisjaama ja jduaks koikidesse
téopiirkonna osadesse.

Hea mdte on paigaldada laadimisjaam varjulisse
kohta. Akut sdastetakse, kui seda laetakse
madalaima voimaliku Umbritseva temperatuuri juures.

Laadimisjaama peab asetama suhteliselt tasasele
pinnale. Kdrguste vahe laadimisjaama esi- ja tagaosa
vahel ei tohi Uletada 5 cm.

Max 5 ch

Max 5 ch

Laadimisjaama ei tohi asetada nii, et selle alus

painduks.
W&.
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3. PAIGALDAMINE

Laadimisjaamale asukoha valimisel arvestage
kaugusega seinakontaktini. Laadimisjaam tuleb
Uhendada 230 V seinakontakti madalpingekaabli ja
trafo kaudu.

Tarnitav madalpingekaabel on 20 meetrit pikk.

Néuanne! Vdimalik on madalpingekaabel jatta labi
téopiirkonna. Sel juhul tuleb see kas kinnitada
klambritega maa kulge v6i kaevata maa sisse. Mdnel
juhul on see laadimisjaama jaoks parem
asukohavdimalus kui majaseina lahedal véi lahima
seinakontakti juures.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Madalpingekaablit ei tohi mitte mingil juhul
lihendada ega pikendada.

Laadimisjaam tuleb paigaldada kohta, kus on hea
ventilatsioon ja kus see ei jaaks otsese
paikesevalguse katte. Kasulik on ka see, kui trafo saab
asetada katuse alusesse kohta.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Trafo toitekaablit ei tohi valja vahetada.
Juhul, kui toitekaable on viga saanud, tuleb
trafo uue vastu vahetada.

Soovitatav on kasutada maanduse kaitset trafo
Uhendamisel seinakontakti.

Arge asetage laadimisjaama té6pinna nurka,
taskusse jne.

Valtige laadimisjaama paigaldamist kitsasse
vahekaiku (kitsamasse kui 3 meetrit).
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3. PAIGALDAMINE

Arge asetage laadimisjaama nii, et niiduk saab liikuda
lahemale kui 3 meetrit laadimisjaama taga (naiteks
kitsas punktis). Sel juhul ei leia niiduk laadimisjaama.

Laadimisjaama paigaldamine ja
tihendamine

1. Asetage laadimisjaam sobivasse kohta.

2. Kinnitage laadimisjaam kaasasolevate vaiade
abil maapinnale.

3. Veenduge, et vaiad on labi avade I6puni maasse
surutud.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Uute aukude tegemine alusesse on keelatud.
Aluse kinnitamiseks maapinnale tohib
kasutada ainult olemasolevaid auke.

4. Uhendage madalpingekaabel laadimisjaama
kilge.

Kasutage ainult originaalkaablit ja -trafot.

5. Uhendage madalpingekaabel trafo kiilge.

Konnektoreid voib olla veidi raske Uhendada,
kuna nad on niiskuskindlad.

6. Uhendage trafo toitekaabel 230V seinakontakti.
Eelistatav on kasutada maanduse kaitset, nagu
on soovitatud.

20 - Eesti keel



3. PAIGALDAMINE

TAHTIS INFOTMATSIOON

Arge astuge ega kdndige laadimisjaama
aluse peal.

3.3 Aku laadimine

Robotniiduk tarnitakse laadimata akuga. Niipea, kui
laadimisjaam on tGhendatud, on vdimalik niidukit
laadida.

1. Seadke pealiliti asendisse OFF
(VALJALULITATUD)).

2. Asetage robotniiduk laadimisjaama akut
laadima, samal ajal kui laotate piirdekaablit.

Tihjast olekust aku taislaadimiseks kulub umbes
1 % kuni 2 %2 tundi.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Robotniidukit ei saa kasutada enne taielikku
paigaldamist.

3.4 Piirdekaabli paigaldamine

Piirdekaabli vBib paigaldada Gihel jargnevalt kirjeldatud
viisil:
« Kinnitades kaabli maa kulge klambritega.

Piirdekaabli klambritega kinnitamine on eelistatav
juhul, kui soovite esimeste nadalate jooksul teha
piirdekaabli juures muudatusi.

. Kaevates kaabli maa sisse.

Piirdekaabli maa sisse kaevamine on eelistatav
juhul, kui soovite muru riisuda v6i 6hutada.

Vajaduse korral saab kahte meetodit kombineerida nii,
et piirdekaabli Gks osa kinnitatakse maa kilge
klambritega ja Ulejadnud osa kaevatakse maasse.
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3. PAIGALDAMINE

Piirdekaabli parim asend
Piirdekaabel tuleb asetada nii, et see:

e moodustab ringi imber robotniiduki todpiirkonna.
Kasutada tohib ainult originaalset piirdekaabilit.
See on tinutatud ja kdrgekvaliteetse isolatsiooniga,
mis suudab taluda maapinna niiskust;

e on kogu t6opiirkonnas maksimaalselt 3 meetri
kaugusel robotniidukist;

¢ ideaalselt mitte pikem kui 500 meetrit. Kui on vaja
paigaldada pikem, kuni 800-meetrine piirdekaabel,
soovitame kasutada signaalivbimendit
(522 42 58-01), mida on v6imalik osta
lisatarvikuna.

e asetatakse takistustest erinevatele kaugustele,
sOltuvalt sellest, millega t6opiirkond piirneb.
Allpool esitatud pildil on naidatud, kuidas
piirdekaabel tuleb paigaldada imber t66piirkonna
ja Umber takistuste.

30cm 35cm
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3. PAIGALDAMINE

Piirded todpiirkonnale

Kdrge takistuse puhul, nditeks seina vdi aia puhul,
tuleb piirdekaabel asetada takistusest 35 cm
kaugusele. See hoiab &ra robotniiduki kokkupdrke
takistusega ja vahendab kere kulumist.

Kui tédpiirkond piirneb naiteks vaikese kraaviga,
lillepeenra voi vaikese kiinkaga, sh madala aarisega
(3 — 5 cm), tuleb piirdekaabel asetada 30 cm
téopiirkonnast sissepoole. See hoiab &ra rataste
likumise kraavi voi lles &aarisele.

Kui tédpiirkond piirneb sileda teeraja voi
sellesarnasega, mis on muruplatsiga Gihetasane, voib
lubada robotniidukil veidi sdita Ule teeraja.
Piirdekaabel peab sel juhul asuma 10 cm teeraja
servast.

Kui tédpiirkond on jaotatud sileda kiviplaatidest
rajaga, mis on muruplatsiga Uhetasane, voib lubada
robotniidukil sellest ile sdita. Eeliseks vdib olla
piirdekaabli asetamine plaatide alla. Piirdekaabli v6ib
asetada ja plaatide vahedesse.

Tahelepanu! Robotniiduk ei tohi kunagi séita lle
kruusatee vdi sarnasest materjalist tee, mis vdib
kahjustada terasid.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Kui toopiirkond asub veekogude, kallakute
vOi jarsakute laheduses, tuleb lisaks
piirdekaablile paigaldada ka tara vms. Selle
kérgus peab olema vdhemalt 15 cm. See
valdib igal juhul Automower® sattumist
véljapoole té6piirkonda.
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3. PAIGALDAMINE

Kui robotniiduk otsib laadimisjaama vai jargib piiret
vastavalt toimingule Jargi piiret (3-2), vt Ik 51, liigub ta
piki piirdekaabli &art teatud kaugusel. Toiming
Koridori laius (3-2-3) maarab kauguse piirdekaablist,
kus niiduk peab liikuma. Soovitatav on koridori laiuse
vaartus seada nii kdrgeks kui vdimalik. Kérge koridori
laiuse vaartus vahendab jalgede tekkimise ohtu.
Tapsemat informatsiooni Koridori laiuse (3-2-3)
kohta, vt Ik 54.

Erandjuhtudel saab robotniidukit seada liikuma
piirdekaabli peal, s.o pool niidukit ligub piirdest
seespool ja teine pool valjaspool. Piirdekaabel tuleb sel
juhul hoida umbes 40 cm kaugusel kdikidest
téopiirkonna piiretest ja vahekaikude servadest.

Piirded tédpiirkonna sees

Kasutage piirdekaablit tddpiirkonna sees olevate
alade piiritlemiseks, moodustades saarekesi Umber
takistuste, mis ei pruugi vastu pidada kokkupdrkele,
naiteks lillepeenrad ja purskkaevud. Viige kaabel
alani, asetage see piiratava ala Umber ja seejarel
tagasi médda sama teed. Kui kasutatakse klambreid,
peab kaabli tagasiteel asetama sama klambri alla. Kui
piirdekaablid on saarekese poole ja sealt ara
teineteisele lahedal, vBib niiduk sbéita kaablist Ule.

Takistusi, mis taluvad kokkupdrget, naiteks kérgemad
kui 15 cm puud v6i p68sad, ei pea piirdekaabliga
piirittema. Robotniiduk pddrab ringi, kui pdrkab
selliste takistustega kokku.

Siiski on eelistatav sujuvama ja vaiksema t66
tagamiseks piiritleda kdik fikseeritud objektid
téopiirkonna sees ja selle imber.

Takistused, mis on kergelt kaldu maapinna suhtes,
naiteks kivid vdi suured puud, mille juured ulatuvad
maa seest vdlja, tuleb piiritleda v6i eemaldada.
Robotniiduk v8ib vastasel korral libiseda selliseid
takistusi mddda Ules ja kahjustada terasid.

Teisejargulised piirkonnad

Soovitatav on luua teisejérguline piirkond, kui
t6opiirkond on moodustatud kahest piirkonnast, mis
on omavahel Uhendatud vahekéaiguga, kus
piirdekaablite vaheline kaugus on vaiksem kui 60 cm.
Juhtige piirdekaabel sel juhul imber teisejargulise
piirkonna nii, et see moodustab saarekese véljaspool
pdhipiirkonda.

Robotniidukit tuleb liigutada kasitsi sekundaarse ja
pohipiirkonna vahel. Kasutage MAN ((MANUAALNE’)
toimimisreZiimi, kui robotniiduk hakkab niitma
teisejargulist piirkonda.

Piirdekaabliga saarekese kujundamise asemel vdib
ideaalselt kasutada teisejargulise piirkonna
generaatorit. Teisejargulise piirkonna generaatori
saab osta lisatarvikuna. P66rduge edasimuija poole
tdpsema informatsiooni saamiseks.
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3. PAIGALDAMINE

Vahekaigud niitmisel

Pikki kitsaid vahekéike ja piirkondi, mis on kitsamad kui
1,5 — 2 meetrit, tuleks véltida. Kui robotniiduk niidab,
esineb oht, et ta liigub vahekaigus vdi selles piirkonnas
ringi liiga pikka aega. Muruplats néeb sel juhul
lamandunud vélja.

Vahekaigud laadimisjaama otsimisel

Kaugus piirdekaablite ja vahekaigu vahel peab olema
vahemalt 3 meetrit, et robotniiduk saaks jargida
piirdekaablit labi vahekaigu ilma niiduki vaikeseadeid
muutmata. Kui kaugus on vaiksem kui 3 meetrit, on
kaks vdimalust, mis lubavad robotniidukil likuda I1&bi
vahekaigu.

1. Juhtkaabli paigaldamine.

Kui kaugus piirdekaablite vahel on vaiksem kui 3
meetrit, on soovitav paigaldada juhtkaabel I&bi
vahekaigu. Tdpsemat informatsiooni juhtkaabli
kohta vt 3.8 Juhtkaabli paigaldamine, Ik 31.

Tavaliselt on juhtkaabli paigaldamine parim
lahendus kitsaste vahekaikude puhul.

Kitsaim vahekaik, mida robotniiduk juhtkaabli abil
labida suudab, on 60 cm piirdekaablite vahel.

2. Koridori laiuse (3-2-3) seadistuse muutmine.

Kui kaugus piirdekaablite vahel kitsas vahekaigus
on rohkem kui 2 meetrit, suudab robotniiduk
sellest labi liikuda, kui Koridori laiuseks (3-2-3)
seatakse madalaim vaartus (vt Ik 54). Siiski kutsub
madal vaartus esile niitmisjalgede tekkimise ohu
piki antud piirdekaablit.

Uleminek suure ala ja vahekaigu vahel peaks
vBimaluse korral olema kujundatud lehtrina, Umarate
nurkadega, et muuta robotniidukile vahekaiku
sisenemise kergeks.

Kallakud

Piirdekaabli vdib asetada iimber kallaku, mille
kaldenurk on vaiksem kui 10 %.

KTeisejé?guline/
| piirkond

_____\ -

am "L
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3. PAIGALDAMINE

Piirdekaablit ei tohi asetada timber kallaku, mis on
jarsem kui 10 %. Sellisel puhul esineb oht, et
robotniidukil on raske seal pdodrata. Sellisel juhul
niiduk peatub ja kuvab veateadet Outside working Ala
(,Téopiirkonnast valjas’). Oht on suurim margades
ilmastikutingimustes, kuna rattad véivad marjal murul
libiseda.

Piirdekaabli tohib siiski asetada imber kallaku, mis
on jarsem kui 10 %, kui seal on takistus, millega
robotniidukil on lubatud kokku pdrgata, naiteks aed
vdi tihe pddsas.

Robotniiduk saab niita tdopiirkonna
sees olevatel aladel, mis tdusevad

Ulespoole kuni 35 cm kaugusmdddu
kohta (35 %). Alad, mis kalduvad
rohkem, tuleb piiritleda
piirdekaabliga.

Kui tdopiirkonna serva mdni osa
kaldub rohkem kui 10 cm

kaugusmdddu kohta (10 %), tuleb
piirdekaabel juhtida umbes 35 cm
modda tasast pinda enne, kui algab
kallak.

Piirdekaabli laialilaotamine

Laotage piirdekaabel imber t66piirkonna, kuid

oodake enne kaabli thendamist laadimisjaama kilge.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Lisakaablit ei tohi asetada mahistesse
valjaspool piirdekaablit. See vdib rikkuda
niiduki Automower®,

N6uanne! Kasutage kaasasolevat md6tenaidikut, kui
laotate piirdekaablit laiali. See lihtsustab dige
kauguse seadmist piirdekaabli ja piirde / takistuse
vahel.
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3. PAIGALDAMINE

Kui kavatsete piirdekaabli klambritega maha kinnitada:

e Noduanne! Niitke muru kohast, kuhu piirdekaabel
asetatakse, kasutades tavalist muruniidukit voi
trimmerit. Siis on lihtsam kaablit laotada maapinna
lahedale ja on vaiksem oht, et niiduk I8ikab kaabli
katki.

« Jélgige, et asetate kaabli tihedalt maapinnale ja
kinnitate klambrid Uksteise lahedale umbes 75 cm
vahega iga klambri vahel. Kaabel peab (ldiselt
asuma maapinna lahedal, nii et seda ei |digata
katki enne, kui murujuured on selle tmber
kasvanud.

« Kasutage haamrit klambrite maasse l66miseks.
Olge ettevaatlik klambrite haamriga |[66misel ja
jalgige, et kaabel ei oleks pinge all. Valtige
kaablil jarskude paindumiste tekkimist.

Kui

kavatsete piirdekaabli maa sisse kaevata:

« Jélgige, et asetate piirdekaabli véhemalt 1 cm ja
maksimaalselt 20 cm maa sisse.

Piirdekaabel peab jooksma risti lile vahekaigu
saarekesele voi sealt ara.

Piirdekaabli paigaldamine laadimisjaama suunas

Piirdekaabli vdib juhtida mitmel erineval moel
laadimisjaama suunas. Parim variant on juhtida
kaabel taiesti valjastpoolt laadimisjaama, vt varianti
1. Kaabli v8ib asetada ka laadimisjaama aluse alt,
nagu on naidatud variandis 2 joonisel. Siiski ei tohi
kaablit asetada variandi 2 puhul valjastpoolt, kuna sel
juhul véib robotniidukil osutuda raskeks leida
laadimisjaama.

Laadimisjaama kulge thendamisel tuleb piirdekaabli
parem ots juhtida parempoolsesse avasse ja kaabli
vasak ots vasakpoolsesse avasse.
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Piirdekaabli pikendamine
Kui piirdekaabel ei ole piisavalt pikk ja seda tuleb

pikendada, kasutage originaalset tihenduslili. See on
veekindel ja annab tookindla elektriihenduse.

Uhendamiseks sisestage mdlemad kaabli otsad
Uhenduslilisse. Nitd vajutage konnektori peal olev
nupp taiesti alla. Kasutage napitstange vai teisi
sellesarnaseid todriistu, kuna konnektoril olevat
nuppu on raske kasitsi alla vajutada.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Keerdus kaablid vdi kruviterminal

(kinnitusblokk), mis on isoleeritud
isoleerteibiga, ei ole Uhendamiseks piisav.
Pinnase niiskus vdib p6hjustada kontaktide
oksudeerumist ja seejarel lihilhendust.

3.5 Piirdekaabli Uhendamine

Uhendage piirdekaabel laadimisjaama kiilge:
1. Tostke laadimisjaama peal olev kate Ules: R

« Haarake katte servadest mblema kéega ja
tdmmake kilgede suunas.

* Nuud tostke kate (les.

2. Libistage piirdekaabli otsad laadimisjaamal
olevatesse alumistesse avadesse ja tdmmake
nad Ulemistest avadest vélja.

Parempoolse kaabli otsa peab panema
parempoolsesse avasse ja vasaku kaabli otsa
vasakpoolsesse avasse.
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TAHTIS INFOTMATSIOON

Piirdekaablit ei tohi panna laadimisjaamaga
Uhendamisel risti. Seetdttu tuleb parem
kaabli ots tUhendada laadimisjaama
parempoolse konnektori kiilge ja vastupidi.

3. Asetage kaabli otsad konnektorisse:
« Avage konnektor.

« Pange kaabel konnektori haaratsisse.

4. Suruge konnektor kokku, kasutades napitstange.
Suruge nii kaua, kuni kuulete kldpsatust.

5. Loigake piirdekaabli Glejaanud ots &ra. Ldigake

1 - 2 cm Ulevalpool vastavaid konnektoreid. @
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6. Kinnitage konnektor laadimisjaamal oleva
kontaktndela kilge, mis on margitud tahega A.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Parempoolne konnektor tuleb thendada
laadimisjaamal olevale parempoolsele
kontakt ndelale ja vastupidi.

7. Pange kate laadimisjaama peale tagasi.
Veenduge, et kolm juhikut laadimisjaamal
siseneksid digetesse avadesse kattes.

3.6 Paigalduse kontrollimine

Kontrollige ringi signaali, vaadates, millist
marguannet annab roheline LED laadimisjaamal.

e Pdusiv tuli = signaal on korras.

e Vilgub Uks kord Ule he sekundi = katkestus
ringis ja signaal puudub.

¢ Vilgub kaks korda Ule ihe sekundi = ndrk
signaal. Seda vdib pdhjustada asjaolu, et
piirdekaabel on tle 500 m pikk vdi on
kahjustunud. Kui niiduk t66tab, ei ole see
probleem. Kui seadme t60s esineb haireid,
soovitame kasutada signaalivéimendit

(522 42 58-01), mida on v6imalik osta
lisatarvikuna. See vBimaldab kasutada kuni
800-meetrist piirdekaablit.

3.7 Automower® ithendamine
laadimisjaama kilge

1. Avage juhtpaneeli kate, vajutades STOP-nuppu.

Asetage robotniiduk laadimisjaama.
Seadke pealiliti asendisse ON (,SEES’).

Algab seadistusjarjestus, kui robotniidukit
kaivitatakse esmakordselt. Kisitakse jargmist:
keel, kellaaja vormindamine, dige kellaaeg,
kuupéeva vormindamine, kuupéev ja
nelja-numbriline PIN-kood. Kaik
kombinatsioonid, valjaarvatud 0000, on lubatud.

Kui olete laadimisjaamas oleval robotniidukil valinud
PIN-koodi, on niiduk ja laadimisjaam teineteisega
Uhendatud.
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3.8 Juhtkaabli paigaldamine

Juhtkaabel on lisakaabel, mis asetatakse
laadimisjaamast t66piirkondade kaugemate osade
poole vai labi kitsaste vahekaikude ning Gihendatakse
seejarel piirdekaabli kulge. Juhtkaabliks kasutatakse
sama kaablit, mida piirdekaablikski.

230 ACX puhul saab paigaldada kuni kaks juhtkaablit,
mille saab kinnitada klambritega v6i kaevata maasse.

Kui juhtkaabel on paigaldatud, saab robotniiduki seada
jargima juhtkaablit laadimisjaamast valjas, kasutades
toimingut Jargi piiret valjast (3-2-1), vt Ik 51.

Juhtkaabli vajadus

Juhtkaabel vdib osutuda vajalikuks paigalduste puhul,
kus otsimismeetod on ebakorrapérane ja piirdekaabli
jargimine pole niiduki jaoks piisav, et kiiresti ja lihtsalt
leida Ules laadimisjaam.

Mo&ned olukorrad, mille puhul juhtkaabli kasutamine on
soovitatav:

« Kitsad vahekaigud.

Vahekaikudes, kus kaugus piirdekaablite vahel on
vahem kui 3 meetrit, on soovitatav paigaldada Iabi
vahekaikude juhtkaabel. See on parem lahendus,
kui lasta robotniidukil liikuda piirdekaablile vaga
lahedal, seades madala koridori laiuse vaartuse.

« Piirdekaabel jookseb piki jarsku kallakut (jarsem
kui 25 %).
Kui robotniiduk jargib piirdekaablit, mis jookseb
piki jarsku kallakut, muudab niiduk suunda ja
ligub piirdekaablist eemale.

*  Arvukalt suuri saari.

Kui robotniiduk jéargib piirdekaabilit, v8ib ta tmber
saarekese teha kaks ringi enne, kui ta sealt
lahkub ja uuesti piirdekaablit otsib.
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e Teekond kaugemasse piirkonda on pikk voi
komplitseeritud.

Kui robotniiduk peab jargima piirdekaablit selle
poole vGi sealt eemale liikumiseks kaugemast
piirkonnast ning tee piki piirdekaablit on pikk véi
keeruline.

e Piirdekaabel jookseb risti lle pika kallaku
(jarsema kui 10 %).

Kui robotniiduk jargib piirdekaablit risti tle kallaku
(jarsema kui 10 %), peab niiduk kallakut
tasakaalustama. Niiduk peab tihti peatuma, et
kontrollida ringi signaali tugevust ja seejarel
jargima piirdekaablit vaiksema kiirusega.
Suureneb oht, et niiduk sdidab libisemise tdttu
téopiirkonnast valjapoole.

¢ Laadimisjaam on asetatud saarekesele.

Kui laadimisjaama ja piirdekaabli valisserva
kaugus on rohkem kui 4 meetrit, vBib
robotniidukil kuluda kaua aega laadimisjaama
leidmiseks, kui ta jargib piirdekaablit. Esineb oht,
et niiduk liigub té6piirkonna valisservas 2 — 3 tiiru
enne, kui ta muudab suunda ja hakkab ringi
jargima teises punktis.

Juhtkaabli paigaldamine ja ihendamine

Alltoodud tekstis nimetatakse juhtkaableid juhikuks 1 ja
juhikuks 2, nagu on ka laadimisjaama tagakiljel (220
AC on ainult juhik 1).

1. Kontrollige, et laadimisjaamal on parim asukoht.

Juhtkaablit koos osaga piirdekaablist, mis
moodustab tagasitee laadimisjaama,
nimetatakse juhtringiks. Vool juhtringis ligub
Uhenduses juhtkaabli ja piirdekaabli vahel alati
vasakule.

Kdrvaloleval pildil on néidatud, mida peetakse
silmas juhtringi all.

Pilt on ka heaks néaiteks selle kohta, milline on
ideaalne asukoht laadimisjaamale, et anda lihim
vBimalik juhtringi.
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3. PAIGALDAMINE

Mida pikem on juhtkaabel, seda lahemal
piirdekaablile liigub niiduk. Kui juhtkaabel on
pikem kui 300 meetrit, v8ib niidukil osutuda
kaabli jargimine raskeks. See varieerub soltuvalt
aia kujust ja paigaldusest.

Tdstke laadimisjaama kate Ules.
Kui soovite paigaldada juhikut 1:

« Sisestage juhiku 1 ots laadimisjaamal olevasse
alumisse parempoolsesse avasse ja tdmmake
see vélja Glemisest avast.

« Kinnitage konnektor juhtkaablil.

« Uhendage juhik 1 laadimisjaamal oleva kontakt-
ndela kilge, millel on margistatud juhik 1.

Kui soovite paigaldada juhiku 2:

« Sisestage juhiku 2 ots laadimisjaamal olevasse
alumisse vasakpoolsesse avasse ja tdmmake
see vdlja Glemisest avast.

« Kinnitage konnektor juhtkaablil.

» Uhendage juhik 2 laadimisjaamal oleva

kontaktndela kiilge, millel on margistud juhik 2.

Juhtige kaabel otse laadimisjaama aluse alt.
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5. Juhtige juhtkaabel laadimisjaama esiservast

vahemalt 2 meetrit otse vélja. O
Maksimu
mkaugus

Kui paigaldate juhtkaabli labi vahekaigu:

« Robotniiduk jargib juhtkaablit samalt kiljelt nii
laadimisjaama minnes kui sealt tulles. See
tahendab, et laadimisjaama poole liikudes on
juhtkaabel niiduki paremal kiljel ja
laadimisjaamast tagasi tulles on juhtkaabel
niiduki vasakul kuljel.

Vahekaigus tuleb juhtkaabel asetada nii, et
niidukil on v@imalikult palju ruumi liikumiseks.
Kaugus piirdekaabli ja juhtkaabli vahel peab
olema siiski véhemalt 30 cm (vt dlaltoodud
joonist).

Sama miinimumkaugus (30 cm) rakendub ka
kaugusele juhtkaabli ja vahekaigukohas oleva
juhtkaabli vahel.

Véltige kaabli paigaldamist teravate nurkade all. See
vdib niidukil muuta raskeks juhtkaabli jargimise.

6. Viige juhtkaabel piirdekaablil punkti, kus soovite
teha Ghenduse.

7. Tostke piirdekaabel vélja.

8. Ldigake piirdekaabel labi, kasutades kaablikaare.
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9. Uhendage juhtkaabel piirdekaabli kiilge
Uhendusluli abil:

 Sisestage piirdekaabli otsad vastavalt
paremasse ja vasakusse avasse konnektoril.

 Sisestage juhtkaabli ots keskmisse avasse.
« Vajutage konnektoril olev nupp téielikult alla.

10. Kinnitage konnektor klambritega / kaevake maa
sisse.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Juhtkaabli toimimine varieerub s&ltuvalt
asjaolust, milline on té6piirkond. Seetbttu on
soovitatav testida paigaldust toimingu
Sisenemistest (3-2-4), vt Ik 55, abil.

Eesti keel - 35



4. KASUTAMINE

4. Kasutamine

4.1 Tihjenenud aku laadimine

Kui Husgvarna niiduk Automower® on uus voi kaua
aega seisnud, on enne kaivitamist vaja aku tais
laadida. Laadimine vBtab aega umbes 1 % ja 2 ¥ tunni
vahel.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama. Seadke
niiduk sisse nii palju kui vdimalik.

Hea kontakt saavutatakse siis, kui niidukil olevad
laadimisribad puudutavad laadimisjaamal
olevate kontaktribade keskkohta.

2. Avage juhtpaneeli kate.Seadke pealiliti asendisse
ON (,SEES)).

3. Informatsiooni laadimisprotsessi kohta kuvatakse
ekraanil iga Uksiku laadimisprotsessi kaigus.

A HOIATUS

Lugege enne robotniiduki kaivitamist
ohutusjuhendid labi.

& HOIATUS

Hoidke oma kaed ja jalad
podrlevatest teradest eemal.

Arge kunagi pange oma kési véi jalgu
niiduki kere lahedale voi selle alla, kui
mootor kaib.
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4.2 Taimeri kasutamine

Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohi muru
niita liiga tihti. Kasutage taimerifunktsiooni (vt 6.4
Taimer (2), Ik 47) mahasurutud muru valtimiseks ja
robotniiduki maksimaalse kasutusea tagamiseks.

Naiteks paraneb muruplatsi kvaliteet siis, kui seda
niidetakse Ulepéaeviti selle asemel, et iga paev 12
tundi. Lisaks on murule kasulik véhemalt
kolmepéaevaline taielik puhkus kord kuus.

4.3 Automower® kaivitamine

1. Vajutage STOP-nuppu juhtpaneeli katte
avamiseks.

2. Seadke pealiliti asendisse ON (,SEES’).
3. Sisestage PIN-kood.

Vargusevastase funktsiooni Kellaaja lukustus
(4-1-2) vaikeseade robotniidukil on aktiivne.
Funktsioon nBuab PIN-koodi sisestamist iga
kord, kui pealdlitit ligutatakse asendisse ON
(,SEES’). Kui seda ei tehta digesti, I6petab niiduk
parast paevade arvu seadmist niitmise ega
kaivitu uuesti enne, kui 6ige PIN-kood on
sisestatud. Funktsiooni saab vajaduse korral
deaktiveerida vdi muuta. Lisainformatsiooni
Kellaaja lukustuse kohta (4-1-2), vt Ik 58.

4. Sulgege kate.

Ekraanil kuvatakse teade Starting (,Kaivitamine’). 5
piiksu kostab Ule 2 sekundi jooksul, kui kéivitub tera
ketas.

4.4 Automower® peatamine

1. Vajutage STOP-nuppu.

Robotniiduk peatub, tera mootor jaab seisma ja
juhtpaneeli kate avaneb.
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4 5 Taaskaivitamine

Taaskaivitamine 20 sekundi sees

1. Sulgege juhtpaneeli kate.

Robotniiduk kaivitub automaatselt.

Taaskaivitamine rohkem kui 20 sekundi
parast

Kui viimasest STOP-nupu voi klaviatuuri vajutamisest
on méddunud rohkem kui 20 sekundit, ei ole

robotniidukit véimalik kaivitada ainult katte
sulgemisega.

Kaivitamiseks:

1. Vajutage nuppu YES (,JAH).

2. Sulgege juhtpaneeli kate. '

4.6 Automower® valjalulitamine
1. Vajutage STOP-nuppu.

2. Seadke pealiliti asendisse OFF o
(,VALJALULITATUD)). A
\4

Lilitage robotniiduk alati vélja, kasutades pealilitit,
kui soovite teha hooldust vai liigutada niidukit OEE
téopiirkonnast valja.
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4.7 Loikekdrguse reguleerimine

L&ikekbrgust saab varieerida vahemikus MIN (2 cm)
kuni MAX (6 cm).

Kui muru on k&rge, on asjakohane lasta robotniidukil
niitmist alustada maksimaalsel (MAX) 18ikekdrgusel.
Kui muru on juba lihem, vdite I18ikek8rgust seada
jarkjargult madalamaks.

L&ikekdrguse reguleerimiseks:

1. Vajutage niiduki seiskamiseks STOP-nuppu.

2. Avage l6ikek8rguse reguleerija kate:

Vajutage haardenupp alla ja avage seejarel kate.

3. Keerake nupp vajalikku asendisse. Valitud asend
on margistus nupul, mis seatakse thele joonele
noolega kerel.

« Keerake paripaeva l6ikekdrguse tdstmiseks.

« Keerake vastupéeva I8ikekfrguse
madaldamiseks.

4. Sulgege kate. Veenduge, et haardenupp
lukustub.
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5. Juhtpaneel

Kdik kéasud ja seaded Husqvarna Automower® niidukil
tehakse juhtpaneeli kaudu. Kdikidele toimingutele
paaseb ligi menttnumbrite kaudu.

Juhtpaneel koosneb ekraanist ja klahvistikust. Kogu
informatsioon esitatakse ekraanil ja kdik sisestused
tehakse nuppe kasutades.

Peameniu

» Kasud
Taimer
d

Aex
Seaded

Avalehel kuvatakse menu, kursor, kellaaeg, valitud
toimingureziim, niitmiseks kulunud tundide arv, kella
ikoon, programmi valik ja aku olek.

¢ Avaleht on kogu menddstruktuuri kdige Glemine
4 \
tase. Peameniii '
e Kursor néitab, milline menii valitakse, kui
vajutatakse nuppu YES (,JAH’). P Kasud
»  Kell naitab hetke kellaaega. Taimer
«  Tekst AUTO v&i MAN naitab, milline Aed
toimingureZziim valitakse. L Seaded

e Too6tundide arv naitab tundide arvu, mille jooksul
robotniiduk on t6dtanud alates
valmistamispaevast. Aega, mida robotniiduk on
kulutanud niitmisele v&i laadimisjaama otsimisele,
loetakse toimimisajaks.

e Kella ikoon néaitab, millal taimer peab robotniiduki
valja lllitama, st niiduk seisab laadimisjaamas voi
on teel laadimisjaama valjalllitamiseks.

e Programmi ikoon naitab, kui valitakse Uks
programmidest nuppude A, B vdi C all.

¢ Aku olek naitab allesjaanud aku laetust.

Klahvistik koosneb viiest nupuriihmast: otseteed,

programm, valimine, numbrid ja pealdliti. = BFusqvarna -~

(= =)
Seaded el
c - b
o

= ‘DGEA @

v
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5.1 Otseteed

Kodu:

¢ Saadab niiduki laadimisjaama, kuhu see jaab
seniks, kuni nuppu uuesti vajutatakse.

Maja ikoon pdleb ekraani paremas servas, kui
nupp on alla vajutatud. Kui aku on tais laetud,
jaab niiduk laadimisjaama ja kuvab teadet
Waiting (,Ootamine’).

Kui valitakse toiming Sisenemistest (3-2-4)
(,Sisenemistest’), jadb robotniiduk
laadimisjaama j6udnult sinna seniks, kuni

mIE)

nuppu Home (,Kodu’) vajutatakse uuesti.
« Liigutage kursor meniius tagasi avalehele.
Toimingureziim:
Valitud toimingureziim kuvatakse ekraani paremas
servas kirjega AUTO ja MAN.

Vajutage nuppu, et valida:

« AUTO ((AUTOMAATNE’) tavaline automaatne
toimingureziim, mille puhul robotniiduk niidab ja
laeb pidevalt.

« MAN (,MANUAALNE). Kui valite MAN ja
sulgete juhtpaneeli katte ajal, mil robotniiduk on
muruplatsil, niidab niiduk niikaua, kuni aku on
tuhi. Seejarel niiduk peatub ja kuvab kirje ,Need
manual charging” (,Vajalik manuaalne
laadimine’). Sel juhul tuleb niiduk liigutada
kasitsi laadimisjaama ja parast laadimist
manuaalselt kaivitada.

Kui valite MAN ja sulgete juhtpaneeli katte ajal,
mil robotniiduk on laadimisjaamas, laeb niiduk
end tais, tagurdab 20 sentimeetrit ja peatub.

MAN toimingureziimi tuleb kasutada
teisejargulisi piirkondi niites. Robotniiduk ei
hakka kunagi laadimisjaama otsima, vaid jatkab
niitmist kuni aku tiihjenemiseni.
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5.2 Programmid

3. A
4. B
5. C

Programmi nuppudega saate salvestada erinevaid
seadistusi, et uuesti kasutada vdi lintsustada
robotniiduki kasutamist erinevates aedades.
Vastavate nuppude all on méned eelseadistatud
seaded. Saate neid valida vdi muuta.

e Seadistuste muutmiseks: tehke vajalikud
seadistused. Salvestage nuppu 2 sekundit all

hoides, kuni kostub 2 jarjestikust piiksu. Kui
naiteks nupp A on alla vajutatud, kuvatakse
ekraanil 2 sekundit teadet Program A changed
(,Programm A muudetud’).

e  Salvestatud seadistuste kasutamiseks vajutage
Kiiresti vastavat nuppu.

IKui naiteks on vajutatud nuppu A, kuvatakse
ekraanil kiisimus Use program A? (,Kasutada
programmi A?"). Kui vajutatakse YES (,JJAH’),
valitakse programm A. Ekraani paremas servas
kuvatakse sel juhul téht A, tdhistamaks valitud
programmi.

5.3 Valimine

6. Cancel (,Tuhistamine’):

« Vajutage mendiis ihe sammu vdrra tagasi 3
liikumiseks voi kdimasoleva sisestuse (©
katkestamiseks.

7. YES (JJAH):

 Vajutage sisestuse vdi valiku kinnitamiseks.

o—p

 Vajutage niiduki kaivitamiseks, kui vimasest

VES| |V

o —P

nupule vajutamisest on méédunud rohkem kui
20 sekundit ja soovite sulgeda juhtpaneeli katte.

8. Nool Ules ja nool alla:

Vajutage Uhte noolenuppu kursori liigutamiseks
erinevate valikute vahel.
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5.4 Numbrid

9.

Kasutatakse menitdes seadistuste
sisestamiseks, naiteks PIN-koodi, kellaaja voi
valjumissuuna sisestamiseks.

Erinevate menuude otseteede numbritejada
tépsustamiseks kasutatakse ka erikasku: vt
tapsemalt Numbrijadad, |k 44.

5.5 Pealuliti

10. Seadke robotniiduki kaivitamiseks pealdliti

asendisse ON (,SEES’).

Seadke pealiiliti asendisse OFF (,VALJAS"), kui
Te ei kasuta niidukit v8i kui tahate teha toid tera
ketta juures.

Kui peallliti on seatud asendisse OFF, ei saa
niiduki mootorid kaivituda.

Kui peallliti on keeratud asendisse ON (,SEES’)
esmakordselt, kdivitub seadistusjarjestus, mis
sisaldab: keele valikut, kellaaja vormindamist,
kuupéeva vormindamist ja neljakohalist
PIN-koodi, lisaks kellaja ja kuupaeva
seadistamist, Ik 31.

@ @y
@

S

10
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6. Menudtoimingud

6.1 Peamenuu

Peamenil koosneb neljast valikust:
6.3 Kasud (1), Ik 46

6.4 Taimer (2), Ik 46

6.5 Aed (3), Ik 48

6.6 Seaded (4), Ik 56

Sulgudes olevad numbrid viitavad mentii reale
Husqvarna Automower® ekraanil.

Iga valiku all on mitu alammenuid. K&ikidele
toimingutele paaseb ligi robotniiduki seadistuste
tegemiseks nende kaudu.

Menuude vahel lehitsemine

Peamenil ja alammenduide vahel lehitsemiseks
kasutage nooleklahve. Sisestage vaartused ja
kellaaeg numbriklahvidega ja kinnitage iga valik
nupuga YES (,JAH’). Vajutage nuppu Cancel
(;Tuhista") likumiseks menius the sammu vrra
tagasi ning vajutage nuppu Home (,Kodu’) otse
peamenuisse liikkumiseks.

Numbrijadad

Peamenuus tehtud valikud, nagu ka alammenttdes
tehtud jargnevad valikud, kuvatakse numbrijadana
ekraani paremas servas.

Esimene number jadas viitab valikule peameniiis.
Teine number viitab esimesele alammentidile jne.

Numbrijadasid saate kasutada otseteena vastava
toimingu juurde jdudmiseks. Naiteks: vajutage 2 2
peamenius ja alammeniis kuvatakse Paevataimer.

Pealkirjad jargnevatel lehekilgedel sisaldavad
vastavaid numbrijadasid sulgudes.

Alammenuud

M6nes alammenduis on kast vastavast reast paremal.
Kui see kast margistatakse kriipsukesega, tdhendab
see, et toiming valitakse.

M6nes alammeniiis on informatsioon vastavast reast
paremal. See informatsioon naitab, milline valik on
toimingu jaoks tehtud.
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6.3 Kasud (1)

See valik peamenits vdimaldab paaseda jargmiste
robotniiduki toimingute juurde.

e Lae seejarel AUTO (1-1)

Robotniiduki viivitamatult laadimisjaama
pddrdumiseks, aku laadimiseks ning seejarel
automaatse toimingure_iimi juurde naasmiseks.
Valige toiming ja vajutage nuppu YES (,JAH’), kui
kursor on valikul Yes.

¢ Naitaviimaseid rikkeid (1-2)

Salvestatud veateadete loendi kuvamiseks.
Lehitsege nooleklahvidega. Loend v8ib sisaldada
kuni 20 veateadet ja iga teade kuvatakse
kuupaeva ja kellaajaga.

¢ Muuda tehase seadeteks (1-3)

Kdikide seadistuste taastamiseks nende
originaalvaartustele. Kéik vaartused, vélja arvatud
valitud keel ja PIN-kood, nullitakse. Valige toiming,
sisestage PIN-kood ja vajutage YES (LJJAH’), kui
kursor on valikul Yes.

6.4 Taimer (2)

Parima niitmistulemuse saamiseks ei tohiks muru niita
vaga tihti. Jarelikult on oluline piirata toimimisaega,
kasutades taimeri funktsiooni, kui tddpiirkond on
vaiksem kui niiduki t66vdimsus. Kui robotniidukil
vdimaldatakse niita liiga tihti, vdib muruplats valja ndha
lamendunud. Lisaks kulutatakse niidukit liigselt.

Taimeri funktsioon on ideaalne ka perioodide
kontrollimiseks, mil robotniiduk ei tohi niita, néiteks kui
lapsed mangivad aias.

Kui seadistate taimerit, arvestage, et robotniiduk niidab
umbes 125 m2 tunnis (75 m2 220 AC puhul).

e Taimerist Gleminek (2-1)

Taimeri funktsiooni ajutiseks lahtithendamiseks.
e Péevataimer (2-2)

Alustamise ja |dpetamise aegade seadmiseks.
¢« Nadalal8pu taimer (2-3)

Muude alustamise ja I6petamise aegade
seadmiseks reedest piihapaevani.

« Nadala taimer (2-4)

Paevade valimiseks, millal robotniiduk peab
niitma.
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6. MENUUTOIMINGUD

Taimerist tleminek (2-1)

Kui seadistate taimeri robotniidukil, saate seda
toimingut kasutada seadete ajutiseks eiramiseks.

e YES (2-1-1)

Liigutage kursor valikule YES ja vajutage YES
(,JAH") taimeri funktsiooni valjalilitamiseks.

«  NO (2-1-2)

Liigutage kursor valikule NO ja vajutage NO (,EI')
taimeri funktsiooni sisselllitamiseks.

Paevataimer (2-2)

Iga paeva jaoks on v8imalik seada kaks erinevat
alustamise ja I6petamise aega. Sisestage vajalik
kellaaeg tundides ja minutites ning vajutage YES
(,JAH) sisestatud kellaaja kinnitamiseks.

*  Lé&htesta kdik taimerid (2-2-1)

Kdikide seatud kellaaegade nullimiseks: valige
funktsioon ja vajutage YES (,JAH’), kui kursor
valikul Yes.

*  Alustamise kellaaeg 1 (2-2-2)
» Lopetamise kellaaeg 1 (2-2-3)
*  Alustamise kellaaeg 2 (2-2-4)
» Lopetamise kellaaeg 2 (2-2-5)

Nadalaldpu taimer (2-3)

Nadalaldpu taimeri funktsioon kontrollib kellaaegu,
millal robotniiduk peab nadalalépu paevadel reede
kuni puhapaev niitma. Kui nadalalépu taimerile
kellaaegu ei seata, niidab robotniiduk samadel
aegadel, kui on seatud ulejaanud paevadeks.

e  Lahtesta kdik taimerid (2-3-1)

Kdikide seatud kellaaegade nullimiseks: valige
funktsioon ja vajutage YES (,JAH’), kui kursor
valikul Yes.

e Alustamise kellaaeg 1 (2-3-2)
e  Lopetamise kellaaeg 1 (2-3-3)
e Alustamise kellaaeg 2 (2-3-4)
e Lopetamise kellaaeg 2 (2-3-5)
«  Kopeeri paevataimerist (2-3-6)
Vajutage YES (,JAH’), kui kiusitakse Copy?

(,Kopeerida?’) kdikide seadistuste Ulekandmiseks

paevataimerist.

Taimerist tleminek

Paevataimer

Néadalaldpu taimer

Nadala taimer

2-1

YES

NO 2.1

Taimerist Gleminek

Paevataimer

Néadalaldpu taimer

Nadala taimer

2-2

Lahtesta koik taimerid

Alustamise kellaaeg 1

Ldpetamise kellaaeg 1

Alustamise kellaaeg 2

Lopetamise kellaaeg 2

2-2-

Taimerist Gleminek

Paevataimer

Nadalal6pu taimer

Nadala taimer
2-3

Lahtesta koik taimerid

Alustamise kellaaeg 1

Ldpetamise kellaaeg 1

Alustamise kellaaeg 2

Ldpetamise kellaaeg 2

Kopeeri péevataimerist

2-3-
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Néadala taimer (2-4)

Kasutage nuppu YES (,JJAH’), et valida paevad, mil
soovite et niiduk niidaks / ei niidaks. Robotniiduk
niidab nidd margistatud paevadel.

L]

L]

L]

Esmasp. (2-4-1)
Teisip. (2-4-2)
Kolmap. (2-4-3)
Neljap. (2-4-4)
Reede (2-4-5)

Laup (2-4-6)
Pldhap. (2-4-7)

Koik paevad (2-4-8)

Toiming Run all ((Kdik paevad’) valib kaik paevad.
Kui soovite, et niiduk niidaks koéikidel
nadalapaevadel, liigutage kursor valikule Run all ja
vajutage YES (,JAH’). Seejarel vajutage uuesti
YES kisimusele All ON? (,Kdik sees?’).

6.5 Aed (3)

Sellest peamenil valikust paasete
sBitmisseadistuste juurde.

Véljumisnurgad (3-1)

Seadistamaks, kuidas robotniiduk tagurdab
laadimisjaamast valja enne iimberkeeramist ning
millises suunas niiduk lahkub laadimisjaamast.

Jargi piiret (3-2)

Niiduki juhatamiseks kaugematesse
piirkondadesse, laadimisjaama leidmise
lihtsamaks muutmiseks ja piiritlemiseks, millisel
kaugusel niiduk peab jargima piiret.

Aia kuju (3-3)

Selgitamiseks robotniidukile, millise kujuga on
aed.

Taiustatud (3-4)

vooluahela korrasoleku ja kaabli asukoha
kontrollimiseks murus, kauguse seadmiseks, kus
Automower® kasutatakse piirdekaabli abil, ning
niiduki kiiruse muutmiseks (kiiruse seadmine pole
220 AC korral saadaval).

Aia seadistuste naiteid vt 7. Aia naidised, |k 61.
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Valjumisnurgad (3-1)

Tavaliselt lahkub robotniiduk laadimisjaamast
suunas, mis jaab valjumissektorisse 90° — 270°, kus
90° nimetatakse algusnurgaks ja 270° I6ppnurgaks.
Algus- ja I6ppnurkade seadistamisel saate seada
suuna, kuhu robotniiduk peab laadimisjaamast
likuma.

Niiduki saab seada kuni kahele véaljumissektorile. Kui
laadimisjaam asetatakse vahekéiku, v8ib vajalikuks
osutuda kahe valjumissektori olemasolu, nt

70° — 110° ja 250° — 290°.

Kui kasutate kahte valjumissektorit, peate
kehtestama ka selle, kui tihti niiduk peab
laadimisjaamast lahkuma sektoris 1. Seda tehakse
toimingu Suhe esimene (,Suhe esimene’) abil
protsentides esitades. Naiteks 75 % tahendab, et
niiduk lahkub laadimisjaamast sektoris 1 75 %-I ajast
ning sektoris 2 25 %-| ajast.

e Tagurdamise kaugus (3-1-1)

Tapsustage arv sentimeetrites, kui palju soovite
robotniidukil lasta tagurdada enne
Umberpddramist laadimisjaamast valjasditmisel.

Tagurdamise kauguse vaikeseade on 60 cm.
e Algusnurk 1 (3-1-2)

Tapsustage kraadides, kus soovite sektorit /
sektorit 1 alustada.

e Loppnurk 1 (3-1-3)

Tapsustage kraadides, kus soovite sektorit /
sektorit 1 Idpetada.

e Algusnurk 2 (3-1-4)

Tapsustage kraadides, kus soovite sektorit 2
alustada.

e Ldppnurk 2 (3-1-5)

Tapsustage kraadides, kus soovite sektorit 2
I6petada.

Sektoris 1

» 70

Véljumisnurgad

Jargi piiret

Aia kuju

Taiustatud

Tagurdamise
kaugus

Algusnurk 1

L6ppnurk 1

Algusnurk 2

L6éppnurk 2

Suhe esimene
3-1-
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e Suhe esimene (3-1-6)

Kui kasutate kahte valjumissektorit: tdpsustage
protsentides, mitmel korral peab robotniiduk
lahkuma laadimisjaamast sektoris 1.

Seadistuste testimiseks valikus Exit angles

(,valjumisnurgad’): sisestage vaartus 100% valiku
Suhe first (,Suhe esimene’) sektori 1 testimiseks.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ja valige
toiming Valjumistest (3-2-5) (,VALJUMIStest).
Niiduk lahkub niitd laadimisjaamast otse,
vastavalt seadistustele valikus Exit angles

(,vValjumisnurgad’). Nullige valiku Suhe first (,Suhe

esimene’) vaartus, kui testimine I6petatakse.

Lisainformatsiooni Valjumistest (3-2-5) kohta, vt Ik

55.

Jargi piiret (3-2)

Need toimingud selles alammendis on ette néhtud
olukordadeks, mil niidukit tuleb juhatada
kaugematesse piirkondadesse, laadimisjaama
kergemaks leidmiseks ja kauguse maaramiseks, kus
niiduk peab jargima piiret. Siit leiate ka
testimistoimingud, kuidas t66tavad erinevad
laadimisest valjumise seadistused ja kuidas niiduk
leiab tee laadimisjaama.

e Jargi piiret valja (3-2-1)

See toiming tdhendab, et robotniiduki saab
seada jargima piirdekaablit vdi juhtkaablit
laadimisjaamast véljudes, et jduda aia
kaugematesse piirkondadesse. See toiming on
vaga kasulik aedades, kus ees- ja tagaosa on
Uhendatud vahekéiguga, kuhu laadimisjaama ei
tohi asetada.

Kui see toiming on aktiveeritud, jargib robotniiduk
piirdekaablit v6i juhtkaablit laadimisjaamast
lahkudes seatud suunas. Niitmise kéivitab ta
vastavasse piirkonda jdudmisel.
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Aktiveerida saab kuni viis kaugemat piirkonda:
Area 1 ((Ala 1'), Area 2 (,Ala 2'), Area 3 (,Ala 3"),
Area 4 (,Ala 4’) ja Area 5 (,Ala 5’) (ainult kolm ala
220 AC puhul). Kolm véaartust on vajalikud ala
aktiveerimiseks:

* Suund

Tapsustage paremale, vasakule, juhik 1 voi
juhik 2, sdltuvalt asjaolust, millises suunas
asub ala laadimisjaamast. Suund seatakse,
vaadates laadimisjaama poolt niiduki
l[&henemissuunda.

Kui paigaldatud on juhtkaabel, saab suuna
tépsustada juhtkaabliga. Niiduk jargib siis
valitud juhtkaablit piirdekaabli asemel (220 AC
puhul on vdimalik ainult juhik 1).

* Kaugus

Tapsustage meetrite arv piki piirdekaablit voi
juhtkaablit laadimisjaamast kohta kaugemas
piirkonnas, kus niiduk peab alustama niitmist.

Néuanne! Kasutage toimingut Test OUT
(3-2-5) (,Valjumistest’), vt Ik 55, selgitamiseks,
kui kaugel asub kaugem piirkond. Kaugus, mis
esitatakse meetrites, ilmub niiduki ekraanile.

* Suhe

Tapsustage vaartus, kui tihti laadimisjaamast
lahkudes peab robotniiduk jargima ringi
kaugema piirkonna suunas.

Naiteks vaartus 20 % téhendab, et 20 %-|
juhtudest, mil robotniiduk lahkub
laadimisjaamast, teeb ta seda kaugemasse
piirkonna suunas. Ulejaznud 80 %-I juhtudest
lahkub niiduk laadimisjaamast vastavalt
toimingus Valjumisnurgad (3-1), Ik 49.

Kui vaartus 20 % sisestatakse alale 1 ja 10 %
alale 2, siis Ulejadnud 70% jaotatakse valikus
Véljumisnurgad (3-1), Ik 49.

Jargi piiret valja

Jargi piiret sisse

Koridori laius

Sisenemistest

Valjumistest
3-2-1

Alal

Ala 2

Ala 3

Ala 4

Ala 5

Alal

Ala 2 L

Ala 3

Ala 4

Ala 5

Suund

Suund

Kaugus

Suhe

Kaugus

Suhe

Parem

Vasak

Juhik 1

Juhik 2
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Jargi piiret sisse (3-2-2)

Seda toimingut kasutatakse kontrollimaks kuidas
robotniiduk otsib laadimisjaama..

Robotniiduk alustab alati laadimisjaama otsimist
ebakorraparase otsimismeetodiga. Mdnes aias
pole see niiduki jaoks piisav laadimisjaama
kiireks leidmiseks. Otsimist saab sel juhul
optimeerida toimingu Follow loop in (,Jargi piiret
sisse’) abil.

Kui niiduk ikka ei suuda leida laadimisjaama
parast ebaregulaarset otsimisperioodi, hakkab ta
otsima ka juhtkaableid ja m&ne aja parast ka
piirdekaablit, et jargida Uhte neist laadimisjaama
jdudmiseks. See aeg kehtestatakse minutites,
samuti viivitusotsing juhikule 1, juhikule 2 ja
piirdekaablile.

Viivitusaega saab kohandada vastavalt aia kujule
toimingus Follow loop in (,Jargi piiret sisse’).

Robotniidukil on viivituse vaikeseade 4 minutit
juhikule 1 ja juhikule 2 ning 11 minutit
piirdekaablile. 99 minutiline viivitus tdhendab, et
funktsioon on deaktiveeritud.

Kui on vaja kaivitada mdlemad otsimismeetodid,
on vdimalik seada viivitus: naiteks 4 minutit
juhikule 1 ja juhikule 2 ning piirde viivituseks 9
minutit. Robotniiduk otsib siis ebaregulaarselt 4
minutit ja otsib seejarel juhtkaableid 5 minutit. Kui
niiduk ei ole selleks ajaks leidnud thte
juhtkaablitest, hakkab ta otsima nii piirdekaablit
kui ka juhtkaableid.

Kui paigalduse puhul pole mugav piirdekaablit
jargida, tuleb sisestada 99 minutit viivituseks
piirdekaabilile.

Loomulikult on vdimalik sisestada sama
viivitusaeg nii juhtkaablitele kui ka piirdekaablile,
nt 5 minutit. Sel juhul otsib robotniiduk
ebaregulaarselt 5 minutit ja kui ta ei leia
laadimisjaama, jatkab ta otsimist kas juhtkaableid
vOi piirdekaablit jargides, sbltuvalt sellest, milliseni
ta jbuab esimesena. Erinevaid viivitusaegu saab
valida ka juhikule 1 ja juhikule 2.

Niiduk ei muuda otsimismeetodit: kui niiduk
hakkab jargima piirdekaablit, ei ltlitu ta jargima
juhtkaablit.

(Robotniidukil 220 AC on ainult juhik 1.)
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Koridori laius (3-2-3)

Koridori laius maarab niiduki tee kauguse
piirdekaablist v&i juhtkaablist, mis on
robotniidukil lubatud liikuda, kui ta jargib neid
oma teel laadimisjaama voi sealt ara. Kaablite
kdrvale jaavat ala, mida niiduk kasutab,
nimetatakse koridoriks.

Madal koridori laiuse vaartus tdhendab kitsast
koridori ja kdrge vaartus laia koridori. Kitsa
koridori puhul liigub robotniiduk alati
piirdekaablile lahedale, vastupidiselt juhtkaablile.
Laia koridori puhul varieerib robotniiduk oma

likumist, st vastupidiselt juhtkaablist piirdekaablile

lahemale v&i kaugemale.

Koridori laius on suhteline kaugus ja see

esitatakse vahemikus 0 kuni 20. Mida madalam on

koridori laius, seda lahemal jargib robotniiduk
piirdekaablit ja / v&i juhtkaablit.

Piirdekaabli, juhiku 1 ja juhiku 2 jaoks saab
seadistada erinevaid koridori laiuseid.
Vaikeseadena on robotniidukil vaartus 10 nii
piirdekaabli kui ka juhtkaablite jaoks.

Mida suurem on sisestatud koridori laius, seda
vaiksem on jalgede tekkimise oht. Siiski v8ib
koridori vaartus muuta robotniidukil raskeks
vahekaikudesse sisenemise.

Suure avatud aladega aia puhul peab koridor
olema lai, st kérge koridori laiuse vaartusega.
Vahekaikudega aia puhul peab koridor olema
kitsas, st madala koridori laiuse vaartusega.

Kui koridori laiuse vaartuseks on seatud O,
téhendab see, et robotniiduk jargib piirdekaablit,
mis tdhendab, et ta liigub pooleldi piirde sees ja
pooleldi valjaspool piiret. Kuna tihti asub piki
piirdekaabilit lillepeenraid, hekke ja seinu, siis ei
soovitata tavaliselt Koridori laiust 0. Kui soovite
sellest hoolimata kasutada seda seadistust, tuleb
piirdekaabel asetada 40 cm kaugusel fikseeritud
objektidest tavalise 35 cm asemel.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Kaugus, mille juures niiduk jargib
piirdekaablit, varieerub sdltuvalt asjaolust,
milline on todpiirkond. Kérgeima véimaliku
koridori laiuse valjaselgitamiseks peate
tegema moned testid. Kasutage toimingut
Test In (3-2-4) (,Sisenemistest’) erinevate
vaartuste proovimiseks.

Koridor

==
Tal

(el

e — . _

Jargi piiret vélja

Jargi piiret sisse

Piirdekoridor

Koridori laius
Juhiku 1 koridor

Sisenemistest
Juhiku 2 koridor

Valjumistest
3-2-3
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e Sisenemistest (3-2-4)

Toimingut Test IN (3-2-4) (,Sisenemistest’)
kasutatakse testimiseks, kuidas robotniiduk leiab
tee laadimisjaama.

Jargi piiret valja

Jargi piiret sisse

Koridori laius

Sisenemistest -

Valjumistest
3-2-4

Kui toiming on valitud, jargib niiduk viivitamatult
piirdekaabilit, juhikut 1 vdi juhikut 2 séltuvalt
asjaolust, mille ta esimesena leiab
laadimisjaama sisenemiseks. Vahekaigu
olemasolul, mida niiduk ei suuda labida, on
koridori laius seatud liiga kérgeks. Kui Test IN
(,Sisenemistest’) on kaivitatud, liigub niiduk
kaablist suurimal kaugusel, mida lubab valitud
koridori laius.

Kdrvaloleval pildil on naidatud, kuidas
robotniiduk eirab vahekaiku, kui koridori laiuse
vaartuseks on seatud 8, kuid mitte siis, kui
vaartuseks on seatud 10.

3012-672

TAHTIS INFOTMATSIOON

Kui kasutatakse toimingut Test IN (3-2-4)
(,Sisenemistest’), tuleb ekraanil esile maja
ikoon ja niiduk jadb laadimisjaama. Vajutage
nuppu Home (,Kodu’) toimingutesse
naasmiseks.

e Véljumistest (3-2-5)

Toimingut Test OUT (3-2-5) (,Véaljumistest’)
kasutatakse erinevate laadimisest valjumise
seadete testimiseks ja valjaselgitamiseks, kui

Jargi piiret valja

pikk on maa laadimisjaamast kaugemasse Jargi piiret sisse
piirkonda.
Seadete testimine toiminguks Jargi piiret valja Koridori laius

(3-2-1) (,Jargi piiret valja’):

* Muutke Proportion (,Suhe’) kdige kaugema Sisenemistest
testitava ala jaoks 100 % ning teiste alade
jaoks 0 %. Asetage robotniiduk laadimisjaama
ja valige Test OUT (3-2-5) (,Valjumistest’).
Niiduk lahkub niitid laadimisjaamast otse
vastavalt seatud suunda ja alustab niitmist
sisestatud kaugusel. Nullige valiku Proportion
(,Suhe’) vaartus, kui testimine on I8petatud.

Valjumistest —
3-2-4
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Kauguse véljaselgitamiseks laadimisjaamast
kaugemasse piirkonda:

 Sisestage kaugus, mis Uletab veidi diget
kaugust. Maksimaalne kaugus, mida vdib
sisestada, on 500 meetrit. Sisestage vaartus
100 % valikule Proportion (,Suhe’) piirkonna

jaoks, milleni tuleb kaugust mdota, teiste alade
puhul muutke see 0 %-ks. Asetage robotniiduk

laadimisjaama ja valige toiming Test OUT
(3-2-5) (,Véljumistest’). Niiduk lahkub naud
laadimisjaamast otse sisestatud suunda.
Kaugus kuvatakse ekraanil selle jargi, kuidas
niiduk liigub, ja see esitatakse meetrites.
Peatage niiduk parast vajaliku kauguse
saavutamist ja lugege kaugus. Sisestage

meetrite nait, mis kuvatakse kisimuse all oleva
piirkonna kauguseks. Nullige valiku Proportion

(,Suhe’) vaartus, kui testimine on I6petatud.

Aia kuju (3-3)

Robotniiduki saab seadistada kolmele aia kujule:
Open (,Avatud’), Normal (,Tavaline’) ja Complex
(,Keerukas’).

See seadistus mdjutab asjaolu, kuidas robotniiduk
katab niitmisel toopiirkonda. Ule kdige majutab see
pddramisnurkasid ja seda, kui tihti niiduk muudab
suunda. Seadistus Open (,Avatud’) optimeerib
likumismustrit avatud aiale. Kui aias on palju vaikesi
piirkondi, mis kilgnevad vahekéaikudega,
saavutatakse parem toimimine seadistusega
Complex (,Keerukas’). Valige:

e Avatud (3-3-1)

Avatud muruplatsi puhul, kus on méned takistused

ja vahekéike pole, kui jarsud kallakud annavad
ebathtlase niitmistulemuse.

e Tavaline (3-3-2)

Keskmise takistuste ja / vBi vahekéikude arvu
puhul.

* Keerukas (3-3-3)

Suure muruplatsi puhul, kus on palju takistusi ja /

vOi vahekaike.

Valjumisnurgad

Jargi piiret

Aia kuju

Taiustatud

Avatud

Tavaline

Keerukas

3-3-
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Taiustatud (3-4)

L]

Liigu kaablist mooda (3-4-1)

Robotniiduki esiosa méddub alati piirdekaablist
teatud kaugusel enne niiduki p66rdumist.
Vaikekaugus on 27 cm, kuid seda saab vajaduse
korral muuta. Miinimumvaartus on 15 cm ja
maksimumvaartus 50 cm.

Kauguse reguleerimiseks liigutage kursor
valikule Drive past wire (3-4-2) (,Liigu kaablist
moodda’) ja vajutage YES ((JJAH’). Nuud sisestage
arv sentimeetrites, millisega soovite, et
robotniiduk méoduks piirdekaablist.

Kiirus (3-4-2)

Automower® kasutamisel aladel, mis on
vaiksemad kui soovitatav maksimaalne ala, saab
kiirust vahendada. Selle eeliseks on niiduki
vaiksem kulumine ja veidi Ghtlasem kiirus
kallakutel.

Kiiruse muutmiseks: Viige marker valikule Speed
ja vajutage YES. Seejarel valige kas Normal
(normaalne) vdi Reduced (aeglane) Kiirus, viies
markeri oma valikule ja vajutades YES.

(Kiiruse seadmine pole 220 AC korral saadaval).

6.6 Seaded (4)

Sellest peameniil valikust paasete ligi
seadistustesse.

Turvalisus (4-1)

PIN-koodi, ajalukku ja alarmi puudutavate satete
tegemiseks. PINkood tuleb sisestada turvalisuse
menilsse sisenemiseks.

Helid (4-2)

Audioteadete aktiveerimiseks/deaktiveerimiseks
niiduki tegevuste kohta ning helitaseme
seadmiseks klahvistikule.

Keel (4-3)
Meniilkeele valimiseks.
Kuupaev ja kellaaeg (4-4)

Hetke kellaaja ja paeva seadmiseks, samuti
vajaliku kellaja ja kuupéeva vormindamiseks.
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Jargi piiret

Aia kuju

Taiustatud

3-4

Liigu kaablist médda

Kiirus

Valjumisnurgad

Jargi piiret

Aia kuju

Taiustatud

34

3-4-1

Liigu kaablist
mooda

Kiirus
3-4-2

Kasud

Taimer

Aed

Seaded

Turvalisus

Helid

Keel

Kuupéaev ja kellaaeg
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6. MENUUTOIMINGUD

Turvalisus (4-1)

PIN-kood (4-1-1)

Selle toimingu kaudu saate muuta PIN-koodi igal
ajal.

¢ PIN-koodi muutmiseks liigutage kursor valikule
PIN code (,PIN-kood’) ja vajutage YES (L JAH’).
Asetage robotniiduk laadimisjaama. Sisestage
uus PIN-kood ja vajutage YES. Sisestage
sama kood kinnitamiseks uuesti ning vajutage
YES.

Kui PIN-koodi muudetakse, kuvatakse moni
sekund ekraanil teade PIN code changed
(,PINkood muudetud’). Seejarel ilmub taas
Turvalisuse mendd.

Kellaaja lukustus (4-1-2)

See toiming toob osaliselt kaasa robotniiduki
niitmise seiskamise pérast eelnevalt maaratud
paevade arvu ning niitmist ei saa jatkata enne,
kui PIN-kood on sisestatud, ning osaliselt
asjaolu, et PIN-kood tuleb sisestada, kui pealtiliti
on seatud asendisse ON (,SISSELULITATUD?).
Vaikeseade on robotniidukil 30 péeva, kuid seda
saab muuta nii, nagu vaja.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Kellaaja lukustus on kdige tahtsam
vargavastane funktsioon. Jarelikult on
soovitatav hoida see aktiveeritult.

Selleks et:

 Aktiveerida: ligutage kursor valikule Time lock
(,Kellaaja lukustus’) ja vajutage YES (,JAH’).
NuUd liigutage kursor valikule Number of days
(,Paevade arv’) ja vajutage YES. Tapsustage,
mitu paeva soovite lasta niidukil niita enne, kui
ta kusib PIN-koodi. Lépetage valikule YES
vajutades.

Kui valitud arv paevi on méédunud, |dpetab
robotniiduk niitmise ja laeb aku. Seejarel
kuvatakse ekraanil teadet Enter PIN code
(,Sisestage PIN-kood’). Sisestage PIN-kood ja
vajutage YES (,JAH’).

Lisaks kisib robotniiduk nttid PIN-koodi iga
kord, kui pealtliti on seatud asendisse ON
(,SISSELULITATUD’).

« Deaktiveerida: liigutage kursor valikule Time
lock (,Kellaaja lukustus’) ja vajutage YES
(,JAH’). Nuud liigutage kursor valikule OFF
(,VALJALULITATUD’) ja vajutage YES.

Turvalisus

Helid

Keel

Kuupéev ja kellaaeg

4-1

PIN-kood

Kellaaja lukustus []

Alarm ]
4-1-2

PIN-kood

Kellaaja lukustus [ ]

Alarm ]
4-1-1

Paevade

A‘Péevade __
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e« Alarm (4-1-3)
See funktsioon tahendab, et PIN-koodi neli
esimest numbrit tuleb sisestada 10 sekundit PIN-kood
parast STOP-nupu vajutamist v8i niiduki
UlestBstmist mis tahes p6hjusel. Kui diget

Kellaaja lukustus[ ]

numbrit ei vajutata kolme katsega, vallandub

] >=YC . ON 1 min
alarm. Alarmi saab peatada taieliku PINkoodi

sisestamisega. Alarm ] +—

TAHTIS INFOTMATSIOON OFF

4-1-3

Alarmi v@ib niidukil kaivitada, kasutades
toimingut Alarm. Soovitatav on kasutada
seda toimingut.

Selleks et:

* Aktiveerida: liigutage kursor valikule Alarm ja
vajutage YES ((JJAH"). Valige ON (,SEES’)
aktiveerimiseks ja vajutage YES. Seejarel
tapsustage, kui kaua alarm peab té6tama,
vastates kusimusele Duration of alarm? (,Alarmi
kestus?’).

» Deaktiveerida: liigutage kursor valikule Alarm ja
vajutage YES (,JAH"). Valige OFF
(VALJALULITATUD’) deaktiveerimiseks ja
vajutage YES. Kui valite OFF
(VALJALULITATUD’), deaktiveeritakse ka
alarmi funktsioon.

Helid (4-2)

Mitmeid audioteateid saab kasutada robotniiduki T "
hetkel tehtavate toimingute tahistamiseks. drvalisus Toimimine

Helid

Klahvistik
4-2-

Keel

Kuupaev ja kellaaeg
4-2

e Toimimine (4-2-1)

Aktiveerimiseks: Liigutage kursor valikule
Operation (,Toimimine’) ja vajutage YES ([JAH"). ON
Valige ON (,SISSELULITATUD’) ja vajutage YES.
Deaktiveerimiseks: Liigutage kursor valikule Toimimine OFF
Operation (,Toimimine’) ja vajutage YES (,JAH’).
Valige OFF (VALJALULITATUD) ja vajutage

Klahvistik

YES.

Ule 2 sekundi kostab 5 piiksu, kui tera ketas
kaivitub. Seda heli ei saa deaktiveerida.

4-2-1

e Klahvistik (4-2-2)
Aktiveerimiseks: Liigutage kursor valikule

Keypad (,Klahvistik’) ja vajutage YES (JAH’). Toimimine ON
Valige ON (,SISSELULITATUD’) ja vajutage YES.
Deaktiveerimiseks: Liigutage kursor valikule lahvistik OFF
Keypad (Klahvistik’) ja vajutage YES (JAH’). Klahvisti

Valige OFF (,VALJALULITATUD’) ja vajutage 4-2-2

YES.
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Helid Téhendus

2 piiksu / 10 sekundit Laadimine

5 piiksu Ule 2 sekundi Tera ketta kaivitumine

3 piiksu / sekund Veateade

Uks pikk piiks Tera ketas blokeeritud

Luhike kldpsatus Klahvistikul on nuppu vajutatud

Summutatud pikk piiks Vale sisestus
Niiduk on eemaldatud laadimisjaamast kasitsi, kui
laadimine kais.

Luhike topeltpiiks Seadistusele on tehtud muudatus.
Niiduk on kasitsi laadimisjaama pandud.

Keel (4-3)

Selle toiminguga saate vahetada keelevalikut, mille _
tegite robotniiduki esmakordsel kaivitamisel. Turvalisus

Keele valimiseks liigutage kursor valikule Language _
(Keel’) ja vajutage YES (,JAH’). Nutd liigutage kursor Helid
soovitud keelele ja vajutage YES.

Keel —

Kuupéaev ja kellaaeg

4-3

Kuupéev ja kellaaeg (4-4)

Selle toiminguga saate muuta robotniidukil kellaaega -

ja kuupaeva. Turvalisus

Saate ka muuta vormindamise valikuid, mida tegite _

robotniiduki esmakordsel kaivitamisel selle Helid Seadista kellaaeg

funktsiooni abil.

+  Seadista kellaaeg (4-4-1) Keel Seadista kuupaev
Liigutage kursor valikule Set time (,Seadista o Kellaaja
kellaaeg’) ja vajutage YES (,JAH’). Niiiid Kuupaev ja kellaaeg vormindamine
sisestage dige kellaaeg ja I6petage vajutades 4-4
YES. Kuupéeva

vormindamine

e Seadista kuupéev (4-4-2) i
Liigutage kursor valikule Set date (,Seadista

kuupéev’) ja vajutage YES (,JAH’). Nuud
sisestage dige kuupéev ja Idpetage vajutades
YES.
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¢ Kellaaja vormindamine (4-4-3)

Liigutage kursor valikule Time format (,Kellaaja
vormindamine’) ja vajutage YES (,JAH’). Liigutage
kursor soovitud kellaaja vormindusele:

*12h
¢ 24h
Ldpetage vajutades YES.
¢ Kuupéeva vormindamine (4-4-4)

Liigutage kursor valikule Date format (,Kuupaeva
vormindamine’) ja vajutage YES (,JAH’). Liigutage
kursor soovitud kellaaja vormindusele:

* YYY-MM-DD (aasta-kuu-péev)
 MM-DD-YY (kuu-péev-aasta)
e DD-MM-YY (paev-kuu-aasta)
L&petage vajutades YES..
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7. Ala naidised

- Pakutud paigaldused ja
seadistused

Niiduki kaitumist kontrollitakse tehtud seadistustega.
Niiduki aia seadistuste kohandamine vastavalt aia
kujule muudab Husqgvarna Automower® niidukil
kergemaks tiheda jdudmise aia k8ikidesse osadesse
ja nii tehes saavutada parimat niitmistulemust.

Erinevad aiad nBuavad erinevaid seadistusi.
Jargmistel lehekilgedel on esitatud mdned aia
naidised ning pakutud paigaldused ja seadistused.
Funktsioonid, kus seadistused erinevad niiduki
vaikeseadistustest, on esitatud poolpaksus kirjas.

Edasist ja Uksikasjalikumat informatsiooni erinevate
seadistuste kohta vt ptk. 6. Menuitoimingud, Ik 44.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Robotniiduki vaikeseaded on valitud toimima
vB@imalikult paljudes erinevates aedades.
Seadistusi tuleb reguleerida ainult eriliste
paigaldustingimuste puhul, néiteks kitsaste
vahekaikude puhul.

Ettepanekud paigaldamiseks ja
seadistusteks

Pindala: 400 m2. Juhtkaabel pole vajalik.
Vaikeseadeid ei pea muutma, valja arvatud
Taimer.

Taimer: toimimisaeg 5 tundi péaevas.
Véljumisnurgad: Uks sektor 90° — 270°.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’)
(,Ebaregulaarne’).

Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: 10
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Ettepanekud paigaldamiseks ja
seadistusteks

Pindala: 1.800 m2. Juhtkaabel pole vajalik.

Taimer: toimimisaeg 24 tundi paevas.
Véljumisnurgad: ks sektor 90° — 270°.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’) ja
Follow guide wire in (,Jargi juhtkaablit sisse’).
Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: Piirdekaabel 20

Pindala: 1.800 m2. Palju saarekesi ja jarsk
kallak piki piirdekaablit. Juhtkaabel on
soovitatav.

Taimer: toimimisaeg 24 tundi paevas.
Valjumisnurgad: Uks sektor 90° — 270°.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’) ja
Follow Juhik wire in.

Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 99 minutit. Robotniidukil ei lubata
kunagi jargida piirdekaablit.

Koridori laius: Juhik 1 20, Juhik 2 20.

Pindala: 600 m2. L-kujuline aed, kus
laadimisjaam on asetatud suurde avatud
piirkonda. Juhtkaabel ei ole vajalik.

Taimer: toimimisaeg 8 tundi paevas.
Valjumisnurgad: tks sektor 90° - 270°.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’) ja
Follow guide wire in (,Jargi juhtkaablit sisse’).
Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: Piirdekaabel 20
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Ettepanekud paigaldamiseks ja
seadistusteks

Pindala: 600 m2. L-kujuline aed, kus
laadimisjaam on asetatud kitsasse piirkonda.
Kaks saarekest. Juhtkaabel ei ole vajalik.

Taimer: toimimisaeg 8 tundi péaevas.

Véaljumisnurgad: sektor 1 70° —130° ja
sektor 2 250° — 290°. Suhe esimene on 10 %.
Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’) ja
Follow guide wire in (,Jargi juhtkaablit sisse’).
Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: 10

Pindala: 700 m2. U-kujuline aed, kus
laadimisjaam on asetatud thte suurde avatud
piirkonda. Juhtkaabel on soovitatav asetada
labi vahekaikude.

Taimer: toimimisaeg 10 tundi paevas.
Véljumisnurgad: Uks sektor 90° — 270°.
Jargi piiret valja: Suund Juhik 1, Kaugus
25 meetrit ja Suhe 30 %.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’) ja
Follow Juhik wire in.

Viivitus: Juhik 1 3 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 99 minutit. Robotniidukil ei lubata
kunagi jargida piirdekaablit.

Koridori laius: Juhik 1 3

Pindala: 800 m2. Nelinurkne aed, kus

laadimisjaam on asetatud saarekesele. Suur
osa piirdekaablist on asetatud kallakule, mis
on jarsem kui 10%. Juhtkaabel on soovitatav.

Taimer: toimimisaeg 10 tundi pédevas.
Valjumisnurgad: Uks sektor 90° — 270°.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’) ja
Follow Juhik wire in.

Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 99 minutit. Robotniidukil ei lubata
kunagi jargida piirdekaablit.

Koridori laius: Juhik 1 20
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Ettepanekud paigaldamiseks ja
seadistusteks

Pindala: 500 m2. Mitu saarekest. Juhtkaabel ei
ole vajalik. Niiduki vaikeseadeid ei ole vaja
muuta.

Taimer: toimimisaeg 7 tundi paevas
Véljumisnurgad: ks sektor 90°— 270°.
Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’).

Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: 10

Pindala: 1.000 m2. Uks véike saareke.
Juhtkaabel on soovitatav asetada labi
vahekaigu.

Taimer: toimimisaeg 14 tundi paevas.
Valjumisnurgad: Uks sektor 70° — 190°.
Jargi piiret valja: Suund Juhik 1, Kaugus 20
meetrit ja Suhe 25 %.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’),
Follow Juhik wire in ja Follow guide wire in
(,Jargi juhtkaablit sisse’).

Viivitus: Juhik 1 4 minutit, Juhik 2 4 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: Juhik 1 7, Piirdekaabel 20.

See naidis kehtib ainult 230 ACX puhul.

Pindala: 2.200 m2. Soovitatavad on kaks
juhtkaablit.

Taimer: toimimisaeg 24 tundi péevas.
Véljumisnurgad: tks sektor 90°-270°.

Jargi piiret véalja: Ala 1; Suund Juhik 1,
Kaugus 30 m ja Suhe 15 %. Ala 2; Suund
Juhik 2, Kaugus 30 m ja Suhe 30 %.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’),
Follow Juhik wire in ja Follow guide wire in
(,Jargi juhtkaablit sisse’).

Viivitus: Juhik 1 2 minutit, Juhik 2 2 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: Juhik 1 4, Juhik 2 4 ja
piirdekaabel 6.
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Ettepanekud paigaldamiseks ja
seadistusteks

See naidis kehtib ainult 230 ACX jaoks.

Pindala: 3000 m2. Soovitatavad on kaks
juhtkaabilit.

Taimer: toimimisaeg 24 tundi péaevas.
Valjumisnurgad: ks sektor 90° — 270°.

Jérgi piiret véalja: Ala 1; Suund Juhik 1,
Kaugus 40 m ja Suhe 20 %. Ala 2; Suund
Juhik 2, Kaugus 30 m ja Suhe 40 %.

Otsimismeetod: Irregular (,Ebaregulaarne’),
Follow Juhik wire in ja Follow guide wire in
(,Jargi juhtkaablit sisse’).

Viivitus: Juhik 1 2 minutit, Juhik 2 2 minutit ja
piirdekaabel 11 minutit.

Koridori laius: Juhik 1 8, Juhik 2 8 ja
Piirdekaabel 8.
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8. Hooldamine

Kontrollige ja puhastage Husqvarna Automower®
niidukit korraparaselt ja vahetage vajaduse korral
kulunud detailid, et parandada téokindlust ja tagada
pikem kasutusiga. Tépsemat informatsiooni
puhastamise kohta vt 8.5 Puhastamine, Ik 68.

Sissettotamise perioodil tuleb robotniidukil kontrollida
tera ketast, liugplaati ja terasid Uiks kord nadalas. Kui
kulumine selle perioodi valtel on véike, vdib
kontrollimise intervalle pikendada.

Téhtis on, et tera ketas pdorleks kergesti. Lisaks
sellele peab liugplaat podrlema kergesti tera ketta
suhtes. Tera servad ei tohi olla kahjustatud. Terade
kasutusiga séltub:

e Todbajast ja toopiirkonna suurusest.
e Muru tlubist.
¢ Pinnase tldbist.

e Selliste objektide nagu kabide, tuulemurru,
manguasjade, tooriistade, kivide, juurte ja muu
sarnase olemasolust.

Hoolduse intervall v8ib suuresti varieeruda, kuid
tavaliselt on see 2 — 4 nadalat t66d suuremate kui 1000
m2 ning pikem vaiksemate piirkondade puhul. Terade
vahetamise kohta vt 8.6 Terade vahetamine, Ik 70.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Tootamine nlride teradega annab puuduliku
niitmistulemuse. Muruplatsi servi ei pbeta
puhtaks ja kulub rohkem energiat ning
robotniiduk ei niida nii suurt ala.

8.1 Aku

Aku on hooldusvaba, kuid tema kasutusiga on piiratud
1 -4 aastat.

Aku kasutusiga s6ltub hooaja pikkusest ja sellest, mitu
tundi nadalas robotniidukit kasutatakse. Pikk hooaeg
vOi rohkelt kasutustunde nadalas tdhendab, et akut
tuleb vahetada palju regulaarsemailt.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Laadige aku tais hooaja |6pus enne talvist
hoiustamist.
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8.2 Talvine hoiustamine

Automower®

Robotniiduk tuleb enne talvist hoiustamist korralikult
puhastada, vt 8.4 Parast talvist hoiustamist, Ik 68.

Laadige aku enne talvist hoiustamist tais. Keerake
pealiiliti asendisse OFF (\VALJALULITATUD’).

Samuti on soovitatav aku talvel mingi aeg taielikult
laadida, et pikendada selle eluiga. Laadimisjaam
tuleb madalpingekaabli ja trafo (piirdekaabliga
Uhendatud v&i mitte) abil ihendada 230 V
seinakontaktiga. Niud asetage niiduk laadimisjaama
nii, et pealliti oleks ON (sees) asendis ning et
juhtpaneeli kate oleks avatud. Niidukit tuleks siis
laadida 24 tunni valtel. Eemaldage niiduk
laadimisjaamast ja viige peallliti OFF (valjaltlitatud)
asendisse.

Pange niidukseisma horisontaalselt k8igile neljale — —
rattale kohta, mison kuiv ja kiilmumiskindel, o o
eelistatavalt originaalpakendis. Alternatiivina vdite ° °

selle riputada seinale, kasutades selleks Automower®
seinaklambrit (504 82 13-01).

Laadimisjaam

Véimaluse korral hoiustage laadimisjaama
siseruumis. Piirdekaabli v6ib jatta maha. Kui
laadimisjaam viiakse siseruumi, peate kaitsma
piirdekaabli otsi niiskuse eest, asetades need naiteks
madardeainega taidetud karpi. Kui siseruumis
hoiustamine ei ole vBimalik, peab piirdekaabel jddma
Uhendatuks. Laadimisjaam peab jadma Gihendatuks
vooluallika kilge. Automower® hoidla (504 82 14-01)
kasutamisel allalastud asendis v8ib laadimisjaama
jatta valja isegi talvel.
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8.3 Teenindus

Viige oma Automower® enne talveks hoiule panemist
edasimutjale hooldusesse. See on vajalik niiduki
tookorras oleku sailitamiseks.

Hooldus hélmab tavaliselt jargmist:

« Kere, raami, tera ketta, liugplaadi ja muude
likuvate osade pdhjalik puhastamine.

¢ Niiduki funktsioonide ja komponentide testimine.

¢ Kuluvate osade kontrollimine, nt Idiketerad ja
laagrid.

¢ Niiduki akuvdimsuse kontrollimine ja vajadusel
selle vahetamise soovitamine.

¢« Mdlema raamipoole maarimine, et sailitada
niiskus- ja veekindlus.

¢ Vajadusel vbib edasimiiija laadida Automower®
uue tarkvara, sh v8imalikud uued funktsioonid.

8.4 Parast talvist hoiustamist

Teeninduse kaigus saab edasimuija niiduki p&hjalikult
puhastada, testida selle toiminguid ja detaile, samuti
vahetada kulunud osad vajaduse korral. Kui laadimis-
vOi kontaktribad ndevad pdlenud vélja, puhastage neid
peene smirgellapiga. Kontrollige, et niiduki kellaaeg ja
kuupaev oleksid diged.

8.5 Puhastamine

Automower® puhtana hoidmine on véaga oluline.
Liigsete murujaékidega niiduk tletab kallakuid vaga
vaevaliselt. Soovitatav on niidukit puhastada harja ja
veepihusti abil.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Mitte kunagi ei tohi Automower®
puhastamiseks kasutada survepesurit ega
isegi mitte voolavat vett. Puhastamiseks ei
tohi kunagi kasutada lahustit.

Raamialune ja tera ketas

1. Keerake pealiliti asendisse OFF v
(,VALJALULITATUD)).
OFF
2. Kandke tookindaid.
3. Tostke robotniiduk kalili. @
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4. Puhastage tera ketas ja raami alune naiteks
ndupesuharja kasutades.

Samal ajal kontrollige, kas tera ketas pdorleb
vabalt mootori toe suhtes, mis asub otse ketta
kohal. Kontrollige ka, kas liugplaat pddrleb vabalt
tera ketta suhtes.

Kui pikad murukdrred vdi muud esemed
kogunevad nende Umber, v8ib tera ketas ja / vOi
liugplaat pidurduda. Isegi ndrk pidurdus viib
suuremale energiatarbele ja niitmise aeg
pikeneb ning halvimal puhul takistab see niiduki
suutlikkust niita suurt muruplatsi. Kui on vajalik
palju p&hjalikum puhastamine, tuleb liugplaat ja
vOib-olla ka tera ketas lahti monteerida.
Vajaduse korral pé6érduge edasimiiiija poole.

Raam

Puhastage raami alune. Harjake vi puhkige niiske
lapiga.

TAHTIS INFOTMATSIOON

Arge kasutage puhastamisel voolavat vett.

Rattad

Puhastage esimeste ja tagumiste rataste Umbrus ja
esimese ratta vedrustuse imbrus.

Kere

Kasutage niisket pehmet kasna voi lappi kere
puhastamiseks. Kui kere on vaga must, voib
vajalikuks osutuda seebilahuse vdi pesuvahendi
kasutamine.
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8.6 Terade vahetamine

& HOIATUS

Vahetamisel kasutage alati
originaalterasid ja kruvisid.

Ainult terade vahetamine ja vana
kruvi kasutamine vdib p&hjustada
kruvi kulumist niitmise ajal ning
murdumist. Terad vbivad siis lahti
paiskuda ja pohjustada tdsiseid
vigastusi.

Robotniidukil on kolm tera, mis on kruvitud tera ketta
sisse. Teradel on neli serva (220 AC-| kaks serva), et
tagada pikem kasutusiga. Kaks serva on vordselt
kulunud, sest tera ketas p6oérleb vaheldumisi
vasakule ja paremale. Kui servad (1 ja 2) on nuriks
muutunud, keerake kruvi lahti ja keerake nuga mber,
nii et valjapoole on suunatud servad 3 ja 4.

Kdik kolm tera ja kruvi tuleb vahetada Uheaegselt, et
tagada tasakaalustatud niitmissiisteem.

Lisatarvikute seast saab valida mitme eri tltpi ja
erinevate omadustega Idiketera vahel. Kasutage ainult
Husgvarna AB heakskiidetud I8iketeri, vt tabelit.
Lisateabe saamiseks votke ihendust seadme

muidjaga.
LOiketera titp Kogus/pakend Osa number
Roostevaba teras 9 53513 87-01
(2-hambaline, roostevaba)
30 535 13 88-01
500 505 12 78-01
Susinikteras 9 535 13 87-02
(2-hambaline) 30 535 13 88-02
500 535 12 78-02
Susinikteras 9 522 85 16-02
(2-hambaline, pdoratav, eriti vastupidav) 30 522 85 17-02
300 522 85 18-02
Terade vahetamiseks:
1. Seadke pealiliti asendisse OFF v
(,VALJALULITATUD").
OFF
2. Kandke t6okindaid.
3. Keerake robotniiduk tagurpidi. @
4. Pdoorake liugplaat nii, et selle avad thtiksid tera
kruviga.
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5. Kruvige tera lahti. Kasutage harilikku vdi
ristpeakruvikeerajat.

6. V&tke liugplaat ja tera ketas veidi lahti ning
eemaldage tera ja kruvi.

7. Kruvige uus tera tihedalt kinni.

8.7 Vedamine ja teisaldamine

Kinnitage seade vedamise ajaks. On oluline, et
Automower® oleks vedamise ajal nt Ghelt muruplatsilt
teisele liikumatu. Vedamise hélbustamiseks on
saadaval spetsiaalselt kujundatud Automoweri® kott
(522 91 67-01). Lisateabe saamiseks v&tke tihendust
seadme midjaga.
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9. Veaotsing

9.1 Veateated

Allpool on loetletud rida veateateid, mida vdidakse kuvada Husgvarna Automower® niidukil . Kui sama viga
pusib, pooérduge edasimiiiija poole.

Veateade

Pdhjus

Toiming

Vasaku ratta mootor
on blokeerunud

Muru vdi moéni muu ese on keerdunud
Umber veoratta.

Kontrollige veoratast ja eemaldage
muru vBi muu ese.

Parema ratta mootor
on blokeerunud

Muru vdi méni muu ese on keerdunud
Umber veoratta.

Kontrollige veoratast ja eemaldage
muru vBi muu ese.

Tera ketas on
blokeerunud

Muru vdi méni muu ese on keerdunud
Umber tera ketta.

Kontrollige tera ketast ja eemaldage
muru v8i muu ese.

Ringi signaal puudub

Trafo ei ole Glhendatud toiteallika
kilge voi selle vaike voolukatkesti on
lahti tulnud.

Kontrollige seinakontakti ja kas
voolukatkesti on lahti tulnud.

Lahtestage vaike voolukatkesti,
eemaldades trafo toitekaabli
seinakontaktist, oodake 10 sekundit
ja Uhendage seejarel toitekaabel
uuesti seinakontakti.

Piirdekaabel on katki.

Kontrollige LED-i antavat signaali
laadimisjaamal. Kui see vilgub, on
piire katki. Parandage katkine kaabel,
kasutades originaalset veekindlat
Uhendust.

Uhendus robotniiduki ja
laadimisjaama vahel on kadunud.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ja
seadke PIN-kood uuesti valiku
Settings — Security — PIN-code
(,Seadistused — Turvalisus —
PIN-kood’) (otsetee 4-1-1) abil. Vdite
kasutada sama PIN-koodi, mida
varemgi.

Piirdekaabel on paigaldatud vales
suunas Umber saarekese, mis
pdhjustab signaali.

Kontrollige, kas piirdekaabel on
paigaldatud digesti.

Kui see juhtub kinnisel alal, véivad
seda pdhjustada metallesemete
tekitatud haire (piirdeaed, sarrus) voi
lahedal asuvad maa sees olevad
kaablid.

Proovige piirdekaabli liigutamist.

Kinnikiilunud

Robotniiduk on kuskile kinni jaanud.

Vabastage niiduk ja kdrvaldage
kinnijadmise pohjus.
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Veateade

Pdhjus

Toiming

Valjaspool
toéopiirkonda

Kui see juhtub kinnisel alal, vbivad
seda pdhjustada metallesemete
tekitatud haire (piirdeaed, sarrus) voi
lahedal asuvad maa sees olevad
kaablid.

Proovige piirdekaabli ligutamist.

Todopiirkond kaldub liiga palju.

Kontrollige, et piirdekaabel oleks
asetatud digesti.

Piirdekaabel on juhitud vale teed
moodda Umber saarekese.

Kontrollige, et piirdekaabel oleks
paigaldatud vastavalt
paigaldusjuhenditele.

Piirdekaabel on t66piirkonna servale
liiga lahedal.

Kontrollige, et piirdekaabel oleks
paigaldatud digesti.

Madal aku pinge

Robotniiduk ei suuda leida
laadimisjaama.

Muutke otsimisseadistusi vastavalt
toimingule Follow loop in (3-2-2)
(,Jargi ringi sisse’), Ik 52.

Muutke laadimisjaama asukohta.

Aku on vana.

Oletatav kasutusaeg on 1-4
aastat.P6orduge edasimiija poole
aku vahetamiseks.

Vale PIN-kood

Sisestatud on vigane PIN-kood.
Lubatud on kolm katset, seejarel
klahvistik blokeeritakse viieks
minutiks.

Sisestage 6ige PIN-kood.

Vedu puudub

Robotniiduk on kuskile kinni jaanud.

Vabastage niiduk ja kdrvaldage veo
puudumise péhjus. Kui seda
pdhjustab marg muru, oodake, kuni
muru on kuivanud, enne, kui niidukit
kasutate. Veorataste puhtana
hoidmiseks ja seega veojdu
suurendamiseks kasutage
Automower® rattaharju

(505 13 27-01).

Laadimisjaamas
puudub Uhendus

Uhendus robotniiduki ja
laadimisjaama kontaktribade vahel on
puudulik.

Kontrollige, kas robotniiduk on 8igesti
dokkinud laadimisjaamas.

Laadimisjaam
blokeeritud

Uhendus laadimisribade ja
kontaktribade vahel on puudulik ja
robotniiduk on teinud mitu
laadimiskatset.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ja
kontrollige, et laadimisribad ja
kontaktribad annavad hea Gihenduse.

Ese tokestab robotniidukit.

Eemaldage ese.

Kinnijaamine
laadimisjaamas

Mingi ese takistab robotniidukil
laadimisjaamast valjatagurdamist.

Eemaldage ese.

Kummuli

Robotniiduk on liiga kaldu v&i on
Umber lainud.

Keerake niiduk &igetpidi.

Vajab manuaalset
laadimist

Robotniiduk on seatud MAN
(,Manuaalsele’) toimingureziimile.

Selline kaitumine on normaalne;
toiming pole vajalik.
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9.2 Vea tunnus, uldine

Kui robotniiduk ei to6ta korralikult, jargige allpool esitatud veaotsingu juhti. Kui viga pUsib, péérduge

edasimuija poole.

Tunnus

Pdhjus

Toiming

Ebalhtlane
niitmistulemus.

Robotniiduk tddtab paevas liiga vahe
tunde.

Pikendage t66tunde, vt 6.4 Taimer (2),
Ik 46.

Toopiirkond on liiga suur.

Puudke piirata toopiirkonda voi
pikendada t66aega, vt 6.4 Taimer (2),
Ik 46.

Nurid terad.

Asetage kdik terad ja kruvid nii, et
pdorlevad detailid oleksid tasakaalus.

Kdrge muru seatud I6ikek8rguse
suhtes.

Suurendage I8ikekdrgust ja seejarel
madaldage seda jark-jargult.

Niiduk néib kallaku tipus rohkem
tootavat kui kallaku jalamil.

Muutke aia kuju (3-3) seadistus
valikule Open (,Avatud).

Muru kogunemine tera kettale voi
Umber mootori valli.

Kontrollige, et liugplaat ja tera ketas
poorleksid vabalt. Kui mitte, tuleb
liugplaat ja vdib-olla ka tera ketas
eemaldada ning muru ja kdrvalised
esemed korvaldada. Vt 8.5
Puhastamine, Ik 68.

Robotniiduk té6tab
valel ajal.

Kell robotniidukil vajab reguleerimist.

Seadistage kell, vt Kuupaev ja
kellaaeg (4-4), Ik 59.

Niitmise algus- ja I6ppajad on valed.

Reguleerige niitmise algus- ja
[Bppaega, vt 6.4 Taimer (2), Ik 46.

Robotniiduk
vibreerib.

Tasakaalustamata tera ketas voi
kahjustatud terad.

Kontrollige terasid ja kruvisid ning
vajaduse korral vahetage need.

Robotniiduk t66tab,
kuid tera ketas ei
poéorle.

Robotniiduk otsib laadimisjaama.

Toiming puudub. Tera ketas ei poorle,
kui niiduk otsib laadimisjaama.

Niiduk niidab
tavalisest lihemate
perioodide kaupa
laadimiste vahel.

Muru voi voorkeha on blokeerinud tera
plaadi voi liugplaadi.

Monteerige liugplaat ja tera ketas lahti
ja puhastage.

Nii niitmis- kui
laadimisperioodid on
lihemad kui
tavaliselt.

Selline kaitumine on tavaline kdrgetel
temperatuuridel (aeg-ajalt tustes ule
25 °C).

Toiming puudub.

Automower® alustab
niitmist kohe
laadimisjaamajuurest
selle asemel, et
jargida ringi

Muutke koridori laiust ja/voi
tagurdamispikkust.
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10. Tehnilised andmed

Naitaja Automower® 230 ACX Automower® 220 AC
Mdo6dud

Pikkus 71cm 71cm

Laius 55 cm 55 cm

Kdrgus 30 cm 30cm

Kaal 10,7 kg 9,0 kg

Elektrislisteem

Aku Aku NiMH spetsiaalne aku 18 V/ | Aku NiMH spetsiaalne aku 18 V /
4,4 Ah 2,2 Ah
Trafo 230V /24V 230V /24V

Keskmine energiakulu
maksimaalsel kasutamisel

40 kWh/kuu 3000 m? suuruse
t6oala korral

25 kWh/kuu 1800 m? suuruse
t6oala korral

Muratase
Moddetud miratase 62 dB(A) 62 dB(A)
Garanteeritud miratase 64 dB(A) 64 dB(A)

Niitmine

Niitmissiisteem

Kolm pddrlevat I6iketera

Kolm pd&drlevat I16iketera

Loiketera mootori kiirus

2500 rpm

2500 rpm

Energiatarve niitmise ajal

42 W +/- 20 %

30 W +/- 20 %

LOikekdrgus 2-6 cm 2-6 cm
Loikelaius 22 cm 22 cm
Toovdimsus 3.000 m? +/- 20 % 1.800 m2 +/- 20 %

11. Keskkondlik informatsioon

Kdrvalolev siimbol Husgvarna Automower® niidukil
vOi selle pakendil tahendab, et seda toodet ei tohi
kaidelda majapidamisjaatmena. Selle asemel viige
see elektriseadmete kogumispunkti, et vBimaldada
selle elektroonikaosade ja akude taaskasutust.

Tagades antud toote dige utiliseerimise, aitate ara
hoida vdimalikke negatiivseid tagajargi keskkonnale
ja inimeste tervisele, mis vdivad vastasel korral
saada kahjustusi toote ebadige utiliseerimise t6ttu.

Uksikasjalikuma informatsiooni saamiseks antud

toote utiliseerimise kohta p6drduge kohaliku
omavalitsuse, jaatmekaitlusameti véi kaupluse poole,

kust ostsite toote.
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12. EL vastavusdeklaratsioon

EL vastavusdeklaratsioon (kehtiv ainult Euroopale)

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Rootsi, tel +46 36 146 500, kinnitab kdesolevaga, et
robotniiduk Husqvarna Automower® 220 AC ja Husqvarna Automower® 230 ACX seerianumbritega
alates 2010. aastast (aastaarv on selgelt tdhistatud andmesildil koos sellele jargneva seerianumbriga)
vastab nduetele, mis on toodud NOUKOGU DIREKTIIVIS:

«  «Masinadirektiiv 2006/42/EU;

»  Elektromagnetilise iihilduvuse direktiiv 2004/108/EU, k.a praegu kehtivad lisad. Jargitud on
alljargnevaid standardeid: EN 55014-1 ja EN 55014-2

Husgvarna, 1. oktoober 2009

Christer Gustavsson, robotniidukite arendusdirektor
(Husgvarna AB volitatud esindaja ja tehnilise dokumentatsiooni eest vastutaja)

Seerianumber:

Nimeline kood:

Edasimudja

Edasimudjatel. nr:
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