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BRZI VODIC

Postavljanje i povezivanje stanice za
punjenje
1. Postavite stanicu za punjenje u sredis$nji polozaj u radnoj
oblasti tako daima puno otvorenog prostoraispred
stanice za punjenje i da bude na relativno horizontalnoj
povrsini.
2. Povezite niskonaponski kabl napajanja sa stanicom za
punjenje i napajanjem.
3. Povezite napajanje sa zidnom uti¢nicom na 100-240 V.
4. Stavite robotsku kosacicu u stanicu za punjenje da biste
napunili bateriju dok se postavlja grani¢na Zica.
Postavite glavni prekidac u polozaj 1.

B Postavljanje grani€ne Zice i Zice za vodenje

1. Postavite grani¢nu zicu tako da pravi petlju oko radne
oblasti.

2. Napravite otvor na mestu gde ¢e se kasnije povezati Zica
zavodenije.

3. Sprovedite Zicu za vodenje do mesta na granicnoj petlji
gde Ce se napraviti spoj. Izbegavajte da postavljate Zicu
pod o$trim uglovima.

C Povezivanje granicne Zice i Zice za vodenje

1. Uski prolazi u dvoristu oteZavaju robotskoj kosacici da
pronade stanicu za punjenje. Robotska kosacica moze
da se odvede do udaljenih oblasti pomocu Zice za
vodenje. Zica za vodenje takode pomaze robotskoj
kosacici da brzo pronade stanicu za punjenije.

2. Postavite Zicu za vodenje ispod stanice za punjenje i bar
2m/ 7 ftdalje od prednje ivice stanice za punjenje.

3. Otvorite konektore i postavite krajeve Zice u udubljenja

na svakom konektoru.

Spojite konektore pomocu klesta.

Odsecite viSak granicne Zice. Secite 1-2cm / 0,4-0,8"

iznad konektora.

6. Pritisnite konektore na kontaktne pinove oznacene sa AL
(levo) i AR (desno) na stanici za punjenje. Vazno je da se
desna Zica poveze sa desnim kontaktnim pinom, aleva
Zicasalevim pinom.

7. Pricvrstite konektor na kontaktni pin koji je oznacen sa
G1nastanici za punjenje.

o~

Povezivanje Zice za vodenje sa granicnom
Zicom
1. Isecite grani¢nu Zicu secicama za zicu u sredini otvora
koji je napravljen u koraku B.2.
2. Povezite Zicu za vodenje sa granicnom Zicom pomocu
odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice
pomocu papagaj klesta.
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Paljenje i gaSenje
POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskanjem dugmeta STOP.

2. Postavite glavni prekida¢ u poloZaj 1. Kada ovo radite
prviput, postupak pokretanja pocinje kada izaberete
cetvorocifrenu PIN Sifru izmedu ostalog.

3. Pritisnite dugme START i zatvorite poklopac.
ZAUSTAVLJANJE
Pritisnite dugme STOP.

Podesavanje robotske kosacice prema
veli€ini travnjaka

Rezultati koSenja zavise od vremena koSenja. Podesite
vreme koSenja da odgovara dvoristu pomocu funkcije
Raspored. Vi odlucujete u kom trenutku tokom dana
robotska kosacica treba da radi.

Koristite funkciju Tempiranje na osnovu prognoze i
robotska kosacica ce automatski podeSavati vreme
koSenja premarastu trave.

Odrzavanje

» Postavite glavni prekidac u polozaj 0 da biste iskljucili
proizvod pre izvodenja radova oko Sasije, kao Sto su
CiScenje ilizamena nozeva. Redovno menjajte nozeve
da biste dobili najbolje rezultate kosenja.

« Nekoristite perac pod pritiskomili tekucu vodu za
CiScenje robotske kosacice. Nikada nemojte koristiti
deterdzente irazredivace za cisc¢enje. OCistite povrsinu
Cetkom.

»  Sve veze sa stanicom za punjenje (napajanja, granicne
zice i zice za vodenje) moraju da se odvoje u slucaju
rizika od oluja.

» Potpuno napunite bateriju na kraju sezone pre
skladistenja tokom zime.

Da biste dobili vise informacija i uputstava,
procitajte kompletan prirucnik za rukovaoca u
aplikaciji®Connect ili na veb-stranici kompanije
Husqvarne www.husqvarna.com
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c Povezivanje granicne Zice i Zice za navodenje

1.

Postavljanje i povezivanje stanice za
punjenje
Postavite stanicu za punjenje u sredistu radnog podrucja
s puno otvorenog prostora ispred stanice za punjenje i
narelativno vodoravnoj povrsini.
Prikljucite niskonaponski kabel napajanja na stanicu za
punjenje i napajanje.
Prikljucite napajanje na zidnu utiénicu od 100 V. do 240 V.
Stavite robotsku kosilicu na stanicu za punjenije kako bi
se baterija napunila dok vi polazete grani¢nu zicu.
Glavnu sklopku postavite u polozaj 1.

Postavljanje granicne Zice i Zice za
navodenje
Polozite grani¢nu zicu tako da oblikujete petlju oko
cijelog radnog podrucja.
Napravite uSicu na mjestu gdje ¢e se kasnije povezati
Zica zanavodenije.
Polozite zicu za navodenije do tocke na granicnoj petljiu
kojoj se provodi povezivanje. Nemojte polagati Zicu pod
uskim kutovima.

Uski prolazi u okuénici robotskoj kosilici mogu oteZati
pronalazak stanice za punjenje. Robotska kosilica moze
se navesti do udaljenih dijelova pomoéu Zice za
navodenije. Zica za navodenije robotskoj kosilici pomaze i
u brzom pronalasku stanice za punjenje.

Zicu za navodenje provucite ispod stanice za punjenje i
provedite najmanje 2m/7 ft ravno od prednjeg ruba
stanice za punjenje.

Otvorite konektore i postavite krajeve Zice u udubljenja
na svakom konektoru.

KlijeStama spojite konektore.

Odrezite viSak granicne zice. Odrezite1-2cm /0,4 -
0,8"iznad konektora.

Pritisnite konektore na kontaktne polove s oznakom AL
(lijevo) i AR (desno) na stanici za punjenje. Desna Zica
mora biti spojena na desni kontaktni pol, a lijeva Zica na
lijevi pol.

Zategnite konektor na kontaktni pol s 0oznakomG1 na
stanici za punjenje.

Povezivanje Zice za navodenje s granicnom
Zicom
PrerezZite granicnu Zicu klijeStama za Zicu u sredistu
usice koja je napravljena u koraku B.2.
Spojite Zicu za navodenije s granicnom Zicom s pomocu
odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice s
pomocu papiga klijesta
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Ukljucivanje i iskljucivanje

POKRETANJE

Otvorite poklopac pritiskom gumba STOP.

2. Glavnu sklopku postavite u poloZaj 1. Kada ovo radite
prvi put, postupak pokretanja pocinje kada, izmedu
ostaloga, odaberete ¢etveroznamenkasti PIN kod.

3. Pritisnite gumb START i zatvorite poklopac.
ISKLJUCIVANJE
Pritisnite gumb STOP.

—_

Podesavanje robotske kosilice veli€ini
travnjaka

Rezultati koSenja ovise o vremenu koSenja. Vrijeme
koSenja prilagodite okucnici funkcijom Raspored. Vi
odlucujete tijekom kojeg ce dijela dana robotska kosilica
raditi.

Upotrebljavajte funkciju Mjeraca za vremenske uvjete i
robotska kosilica automatski e prilagodavati vrijeme
koSenja rastu trave.

Odrzavanje

« Glavnu sklopku postavite u polozaj 0 da biste iskljucili
proizvod prije svih radova na Sasiji robotske kosilice,
kao Sto su CiScenje i zamjena nozeva. Za najbolje
rezultate koSnje redovito mijenjajte nozeve.

« Zaciscéenje robotske kosilice nikada nemojte
upotrebljavati uredaj za pranje pod visokim tlakom ili
tekucu vodu. Nikada nemojte primjenjivati otapala za
¢iS¢enje. Proizvod ocistite cetkom.

» Ako postoji opasnost od grmljavinskog nevremena,
nuzno je odspoijiti sve veze sa stanicom za punjenje
(napajanije, graniénu Zicu i Zicu za navodenije).

 Prije zimskog skladiStenja na kraju sezone potpuno
napunite bateriju.

Za detaljnije informacije i upute procitajte
cjelokupni korisnicki priruénik u aplikaciji
Automower®Connect ili na internetskoj stranici
tvrtke Husqvarna www.husqvarna.com
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Pa3snonaraHe u CBbp3BaHe Ha

3apexpallara cTaHuums

1. TocTaBeTe 3apex[aliarta CTaHUus Ha LieHTpasHa
no3uuus B paboTHaTa 30Ha BbPXY OTHOCUTESTHO
XOPW30HTasIHa NOBBPXHOCT, KAaTo Npef Hest UMa
L0CTaTbYHO OTBOPEHO NPOCTPAHCTBO.

2. CBbpxeTe 3axpaHBaLus kaben 3a HUCKO Hanpexexue
KM 3apex/alliata CTaHLus U efleKTPo3axpaHBaHETOo.

3. CBbpXeTe eNleKTp03axpaHBaHETO KbM CTEHEH KOHTAKT C
Hanpexenue 100 -240V.

4. TloctaBeTe kocauykaTta poboT B 3apexalliata CTaHLus,
3afa 3apeauTe b6atepusiTa, 10KaTO FPaHUYHUAT
eM1eKTPUYECKM NPOBOLHMK e nosioxeH. [locTaBeTe
rMaBHUS NPeKbCBay B no3uums 1.

Pa3snonaraHe Ha rPaHUYHUA eNNIeKTPUYeCKUn
MNPpoBOAHUK U BOAELLIUA NPOBOOHUK
1. MonoxeTe rpaHNYHMS eNTEKTPUYECKM MPOBOAHMK Taka,
Ye fia 0hOPMU KOHTYP OKOSI0 PaBOTHMS y4acTbK.
2. HanpaBeTe yX0 B TOUKaTa, KbAETO MO-KBHCHO Wie 6bae
CBbP3aH BOAELMST MPOBOAHUK.
3. TpokapaiiTe BofeLMs NPOBOAHWK [0 TOUKaTa Ha
rPaHU4YHMA KOHTYP, B KOATO Lile 6be HanpaBeHa
Bpb3kaTa. He nocTaBsiiTe NpOBOAHWKA MO OCTPU BIM.

Csbp3BaHe Ha Kabena 3a ohopMsiHe Ha
rpaHuua u Bogewms kaben

1. TecHuTe npoxoau B ABOPa Morat fa 3aTpyaHsT
KocaukaTta-po60oT Npu HaMMpaHeTo Ha 3apex/allaTa
cTaHums. KocaukaTta-poboT Moxe fia 6bie 0TBeAeHa 10
0TAaNeYeHM yyacTbLy C NOMOLLTA Ha BOAELUMS
npoBoaHuK. OCBEH TOBa BOAELUMAT NPOBOOHMK NoMara
Ha KocaukaTta-pobot 6bp30 Aa HaMepy 3apexaallata
CTaHLUms.

2. TonoxeTe BoOeLLMs NPOBOIHMK MO 3apexaalliata
CTaHLUMA M Hall-Manko Ha 2 m/7 ft npaBo Hanpea oT
npeaHus n puo.

3. OTBOpETE KOHEKTOPUTE M C/I0XETE Kpaulllata Ha
NPOBOAHMLMTE B X/1e60BETE HA BCEKM KOHEKTOP.

4. TlpUTUCHETE KOHEKTOPUTE C KIELL.

5. U3pexeTe U3NULLHUS TPAHUYEH €/IeKTPUYECKH
npoBoaHuk. OTpexete 1-2cm/0,4 - 0,8" Hag
KOHEeKTopHTe.

6. HatucHeTte KOHEKTOPUTE BbPXY KOHTAKTHUTE U3BOIM,
o6o3Hauern ¢ AL (nsB) 1 AR (necen), Ha 3apexauiata
CTaHums. BaxHo e IeCHUAT NPOBOAHMK [1a € CBbp3aH
KM [ECHUsI KOHTAKTeH U3BO[, a JIeBUST — KbM JIEBUS
KOHTaKTeH U3Bop,

7. 3akpeneTe KOHEKTOPA K'bM KOHTaKTHUS U3B0ON,
MapkupaH ¢ G1, Ha 3apexaallarta cTaHLms.
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Csbp3BaHe Ha Bogelums Kaben Kkbm Kabena
3a ohopMsiHe Ha rpaHULa
1. OTpexeTe rpaHUYHUs eNEeKTPUYECKM MPOBOOHMK C KNeLu
3a NPOBOAHMLM B LIEHTbPA HAa YXOTO, HANPaBEHO B CTbIKa
B.2.
2. CebpxeTe BoAeLMs NPOBOOHMK KbM FPaHUYHKS
€M1eKTPUYECKM MPOBOAHMK C MPUAPYXaBaLLUTE KYNYHTU.
[MpUTUCHETE HaMb/IHO KYMYHIUTE C Pa3aBUXHM KELLW.

CtapTupaHe U U3K/lOuBaHe
CTAPTUPAHE

1. OtBopete kanaka, kato HaTucHete 6yToHa STOP.

2. [locTaBeTe rnaBHUs NpeKbCcBau B no3uums 1. Korato
MpaBuWTe TOBA 3a MbPBM MbT, 3arM0YBa LIMKb/1 0T AENCTBUS
3a CTapTMpaHe, Mpu KOWTOo n3bupate YeTMpULMdpEH
JIMYEH UAEHTUPMKALMOHEH HOMEP Hape[ C APy Helwa.

3. HatucHete 6yToHa START 1 3aTBOpETE Kanaka.

CMUPAHE
HatucHete 6ytoHa STOP.

PerynupaHe Ha KOCauKaTa p050T cnopepn
pa3Mepa Ha Bawara MOpaBa

Pe3yntatute 0T KOCEHETO 3aBMCAT OT BPEMETO 32
KoceHe. Perynuparite BpeMeTo 3a KOCEeHe Taka, Ye ia
CbOTBETCTBA Ha Bawuns aBop, kato u3non3eare
dyHkumaTa padomk. Bue nzbmpate no koe Bpeme Ha
[eHs fa paboTu kocaukata pobor.

N3non3eante yHKumaTa Takmep 3a KIMMATUYHK
YC/I0BUS 1 KOCAuKaTa poboT aBTOMATUYHO L pPerynmpa
BPEMETO Ha KOCEHE B 3aBUCMMOCT OT pacTexa Ha
TpeBara.

TexHuuecko o6cnyxsaHe

 [ocTaBeTe rnaBHuUs NpekbeBay B nosvums 0, 3a Aa
[e3aKTUBMpaTe MPOAYyKTa Npeam U3BbPLLBAHETO HA
BCSIKaKBW AEMHOCTM MO LIACUTO Ha KocaykaTa poboT,
KaTo HanpuUMep NMoYUCTBAHE UM CMSIHA HA HOXOBETE.
CMeHsiiiTe HOXOBETE peIoBHO, 3a Aia MoyynuTe Hau-
L06pY PE3YNTATH OT KOCEHETO.

« Hukora He n3nonssainTe BOAOCTPYIKa C BOAA NOA
BMCOKO HansraHe Uiy Teyallia BoAa 3a NoYuMCcTBaHe Ha
Kocaukata po6oT. [py MoYUCTBAHETO HUKOFa HE
u3ronspanTe pasTBopuTenu. Mouynctete NpoaykTac
yeTKa.

«  AKO MMa 0MacHOCT OT MbJTHWM, BCUYKM BP3KU KbM
3apex/allata cTaHuma (3axpaHBaHe, kabes 3a
0chopMsaHe Ha rpaHuLIa 1 Bodell Kaben) Tps6Ba aa
6bAaT OTKAYeH!.

« Bkpas Ha ce3oHa npeau 3MMHOTO CbXPaHeHUe
3apefeTe Hamb/Ho 6aTepusTa.

3a noseye nHGhopmaLmns U UHCTPYKLUMN
npoyeTteTe NbJIHOTO PbKOBOLCTBO 3a onieparopa
B npunoxexnneto Automower® Connect unu Ha
www.husqvarna.com
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Placement of and connecting the
charging station
Place the charging station at a central position in the work
area, with alot of open space in front of the charging
station and on arelatively horizontal surface.
Connect the power supply's low-voltage cable to the
charging station and the power supply.
Connect the power supply to a100-240 V wall socket.
Place the robotic lawn mower in the charging station to
charge the battery while the boundary wire is laid. Set the
main switch to position 1.

Placement of the boundary wire and the
guide wire
Lay the boundary wire so that it forms a loop around the
working area.
Make an eyelet at the point where the guide wire will later
be connected.
Run the guide wire to the point on the boundary loop where
the connection will be made. Avoid laying the wire at tight
angles.

Connecting the boundary wire and the guide

wire
Narrow passages in the yard make it difficult for the robotic
lawn mower to find the charging station. The robotic lawn
mower can be lead to remote areas using the guide wire.
The guide wire also helps the robotic lawn mower to
quickly find the charging station.
Lay the guide wire under the charging station and at least
2m /7 ftstraight out from the front edge of the charging
station.
Open the connectors and lay the wire ends in the recesses
on each connector.
Press the connectors together using a pair of pliers.
Cut off any surplus boundary wire. Cut1-2cm / 0.4-0.8"
above the connectors.
Press the connectors onto the contact pins, marked AL
(left) and AR (right), on the charging station. It is important
that the right-hand wire is connected to the right-hand
contact pin, and the left-hand wire to the left-hand pin.
Fasten the connector to the contact pin marked G1on the
charging station.

Connecting the guide wire to the boundary
wire
Cut the boundary wire with a wire cutters at the centre of
the eyelet that was made in step B.2
Connect the guide wire to the boundary wire using the
accompanying couplers. Press the couplers completely
together with a polygrip.
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Starting and stopping
STARTING

1. Open the hatch by pressing the STOP button.
2. Set the main switch to position 1. When you do this for the

first time, a start up sequence starts where you select a
four digit PIN code among other things.

3. Pressthe START button and close the hatch.

STOPPING
Press the STOP button.

Adjusting the robotic lawn mower to suit the
size of your lawn

The mowing results depend on the mowing time. Adjust
the mowing time to suit your yard using the Schedule
function. You decide what times during the day the
robotic lawn mower is to work.

Use the Weather Timerfunction and the robotic lawn

mower will automatically adjust the mowing time to the
growth of the grass.

Maintenance

 Set the main switch to position O to disable the product

before all work on the robotic lawn mower's chassis, such
as cleaning or replacing the blades. Replace the blades
regularly for the best mowing result.

« Neveruse a high-pressure washer or running water to

clean the robotic lawn mower. Never use solvents for
cleaning. Clean the product with a brush.

« Al connections to the charging station (power supply,

boundary and guide wire) must be disconnected if there
is a risk of a thunderstorm.

« Fully charge the battery at the end of the season before

winter storage.

For more information and instructions,

read the complete Operator’s manual in the
Automower®Connect app or on
www.husqvarna.com
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Postojano zeleno svetlo
Dobar signal granicne petlje.

Stalno zeleno svjetlo
Dobar signal granicne petlje.

3eneHa nocTosiHHa CBETNMHA
[o6bp curHan Ha rpaHuyHKs
KOHTYP.

Green solid light
Good boundary loop signal.

Zeleno svetlo trepce
ECO rezim je aktiviran.

Zeleno treperece svjetlo
Ukljucen je nacin rada ECO.

3eneHa Muraua ceeTnMHa
AkTueupan e ECO mode (pexum
ECO).

Green flashing light
ECO mode is activated.

Trepcuce plavo svetlo
Kvar u grani¢noj petlji.

Plavo treperece svjetlo
Kvar u grani¢noj petlji.

CWHs MUraLya cBeT/IMHa
HeuanpaBHOCT B rpaHuuHus
KOHTYP.

Blue flashing light
Malfunction in the boundary
loop.

Trepcuce crveno svetlo
Kvar u anteni stanice za
punjenje.

Crveno treperece svjetlo
Kvar na anteni stanice za
punjenje.

YepseHa Muraiia cBeT/iMHa
Heu3npaBHoCT B aHTEHaTa Ha
3apexgaluarta CTaHuums.

Red flashing light
Malfunction in the charging
station’s antenna.

Postojano crveno svetlo
Greska ploce kola ili nepravilno

napajanje u stanici za punjenje.

Gresku bi trebalo da otkloni
ovla$céeni tehnicar.

Stalno crveno svjetlo

Greska sklopovske plocice ili
neodgovarajuce napajanje
punjaca. Popravak kvara pre-
pustite ovlastenom servisnom
tehnicaru.

YepseHa nocTosiHHa CBETNUHA
HeunsnpaBHoCT B nevaTHata
nnartka unu HenpasunHo
3axpaHBaHe B 3apexnallarta
cTaHums. HensnpasHocTTa
TpsibBa [a ce 0TCTpaHu OT

YN B/IHOMOLLIEH CepBU3EH
TEXHUK.

Red solid light

Fault in the circuit board or
incorrect power supply in the
charging station. The fault
should be rectified by an autho-
rized service technician.
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CONTROL YOUR
AUTOMOWER®

JUST ASK
amazon alexa REMOTELY’
Bluetooth enables full ¢ontrol and

configuration of your Automower®
@ within close range

W

#  Download on the N A
¢ App Store 0‘@0 \
ANDROID APP ON
P> Google play

SIGN UP

AUTOMOWER® DIRECT

Already have an account? Log in

1. Automower® Connect

A. Preuzmite aplikaciju Automower® Connect iz AppStore-a
ili GooglePlay prodavnice.

B. Registrujte se i unesite imejl adresu i lozinku da biste
napraviliHusqvarna nalog.

C. Prijavite se na Husqvarna nalog u aplikaciji.

D. Izaberite opciju Moje kosacice u aplikaciji Automower®
Connect, paizaberite znak plus (+).

E. Pratite uputstva u aplikaciji.

2.Povezivanje

A. Udaljeno povezivanje preko mobilne mreze.

B. Kratkodometno Bluetooth® povezivanje (Automower®
Connect@Home).

C. Pracenje uredaja (GPS)*. Dostupno je uz Automower®
Connect.

1. Automower® Connect

A.Preuzmite aplikaciju Automower® Connect sa servisa
AppStore ili GooglePlay.

B. Prijavite se i navedite adresu e-poste i lozinku da biste
napraviliracun tvrtke Husqvarna.

C. U aplikaciji se prijavite na svoj racun tvrtke Husqvarna.

D. U aplikaciji Automower® Connect odaberite Moje kosilice,
a zatim odaberite znak plus (+).

E. Pratite upute iz aplikacije.

2. Connectivity

A.Dalekometna mobilna povezivost.
B. Kratkometna povezivost tehnologijom Bluetooth®

1. Automower® Connect

A.U3Ternete npunoxenueto Automower® Connect ot
AppStore nnu GooglePlay.

B.Bnesrte nnocouerte umeits1 agpec M napona, 3a Aa
cb3dageTe akayHT 3a Husqvarna.

C.Bne3Te B cBOSA akayHT 3a Husqvarna oT npuioXeHUeTo.
D. N36epeTe "MouTe Kocaukmn" B NpUNOXEHMETO

?u)tomower® Connect u cnepn toBa U3beperte 3HaKa Nc
+

E.CnenBarite UHCTPYKLMUTE B MPUIIOKEHUETO.
2.Cebp3aHocT

A.KneTbyHa CBbP3aHOCT C ro/isiM 06XBaT.

B. Bluetooth® cebp3aHocT ¢ Manbk 06xBat (Automower® @
Connect@Home).

C.Mpocnenssare Ha yctporcToTo (GPS). HanmnuHo ¢

Automower® Connect.

1. Automower® Connect

A.Download the Automower® Connect app from
AppStore or GooglePlay.

B. Sign up and specify an e-mail adress and a password to
create aHusqvarna account.

C.Login to your Husgvarna account in the app.

D. Select My mowers in the Automower® Connect app,
and then select the plus sign (+).

E. Follow the instructions in the app.

2. Connectivity

A.Long-range cellular connectivity.
B. Short-range Bluetooth® connectivity (Automower®

(Automower® Connect@Home). Connect@Home).
C. Pracenije uredaja (GPS). Dostupno s aplikacijom C. Device tracking (GPS). Available with Automower®
Automower® Connect. Connect.
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