(B

Husqvarna

BRZI VODIC
KRATKE UPUTE



50

- =)

75 cm /[ 2"2ft

10 cm /4”7

‘ ‘ P1_1142646.indd 2

20cm/ 8”

min2m /7 ft

L
u

30cm /127

2020-12-29 16:21:44‘ ‘



___IEEEN ® N = HEEN

‘ ‘ P1_1142646.indd 3 @ 2020-12-29 16:21:48‘ ‘

Da biste dobili vise informacija i uputstava, procitajte kompletan priru¢nik za rukovaoca na veb-sajtu °
kompanije Husgvarna (www.husqvarna.com)

1. POSTAVLJANJE | POVEZIVANJE STANICE ZA PUNJENJE

1. Postavite stanicu za punjenje u sredi$nji polozaj u radnoj oblasti tako da ima puno otvorenog prostora ispred stanice
za punjenje i da bude na relativno horizontalnoj povrSini.

2.Povezite niskonaponski kabl napajanja sa stanicom za punjenje i napajanjem.

3. Povezite napajanje sa zidnom uti¢nicom na 100—-240 V.

4. Stavite robotsku kosadicu u stanicu za punjenje da biste napunili bateriju dok se postavlja grani¢na zica. Postavite
glavni prekida¢ u polozaj 7.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA VODPENJE

1. Postavite grani¢nu zicu tako da pravi petlju oko radne oblasti.

2.Napravite otvor na mestu gde e se kasnije povezati zica za vodenje.

3. Postavite zicu za vodenje do mesta na grani¢noj petlji gde ¢e se napraviti spoj. Izbegavajte da postavljate zicu pod
malim uglovima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA VODENJE

1. Uski prolazi u dvoristu oteZavaju robotskoj kosacici da pronade stanicu za punjenje. Robotska kosacica moze da se
odvede do udaljenih oblasti pomocu Zice za vodenje. Zica za vodenje takode pomaze robotskoj kosacici da brzo
pronade stanicu za punjenje.

2.Postavite zicu za vodenje ispod stanice za punjenje i bar 2 m /6,5 ftizvan prednje ivice stanice za punjenje.

3. Otvorite konektore i postavite krajeve zice u udubljenja na svakom konektoru.

4. Spojite konektore pomocu klesta.

5. Odsecite viSak grani¢ne Zice. Secite 1-2 cm/ 0,4-0,8” iznad konektora.

6. Pritisnite grani¢ne konektore na kontaktne pinove oznacene sa AL (levo) i AR (desno) na stanici za punjenje. Vazno je
da se desna zica poveze sa desnim kontaktnim pinom, a leva Zica sa levim pinom.

7. Pri¢vrstite konektor za vodenje na kontaktni pin koji je oznacen sa GUIDE na stanici za punjenje.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA VODPENJE SA GRANICNOM ZICOM

1. Isecite grani¢nu zicu se€icama za zicu u sredini otvora koji je napravljen u koraku 2.2.
2.Povezite zicu za vodenje sa granicnom zicom pomoc¢u odgovarajucih spojnica. Potpuno spojite spojnice pomocu
papagaj klesta.

POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskanjem dugmeta STOP.

2.Postavite glavni prekida¢ u polozaj 7. Kada ovo radite prvi put, postupak pokretanja pocinje kada izaberete
Cetvorocifrenu PIN Sifru izmedu ostalog.

3. Pritisnite dugme START i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE

Pritisnite dugme STOP.

PODESAVANJE ROBOTSKE KOSACICE DA ODGOVARA VELICINI
TRAVNJAKA

Rezultati koSenja zavise od vremena koSenja. Podesite vreme koSenja da odgovara dvoristu pomocu funkcije Merenje
vremena. Vi odluéujete u kom trenutku tokom dana robotska kosacica treba da radi. Robotska kosacica kosi oko 43 m?/
463 ft? na sati dan. Na primer, ako se vaSe dvori$te sastoji od 300 m?/ 3230 ft? travnjaka, robotska kosacica treba da radi u
proseku 7 sati na dan.

ODRZAVANJE

1. Glavni prekidac treba da bude u polozaju 0 tokom svih radova na kuci$tu robotske kosacice, kao §to je CiScenje ili
zamena seciva. Redovno menjajte seciva da biste dobili najbolje rezultate koSenja.

2.Nikad nemoijte koristiti mlaz pod pritiskom ni teku¢u vodu za €i8¢enje robotske kosacice. Nikad nemojte koristiti
rastvaracCe i razredivaCe za CiScenje.

3. Sve veze sa stanicom za punjenje (napajanje, grani¢ne zice i zice za vodenje) moraju da se odvoje u slucaju rizika od
oluje sa grmljavinom.

4. Potpuno napunite bateriju na kraju sezone pre skladiStenja tokom zime.
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Za viSe informacija i upute procitajte cijeli korisnicki priru¢nik na internetskoj stranici tvrtke Husqvarna °
(www.husqgvarna.com)

1. POLOZAJ | POVEZIVANJE PUNJACA

1. Stavite punja¢ na srediSnju poziciju u radnom podrucju, sa dovoljno slobodnog prostora ispred punjaca i na relativho
vodoravnu povrsinu.

2. Prikljucite kabel punjaa niskog napona na stanicu za punjenje u napajanje.

3. Prikljucite napajanje na zidnu uti¢nicu od 100 V do 240 V.

4. Stavite robotsku kosilicu na punja¢a kako bi se akumulator napunio dok vi polaZete grani¢nu Zicu. Postavite glavni
prekidac u polozaj 1.

2. POSTAVLJANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

1. Provedite grani¢nu Zicu pazeci da bude u obliku petlje oko radnog podrucja.

2.Napravite malen okrugli otvor na mjestu na koje ¢e Zica za vodenje kasnije biti povezana.

3. PoloZite Zicu za navodenje do toCke na grani¢noj Zici u kojoj se provodi povezivanje. Nemoijte poloziti Zicu pod o8trim
kutevima.

3. POVEZIVANJE GRANICNE ZICE | ZICE ZA NAVODENJE

1. Uski prolazi u okucnici robotskoj kosilici mogu otezati pronalazak stanice za punjenje. Robotska kosilica moze se
navesti do udaljenih dijelova pomocu zice za navodenje. Zica za navodenje robotskoj kosilici pomaze i u brzom
pronalasku stanice za punjenje.

2.Zicu za navodenje provucite ispod stanice za punjenje i provedite najmanje 2 m ravno od prednjeg ruba stanice za
punjenje.

3. Otvorite poveznik i polozite krajeve zice u udubljenje na svakom povezniku.

4.Pomocu klijesta pritisnite skupa poveznike.

5. Odrezite viSak grani¢ne zice. Odrezite 1 do 2 cm iznad poveznika.

6. Pritisnite konektore na kontaktne pinove s oznakom AL (lijevo) i AR (desno) na punjacu. Vazno je da je zica na desnoj
strani povezana s dodirnim klinom na desnoj strani, a Zica na lijevoj strani s klinom na lijevoj strani.

7. Pri€vrstite poveznik sa dodirnim klinom ozna¢enim GUIDE na punjacu.

4. POVEZIVANJE ZICE ZA NAVODENJE S GRANICNOM ZICOM

1. PrereZite grani¢nu Zicu rezatem Zice na sredini otvora koji je napravljen kod tocke 2.2.
2.PoveZite Zicu za vodenje sa grani¢nom zicom pomocu priloZenih spojnica. Pritisnite spojnice potpuno zajedno pomoc¢u
polygrip.

POKRETANJE | ZAUSTAVLJANJE

POKRETANJE

1. Otvorite poklopac pritiskom gumba STOP.

2.Postavite glavni prekida¢ u polozaj 1. Kada to ucinite po prvi put, slijed pokretanja ¢e se pojaviti u kojem, izmedu
ostalog, odabirete Cetveroznamenkasti PIN kod.

3. Pritisnite START tipku i zatvorite poklopac.

ZAUSTAVLJANJE
Pritisnite gumb STOP.

PODESAVANJE ROBOTSKE KOSILICE VELICINI TRAVNJAKA

Rezultati koSenja ovise o vremenu ko3enja. Vrijeme koSenja prilagodite okuénici funkcijom Mjerac¢ vremena. Vi odluCujete
tijekom kojeg dijela dana Ce robotska kosilica raditi. Robotska kosilica kosi oko 43 m?/ 463 ft? po satu i danu. Na primjer, ako
okuénica obuhvaca 300 m?/ 3230 ft? travnate povrsine, robotska kosilica treba prosje¢no raditi 7 sati dnevno.

ODRZAVANJE

1. Glavni prekida¢ mora biti postavljen u polozZaj 0 tijekom svih radova na unutarnjim dijelovima kosilice, kao i kod radova
CiS¢enja ili zamjene noZeva. NoZeve redovito mijenjajte kako biste postigli najbolji rezultat kosnje.

2.Za CiS¢enje robotske kosilice nikada nemojte upotrebljavati visokotla¢ni uredaj za pranje, ¢ak ni teku¢u vodu iz slavine.
Za Ci8¢enje nikada ne koristite otapala.

3. Potrebno je odvojiti sve veze s punjacom (napajanje, grani¢na Zica i zica za navodenje) u slu¢aju opasnosti od udara
groma.

4. Prije zimskog skladiStenja na kraju sezone potpuno napunite bateriju.
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3a noBeye MHMOPMaLMA U MHCTPYKUUM NpoYeTeTe MbIIHUTE MHCTPYKLMM 3a ekcrnoaTtaums Ha yebcanta
Ha Husqvarna (www.husqgvarna.com)

1. PABNOJIATAHE U CBBP3BAHE HA 3APEXOALWATA CTAHUMA

1.MocTaBeTe 3apexgallara CTaHUNA Ha LeHTparnHa no3muuns B paboTHUSA y4acTbK BbpXY OTHOCUTENHO XOpU3oHTanHa
NOBBPXHOCT, KaTO Npe Hes UMa 40CTaTbYHO OTBOPEHO NPOCTPAHCTBO.

2.CBbpKeTe 3axpaHBalLms kaben 3a HUCKO HaNpeXeHne KbM 3apexaalliarta CTaHUNA U eNleKTpo3axpaHBaHETO.

3.CBbpKeTe enekTpo3axpaHBaHETO KbM CTEHEH KOHTaKT ¢ HanpexeHue 100 — 240 V.

4.MMocTaBeTe KocaykaTa poboT B 3apexjalaTta CTaHums, 3a Aa 3apeguTe 6atepuara, [OKATO rpaHNYHuUS
eneKkTpUYeCKn NPOBOAHMK € NonoxeH. lNocTtaBeTe rmaBHUA NpekbcBaY B NonoxeHue 1.

2. PABNONAITrAHE HA TrPAHUYHMUA ENEKTPUYECKM NPOBOAHUK M
BOAELWUA NPOBOAHUK

1. MonoxeTe rpaHNYHNSA eNeKTPUYeCcKM MPOBOSHUK Taka, Ye Aa 0PopMM KOHTYP OKOMO paboTHMSA y4acTbK.

2.HanpaBeTe yxo B TO4KaTa, KbAETO NO-KBbCHO Lie 6bAe CBbp3aH BOACLUNAT MPOBOSHUK.

3.MpokapanTe BOAeLL S NPOBOAHUK A0 TOYKaTa Ha rPaHUYHNSA KOHTYP, B KOATO Wwe 6bae HanpaBeHa Bpb3kaTa. He
noctaBsnTe NPOBOAHMKA NOS OCTPU bIMN.

3. CBbP3BAHE HA TPAHUYHMA ENEKTPUYECKU NPOBOAHUK M

BOAEUWUA NPOBOOAHUK

1. TecHuTe npoxoan B ABOpa MoraT fia 3aTpygHAT KocadkaTta-poboT npy HaMupaHeTo Ha 3apexaallaTta CTaHuus.
KocaukaTa-poboT moxe fga 6bae oTBegeHa A0 oTAaNeyeHmn y4acTbLM C NoMoLTa Ha BogeLms npoBogHuk. OcBeH
TOBa BOAELLMAT NPOBOAHUK NOMara Ha kocadkata-poboT 6bp30 Aa HaMmepy 3apexjallarta CTaHuus.

2. I'Iogox(eTe BOAELLMA NPOBOAHMK N0 3apexaallaTa CTaHLusa 1 Har-marnko Ha 2 m/6,5 ft npaBo Hanpepn oT npegHus
pbb.

3.OTBOpETE KOHEKTOPUTE M CMOXETE KpauLlaTa Ha MPOBOAHNLUTE B XXI1leb0oBeTe Ha BCEKM KOHEKTOP.

4. TIpUTUCHETE KOHEKTOPUTE C KNeLLNn.

5. i3pexeTe n3nuwHus rpaHnyeH enektpuyeckn nposogHuk. Otpexete 1 —2 cm/ 0,4 — 0,8” Hag KOHEKToOpUTE.

6. HaTucHeTe KOHEKTOPUTE Ha rPaHNYHNA NPOBOAHMK BbPXY KOHTAaKTHUTE n3Boan, 06o3HaveHn ¢ AL (naB) n AR
(oeceH), Ha 3apexjallata cTaHunsA. BaxxHo e 4eCHUAT NPOBOAHMK a € CBbpP3aH KbM JECHUSI KOHTAKTEH M3BOA, a
NEeBUAT — KbM NEBUSA KOHTAKTEH M3BOL.

7. 3akpeneTe KOHEKTOpa Ha BOAELLUS NPOBOAHMK KbM KOHTaKTHUSA n3BoA, MmapkmpaH ¢ GUIDE, Ha 3apagHaTta cTaHuus.

® 4. CBEBbP3BAHE HA BOAEWMA NPOBOAHUK KBM rPAHUYHMUA ®
ENEKTPUYECKM NPOBOAHMUK
1. CpexeTe rpaHnYHNs enekTPUYecKn MPOBOAHMK C KIelly 3a MPOBOAHULN B LLEHTbPa Ha YXOTO, HanpaBeHo B CTbIKa
2.2.
2.CebpxeTe BoAeLwmns NPOBOAHMK KbM FPaHUYHUS eNeKTPUYECKN MPOBOAHMK C MPUAPYKaBaLLNTe KYMITyHIU.
MpUTUCHETE HaMbIHO KYNMYHIUTE C Pa3aBUXHMI KIELLU.

CTAPTUPAHE U U3KINIOYBAHE

CTAPTUPAHE

1. OTBOpETE Kanaka, kaTto HaTucHeTe 6yToHa STOP (CTOIM).

2.lMocTaBeTe rnaBHMs NpekbcBay B nonoxeHune 1. Korato npasuTe ToBa 3a NbpBU MbT, 3anoyBa LUMKbIT OT AENCTBUSA 3a
cTapTupaHe, Npu KOMTO n3bupaTe YeTUpULMAPPEH NUYEH NOEHTUHMKALMOHEH HOMEpP Hape C APYrv Hella.

3.HaTtucHeTte 6yToHa START (CTAPT) n 3aTBOpETE Kanaka.

CMUPAHE

HaTtucHete 6yToHa CTOI.

PErYAUPAHE HA KOCAYKATA-POBOT CNOPEAQ PASMEPA HA BALWWATA
MOPABA

PesyntaTnte OT KOCEHETO 3aBUCAT OT BPEMETO 3a KOCEHe. Perynupaiite BpeMeTO 3a KOCEHE Taka, Ye a CbOTBETCTBA Ha
Bawwusa gBop, kaTo n3nonsearte pyHKumsTa Talimep. Bue nsbupate no koe Bpeme Ha AeHs Aa paboTm kKocaykaTta-poboT.
KocaukaTta-po6oT kocu okono 43 m?/463 ft> Ha yac n geH. Hanpumep ako gBopbT By ce cbeTom oT Tpea ¢ nnowy, 300
m?/3230 ft?, kocaukaTa-poboT TpsibBa oa paboTn cpegHOo 7 Yaca Ha geH.

TEXHUYECKO OBCINYXBAHE

1. TMaBHUAT NpekbcBay TpsibBa Aa e B no3muus 0 npes usnoTo BpemMe Ha paboTa BbpXy LLACUTO Ha kocaykaTa pobor,
KaTo HanpumMmep NOYNCTBAHE UK CMSAHA Ha HOXoBe. CMEHSANTE HOXOBETE PeA0BHO, 3a Aa NonyvnTe Han-gobpu
pe3ynrtatu OT KOCEHETO.

2.3a nouyncTBaHe Ha kocavkata-poboT He n3nona3eanTe BOOOCTPYKa UNn Aopu Tevawla soga. [Npu noymcTBaHeTo
HUKOra He n3nona3BanTe pa3TBOPUTENN.

3. AKO MmMa onacHOCT OT MbJIHUK, BCUYKM BPb3KM KbM 3apexjallaTta cTaHums (3axpaHBaHe, kaben 3a opopmsiHe Ha
rpaHuua n Bogely kaben) Tpsabea ga 6baaT OTKavyeHu.

4.B kpas Ha ce3oHa Npeaun 3MMHOTO CbXPaHeHne 3apedeTe HanbITHO BaTepusaTa.
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For more information and instructions, read the complete Operator’s manual on the Husqvarna website @
(www.husqvarna.com)

1. PLACEMENT OF AND CONNECTING THE CHARGING STATION

1. Place the charging station at a central position in the working area, with a lot of open space in front of the charging station
and on a relatively horizontal surface.

2.Connect the power supply’s low voltage cable to the charging station and the power supply.

3. Connect the power supply to a 100-240 V wall socket.

4. Place the robotic lawn mower in the charging station to charge the battery while the boundary wire is laid. Set the main
switch to position 1.

2. PLACEMENT OF THE BOUNDARY WIRE AND THE GUIDE WIRE

1. Lay the boundary wire so that it forms a loop around the working area.

2.Make an eyelet at the point where the guide wire will later be connected.

3. Run the guide wire to the point on the boundary loop where the connection will be made. Avoid laying the wire at tight
angles.

3. CONNECTING THE BOUNDARY WIRE AND THE GUIDE WIRE

1. Narrow passages in the yard make it difficult for the robotic lawn mower to find the charging station. The robotic lawn
mower can be lead to remote areas using the guide wire. The guide wire also helps the robotic lawn mower to quickly find
the charging station.

2.Lay the guide wire under the charging station and at least 2 m/ 7 ft straight out from the front edge of the charging station.

3. Open the connectors and lay the wire ends in the recesses on each connector.

4. Press the connectors together using a pair of pliers.

5. Cut off any surplus boundary wire. Cut 1-2 cm / 0.4-0.8” above the connectors.

6. Press the connectors onto the contact pins, marked AL (left) and AR (right), on the charging station. It is important that
the right-hand wire is connected to the right-hand contact pin, and the left-hand wire to the left-hand pin.

7. Fasten the connector to the contact pin marked GUIDE on the charging station.

4. CONNECTING THE GUIDE WIRE TO THE BOUNDARY WIRE

1. Cut the boundary wire with a wire cutters at the centre of the eyelet that was made in step 2.2.
2. Connect the guide wire to the boundary wire using the accompanying couplers. Press the couplers completely together
with a polygrip.

STARTING AND STOPPING

STARTING

1. Open the cover by pressing the STOP button.

2. Set the main switch to position 7. When you do this for the first time, a start up sequence starts where you select a four
digit PIN code among other things.

3. Press the START button and close the cover.

STOPPING

Press the STOP button.

ADJUSTING THE ROBOTIC LAWN MOWER TO SUIT THE SIZE OF YOUR
LAWN

The mowing results depend on mowing time. Adjust the mowing time to suit your yard using the Timer function. You decide
what times during the day the robotic lawn mower is to work. The robotic lawn mower mows about 43 m? /463 ft> per hour and
day. For example; if your yard consists of 300 m?/ 3230 ft? of grass, the robotic lawn mower should work on average 7 hours
per day.

MAINTENANCE

1. The main switch should be in the 0 position during all work on the robotic lawn mower’s chassis, such as cleaning or
replacing the blades. Replace the blades regularly for the best mowing result.

2.Never use a high-pressure washer or even running water to clean the robotic lawn mower. Never use solvents for
cleaning.

3. All connections to the charging station (power supply, boundary and guide wire) must be disconnected if there is a risk of
a thunderstorm.

4. Fully charge the battery at the end of the season before winter storage.
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Postojano zeleno
svetlo

Dobar signal grani¢ne
petlje.

Stalno zeleno svjetlo
Dobar signal grani¢ne
petlje.

MocTosiHHA 3eneHa cBeTnnHa
[o6bp curHan Ha rpaHnuYHKS
KOHTYP.

Green solid light
Good boundary loop signal.

Trepcéuce zeleno svetlo
ECO rezim je aktiviran.

Zeleno treperece svjetlo
Uklju€en je nacin rada
ECO.

3eneHa murawia cBeTnmMHa
AkTuBupaH e pexum ECO.

Green flashing light
ECO mode is activated.

Trepc€uce plavo svetlo
Kvar u grani¢noj petlji.

Plavo treperece svjetlo
Kvar u grani¢noj petlji.

CuHA Mmurawia cBeTnumHa
HewusnpaBHOCT B rpaHn4HUst
KOHTYP.

Blue flashing light
Malfunction in the boundary
loop.

Trepc€uce crveno svetlo
Kvar u anteni stanice za
punjenje.

Crveno treperece svjetlo
Kvar na anteni stanice za
punjenje.

YepBeHa murawja cBeTnuvHa
HewnsnpaBHOCT B aHTeHaTa Ha
3apexgaliara ctaHuus.

Red flashing light
Malfunction in the charging
station’s antenna

Postojano crveno
svetlo

Kvar na Stampanoj plo€i
ili loSe napajanje u sta-
nici za punjenje. Gresku
bi trebalo da otkloni
ovlaséeni tehnicar.

Stalno crveno svjetlo
GreSka sklopovske plocice
ili neodgovarajuce napa-
janje stanice za punjenje.
Popravak kvara prepus-
tite ovlastenom servisnom
tehnicaru.

MocTosiHHa YepBeHa
CBeTNMHa

HewusnpaBHoCT B neyatHata
nnatka unv HenpasWUHO
3axpaHBaHe B 3apexaaluara
cTaHuus. HemsnpaBHocTTa
TpsibBa Aa ce OTCTpaHu ot
YMBIHOMOLLEH CEPBU3EH
TEXHWK.

Red solid light

Fault in the circuit board or
incorrect power supply in
the charging station. The
fault should be rectified

by an authorized service
technician

Trepcéuce zuto svetlo
Zica za vodenje nije
povezana ili neispravan
rad Zice za vodenje.

Zuto trepereée svjetlo
Zica za navodenje nije
priklju¢ena ili postoji kvar na
Zici za navodenje.

Xbnta myrawa ceetnuHa
BogeLwmaT npoBoaHUK

He e CBbp3aH Unn uva
Heun3npPaBHOCT BbB BOAELLMS
MPOBOAHVK.

Yellow flashing light
Guide wire not connected
or malfunction in the guide
wire.

®
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aje sta?
Glavni prekidac

Plo¢e punjaca

St

1.

2. Stop dugme
3.

4

SgeeNao

. LED za funkcionalnu
proveru granic¢ne Zice i

Zice za vodenje

Oznaka visine koSenja

Displej

Tastatura

Stanica za punjenje

Napajanje*™

0. Niskonaponski kabel

1. Grani€na Zica i zica za
vodenje*

12. Spojnice*

13. Klinovi*

14. Konektori*

15. Merni instrument

16. Vijci za priévrscivanje

*

stanice za punjenje

Nalazi se u odvojenom
kompletu za instalaciju; nije
uklju¢eno pri kupovini robotske
kosacice.

** |zgled napajanja se moze

razlikovati u zavisnosti od
trzista.

sto je sto?

1. Glavni prekida¢

2. Stop gumb

3. Ploce za punjenje

4. LED za provjeru
funkcije grani¢nih zica i
Zica za vodenje

5. Pokazatelj visine
rezanja

6. Zaslon

7. Tipkovnica

8. Punjac

9. Napajanje**

10. Niskonaponski kabel

11. Grani€na zica i zica za
navodenje*

12. Spojnice*

13. Klinovi*

14. Poveznici*

15. Mjerac

16. Cavli za osiguranje
punjaca

* Uklju¢eno u komplet za
montazu, ali nije uklju¢eno u
standardnu opremu koja se
dobije prilikom kupnje
robotske kosilice trave.

**|zgled elektriénog
napajanja moze se
razlikovati ovisno o trzistu.

Koe kakBo e?

MmaBeH npekbcBay

BytoHn CTOIN

3apsagHu nnacTuHn

CeeToauopn 3a

byHKUMOHanHa npoBepka

Ha rpaHN4yHUTE U

BOJELLNTE eNeKTpUYecKn

npoBOAHULMN

NHavkaumsa 3a

BMCOYMHA Ha KOCEHe

Oucnnen

Knasuatypa

3apexpalia ctaHuus

3axpaHBaHe**

0. Kaben 3a Hucko
HanpexeHune

11. lNMpoBogHKK 3a rpaHuLa u

BofeHe*

12. KynnyHru*

13. Konueta*

14. KoHekTopn*

15. Ypepn 3a nsmepBaHe

16. BuHTOBE 3a 3akpenBaHe

Ha 3apexpjaliaTta cTaHuns
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* BkntoyeHu B kOMMNeKkTa 3a
MHCTanauus, Ho He ca
BKJTOYEHU NPKM NOKynKaTa Ha
KocaykaTa po6GoT.

** BbHLWHWUAT BUA Ha
eneKkTpo3axpaHBaHETO MOXe
[a Bapuvpa B 3aBMCUMOCT OT
nasapa.

What is what?

. Main switch

STOP button

Charging plates

LED for function check
of the boundary and
guide wires

5. Cutting height indication
6. Display

7. Keypad

8. Charging station
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. Power supply**
0. Low voltage cable
1. Wire for boundary and
guide*
12. Couplers*
13. Pegs*
14. Connectors*
15. Measurement gauge
16. Screws for securing the
charging station

* Included in Installation kit, not
included in the purchase of
the robotic lawn mower.

** The appearance of the
power supply may differ
depending on market.
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AUTOMOWER® je trgovinska marka u vlasniStvu kompanije Husqvarna AB. Autorska prava © 2021 HUSQVARNA. Sva prava zadrzana.
AUTOMOWER?® je zastitni znak u vlasnistvu proizvodaca Husqvarna AB. Autorsko pravo © 2021 HUSQVARNA. Sva prava pridrzana.
AUTOMOWER® e Tbproscka mapka, cobcteeHocT Ha Husgvarna AB. Copyright © 2021 . HUSQVARNA. Bevdky npaBa 3anaseHu.

AUTOMOWER?® is a trademark owned by Husqgvarna AB. Copyright © 2021 HUSQVARNA. All rights reserved.
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