Husqvarna

HUSQVARNA AUTOMOWER®
320/330X
NAVOD NA OBSLUHU







1 Uvod a bezpeénost’

1.1 Uvod

1.2 Symboly na vyrobku

1.3 Symboly pouzité v navode na obsluhu
1.4 Bezpecnostné pokyny

2 Prezentacia

2.1 Popis dielov
2.2 Obsah balenia
2.3 Funkcia

3 Instalacia

3.1 Priprava

3.2 Instalacia nabijacej stanice

3.3 Nabijanie batérie

3.4 Instalacia ohraniCujuceho kabla
3.5 Pripojenie ohrani¢ujuceho kabla
3.6 InStalacia navadzacieho kabla
3.7 Kontrola inStalacie

3.8 Prvé spustenie a kalibracia

3.9 Testovanie dokovania v
nabijacej stanici

4 Pouzitie

4.1 Nabijanie vybitej batérie

4.2 Pouzitie asovacta

4.3 Spustenie

4.4 Zastavenie

4.5 Vypnutie

5 Ovladaci panel

5.1 Vyber prevadzky Start

5.2 Vyber prevadzky Parkovanie

5.3 Hlavny vypina¢

5.4 TlaCidlo PARK (Parkovat) na nabijacej stanici

6 Funkcie ponuky
6.1 Hlavna ponuka
6.2 Struktara ponuky
6.3 Casovad

6.4 VySka kosenia
6.5 Zabezpecenie
6.6 Spravy

6.7 Timer pocasia
6.8 Instalacia

6.9 Nastavenie
6.10 Prislusenstvo

7 Priklady zahrad

8 Udrzba

8.1 Zimné skladovanie

8.2 Zimny servis

8.3 Po zimnom skladovani
8.4 Cistenie

8.5 Preprava a presun

8.6 V pripade burky

8.7 Noze

8.8 Batéria

OOk WWw

11
11

15
15
16
20
21
27
28
31
32

32

33
33
34
34
35
35

36
37
38
39
39

40
40
41
42
45
46
48
49
50
60
65

66

7
72
72
73
73
74
74
75
75

9 RieSenie problémov

9.1 Chybové hlasenia

9.2 Informacna sprava

9.3 Signalizacné svetlo na nabijacej stanici
9.4 Priznaky

9.5 Hladanie preruSeni

v obvodovom kabli

10 Technické udaje
11 Zaruéné podmienky

12 Informécie tykajuce sa zZivotného prostredia
12.1 Demontéaz batérie na recyklaciu

13 EU vyhlasenie o zhode

76
76
79
80
81
83
87
88

89
89

91

Slovensky — 1



ZAZNAM

Vyrobné cislo:

PIN kod:

Predajca:

Telefénne Cislo
predajcu:

V pripade kradeze robotickej kosacky je potrebné na tuto skutoénost upozornit spolo¢nost Husgvarna Group

AB. Kontaktujte vasho miestneho predajcu a uvedte mu vyrobné ¢&islo vyrobku, aby sa mohol zaregistrovat do
medzinarodnej databazy ako ukradnuty vyrobok. Toto je délezity krok pre ochranu proti kradezi robotickej kosacky,
ktory znizuje zaujem o kupu a predaj kradnutych robotickych kosaciek.

Vyrobné ¢&islo vyrobku pozostava z deviatich Cislic a je uvedené na typovom §titku vyrobku (nachadza sa na vnutornej
strane krytu displeja) a na obale vyrobku.

www.automower.com
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UVOD A BEZPECNOST

1 Uvod a bezpeénost’

1.1 Uvod

Gratulujeme, ze ste si vybrali produkt s vynimocne
vysokou kvalitou. Ak chcete vytazit z robotickej kosacky
Husqvarna maximum, musite vediet, ako funguje.
Tento navod na obsluhu obsahuje délezité informacie

o robotickej kosacke, o spbsobe jej inStalacie a pouziti.

Ako doplnok k tomuto Navodu na obsluhu najdete dalSie
informacie na webovej stranke kosacky Automower®,
www.automower.com. Najdete tu dalSie rady a pokyny
na jej pouzivanie.

Spolo¢nost Husqvarna AB neustale vyvija svoje vyrobky,
a preto si vyhradzuje pravo na modifikaciu konstrukcie,
vzhladu a funkcie vyrobkov bez toho, aby o tom dopredu
informovala.

Z dévodu jednoduchs$ieho pouzivania navodu na obsluhu
sa v nom pouziva nasledovny systém:

« Text pisany kurzivou je text, ktory sa zobrazuje na
displeji robotickej kosacky, alebo je odkazom na inu
Cast’ navodu na obsluhu.

+ Slova pisané tuénym pismom oznacuju jedny
z tlacidiel na klavesnici robotickej kosacky.

+  Slova pisané VELKYMI PISMENAMI a kurzivou
oznacuju polohu hlavného vypinaca a rozlicné
prevadzkové rezimy, ktoré su k dispozicii na
robotickej kosacke.

DOLEZITE INFORMACIE

Navod na obsluhu si starostlivo precitajte,
aby ste porozumeli pokynom, skor nez
budete roboticku kosacku pouzivat'.

VYSTRAHA
A Roboticka kosa¢ka méze byt

nebezpecna, ak sa pouziva
nespravne.

VYSTRAHA
A Nikdy nepouzivajte roboticku

kosacku, ak sa v pracovnej
oblasti nachadzaju osoby, najma
deti, alebo domace zvierata.

www.automower.com

1001-003
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UVOD A BEZPECNOST

1.2 Symboly na vyrobku

Na robotickej kosacke najdete tieto symboly. Dékladne
si ich prestudujte.

* Navod na obsluhu si starostlivo precitajte, aby ste
porozumeli pokynom, skér nez budete roboticku
kosaCku pouzivat. Vystrahy a bezpecnostné pokyny
uvedené v tomto navode na obsluhu sa musia
dosledne dodrziavat, ak sa ma roboticka kosacka
pouzivat bezpectne a efektivne.

* Roboticka kosacka sa da spustit, len ak je hlavny
vypinac v polohe 1 a je zadany spravny PIN kod.
Pred vykonavanim kontroly a/alebo udrzby otocte
hlavny vypina¢ do polohy 0.

*  Zdrziavajte sa v bezpec€nej vzdialenosti od robotickej
kosacky, ked je spustena. Udrziavajte ruky a chodidla
mimo dosahu rotujucich nozov. Po¢as prevadzky
robotickej kosacky nikdy nedavajte ruky alebo
nohy do tesnej blizkosti alebo pod teleso kosacky.

* Nejazdite na robotickej kosacke.

»  Tento vyrobok je v sulade s prislusnymi smernicami ES.

*  Emisie hluku do okolitého prostredia. Informacie
o emisiach vyrobku su uvedené v kapitole 10,
Technické udaje, a na typovom Stitku.

*  Ked vyrobok dosiahne koniec Zivotnosti, nesmie sa
likvidovat' ako bezny domaci odpad. Vyrobok sa musi
zrecyklovat v sulade s miestnymi pravnymi predpismi.

* Na Cistenie robotickej kosacky nikdy nepouzivajte
vysokotlakovy Cisti¢, dokonca ani te€ucu vodu.

Slovensky — 4
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UVOD A BEZPECNOST

+  Sasi obsahuje komponenty, ktoré su citlivé na
elektrostaticky vyboj. Sasi je tieZ vyznamnou &astou
konstrukcie robotickej kosacky, a ak sa ma vyrobok
pouzivat vonku, Sasi sa musi profesionalnym
spbsobom opatovne zapecatit. Z tohto dévodu mézu
Sasi otvarat iba technici v autorizovanom servise.
Poskodena pelat mbze spdsobit, ze cela zaruka
alebo jej Casti nebudu viac platit.

* Nizkonapatovy kabel sa nesmie skracovat,
predizovat ani nadpajat.

* V blizkosti nizkonapatového kabla nepouzivajte
vyzina€. Pri vyzinani okrajov davajte pozor na
miesta, kde su umiestnené kable.

1.3 Symboly pouzité v navode
na obsluhu

Tieto symboly najdete v navode na obsluhu. Dékladne
si ich preStudujte.

*  Pred vykonavanim kontroly a/alebo udrzby otocte
hlavny vypina¢ do polohy O.

»  Pri praci so Sasi robotickej kosaCky vzdy pouzivajte
ochranné rukavice.

» Na distenie robotickej kosacky nikdy nepouZivajte
vysokotlakovy Cisti¢, dokonca ani teCucu vodu.

» Poli¢ko s vystrahou upozorfiuje na riziko urazu,
najma v pripade nedodrzania pokynov.

* Informacéné poli¢ko upozorfiuje na riziko poskodenia
materialu, najma v pripade nedodrzania pokynov.
Poli¢ko sa tiez pouziva tam, kde hrozi riziko chyby
pouzivatela.

3012-1097

3012-1351

3012-1060

3012-272

i)

0000

00000

VYSTRAHA

3018-062

DOLEZITE INFORMACIE
Text
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UVOD A BEZPECNOST

1.4 Bezpeénostné pokyny

Pouzitie

« Tato roboticka kosacka je ur€ena na kosenie travy
na otvorenych a vodorovnych plochach. M6ze sa
pouzivat iba s vybavenim odporu¢anym vyrobcom.
VSetky ostatné typy pouzivania su nespravne. Musia
sa prisne dodrZiavat pokyny vyrobcu tykajuce sa
prevadzky, udrzby a opravy.

*  Nikdy nepouZivaijte roboticku kosacku, ak sa v
pracovnej oblasti nachadzaju osoby, najma deti, alebo
domace zvierata. Ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju
osoby alebo domace zvierata, odporu¢ame kosacku
naprogramovat na pouzitie v Case, ked v danej oblasti
nie su ziadne osoby, napr. v noci. Pozrite si ¢ast 6.3
Casovac na strane 42.

»  Tuto roboticku kosacku mézu pouzivat, vykonavat na
nej udrzbu a opravovat iba osoby, ktoré su dékladne
oboznamené s jej osobitnymi charakteristikami
a bezpe€nostnymi predpismi. Navod na obsluhu si
starostlivo precitajte, aby ste porozumeli pokynom,
skér nez budete roboticku kosacku pouzivat.

+ Je zakdzané modifikovat povodny dizajn robotickej
kosacky. V8etky modifikacie vykonavate na vase riziko.

»  Skontrolujte, €i na travniku nie su ziadne kamene,
vetvy, nastroje, hracky, alebo iné predmety, ktoré
mo&zu poskodit noZe. Predmety na travniku mézu
tiez spdsobit, Ze na nich roboticka kosacka uviazne
a na odstranenie predmetu a pokracovanie kosacky
v koseni bude potrebna pomoc.

»  Zapnite roboticku kosacku podla pokynov. Ked
je hlavny vypinac prepnuty do polohy 7; drzte
ruky a nohy mimo dosahu rotujucich nozov. Nikdy
nedavajte ruky a nohy pod roboticku kosacku.

* Roboticku kosacku nikdy nezdvihajte ani
neprenasaijte, ak je hlavny vypinac v polohe 1.

* Nedovolte, aby roboticku kosacku pouzivali osoby,
ktoré nevedia, ako kosacka funguje a ako sa sprava.

* Nedovolte, aby doSlo k zrazke robotickej kosacky s
osobami alebo inymi Zivymi tvormi. Ak sa kosacke
dostane do cesty nejaka osoba alebo iny Zivy tvor,
musi sa ihned zastavit. Pozrite si Cast' 4.5 Vypnutie na
strane 35.

* Na roboticku kosacku alebo nabijaciu stanicu nekladte
Ziadne predmety.

* Nikdy nepouZivajte roboticku kosacku, ak je
poskodeny rezny kotu¢ alebo teleso kosacky.

Kosacka sa nesmie pouZivat’ ani s poSkodenymi
nozmi, skrutkami, maticami alebo kablami.

* Ak hlavny vypina¢ nefunguje, roboticku kosacku
nepouZzivajte.

Slovensky — 6
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UVOD A BEZPECNOST

+ Ked sa roboticka kosacka nepouziva, vzdy ju vypnite
pomocou hlavného vypina¢a. Roboticka kosacka sa
da spustit, len ak je hlavny vypinac v polohe 1 a je
zadany spravny PIN kod.

* Roboticka kosacka sa nikdy nesmie pouzivat su€asne
s ostrekovacmi. V takom pripade pouzite funkciu
gasovada (Pozrite si éast’ 6.3 Casovaé na strane 42),
aby kosacka a ostrekovace travnika nikdy neboli
v prevadzke v tom istom Case.

*  Spolo¢nost Husqvarna AB nezarucuje upinu
kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi
bezdrétovych systémov, ako su napriklad dialkové
ovladace, radiové vysielacky, naCuvacie zariadenia,
zakopané elektrické oplétky a podobne.

»  Zabudovany alarm je velmi hlasny. Budte opatrni,
najma ak sa roboticka kosacka pouziva vnutri.

Preprava

Pri preprave robotickej kosacky na dlhé vzdialenosti by sa
mal pouzivat’ originalny obal.

Bezpecné presunutie z pracovnej oblasti alebo v ramci nej:

1. Zastavte roboticku kosacku stlacenim tlacidla
STOP. Ak je zabezpecenie nastavené na
strednu alebo vysoku uroven (pozrite si ¢ast’ 6.5
Zabezpecenie na strane 46.), je potrebné zadat PIN
kéd. PIN kod obsahuje Styri Cislice a vybera sa
pri prvom spusteni robotickej kosacky, pozrite si
Cast’ 3.8 Prvé spustenie a kalibracia na strane 32.

2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

3. Preneste roboticku kosacku za rukovat
nachadzajucu sa na zadnej strane vyrobku.
Roboticku kosacku neste tak, aby rezny kotué
bol na strane, ktora je dalej od tela.

DOLEZITE INFORMACIE

Nedvihajte roboticku kosacku, ak je odsta-
vena k nabijacej stanici. M6ze tym dojst’

k poskodeniu nabijacej stanice a/alebo
robotickej kosacky. Stlacte tlaidlo STOP
a namiesto toho najprv vytiahnite robotic-
ku kosacku z nabijacej stanice predtym,
ako ju zdvihnete.

3012-1044

3012-1060

3012-1203
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UVOD A BEZPECNOST

”

Udrzba

VYSTRAHA
A Ked je roboticka kosacéka

prevratena, hlavny vypina¢ musi
byt’ vzdy v polohe 0.

Hlavny vypinaé by mal byt’ prepnuty
do polohy 0 pocas vSetkych prac na
Sasi kosacky, napriklad pri isteni
alebo vymene nozov.

DOLEZITE INFORMACIE

Na cCistenie robotickej kosacky nikdy
nepouzivajte vysokotlakovy ¢istic,
dokonca ani te€icu vodu. Na Cistenie
nikdy nepouzivajte rozpust'adla.

Kazdy tyzder skontrolujte roboticki kosacku a vymenite

vSetky poskodené alebo opotrebované diely. Pri tyzdennych

kontrolach sa musia vykonat nasledovné ¢innosti:

Ocistite nabijaciu stanicu od travy, listov, vetviciek
a inych predmetov, ktoré mézu branit dokovaniu
robotickej kosacky v nabijacej stanici.

Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0 a nasadte
si ochranné rukavice. Obratte roboticku kosacku
naopak. Skontrolujte nasledovné:

1.

Ocistite hnacie kolesa. Trava v hnacich kolesach
mdbze ovplyvnit funkénost kosacky na svahoch.

Ocistite predné kolesa. Trava na prednych
kolesach a napravach prednych kolies mbéze
mat vplyv na vykonnost.

Ocistite teleso kosacky, Sasi a kosiaci systém.
Trava, listie a iné predmety, ktoré zatazuju
vyrobok, ovplyviuju vykonnost.

Skontrolujte, ¢i su vSetky noze kosacky
neporusené. Skontrolujte, ¢i sa noze mézu volne
otacat. Aj ked su noze kosacky neporusené,
musia sa pravidelne vymienat, aby boli vysledky
kosenia o najlepsSie a aby bola spotreba energie
nizka. V pripade potreby vymerite vSetky noze

a skrutky naraz, aby boli rotacné ¢asti stale
vyvazené. Pozrite si Cast’ 8.7 NoZe na strane 75.

Slovensky — 8
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PREZENTACIA

2 Prezentacia

V tejto kapitole su uvedené informacie, ktoré je dolezité
mat na zreteli pri planovani inStalacie.

InStalacia robotickej kosacky Husqvarna zahina Styri
hlavné komponenty:

* Roboticka kosacka, ktora kosi travnik a vyuziva
pritom v podstate nepravidelny vzorec pohybu.
Roboticka kosacka je napajana batériou, ktora
nevyiaduje udrzbu. 3012-1040

* Nabijacia stanica, kam sa roboticka kosacka automaticky
vracia, ked je Uroven nabitia batérie prili§ nizka.
Nabijacia stanica ma tri funkcie:

»  Odosielanie riadiacich signalov do ohrani€ujuceho
kabla.

» Odosielanie riadiacich signalov do navadzacich
kablov.

3012-1041

* Nabijanie batérie v robotickej kosacke.

*  Transformator, ktory sa pripaja medzi nabijaciu
stanicu a elektrickl zasuvku s napatim 100V-240V.
Transformator sa pripaja do elektrickej zasuvky P
a k nabijacej stanici s pouzitim 10 m dihého b
nizkonapatového kabla. Nizkonapatovy kabel
sa nesmie skracovat ani predizovat.

I?Ihél’ nizkonapatovy kabel je volitelne k dispozicii.
DalSie informacie ziskate u vasho predajcu. 30121214

*  Obvodovy kabel ulozeny v uzavretej slu¢ke okolo
pracovnej oblasti robotickej kosacky. Obvodovy kabel
sa uklada okolo okrajov travnika a okolo predmetov
a rastlin, ktorym sa roboticka kosaCka musi vyhnut.
Obvodovy kabel sa tiez pouziva ako navadzaci kabel.

Kabel dodavany na instalaciu je dlhy 400 m (250 m
pre kosacku Automower® 320). Ak to nestaci, moze
sa dokupit dal$i kabel, ktory sa napoji na existujuci
kabel pomocou spojky.

3012-221

Maximalna povolena diZzka ohraniéujlcej slucky
je 800 m.

Slovensky — 9



PREZENTACIA

2.1 Popis dielov

Cisla na obrazku predstavuiju:

Ll A

IS

10.
1.
12.
13.
14.
15.
16.

Hlavna konstrukcia
Dvierka k displeju a klavesnici
Tlagidlo zastavenia/Zapadka na otvorenie dvierok

Uchytenie na prisluSenstvo, napr. svetlomety
(nie je k dispozicii pre kosacku Automower® 320)

Predné koleso
Zadné kolesa

LED indikator prevadzky nabijacej stanice,
ohrani€ujuceho kabla a navadzacieho kabla

Kontaktné pasiky

Tlacidlo parkovania (nie je k dispozicii pre kosacku
Automower® 320)

Nabijacia stanica

Typovy §titok

Displej

Klavesnica

Kosiaci systém

Skrifia ramu s elektronikou, batériou a motormi
Rukovat

Slovensky — 10

17.
18.
19.
20.
. Prepajaci kabel pre ohrani€ujucu slu¢ku a navadzaci

22.
23.
24.
25.
26.

27.
28.
29.
30.
31.
32.

Hlavny vypinac
Rezny kotu¢
Klzna platiia
Transformator

kabel

Nizkonapatovy kabel

Svorky

Konektor pre prepajaci kabel

Skrutky pre upevnenie nabijacej stanice
Mierka na pomoc pri inStalacii ohrani¢ujuceho kabla
(mierka sa uvolni odlomenim zo skrinky)
Spojky pre pripajaci kabel

Navod na obsluhu a stru¢na priru¢ka
Stitky na kable

Pridavné noze

Vystrazny Stitok

Disk DVD s celym navodom na obsluhu



PREZENTACIA

2.2 Obsah balenia

Balenie s kosackou Automower® obsahuje nasledujice polozky.

Automower®320 | Automower® 330X

Roboticka kosacka \/ V
Nabijacia stanica \/ \
Transformer \ \
Obvodovy kabel 250 m 400 m
Nizkonapatovy kabel x/ \
Koliky 300 ks 400 ks
Konektory 5 ks 5 ks
Skrutky nabijacej stanice 6 ks 6 ks
Allenov klug v v
Ukazovatel merania \ \
Spojky 3 ks 3 ks
CD v v
Navod na obsluhu a stru€na prirucka \ \
Stitky na kable Y \
Pridavné noze 9 ks 9 ks
Vystrazny Stitok 2 ks 2 ks

2.3 Funkcia

Kapacita

Roboticka kosatka sa odporuca pre travniky s rozlohou
max. 3 200 m2 (2 200 m: pre kosacku Automower® 320).

Rozloha plochy, ktoru dokaze roboticka kosacka pokosit,
zavisi v prvom rade od stavu noZov a typu, dizky a vihkosti
travy. Vyznamny je tieZ tvar zdhrady. Ak zédhrada z vacsej
Casti pozostava z otvorenych travnikov, roboticka kosacka
pokosi za hodinu vaésiu plochu, ako ked sa zahrada
sklada z niekolkych menSich travnikov oddelenych
stromami, kvetinovymi zahonmi a priechodmi.

PIne nabita roboticka kosacka mdze kosit 130 az

170 minut (50 az 70 minut pre kosacku Automower® 320),
v zavislosti od veku batérie a od hustoty travy. Potom sa
roboticka kosacka nabija 50 az 70 minut. Cas nabijania
sa mbzZe menit okrem inych faktorov v zavislosti od
teploty prostredia.

Slovensky — 11



PREZENTACIA

Spobsob kosenia

Kosiaci systém v robotickej kosacke Husqvarna je
zalozeny na efektivnom a Uspornom principe. Oproti
mnohym Standardnym kosackam roboticka kosacka travu
kosi, namiesto toho, aby ju trhala.

Odporucame, aby ste robotickii kosacku nechali kosit’
najma za suchého pocasia, ak chcete dosiahnut ¢o
najlepSie vysledky. Robotické kosacky Husqvarna mézu 3020002
kosit aj po€as dazda, ale mokra trava sa lahko prilepi na

roboticku kosacku a hrozi zvySené riziko zoSmyknutia na

strmych svahoch.

Na dosiahnutie najlepSieho vysledku kosenia musia byt
nozZe v dobrom stave. Aby noZe zostali ostré ¢o najdlhSie,
je délezité, aby na travniku neboli vetvy, malé kamienky
a iné predmety, ktoré mozu poskodit noze.

Aby bol vysledok kosenia €o najlepsi, noze pravidelne
vymienajte. Vymena noZov je velmi jednoducha. Pozrite
si ¢ast’ 8.7 NoZe na strane 75.

Spoésob prace

Roboticka kosaCka automaticky kosi travnik. Nepretrzite
strieda obdobia kosenia a nabijania.

Roboticka kosacka za¢ne hladat’ nabijaciu stanicu, ked
je uroven nabitia batérie priliS nizka. Roboticka kosacka
nekosi, ked' hfada nabijaciu stanicu.

Ked roboticka kosacka hlada nabijaciu stanicu, moze
ju ngjst’ niekolkymi réznymi spésobmi. Pozrite si
Cast’ Hladanie nabijacej stanice na strane 13.

3012-1026

Ked sa batéria uplne nabije, roboticka kosacka opusti
nabijaciu stanicu a za¢ne kosit’ Cast’ zahrady, v ktorej
dihsie nebola. Miesto urci zabudovany prijima¢ GPS.
Funkciou je vybavena iba kosacka Automower® 330X.

Na kosacke Automower® 320 mdzete nastavit manualny Ni/w»/
odchod, aby ste sa uistili, Ze travnik bude pokoseny : > &;
rovnomerne, Pozrite si ¢ast’ 6.8 InStalacia na strane 50. wh L

" Y

Ked teleso robotickej kosacky narazi na prekazku,
roboticka kosacCka zaradi spatny chod a zvoli novy smer.

3012-1043

Senzory na prednej a zadnej strane zaregistruju, ked
sa roboticka kosacka pribliZi k ohrani¢ujucemu kablu.
Roboticka kosacka prejde maximalne 32 cm za kabel
a potom sa otoci.

Tlacidlo STOP v hornej Casti robotickej kosacky

sluzi hlavne na zastavenie robotickej kosacky pocCas
prevadzky. Po stla¢eni tlacidla STOP sa otvoria dvierka,
za ktorymi je ovladaci panel. Tlacidlo STOP zostane
stlaCené, kym sa dvierka znovu nezatvoria. Tato

Slovensky — 12
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vlastnost spolu s tlac¢idlom START funguju ako opatrenie
na zabranenie nastartovania.

Na ovladacom paneli na vrchnej strane robotickej
kosacky moZete upravovat vSetky nastavenia robotickej
kosacky.

3012-1044

Ak sa po prvykrat hlavny vypina¢ nastavi do polohy 7,
zacne sa postup spustenia, ktory zahffia niekolko
dolezitych zakladnych nastaveni. Pozrite si ¢ast’ 3.8 Prvé
spustenie a Kkalibracia na strane 32.

Vzor pohybu

Vzor pohybu robotickej kosacky je nahodny a roboticka olola
kosacka si ho voli sama. Vzorec pohybu sa nikdy = E
neopakuje. Vdaka tomuto kosiacemu systému sa
travnik kosi velmi rovnhomerne bez akychkolvek Ciar
od robotickej kosacky.

3012-1094

Ak roboticka kosacka vojde do oblasti, kde zisti, ze

trava je dlhsia ako je priemerna dizka, méze zmenit
vzor pohybu. Potom mdéze kosit do Spiraly, aby rychlejSie
pokosila oblast' s dlhSou travou. Toto sa nazyva kosenie
do Spiraly.

HlFadanie nabijacej stanice

Roboticka kosacka sa da nastavit tak, aby hladala
nabijaciu stanicu jednym alebo viacerymi z troch
rozli€nych spésobov. Roboticka kosatka automaticky
kombinuje tieto tri spésoby vyhladavania, aby vyhladala
nabijaciu stanicu o najrychlejSie, ale zaroven aby ¢o
najviac predisla vytvaraniu pasov v trave.

3012-562

Pouzitim mozZnosti manualneho nastavenia sa daju
tieto tri spésoby vyhladavania skombinovat' tak, aby
sa vyhladavanie nabijacej stanice optimalizovalo pre tvar
danej zahrady, pozrite si ¢ast' 6.8 InStalacia na strane 50.

3012-1218
1. sposob vyhladavania: Nepravidelné

Roboticka kosacka sa pohybuje nepravidelne, kym
sa nepriblizi k nabijacej stanici.

Vyhodou tohto spésobu vyhladavania je, Ze nevznika
Ziadne riziko vytvorenia stop robotickej kosacky na
travniku. Nevyhodou je, Ze doba hladania mdze byt
pomerne dlha.

3012-485
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2. sp6sob vyhladavania: Sledovanie
navadzacieho kabla

Roboticka kosacka sa pohybuje nepravidelne, kym
nepride k navadzaciemu kablu. Potom roboticka kosacka
postupuje pozdiz navadzacieho kabla do nabijacej stanice.

Navadzaci kabel je kabel, ktory vedie od nabijacej stanice
napriklad k najvzdialenejSiemu koncu pracovnej plochy
alebo cez uzky priechod, a ktory sa nasledne pripaja

k ohraniCujucej slu¢ke. Pozrite si ¢ast’ 3.6 InStalacia
navadzacieho kabla na strane 28.

V pripade kosacky Automower® 330X sa m&Zzu mozno
pouzivat az dva navadzacie kable (iba jeden v pripade
kosacky Automower® 320).

Tento spésob vyhladavania ufah€uje robotickej kosacke
vyhladavanie nabijacej stanice za mnohymi alebo velkymi
ostrov€éekmi, uzkymi priechodmi alebo strmymi svahmi.

Vyhodou tohto spdsobu vyhladavania je kratSia doba
hladania.

3. sposob vyhladavania: Sledovanie
ohranicujuceho kabla

Roboticka kosacka sa pohybuje nepravidelne, kym
nedosiahne ohranicujucu slu¢ku. Potom nasleduje
ohrani€ujucu slu¢ku az k nabijacej stanici. Roboticka
kosacka si nahodne vyberie smer jazdy v smere alebo
proti smeru chodu hodinovych rugiciek.

Tento spbsob vyhladavania je vhodny v inStalacii

s otvorenym travnatym priestorom, Sirokymi priechodmi
(SirSie nez priblizne 3 metre) a bez alebo iba s malym
poctom malych ostrovéekov.

Vyhodou tohto spdsobu vyhladavania je, ze nie je
potrebné instalovat navadzaci kabel.

Nevyhodou je, Ze na travniku sa mézu pozdiz
ohrani€ujucej slucky vytvorit urcité stopy po kosacke.
Cas vyhladavania bude tiez dihsi, ak st v instalacii
Uzke priechody alebo pocetné ostrovéeky.

Pravidlom je, Ze tento spdsob vyhladavania sa pouziva
iba vtedy, ak roboticka kosacka neméze najst nabijaciu

stanicu pomocou prvého alebo druhého spdsobu
vyhladavania v predpokladanom &ase.

Slovensky — 14
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3 Instalacia

Tato kapitola opisuje spOsob inStalacie robotickej kosacky.
Pred zagatim inStalacie si precitajte predchadzajucu
kapitolu 2. Prezentacia.

Pred zacatim intalacie si kompletne precitajte aj tuto
kapitolu. Spbésob instalacie bude mat vplyv na to, ako
dobre bude roboticka kosacka fungovat. Preto je dbleZité
inStalaciu dokladne naplanovat.

Planovanie bude jednoduchSie, ak si nacrtnete
pracovnu plochu vratane prekazok. Ulahéi vam to
vyber ideédlnej polohy pre nabijaciu stanicu, ohrani€ujuci
kabel a navadzaci kabel. Na nacért si zaznacte, kadial
ma viest ohrani€ujuci kdbel a navadzaci kabel.

Priklady inStalacie najdete v ¢asti 7 Priklady zahrad na
strane 66.

Pozrite si tiez stranku www.automower.com, kde najdete
dalSi popis a tipy tykajuce sa inStalacie.

Vykonajte instalaciu podl'a pokynov
v nasledovnych krokoch:

3.1 Priprava

3.2 InStalacia nabijacej stanice

3.3 Nabijanie batérie

3.4 InStalacia ohraniCujuceho kabla

3.5 Pripojenie ohraniujuceho kabla

3.6 InStalacia navadzacieho kabla

3.7 Kontrola inStalacie

3.8 Prvé spustenie a kalibracia

3.9 Testovanie dokovania v nabijacej stanici

Na kompletné spustenie musia byt nabijacia stanica,
ohrani€ujuci kabel a navadzaci kabel zapojené.

3.1 Priprava

1. Ak je travnik v pracovnej oblasti vy$si ako 10 cm,
pokoste ho Standardnou kosackou. Potom
pozbierajte travu.

2. Vyplite diery a dutiny, aby dazdova voda
nevytvarala jazierka vody. Vyrobok sa méze
poskodit, ak sa bude pouzivat v jazierkach vody.
Pozrite si éast’ 11 Zaruéné podmienky na strane 88.

3. Pred indtalaciou si dokladne precitajte vSetky
krOKy 3012-1101
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4. Skontrolujte, ¢i mate vSetky diely potrebné
na instalaciu. Cisla v zatvorkach odkazuju na
obrazok s komponentmi. Pozrite si ¢ast’ 2.1 Popis
dielov na strane 10.

* Roboticka kosacka
* Nabijacia stanica (10)

» Prepajaci kabel pre ohraniCujicu slu¢ku
a navadzaci kabel (21)

« Transformator (20)
* Nizkonapatovy kabel (22)
+ Svorky (23)
» Konektory pre prepajaci kabel (24)
« Skrutky pre nabijaciu stanicu (25)
» Ukazovatel merania (26)
* Spojky pre pripajaci kabel (27)
«  Stitky na kable (29)
Pocas instalacie budete tiez potrebovat’

» Kladivo/plastové kladivko (na fah8ie umiestnenie
svoriek do zeme).

» Kombinované klieSte na odrezanie prestiknutie
ohrani€ovacieho kabla a pritlaenie konektorov
k sebe.

» Nastavitelné klieste (na pritlacenie spojok k sebe).

» Orezavac okrajov/rovny ryl, ak sa ohranicujuci
kabel musi zakopat'.

3.2 Instalacia nabijacej stanice

Najlepsie umiestnenie nabijacej stanice

Pri hladani najlepSieho miesta pre nabijaciu stanicu berte
do Uvahy tieto aspekty:

» Pred nabijacou stanicou nechajte volny priestor
minimalne 3 metre

* Musi byt v blizkosti zésuvk,y. Dodavany
nizkonapatovy kabel ma dizku 10 metrov

» Povrch, na ktory sa nabijacia stanica umiestni,
musi byt vodorovny

» Ochrana pred striekajicou vodou, napriklad
od zavlazovania

* Ochrana pred priamym sIlneénym svetlom

» V pripade potreby umiestnite nabijaciu stanicu
mimo dohladu cudzich fudi

Slovensky — 16
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Nabijacia stanica musi byt umiestnena tak, aby pred fiou
bolo vela volného priestoru (minimalne 3 metre). Mala by
sa tiez umiestnit' v strede pracovnej plochy, aby roboticka
kosacka lah$ie dosiahla do vSetkych oblasti pracovnej
plochy.

Nabijaciu stanicu neumiestriujte do obmedzenych
priestorov v pracovnej ploche. Vtedy méze byt pre
roboticku kosacku vyhladanie nabijacej stanice zloZité.

Nabijacia stanica musi byt umiestnena na relativne
vodorovnom povrchu. Predna Cast’ nabijacej stanice
méze byt maximalne o 5 cm vy$Sie ako jej zadna Cast.

Nabijacia stanica nemézZe byt umiestnena tak, aby mohlo
dojst k ohnutiu jej zakladnej platne.

Max 5 cm

Max 5 cm

3012-559

I

3012-1054

Slovensky — 17
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Pripojenie transformatora

Pri planovani umiestnenia transformatora berte do Uvahy
nasledovné:

» Blizkost nabijacej stanice
* Ochrana pred dazdom
» Ochrana pred priamym slneénym svetlom

Ak je transformator pripojeny k elektrickej zasuvke vonku,
musi byt schvalena na vonkajSie pouZzitie.

Nizkonapatovy kabel pre transforméator ma dizku
10 metrov a nesmie sa skracovat ani predlZovat.
DIhSi nizkonapéatovy kabel je volitelne k dispozicii.
Dalsie informécie ziskate u vasho predajcu.

Nie je povolené pripajat transformator priamo k nabijacej
stanici. VZdy sa musi pouzit’ nizkonapatovy kabel.

DOLEZITE INFORMACIE

Nizkonapat'ovy kabel sa za ziadnych
okolnosti nesmie skracovat’ ani predizovat'.

Je mozné, aby nizkonapatovy kabel krizoval pracovnu
oblast. Nizkonapatovy kabel sa musi zachytit skobami
alebo zakopat a vySka kosenia musi byt taka, aby sa
noze na reznom kotuci nikdy nedostali do kontaktu

s nizkonapatovym kablom.

Nizkonapatovy kabel musi byt polozeny tesne na zemi
a prichyteny kolikmi. Kabel musi lezat tesne na zemi, aby
ho kosacka nepokosila, kym neprerastie travou.

Nizkonapatovy kabel nesmie byt ulozeny v kotuci ani
pod zakladnou doskou nabijacej stanice, pretoze to méze
spoOsobit ruSenie signalov z nabijacej stanice.

DOLEZITE INFORMACIE

Nizkonapat'ovy kabel umiestnite tak, aby
sa s nim noze na reznom kotugci nikdy
nedostavali do kontaktu.

Transformator sa musi umiestnit na miesto, kde bude
dobre vetrany a nebude vystaveny priamemu slneénému
ziareniu. Transformator sa musi umiestnit pod strechu.

Pri pripajani transformatora k elektrickej zasuvke sa
odporuca pouZit isti¢ proti zemnému spojeniu.

Transformator musi byt nainstalovany na vertikalnom
povrchu napriklad na stene alebo na oploteni. Priskrutkujte
transformator na jeho miesto pomocou dvoch montaznych

Slovensky — 18
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ocCiek. Su¢astou dodavky nie su Ziadne skrutky. Pouzite
skrutky vhodné do prisluSného materialu.

Za Ziadnych okolnosti neinstalujte transformator do
vysky, ktora by mohla predstavovat riziko ponorenia
transformatora do vody (najmenej 30 cm nad zemou).
UloZenie transformatora na zem nie je pripustné.

DOLEZITE INFORMACIE

Nabijaciu stanicu vypnite odpojenim
zastrcky transformatora, napriklad pred
Cistenim alebo opravou kabla slucky.

InStalacia a pripojenie nabijacej stanice
1. Nabijaciu stanicu umiestnite na vhodné miesto.

2. Naklorte ochranny kryt nabijacej stanice dopredu
a pripojte nizkonapatovy kabel k nabijacej stanici.

3. Zapojte napajaci kabel transformatora do
elektrickej zdsuvky 100-240 V.

4. Pripevnite nabijaciu stanicu k zemi pomocou
dodanych skrutiek. Skrutky musia byt do
navfitavaca zaskrutkované az uplne dole. Ak je
nabijacia stanica umiestnena pri stene, najlepsie
je pred pripevnenim nabijacej stanice k zemi
pockat, kym nebudu pripojené v8etky kable.

DOLEZITE INFORMACIE

Nie je povolené vytvarat’ nové otvory

v platni nabijacej stanice. Na pripevnenie
zakladnej platne k zemi sa mézu pouzit’
iba existujuce otvory.

DOLEZITE INFORMACIE

Nejazdite ani nestupajte na platinu nabija-
cej stanice.

3012-1090

3012-1093

3012-1063

3012-1045
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3.3 Nabijanie batérie

Ihned po pripojeni nabijacej stanice je mozné nabijat
roboticku kosacku. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 1.

Kym kladiete ohrani€ujuci a navadzaci kabel, umiestnite
roboticku kosacku do nabijacej stanice a nechajte nabijat
batériu.

3012-1046

DOLEZITE INFORMACIE

Roboticka kosacka sa nesmie pouzit’ pred
dokoncenim instalacie.
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3.4 Instalacia ohrani€ujuceho kabla
Ohranicujuci kabel sa da nainstalovat jednym z nasledovnych spdsobov:
* Pripevnite kabel k zemi pomocou svoriek.
Ak chcete pocas prvych tyzdnov prevadzky vykonavat Upravy hrani¢nej slucky, je najlepSie upevnit

ohranicujuci kabel pomocou svoriek. Po niekolkych tyzdnoch kabel zarastie travou a uz ho nebude 3 vidiet'.
Pri inStalacii pouzivajte kladivo/plastové kladivko a dodané svorky.

» Zakopte kabel.

Ak chcete travnik vertikutovat alebo prevzdusiiovat, odporu¢ame ohranicujuci kabel zakopat. V pripade
potreby sa daju oba spdsoby skombinovat, takze jedna €ast’ ohranicujuceho kabla bude prichytena svorkami
a zvySok bude zakopany. Kabel sa mbéze zakopat napriklad pomocou orezavacéa okrajov alebo ryla.
Ohranicujuci kabel ulozte najmenej 1 cm a maximalne 20 cm do zeme.

Plan, kam ulozit’ ohrani€ujuci kabel
Ohranicujuci kabel sa musi uloZit' tak, aby:

» Kaébel tvoril slu¢ku okolo pracovnej oblasti robotickej kosacky. M6ze sa pouZzivat iba originalny ohrani€ujuci
kabel. Je Specialne vyrobeny tak, aby vydrzal p6dnu vihkost, ktord mbzZe v ostatnych pripadoch kable lahko

poskodit.
* Roboticka kosacka sa nikdy nevzdiali od kébla na viac ako 35 metrov v Ziadnom mieste celej pracovnej plochy.
+ Maximalna dizka kabla je 800 metrov.

» K dispozicii je dalSich priblizne 20 cm kabla, na ktory sa neskor pripoji navadzaci kabel. Pozrite si ¢ast’ 3.6
InStalacia navadzacieho kabla na strane 28.

V zavislosti od toho, €o sa nachadza vedla pracovnej plochy, sa ohrani€ujuci kabel musi poloZit' v réznych
vzdialenostiach od prekazok. Obrazok niZSie ukazuje, ako sa ohrani€ujuci kabel musi poloZit okolo pracovnej plochy
a okolo prekazok. Na odmeranie spravnej vzdialenosti pouzite dodanu mierku. Pozrite si ¢ast’ 2.1 Popis dielov na
strane 10.

10 cm /4"

30cm/12" | 35cm/14"

3018-070
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Hranice pracovnej oblasti

Ak pracovnu oblast ohraniCuje vysoka prekazka, \
napriklad stena alebo plot, ohrani¢ujuci kabel by mal |
%7

byt poloZeny 35 cm od prekazky. Zabrariuje to kolizii
robotickej kosacky s prekazkami a znizuje opotrebovanie

A\
telesa kosacky. .
Priblizne 20 cm travnika okolo pevnej prekazky sa nebude e
kosit. oy W 35cm

3012-1047

Ak je na okraji pracovnej oblasti mala jama, napriklad %
kvetinovy zahon alebo maléa vyvysenina, napriklad %
nizky obrubnik (3 — 5 cm), ohraniCujuci kabel by mal byt
polozeny 30 cm vnutri v pracovnej oblasti. To zabrani o %
tomu, aby kolesa zasli do jamy alebo na obrubnik. s
Priblizne 15 cm travnika pozdiz jamy/obrubnika sa W \A
nebude kosit. 30cm

3012-1048

Ak pracovna oblast hrani¢i s chodnikom z kamennej
dlazby alebo podobnym povrchom, ktory je zarovno
travnika, méze kosacka do urcitej miery prejst ponad
chodnik. Ohranicujuci kébel by mal byt potom polozeny
10 cm od okraja chodnika.

V&etka trava pozdiz kamennej dlazby bude pokosena.

10 cm

3012-1049

Ak je pracovna oblast rozdelena chodnikom s kamennou
dlaZzbou na urovni travnika, moZze roboticka kosacka
cezef prechadzat. MézZe byt vyhodou poloZit ohrani€ujuci
kabel pod dlazobné kamene. Ohrani€ujuci kabel sa tiez
mdze polozit do spoja medzi dlazobné kamene.

Poznamka: Roboticka kosacka nesmie nikdy prechadzat
cez Strk, mul€ alebo podobny material, ktory mdze
poskodit noze.

T3012-1050

DOLEZITE INFORMACIE

Ak sa pracovna oblast’ nachadza v bliz-
kosti vodnych pléch, svahov, spadov
alebo verejnej cesty, ohrani€ujuci kabel je
potrebné dodatoc¢ne oplotit’ alebo zaistit’
podobnym spésobom. Vyska ohrani€enia
musi byt’ najmenej 15 cm. Tym zabranite
tomu, aby sa roboticka kosacka za ziad-
nych okolnosti nedostala mimo pracovnu
oblast.

3018-046
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Hranice v ramci pracovnej plochy

Pouzite ohrani€ujuci kabel na izolovanie oblasti v ramci
pracovnej plochy vytvorenim ostrovéekov okolo prekazok,
ktoré nevydrzia koliziu, napriklad kvetinové zahony, kriky
a fontany. PoloZte kabel az k izolovanej oblasti a okolo
nej a potom ho vratte spat pozdiz rovnakej trasy. Ak sa
pouzivaju svorky, kabel by mal byt na ceste spat’ polozeny

pod tou istou svorkou. Ked su ohrani€ujuce kable veduce @

k ostrovéeku a od neho polozené blizko vedla seba, 30121073
roboticka kosaCka mbze prechadzat’ ponad kabel.

DOLEZITE INFORMACIE

Ohranicujuci kabel sa na ceste k ostrovée-
ku a z ostrovéeka nesmie krizovat'.

Prekazky, ktoré vydrzia koliziu, napriklad stromy
alebo kriky vys$Sie ako 15 cm, nemusia byt izolované
ohrani€ujucim kablom. Roboticka kosacka sa pri kolizii
s takymto typom prekazky otodi.

3012-686

Odporuca sa izolovat' vSetky pevné predmety v pracovnej
oblasti a v jej okoli. Tak sa zabezpeci najSetrnejSia a ticha
prevadzka a predide sa tomu, aby sa roboticka kosacka
za akychkolvek okolnosti zasekla v predmetoch.

\ %
\1;{(.;1‘1

N2

Prekazky, ktoré maju mierny sklon, napriklad kamene
alebo velké stromy s vyvySenymi korefimi, sa musia
izolovat alebo odstranit. V opaénom pripade médze
roboticka kosacka nabehnut na takyto typ prekazky,
¢o mbze mat' za nasledok poskodenie nozov.

3012-1064
VedlajsSie plochy

Ak pracovnu plochu tvoria dve plochy, medzi ktorymi ma

roboticka kosacka problém prejst, odporu¢a sa vytvorit

vedlajSiu plochu. Medzi priklady patria svahy so sklonom

40 % alebo prechod, ktory je uzsi nez 60 cm. V tom

pripade poloZte ohrani€ujuci kabel okolo vedlajSej plochy

tak, aby vytvoril ostrov€ek mimo hlavnej plochy.

Ked sa ma kosit' travnik na vedlajSej ploche, roboticka
kosacka sa medzi hlavnou a vedlajSou plochou musi
presunut ru¢ne. Musi sa pouzit prevadzkovy rezim
VedlajSia plocha, pretoze roboticka kosacka sa

z vedlajSej plochy k nabijacej stanici sama nedostane.
Pozrite si éast’ 5.1 Vyber prevédzky Start na strane 37.

V tomto reZime roboticka kosacka nikdy nebude hfadat
nabijaciu stanicu, ale bude kosit, kym sa nevybije batéria.
Ked bude batéria vybita, roboticka kosacka sa zastavi

a na displeji sa zobrazi sprava Potrebuje manualne
nabitie. Potom poloZte robotickil kosacku do nabijacej
stanice, aby sa nabila batéria. Ak sa ma hlavna plocha
kosit ihned po nabijani, pred zatvorenim dvierok sa musi
stlagit tla¢idlo START (Start) a vybrat Hlavna plocha.

3012-971
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Prechody pri koseni

Vyhybajte sa dlhym a uzkym prechodom a oblastiam
uz8im ako 1,5 az 2 metre. Ked roboticka kosacka kosi,
hrozi riziko, Ze bude dlhy €as v prechode alebo pracovnej
ploche chodit dokola. Travnik potom bude vyzerat
polahnuty.

Svahy

Roboticka kosacka dokaze pracovat aj na Sikmych
pracovnych plochach. Maximalny sklon je definovany

v percentach (%). Percentualny sklon svahu sa vypocita
ako rozdiel vo zvySeni v centimetroch na kazdy meter.
Ak je napriklad rozdiel v zvySeni 20 cm, sklon svahu

je 20 %. Pozrite si obrazok.

Ohranicujuci kabel sa méze polozit naprie¢ svahom,
ktorého sklon je menej ako 20 %.

Ohranicujuci kabel by sa nemal klast naprie¢ svahom,
ktory je strmsi ako 20 %. Hrozi, ze roboticka kosacka
sa tu tazko otoCi. Roboticka kosacka sa potom zastavi
a zobrazi sa chybové hlasenie Mimo pracovnu plochu.
Riziko je najvysSie za vihkych poveternostnych
podmienok, pretoze kolesa sa m6ézu Smykat na
mokrej trave.

Ohranicujuci kabel sa vS§ak moze polozit krizom cez
svah strmSi ako 20 %, ak je tu prekazka, na ktoru moze
roboticka prekazka narazit, napriklad ohrada alebo husty
zivy plot.

V ramci pracovnej plochy dokaze roboticka kosacka kosit
plochy so sklonom az do 45 %. Oblasti s vacSim sklonom
musia byt izolované ohranic¢ujucim kablom.

Ked ma &ast vonkajSieho okraja pracovnej plochy vacsi

sklon ako 20 %, ohrani€ujuci kabel sa musi polozit' priblizne

35 cm vnutri na rovnej zemi pred zaciatkom svahu.

Slovensky — 24
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PolozZenie ohrani€ujuceho kabla
Ak chcete upevnit ohrani€ujuci kabel pomocou skdb:

* Na miestach ulozenia kabla standardnou kosackou
alebo vyzinadom velmi nakratko pokoste travnik.
Potom bude lahsie polozit kabel blizko k zemi
a riziko, ze roboticka kosacka kabel pretne alebo N\
poskodi izolaciu kabla, sa znizi.

4.. —

* Dbaijte na to, aby ste ohrani€ujuci kabel polozili blizko

k zemi a svorky kladte blizko k sebe, s odstupom
priblizne 75 cm. Kabel musi lezat tesne na zemi, V

aby ho kosacka nepokosila, kym neprerastie travou.

3018-085

* Na zatl€enie svoriek do zeme pouzite kladivo. Pri
zatlkani svoriek davaijte pozor, aby kabel nebol prili$
napnuty. Vyhybajte sa ostrym ohybom v kabli.

Ak chcete ohraniCujuci kabel zakopat'

»  Ohrani€ujuci kabel ulozte najmenej 1 cm a maximalne
20 cm do zeme. Kabel sa mbze zakopat napriklad
pomocou orezdvaca okrajov alebo ryla.

Pri ukladani ohrani€ujuceho kabla pouZite ako vodiaci
prvok dodanu mierku. Pomo6ze vam lahSie nastavit’ sprav-
nu vzdialenost medzi ohrani¢ujucim kablom a hranicou/
prekazkou. Mierka sa oddeli od Skatule odlomenim.

———

DOLEZITE INFORMACIE

Do cievok mimo ohrani€ujuceho kabla sa
nesmie vkladat’ kabel navySe. Toto moze

narusit’ €innost’ robotickej kosacky.

Y

3012-281

Ocko na pripojenie navadzacieho kabla

Aby sa ulahcilo pripojenie navadzacieho kabla

k ohrani¢ujucemu kablu, odporuca sa vytvorit ocko
pomocou ohrani€ujuceho kabla s priblizne 20 cm navySe
na mieste, kde sa neskér pripoji navadzaci kabel. Dobré a
je naplanovat si pred polozenim ohraniujuceho kabla,
kde sa umiestni navadzaci kabel. Pozrite si ¢ast 3.6
InStalacia navadzacieho kabla na strane 28.

3018-172
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Polozenie ohrani¢ujuceho kabla v smere k nabijacej
stanici

Na ceste k nabijacej stanici sa ohrani¢ujuci kabel méze
polozit plne mimo nabijacej stanice (pozrite si moznost
1 na obrazku). Ak je potrebné Ciasto¢ne lokalizovat
nabijaciu stanicu mimo pracovnej plochy, je tieZ mozné
polozit kabel pod platfiu nabijacej stanice (pozrite si
moznost 2 na obrazku).

Avsak vacésina nabijacej stanice sa nesmie poloZit mimo
pracovnej oblasti, pretoze pre roboticki kosacku potom
mbze byt vyhladanie nabijacej stanice zlozité (pozrite

si obrazok).

Nadpajanie ohranicujuceho kabla

Ak ohraniCujuci kabel nie je dost dlhy a je potrebné ho
napojit, pouzite originalnu spojku. Je vodotesna a vytvara
spolahlivé elektrické spojenie.

Vlozte do spojky koniec obidvoch kablov. Skontroluijte, Ci

su kable Uplne vlozené do spojky, aby boli konce viditelné
cez priehladnu plochu na druhej strane spojky. Potom Uplne
zatlacte tlacidlo na vrchu spojky. Pomocou nastavitelnych
kliesti zatlacte tlacidlo na spojke Uplne nadol.

DOLEZITE INFORMACIE

Zdvojené kable alebo skrutkova svorkov-
nica izolovana izolaénou paskou nie su
vhodnym spojenim. Pédna vihkost' spdso-
bi zoxidovanie kabla a po ¢ase prerusenie
obvodu.
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3.5 Pripojenie ohrani€ujuceho kabla

Pripojte ohrani¢ujuci kabel k nabijacej stanici:

DOLEZITE INFORMACIE

Pri pripajani ohranicujuceho kabla k nabi-
jacej stanici nesmie byt tento kabel prekri-
zeny. Pravy koniec kabla sa musi pripojit’
k pravému koliku na nabijacej stanici

a Favy koniec kabla k F'avému koliku.

1. Vlozte konce kabla do konektora:
e Otvorte konektor.

* Vlozte kabel do uchopu konektora.

3012-284

2. Pomocou kliesti zatlacte konektory do seba.
Stlacajte, kym nezacujete cvaknutie.

3012-264

3. Akukolvek nadbyto&nd dizku ohraniéujiceho
kabla odstrihnite. Strihajte 1 — 2 cm nad kazdym
konektorom.

4. Naklonte ochranny kryt na nabijacej stanici
dopredu a prevlecte konce kablov hore kazdym
kanalom na zadnej strane nabijacej stanice.
Zatlacte konektor na kontaktny kolik oznaceny
pismenami AL (vlavo) a AR (vpravo) na nabijacej

stanici 3012-265

5. Oznacte kable prilozenymi Stitkami na kable.
To vam ulahg&i spravne opatovné pripojenie
kablov, napriklad po uskladneni nabijacej
stanice vnutri po¢as zimného obdobia.

DOLEZITE INFORMACIE

Pravy konektor sa musi pripojit’ k pravé-
mu kovovému koliku na nabijacej stanici
a lavy koniec kabla k Favému konektoru.

3012-1091
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3.6 Instalacia navadzacieho kabla

Navadzaci kabel je kabel, ktory vedie od nabijacej stanice
napriklad k najvzdialenejSiemu koncu pracovnej plochy
alebo cez uzky priechod, a ktory sa nasledne pripaja

k ohrani€ujucej slu¢ke. Rovnaky zvitok kabla sa pouziva
pre ohranicujucu slu¢ku aj navadzaci kabel.

Navadzaci kabel roboticka kosacka pouziva na
vyhladavanie cesty spat k nabijacej stanici, ale pouziva
sa tiez na navigaciu robotickej kosacky do tazko
dostupnych &asti zahrady.

Pripojené mézu byt maximalne dva navadzacie kable

(pri kosacke Automower® 320 iba jeden navadzaci kabel).

Pouzivajte roboticku kosacku v réznych vzdialenostiach
od navadzacieho kabla, aby sa obmedzilo riziko
vytvarania pasov. Oblast popri kabli, ktoru roboticka
kosacka vtedy vyuZiva, sa nazyva Koridor. Cim $irsi
koridor umoznuje instalacia, tym mensie je riziko vzniku
stép. Pri inStalacii je preto ddlezité vytvorit €o najviac
volného miesta pozdiz navadzacieho kabla.

Roboticka kosacka sa vzdy pohybuje nalavo od
navadzacieho kabla pri pohlade ¢elom k nabijacej
stanici. Preto je koridor vlavo od navadzacieho kabla.
Pri inStalacii je preto dblezité vytvorit o najviac volného
miesta na lavej strane navadzacieho kabla pri pohlade
smerom na nabijaciu stanicu. Nie je povolené ukladat
navadzaci kabel blizSie nez 30 cm od ohrani¢ujuceho
kabla.

Navadzaci kabel, rovnako ako ohranicujuci kabel, sa da
upevnit skobami alebo zakopat’ do zeme.

DOLEZITE INFORMACIE

Ubezpecte sa, ze mate ¢o najviac volného
priestoru nalavo od navadzacieho kabla
pri pohl'ade €elom k nabijacej stanici.

Slovensky — 28
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Polozenie a pripojenie navadzacieho kabla

1. Pred polozenim a pripojenim navadzacieho
kébla je délezité vziat do Gvahy diZzku navadzacej |
slu¢ky, najma pri velkych alebo zlozitych |
indtalaciach. Ak je navadzacia slu¢ka dlhsia ako |
400 metrov, roboticka kosacka mbze mat problém |
nasledovat navadzaci kabel. {,@% |

Navadzaci kabel spolu s ¢astou ohrani€ujucej
slucky, ktora vytvara spatny kabel k nabijace;j
stanici, sa nazyva navadzacia slucka. Signal
v navadzacej slu€ke vzdy ide nalavo v spoji od — TN
navadzacieho kabla do ohrani€ujucej slucky. ‘

3012-557

Dva uvedené obrazky zobrazuju, o sa povazuje ! } |
za navadzaciu slu€ku. Obrazky su tiez dobrym | /
prikladom toho, ako mbze mat’ navédzacie! qr

slu¢ka v pracovnej oblasti velmi rozli¢né dizky

v zavislosti od toho, kde je umiestnena nabijacia
stanica.

: \

f

\ \

\ f; / ?@EQ i\}
\ 7 {

3012-556

2. Nakloite horny kryt na nabijacej stanici dopredu
a vedte navadzaci kabel hore kanalom veducim
k pripojeniu navadzacieho kabla.

3. Nasadte konektor na navadzaci kabel rovnakym
spbsobom ako pri ohrani€ujucom kabli v ¢asti
3.5 Pripojenie ohrani¢ujiceho kabla. Pripojte
ho ku kontaktnému koliku na nabijacej stanici,
ktory je oznacgeny Stitkom Navadzaci 1 :
(Navadzaci 1 alebo Navadzaci 2 pre kosacku 30121092
Automower® 330X).

4. Oznaclte kable priloZzenymi Stitkami na kable. L
To vam ulah&i spravne opatovné pripojenie Maximalna
kablov, napriklad po uskladneni nabijacej stanice vzdialenost
vnutri po€as zimného obdobia. e Vo

5. Vedte navadzaci kabel priamo pod nabijacou
platiiou a potom minimalne 2 metre priamo von
z predného okraja platne.

Pri kladeni navadzacieho kabla dbajte na to, aby
bolo nalavo od navadzacieho kabla (pri pohlade
Celom k nabijacej stanici) ¢o najviac volného
miesta. Vzdialenost’ medzi ohrani€ujucou slu¢kou
a navadzacim kablom vSak musi byt vZzdy aspon
30 cm.

3012-951
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Ak je nutné navadzaci kabel nainstalovat na
strmom svahu, je vyhodné poloZit kdbel Sikmo

k svahu. Roboticka kosacka sa tak bude na svahu
podfa navadzacieho kabla l'ahsie pohybovat.

3018-061

Vyhybaijte sa kladeniu kabla v ostrych uhloch.
V tom pripade moZze byt pre roboticku kosacku
tazké nasledovat navadzaci kabel.

3012-953

6. Vedte navadzaci kabel k bodu na ohranicujucej
slucke, kde sa ma pripojit navadzaci kabel.

Nadvihnite ohranic€ujuci kabel. Odstrihnite
ohrani€ujuci kabel napriklad klieStami na drét.
Pripojenie navadzacieho kabla je jednoduchsie,
ak bolo na ohrani€ujucom kabli vytvorené ocko,
ako je uvedené v predchadzajucom popise.
Pozrite si cast’' O¢ko na pripojenie navadzacieho
kabla na strane 25.

3012-954

7. Pripojte navadzaci kabel k ohrani¢ujucemu kablu
pomocou spojKy:

VlozZte ohrani€ujuci kabel do kazdého z otvorov
v spojke. VloZte navadzaci kabel do stredového
otvoru v spojke. Skontrolujte, ¢i su kable uplne
vloZzené do spojky, aby boli konce viditelné cez
priehfadnu plochu na druhej strane spojky.

' \
Pomocou nastavitelnych kliesti zatlacte tlacidlo na

spojke uplne nadol. @ ‘
Nie je dblezité, ktoré otvory sa pouziju na @
pripojenie ktorého kabla.

8. Miesto spojenia pripevnite k travniku svorkou
alebo ho zakopte.

3012-1323

DOLEZITE INFORMACIE

Navadzaci kabel sa nesmie krizovat'’

s ohrani¢ujucim kablom, napriklad ohra-
ni¢ujucim kablom polozenym smerom

k ostrovéeku.

3018-073
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3.7 Kontrola insStalacie

Skontrolujte signal slucky podla signalizaéného svetla na
nabijacej stanici.

Suvislé zelené svetlo = dobré signaly.

Blikajuce zelené svetlo = systém slucky je vypnuty
a roboticka kosacka je v ECO mode. Pozrite si
Cast’' 6.9 Nastavenie na strane 60.

Blikajuce modré svetlo = preru$enie ohranicujuce;j
slucky, bez signalu.

Blikajuce Cervené svetlo = prerusenie anténove;j
platne nabijacej stanice. Opravu chyby musi vykonat
autorizovany predajca.

Suvislé modré svetlo = slaby signal. Méze to zavisiet
od nadmernej dizky ohraniéujticej slucky alebo

od poskodenia kabla. Ak roboticka kosacka stale
pracuje, nie je to problém.

Suvislé Cervené svetlo = chyba v obvodovej doske
nabijacej stanice. Opravu chyby musi vykonat
autorizovany predajca.

Ak svetlo nesvieti nepreruSovane alebo neblika nazeleno,

pozrite si ¢ast’ 9.3 Signalizacné svetlo na nabijacej stanici

na strane 80.

3012-1066
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3.8 Prvé spustenie a kalibracia

Pred spustenim robotickej kosacky sa musi vykonat
postup spustenia v ponuke robotickej kosacky, ako
aj automaticka kalibracia navadzacieho signalu.

1. Otvorte dvierka ovladacieho panela stlacenim
tlacidla STOP.

2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 1.

Postup spustenia sa zaCne, ked sa roboticka kosacka
spusti po prvykrat. VyZaduju sa nasledovné nastavenia:

* PIN kéd z vyroby. Tento kod je uvedeny
na osobitnom dokumente, ktory dostal
maloobchodny predajca pri nakupe.

« Jazyk

* Krajina

« Datum

+ Cas

+ Stvorgislicovy PIN kod. Povolené su vietky
kombinacie okrem 0000.

Zaparkujte roboticku kosacku v nabijacej stanici, stlacte
tlagidlo START (Start).

Roboticka kosacka teraz zane kalibrovat’ nastavenie
vysky kosenia. Po dokonceni sa vykona kalibracia
navadzacich kablov. Stlaéte START (Start) a zatvorte
dvierka. Kalibracia sa vykona tak, ze roboticka kosacky
vycuva von z nabijacej stanice a spusti proces kalibracie
pred nabijacou stanicou. Ked' sa tento proces dokon¢i,
mdze sa zacat kosenie.

DOLEZITE INFORMACIE

Pouzite poznamku na strane 2 na
poznacenie si PIN kédu.

3.9 Testovanie dokovania v nabijacej

stanici

Pred pouzitim robotickej kosacky skontrolujte, Ci prejde
popri navadzacom kabli celu cestu az k nabijacej stanici 3 mins |3 mins 11 mins max
a lahko zaparkuje v nabijacej stanici. cwo9 lows CW2-7

Funkcia testovania sa nachadza v ponuke robgtickej kosacky
In$talacia > Najdi nabijaciu stanicu > Prehlad. DalSie
informacie najdete v ¢asti Prehlad > Test na strane 52.

Ak je nainstalovany viac ako jeden navadzaci kabel, test
sa musi vykonat na vSetkych navadzacich kabloch.

—
()
—_

-/

G2 Left Right| CS

IS Test | Test | Test ]

3012-NNN
Ak nie je nainStalovany Ziadny navadzaci kabel, test sa

musi vykonat na ohrani€ujucom kabli, a to v smere aj

proti smeru chodu hodinovych ruciciek.

Aby sa pri vySSie uvedenej skuske dosiahol uspokojivy

vysledok, navadzaci systém sa musi najprv vykalibrovat.

Pozrite si ¢ast’ 3.8 Prvé spustenie a kalibracia na strane 32.
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4 Pouzitie

4.1 Nabijanie vybitej batérie

Ked je roboticka kosacka Husqvarna nova alebo
bola dIhSi ¢as skladovana, bude batéria vybita a pred
zapnutim ju bude potrebné nabit’.

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 1.

2. Zaparkujte roboticku kosacku v nabijacej stanici.
Otvorte kryt a zasunte robotickd kosacku ¢o
najdalej, aby sa zaistil riadny kontakt medzi
robotickou kosackou a nabijacou stanicou.

3. Na displeji je zobrazené hlasenie, Ze prebieha
nabijanie.

VYSTRAHA
A Pred spustenim robotickej

kosacky do prevadzky si precitajte
bezpecnostné predpisy.

VYSTRAHA

Udrziavajte ruky a chodidla mimo
dosahu rotujucich noZzov. Poc¢as
prevadzky motora nikdy nedavajte

ruky alebo nohy do tesnej blizkosti
alebo pod teleso kosacky.

VYSTRAHA

A Nikdy nepouzivajte roboticku
kosacku, ak sa v pracovnej oblasti
nachadzaju osoby, najma deti,
alebo domace zvierata.

3012-1046

3012-1070

1001-003

3012-663
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4.2 Pouzitie casovaca

Na dosiahnutie najlepsSich vysledkov kosenia sa travnik
nesmie kosit prili§ ¢asto. Pouzite funkciu ¢asovaca
(pozrite si ¢ast 6.3 Casovaé na strane 42), aby ste predisli
utlaceniu travnika a dosiahli maximalnu zivotnost
robotickej kosacky. Pri nastavovani ¢asovaca poditajte

s tym, Ze roboticka kosacka pokosi priblizne 135 m? za
hodinu a den (90 m? pre kosacku Automower® 320).
Napriklad: Ak je pracovna plocha 1 200 m?, roboticka
kosacka musi pracovat priblizne 9 hodin denne (13 hodin
pre kosacku Automower® 320). Tieto Casy su len
orientaéné a zavisia napriklad od kvality travy, ostrosti
nozov a veku batérie.

DOLEZITE INFORMACIE

Ak chcete zabranit’ koseniu v ¢ase, kedy
su zvy€ajne nablizku deti, domace zviera-
ta alebo akékol'vek iné objekty, ktoré by
mohli byt’ zranené alebo poskodené rotu-
jucimi nozmi kosacky na travniku, pouzite
casovac.

Roboticka kosacka je vo vyrobe nastavena tak,
aby fungovala 24 hodin denne, 7 dni v tyZdni.

Ak to umoznuje velkost pracovnej plochy, kvalita travy
sa da zlepsit, ak sa namiesto niekolkych hodin denne
kosi kazdy druhy den. Navyse, travniku prospieva,

ak odpociva minimalne tri celé dni raz za mesiac.

Maximalnu kapacitu — 3 200 m? pre Automower® 330X
a 2 200 m? pre Automower® 320 je mozné dosiahnut, iba
ak robotickd kosacCka kosi nepretrZite sedem dni v tyzdni.

4.3 Spustenie

1. Stlacenim tlacidla STOP otvorte dvierka
ovladacieho panela.

Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 1.
Zadajte PIN kod.

Stladte Startovacie tlacidlo.

AR R

Vykonajte vyber poZadovanej prevadzky. Pozrite
si Gast 5.1 Vlyber prevédzky Start na strane 37.

6. Do 10 sekund zatvorte dvierka.

Ak je roboticka kosatka odstavena v nabijacej stanici,
odide z nabijacej stanice az vtedy, ked bude batéria
plne nabita a ak je Casoval nastaveny tak, Ze umozZriuje
prevadzku kosacky.

NeZ sa spusti rezaci kotu¢, zaznie vystrazné pipnutie
pozostavajuce z 5 kratkych pipnuti na 2 sekundy.

Slovensky — 34
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4.4 Zastavenie
1. Stlacte tlacidlo STOP.

Roboticka kosacka sa zastavi, kosiaci motor sa
vypne a dvierka ovladacieho panela sa otvoria.

3012-1044

4.5 Vypnutie
1. Stlacte tlacidlo STOP.
2. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Ak sa vyzaduje vykonanie udrzby, alebo ak je potrebné
vyniest roboticki kosaCku mimo pracovnej plochy, vzdy
vypnite robotickd kosacku pomocou hlavného vypinaca.

Nastavenie vysky kosenia

Vyska kosenia sa da menit od polohy MIN (2 cm) po
polohu MAX (6 cm) v deviatich fazach.

3012-1060

Pocas prvého tyzdia po novej inStalacii sa vyska kosenia
musi nastavit na MAX, aby sa nepo$kodil obvodovy CUTT'NG HElGHT
kabel. Potom sa vySka kosenia méze zniZzovat o jeden : .

krok kazdy tyzder, kym sa nedosiahne pozadovana CUttmg helght' Mmax

vyska kosenia. B 11 i W
Ak je trava prilis vysoka, nastavte polohu vysky kosenia min ” || ||
robotickej kosacky na MAX (Maximalna vyska). Ked bude

trava kratSia, moZete postupne znizovat vysku kosenia.

3012-1237

Nastavenie vySky kosenia:

1. Stlaéenim tlacidla STOP zastavte roboticku
kosacku a otvorte dvierka.

2. Stlagenim tlagidla MENU (Ponuka) vstupte do
hlavnej ponuky.

3. Posunom kurzora pomocou tlagidiel so Sipkami
zvolte moznost Vyska kosenia.

« Stlacenim tlacidla so Sipkou hore zvySite vySku
kosenia.

« Stlacenim tlacidla so Sipkou dole zniZite vySku
kosenia.

4. Stlacte OK.

DOLEZITE INFORMACIE

Pocas prvého tyzdna po novej instalacii sa
vySka kosenia musi nastavit na MAX, aby sa
neposkodil obvodovy kabel. Potom sa vySka
kosenia mbze znizovat o jeden krok kazdy
tyzden, kym sa nedosiahne pozadovana
vySka kosenia.
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5 Ovladaci panel

V38etky prikazy a nastavenia robotickej kosacky sa
vykonavaju prostrednictvom ovladacieho panela. K vSetkym
funkciam sa pristupuje prostrednictvom niekoflkych ponuk.

Ovladaci panel pozostava z displeja a klavesnice. VSetky
informacie sa zobrazuju na displeji a vSetky vstupné
informacie sa zadavaju pomocou tlacidiel.

Po stlaceni tlacidla zastavenia a otvoreni dvierok sa
zobrazi Uvodna strana zobrazujuca nasledovné informacie:

Prevadzkové informacie, napr. KOSENIE,
ODSTAVENA alebo CASOVAC. Ak stlagite tlagidlo
zastavenia, ked je roboticka kosacka v prevadzke,
zobrazi sa ¢innost, ktoru robila tesne predtym, ako
bola zastavena, napr. KOSENIE alebo HCADANIE.
Text PRIPRAVENA sa zobrazi, ak roboticka kosacka
nie je v ziadnom Specifickom prevadzkovom rezime,
napr. ak bol prave zapnuty hlavny vypinac.

Datum a hodiny zobrazuju aktualny ¢as.

Neplati pre kosacku Automower® 320. Po aktivacii
navigacie za pomoci GPS sa zobrazi symbol satelitu.
Symbol (A) sa zobrazi, ked roboticka kosacka
nadviaZe kontakt s dostatoénym mnoZzstvom satelitov
GPS. Symbol (B) sa zobrazi, ked roboticka kosacka
nenadviaze kontakt s dostato€nym mnozstvom
satelitov GPS. Symbol (A) blika po¢as prvych dni
fungovania robotickej kosacky, kym zariadenie zbiera
informacie GPS o instalacii.

ECO sa zobrazi, ak je roboticka kosatka nastavena
na ECO méd.

Symbol hodin zobrazuje, kedy je nastaveny ¢asovac.
Ikona hodin je biela (A), ked ma roboticka kosacka
povolené kosit z ddévodu nastavenia asovaca,

a Cierna (B), ked kosacka nema povolené kosit.

Ak kosacka nemdze kosit' pre timer Pocasie, zobrazi
sa symbol (C). Ak je nastaveny prevadzkovy rezim
Potlacit’ casovac, zobrazi sa symbol (D).

Stav batérie zobrazuje Urover zostavajuceho nabitia
batérie. Ak sa roboticka kosacka nacitava, nad
symbolom batérie (A) sa zobrazi blesk. Ak roboticku
kosacku umiestnite na nabijaciu stanicu bez toho,
aby sa nabijala, zobrazi sa (B).

Nastavenie Upravy vysky sa zobrazuje ako mierka/
Ciselna hodnota.

Pocet prevadzkovych hodin udava pocet
prevadzkovych hodin robotickej kosacky, ktoré
uplynuli odo dia vyroby. Cas, ktory roboticka kosacka
stravila kosenim alebo hfadanim nabijacej stanice,
sa povazuje za prevadzkovy ¢as.

Ak sa bude pouzivat vyuziva funkcia Profily, bude
sa zobrazovat zobrazuje sa nazov aktivneho profilu.
Hviezdicka vedla nazvu oznacuje, ze profil ma
neuloZzené zmeny.
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OVLADACI PANEL

Klavesnica pozostava zo Siestich skupin tlaCidiel:

+  Tlagidlo START (Start) sa pouziva na aktivaciu
robotickej kosacky. Zvy€ajne je to posledné tlacidlo,
ktoré stlacite pred zatvorenim dvierok displeja.

+ Tlacidla Back (Spat) a OK sa pouzivaju na
pohyb v ponuke. Tlacidlo OK sa tiez pouziva na
potvrdzovanie nastaveni v ponuke.

« Tlacidla Sipok sa pouzivaju na pohyb v ponuke, ale
tiez na vykonavanie vyberov pri urcitych moznostiach
nastavenia.

+ Tlacidlo MENU (Ponuka) sa pouziva na prechod do
hlavnej ponuky.

« Tladidlo PARK (Parkovanie) sa pouZiva na poslanie
robotickej kosacky do nabijacej stanice.

«  Cisla sa pouzivaju na zadavanie nastaveni, napriklad
PIN kodu, ¢asu alebo smeru vyjazdu. M6zu sa pouzit
aj na zadanie série Cislic pre rychly pristup k réznym
ponukam. Pozrite si ¢ast' 6.1 Hlavna ponuka na
strane 40.

5.1 Vyber prevadzky Start

Po stlageni tlagidla START (Start) sa daju vybrat
nasledovné ¢innosti.

Hlavna plocha

Standardny, automaticky prevadzkovy rezim, pri ktorom
roboticka kosacka nepretrzite kosi a nabija sa.

Vedlajsia plocha

Prevadzkovy rezim Vedlajsia plocha sa pouZziva pri
koseni vedlajsich pléch, kde roboticka kosacka neméze
automaticky prejst k nabijacej stanici. Informacie

o vedlajsich plochach najdete v casti 3.4 InStalacia
ohranic¢ujiceho kabla na strane 21.

Vyber moznosti Vedlajsia plocha ponuka tri moznosti:

* Kosenie do vybitia batérie
Tato moznost je vhodna pre velku vedlajSiu
plochu, ktorej pokosenie trva viac ako 90 minut.

* Kosenie 90 min
Tato moznost' je vhodna na predchadzanie
zbytoénému koseniu a udupaniu travy na malej/
stredne velkej vedlajSej ploche.

* Kosenie 30 min
Tato moznost je vhodna na predchadzanie
zbyto€nému koseniu a udupaniu travy na malej
vedlajsej ploche.
Ak sa roboticka kosacka nabija v reZime Ved/ajSia
plocha, nabije sa uplne, vyjde von priblizne 50 cm

a potom sa zastavi. To znamena, Ze je nabita
a pripravena na zacatie kosenia.

Ak sa po nabijani bude kosit’ hlavna pracovna plocha, je
vhodné pred umiestnenim robotickej kosacky do nabijacej
stanice prepnut vyber prevadzky na Hlavna plocha.

SEE
Gl E

3012-1094

CLOSE HATCH TO START

O] Main area

O Secondary area p
O Override timer »
O Spot cutting

3012-1222
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Potlacit’ casovac

Akékolvek vykonané nastavenia ¢asovaca sa daju
QOéasne prerusit vyberom moznosti Potlacit’ ¢asovac.
Casovac sa da potlacit na 1, 3 alebo 5 dni.

Bodové kosenie

Bodové kosenie znamena kosenie robotickej kosacky
Spiralovitym vzorom, aby pokosila travu v oblasti, kde
zacCala. Po pokoseni tohto useku sa roboticka kosacka
automaticky prepne do rezimu Hlavna plocha alebo
Vedlajsia plocha.

Tato funkcia je uzito¢na na rychle pokosenie plochy, na
ktorej sa kosi zriedkavejSie ako v inych Castiach zahrady.

Funkciu Bodového kosenia aktivujte stlaCenim tlacidla
START. Mézete si vybrat, ako bude roboticka kosacka
pokraCovat v praci po pokoseni danej plochy stlacenim
pravej Sipky a potom vyberom polozky Na hlavnej ploche
alebo Na vedlajSej ploche.

5.2 Vyber prevadzky Parkovanie

Po stlageni tlaCidla PARK (Parkovanie) sa daju vybrat
nasledovné moznosti prevadzky.

Zaparkuj do d'alSej spravy

Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici, kym
nebude zvoleny iny prevadzkovy rezim vyberom tlacidla
START (Start).

Zacni znova za 3 hodiny

Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici po dobu
troch hodin a potom sa automaticky vrati k normalnej
prevadzke. Tento vyber prevadzky je vhodny, ked

je potrebné prerusit prevadzku, napr. pre doCasné
zavlazovanie alebo zabavu a hry na travniku.

Zacni s dalSim nastav. ¢asov.

Roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici, kym
najblizSie nastavenie asovaca nepovoli prevadzku. Tento
vyber prevadzky je vhodny, ak chcete zrusit prebiehajuci
cyklus kosenia a nechat roboticku kosacku v nabijace;j
stanici do dalSieho dna.

Tato mozZnost sa nezobrazuje, ak nie je nastaveny
Casovac.
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5.3 Hlavny vypinaé

Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 71 na spustenie
robotickej kosacky.

Ak kosacku nepouzivate alebo ak vykonavate pracu
na reznom kotuci, nastavte hlavny vypina¢ do polohy 0.

Ked je hlavny vypinac¢ prepnuty do polohy 0, motory na
robotickej kosacke sa nedaju spustit.

5.4 Tlacidlo PARK (Parkovat’) na
nabijacej stanici
Tato Cast neplati pre kosacku Automower® 320.

Tlagidlo PARK (Parkovat) na nabijacej stanici sa pouZiva
na privolanie robotickej kosacky spat do nabijacej stanice.
Tlagidlo PARK (Parkovat) na klavesnici v robotickej
kosacke ponuka tu istu funkciu. TlaCidlo PARK (Parkovat)
na nabijacej stanici je uzito¢né napriklad vtedy, ked
roboticka kosacka pracuje na velkej pracovnej ploche

a nabijacia stanica je pristupnejSia.

Po stlaceni tlaCidla PARK (Parkovat) bude neprerusovane
svietit LED dioda v tomto tlacidle. LED diéda zhasne, ked
sa roboticka kosacCka zaparkuje v nabijacej stanici.

Roboticka kosacka zostane odstavena v nabijacej stanici
az do stlaCenia tla€idla START (Start) na klavesnici
robotickej kosacky.

3012-1060

3012-1215
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6 Funkcie ponuky

6.1 Hlavna ponuka

Hlavna ponuka pozostava z nasledovnych moznosti:
«  Casovaé

*  Vyska kosenia

»  Zabezpecenie

»  Spravy

» Timer pocasia

* InStalacia

*  Nastavenie

e Prislusenstvo

Pod kazdou moznostou je niekolko vedlajSich ponuk.
Pomocou nich ziskate pristup k vSetkym funkciam na
nastavenie robotickej kosacky.

Pohyb medzi ponukami

V hlavnej a vedlajSich ponukach sa mozete pohybovat
pomocou tlacidiel so Sipkami. Hodnoty a ¢asy zadavaijte
pomocou numerickych klavesov a kazdy vyber potvrdte
tla¢idlom viacnasobného vyberu oznacenym OK. Stlacte
tla¢idlo BACK (Spat), ak sa chcete v ponuke posunut

o jeden krok vysSie, alebo podrzte na 2 sekundy stlacené
tlacidlo MENU (Ponuka), ak chcete prejst priamo do
hlavnej ponuky.

Vedlajsie ponuky

Niektoré vedlajSie ponuky obsahuju polic¢ko, ktoré sa

da zaskrtnut. Toto poliCko pouziva na vyber, ktora(-é)
moznost'(-ti) je/su vybrana(-é) alebo &i je funkcia
aktivovana/deaktivovana. Pole zacliarknite Skrtnite alebo
zaciarknutie zaSkrtnutie zruste stladenim tlacidla OK.
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6.2 Struktara ponuky

V nasledovnej tabulke je suhrn vyberov ponuky nachadzajucich sa v hlavnej ponuke. Nasledovna kapitola uvadza
podrobnejsie informacie o pouzivani kazdej funkcie a o tom, ktoré moznosti nastavenia su k dispozicii.

Na pohyb v ponuke pouzite tlacidla so Sipkami. Vyber potvrdte tlacidlom OK.

Casovac

Na dosiahnutie najlepSich vysledkov kosenia sa travnik nesmie kosit prili§ ¢asto. Preto
je dolezité obmedzit €as prevadzky pomocou funkcie ¢asovada, ak je pracovna plocha
mensSia ako pracovna kapacita robotickej kosacky. Funkcia €asovaca je tiez idealnym
nastrojom regulécie obdobia, po€as ktorého roboticka kosacka nemoze kosit, ak sa
napriklad deti hraju v zahrade.

VySka kosenia

Vy8ka kosenia sa da menit od hodnoty MIN (2 cm) po hodnotu MAX (6 cm).

Poc&as prvého tyZzdia po novej inStalacii sa vy$ka kosenia musi nastavit na MAX,
aby sa neposkodil obvodovy kabel. Potom sa vysSka kosenia mézZe zniZovat o jeden
krok kazdy tyzdefi, kym sa nedosiahne poZadovana vyska kosenia.

D E ©

Zabezpecenie

V tejto ponuke mozete vykonat nastavenia suvisiace so zabezpe€enim a prepojenim
medzi robotickou kosackou a nabijacou stanicou.

Na vyber su tri Urovne zabezpedcenia, ale je tiez mozné definovat vlastni kombinaciu
bezpecnostnych funkcii.

b4

Spravy

V tejto ponuke sa daju Citat historické, poruchové a informacné spravy. Ohladne
niektorych najbeznejsich hlaseni poruch su v navode uvedené tipy a rady, ktoré vam
pom&zu odstranit’ poruchu. Pozrite si ¢ast' 9.1 Chybové hlasenia na strane 76.

.\

Timer pocasia

Tato funkcia umozriuje robotickej kosacke automaticky upravovat ¢asy kosenia na
zaklade toho, ako rychlo trava rastie. Ked je dobré pocasie pre rast travy, roboticka
kosacka kosi CastejSie a ked' je rast travy pomalsi, roboticka kosacka automaticky

stravi na travniku menej ¢asu.

iy
wle

InStalacia

Tato ponuka sa pouziva na nasmerovanie robotickej kosacky do vzdialenych oblasti
pracovnej plochy a na regulaciu spésobu, akym roboticka kosacka dosiahne nabijaciu
stanicu. Pri mnohych pracovnych plochach nie je potrebné menit’ vyrobné nastavenia,
t.j. nechajte roboticku kosacku, nech sama skombinuje rézne spdsoby vyhladavania
a s nimi suvisiace nastavenia.

Nastavenie
Tento vyber vam umozfiuje vykonavat zmeny vSeobecnych nastaveni roboticke;j
kosacky, napriklad datumu a €asu.

80 |

Prislusenstvo
V tejto ponuke najdete nastavenia prisluSenstva kosacky. Informacie o prisluSenstve,
ktoré je vhodné pre vasu roboticku kosacku, vam poskytne vas predajca.
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6.3 Casovac

Na dosiahnutie najlep$ich vysledkov kosenia sa travnik
nesmie Kkosit prili§ ¢asto. Preto je dbleZité obmedzit
prevadzkovy €as pomocou funkcie ¢asovaca, ak je
pracovna plocha mensia ako pracovna kapacita kosacky.
Ked umoznite kosacke kosit' prili§ Casto, travnik méze
vyzerat udupany. Okrem toho sa roboticka kosacka
vystavuje zbyto€nému opotrebovaniu.

Funkcia ¢asovaca je tiez idealnym nastrojom regulacie
obdobia, pocas ktorého roboticka kosatka neméze kosit,
ak sa napriklad deti hraju v zahrade.

Maximalny vykon sa dosiahne, ked je Casovac vypnuty
a roboticka kosacka moze kosit 24 hodin denne, 7 dni
v tyzdni.

Podla nastavenia z vyroby je Casovac¢ neaktivny

a roboticka kosacka bude fungovat' 24 hodin denne,

7 dni v tyZdni. Zvy&ajne je to vhodné nastavenie pre
pracovnu plochu zodpovedajucu maximalnej vykonnosti
robotickej kosacky, t.j. 3 200 m? (2 200 m? pre kosacku
Automower® 320).

Pri nastavovani ¢asovaca pocitajte s tym, Ze roboticka
kosacka pokosi priblizne 135 m? za hodinu a def (90 m?
pre kosacku Automower® 320). Napriklad: Ak je pracovna
plocha 1 200 m?, musi roboticka kosacka pracovat
priblizne 9 hodin denne (priblizne 13 hodin pre kosacku
Automower® 320).

V tabulke nizSie su uvedené navrhy pre rézne nastavenia

Casovaca podla velkosti zahrady. Pomocou tejto tabulky

mdzete nastavit Cas prevadzky. Tieto Casy su iba

orientacné, mdze byt potrebné upravit ich podla zahrady.

Tabulku pouzite nasledovnym spésobom:

1. Néjdite pracovnu oblast, ktora najviac zodpoveda
ploche zahrady.

Vlyberte vhodny podet prevadzkovych dni za tyzderi
(v pripade niektorych pracovnych oblasti mbze byt
potrebnych 7 dni).

Pracovné hodiny za defi zobrazuju, kolko hodin
denne bude méct roboticka kosacka pracovat’ po€as
zvoleného poctu pracovnych dni.

Navrhovany ¢asovy interval zobrazuje ¢asovy interval,
ktory zodpoveda pozadovanym pracovnym hodinam
za den.

Tato tabulka plati pre kosacku Automower® 320

2.

Pracovna | Prevadzkové | Pracovné | Navrhovany
oblast’ dni za tyzden | hodiny casovy
za den interval

500 m? 5 7,5h 07:00 - 14:30

7 55h 07:00 - 12:30

750 m? 5 11,5h 07:00 - 18:30

7 8h 07:00 - 15:00

1000m? |5 15,5h 07:00 - 22:30

7 11 h 07:00 - 18:00

1250 m? |5 19 h 04:00 - 23:00

7 13,5h 07:00 - 20:30
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1500 m? (5 23 h 00:00 - 23:00
7 16,5 h 07:00 - 23:30
1750 m? |6 22,5h 00:00 - 22:30
7 19 h 04:00 - 23:00
2000m? |7 22 h 00:00 - 22:00
2200m? |7 24 h 00:00 - 24:00

Tato tabulka plati pre kosacku Automower® 320

Pracovna | Prevadzkové | Pracovné | Navrhovany
oblast’ dni za tyzden | hodiny za | €asovy
den interval
500 m? 5 55h 07:00 - 12:30
7 4h 07:00 - 11:00
750 m? 5 8 h 07:00 - 15:00
7 55h 07:00 - 12:30
1000 m? |5 10,5 h 07:00 - 17:30
7 7,5h 07:00 - 14:30
1250 m? |5 13 h 07:00 - 20:00
7 9,5h 07:00 - 16:30
1500 m? |5 16 h 07:00 - 23:00
7 11,5 h 07:00 - 18:30
1750 m? |5 18,5 h 05:00 - 23:30
7 13 h 07:00 - 20:00
2000m? |5 21h 02:00 - 23:00
7 15 h 07:00 - 22:00
2250 m? |5 23,5h 00:00 - 23:30
7 17 h 07:00 - 24:00
2500m? |6 22 h 01:00 - 23:00
7 19 h 04:00 - 23:00
2750 m? |6 24 h 00:00 - 24:00
7 20,5h 03:00 - 23:30
3000m? |7 22,5h 01:00 - 23:30
3200 m* |7 24 h 00:00 - 24:00

Po nastaveni asova&a sa na uvodnej stranke zobrazi
symbol hodin. Symbol hodin je ¢ierny, ked roboticka
kosacka nema povolené kosit z dévodu nastavenia

Casovaca, a biely, ked ma roboticka kosacka povolené kosit.

Je mozné konfigurovat’ dve pracovné doby za deri.
Kazdy deft mbze mat iné pracovné doby, ale je tiez
mozné skopirovat pracovnu dobu aktualneho drna

do vsetkych ostatnych dni.

Pomocou tladidla Sipky nadol zvolte zaskrtavacie policko

a potom stlacte OK. Az teraz sa nastavenia Casovaca
daju vykonat. Roboticka kosacka bude kosit’ iba pocas
tych dni, ktoré boli aktivované.

Kopirovat’

Pouzite tuto funkciu na kopirovanie nastaveni aktualneho

dna do inych

dni.

Kurzor mézete presuvat medzi jednotlivymi diiami
pomocou tlacidiel so Sipkou hore a dole. Casy sa
skopiruju do dni, ktoré su oznacené napisom OK.
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Prehlad

Tato funkcia graficky zobrazuje, po€as ktorych hodin

a dni je roboticka kosacdka v prevadzke. Cas, kedy bude
roboticka kosacka kosit, je oznageny Ciernou Ciarou.

V ostatnom €ase bude roboticka kosacka odstavena

v nabijacej stanici.

Resetovat’

Tato funkcia vynuluje ¢asovac na nastavenie z vyroby,
podla ktorého méa kosacka povolené fungovat 24 hodin
denne kazdy der.

Tento den

Tymto sa vynuluje den, ktory je zvoleny na systéme
zaloziek.

Podla vyrobného nastavenia méze roboticka kosacka
fungovat 24 hodin denne.

Vsetky tyzdne
Tymto sa vynuluju v8etky dni v tyZdni.

Podla vyrobného nastavenia méze roboticka kosacka
fungovat 24 hodin denne kazdy den.
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6.4 Vyska kosenia

Vyska kosenia sa da menit od hodnoty MIN (2 cm) po
hodnotu MAX (6 cm).

Pocas prvého tyzdna po novej instalacii sa vySka kosenia
musi nastavit na MAX, aby sa neposkodil obvodovy
kabel. Potom sa vyska kosenia mdze znizovat o jeden
krok kazdy tyzderi, kym sa nedosiahne pozadovana vyska
kosenia.

Ak je trava prilis vysoka, nastavte polohu vysky kosenia
robotickej kosacky na MAX (Maximalna vyska). Ked bude
trava kratSia, vySka kosenia sa mdze postupne znizovat.

Zvysenie vysky kosenia:

1. Pomocou tlacidla so Sipkou nahor zvyste na
pozadovanu vySku, pripadne rovno priamo
zadaijte ¢islo pomocou klavesnice.

2. Potvrdte stladenim OK.

Znizenie vysky kosenia:

1. Pomocou tlagidla so Sipkou nadol znizte na
pozadovanu vySku, pripadne rovno priamo
zadaijte &islo pomocou klavesnice.

2. Potvrdte stlacenim OK.

((z

Vyska kosenia

Vyska kosenia

CUTTING HEIGHT

Cutting height: max
maxq il 1] 1]

- A

3012-1237
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6.5 Zabezpecenie

Prostrednictvom tejto volby mbzete vykonat nastavenia
suvisiace so zabezpecéenim a prepojenim medzi
robotickou kosackou a nabijacou stanicou.

Stupen zabezpecenia

Na vyber su tri urovne zabezpecenia, ale je tieZ mozné
definovat vlastnd kombinaciu bezpeénostnych funkcii.

Vyrobné nastavenie Urovne zabezpecenia je Stredna.

Na vyber urovne zabezpecenia pouZite tlacidla so Sipkami
nadol a nahor.

Nizke a stredné zabezpecenie brani pristupu k robotickej
kosacke, ak je neznamy PIN kod. Vysoké zabezpecenie
zahffa aj vystrahu, ktora zapipa, ak sa po uplynuti
stanoveného ¢asového intervalu nezada spravny PIN kod.

Ak chcete roboticku kosacku deaktivovat, zatlacte tlacidlo
stop a prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

Funkcia Nizky Stredny Vysoky
Casovy zamok X X X
Poziadavka na X X
PIN kod

Alarm X

Casovy zamok

Tato funkcia spbdsobi, Ze roboticka kosacka sa nebude
dat spustit po€as nasledujucich 30 dni bez zadania
spravneho PIN kodu. Po uplynuti 30 dni bude roboticka
kosacka normalne pokraCovat v koseni, ale po otvoreni
dvierok sa zobrazi sprava Zadajte PIN k6d. Znovu zadajte
vas PIN kod a stlacte OK.

Nésledne sa po kazdom prepnuti hlavného vypina¢a do
polohy 7 musi zadat' zvoleny PIN kod.

Poziadavka na PIN kéd

Tato funkcia znamena, Ze roboticka kosacka bude
vyzadovat PIN kéd pri kazdom otvoreni dvierok. Na
pouzivanie robotickej kosacky sa bude musiet’ zadat
spravny PIN kéd.

Ak sa zada nespravny PIN kod 5-krat za sebou, roboticka
kosacka sa na urgity ¢as zablokuje. Cas blokovania sa za
kazdy novy nespravny pokus prediZi.

Alarm

Tato funkcia znamena, Ze ak sa do 10 sekund po
stlaCeni tlacidla STOP alebo zdvihnuti robotickej kosacky
z akéhokolvek dévodu nezada PIN kdd, ozve sa alarm.
Zvuk tikania signalizuje, Ze sa musi zadat PIN kod, aby
sa zabranilo spusteniu alarmu. Alarm sa da kedykolvek
vypnut zadanim spravneho PIN kodu.

Slovensky — 46

Zabezpecenie

Urovel  Vymerfite
zabezpeéenia PIN kod

Novy Pokrogilé  Prenastavit

signal
z ohranicenia

nastav.
zabezpecenia

[ ]

Trvanie
alarmu

Nizka

Stredna

Trvanie
C¢asového
zamku

Vysoka PouZivatelska

SECURITY

Security level
Change PIN code
New loop signal

Advanced

3012-1237



FUNKCIE PONUKY

Uzivatel'ské

Tato ponuka vam umoznuje prispdsobit a kombinovat
dostupné bezpecnostné funkcie tak, aby vyhovovali vasim
potrebam.

Casovy zamok
Aktivujte alebo deaktivujte Ziadost o PIN po ur€itom pocte

dni. Pocet dni sa da nastavit v ponuke Zabezpecenie —
Pokrocilé.
POZNAMKA! Casovy zamok je najdélezitejou funkciou

na ochranu proti kradeZi a odporuca sa, aby bol vzdy
aktivovany.

PIN ak zastala

Aktivujte alebo deaktivujte Ziadost’ o PIN kdd pri stladeni
tlacidla STOP.

Alarm & PIN ak zastala
Aktivujte alebo deaktivujte alarm pri stlaceni tlacidla STOP.

Alarm & PIN ak zodvihnuta

Aktivujte alebo deaktivujte alarm, ked sa roboticka
kosacka zdvihne, napr. ak sa niekam prenasa.

Je mozné, Ze tuto funkciu bude treba deaktivovat

v pracovnych oblastiach, kde sa roboticka kosacka musi
opakovane zdvihat z dévodu kolizii napriklad s mierne
naklonenymi kamenmi alebo korefimi stromov.

Alarm & PIN ak prevratena

Aktivujte alebo deaktivujte alarm, ked sa roboticka
kosacka nakloni, napr. ak sa niekam prenasa.

Zmeinte PIN kod

Zadajte novy PIN kéd a stlacte OK. Potvrdte opatovnym
zadanim toho istého kédu a stlacenim OK. Ak sa PIN
kéd zmenil, na displeji sa na chvilu zobrazi hlasenie
PIN akceptovany.

Novy PIN kod si poznacte do prislusného riadku v Casti
Poznamky na strane 2.

Novy signal ohranicenia

Signal ohrani¢enia sa vybera ndhodne a vytvara
jedine¢né spojenie medzi robotickou kosackou

a nabijacou stanicou. Vo vynimo¢&nych pripadoch méze
byt potrebné vygenerovat' novy signal, napriklad ak maju
dve prifahlé intalacie vefmi podobny signal.

1. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice,
ku ktorej sa ma roboticka kosacka pripojit..

2. 'V ponuke vyberte moznost Novy signal
ohranic¢enia a stlacte OK.

CUSTOM

{ Time lock

[M PIN if stopped

] Alarm & PIN if stopped
[ Alarm & PIN if lifted

3012-1239
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3. Stlacte OK a pockajte na potvrdenie, ze signal
ohrani¢enia bol vygenerovany. Zvy&ajne to trva
priblizne 10 sekund.

Pokrocilé
Dizka ¢asového zamku

Ked je aktivovana funkcia Casovy zamok, existuje tiez
moznost vybrat’ si, kolko dni ma roboticka kosacka
vyzadovat PIN koéd. Da sa zvolit ¢islo od 1 do 90.

Vyrobné nastavenie je 30 dni.

Dizka alarmu

Ked je aktivovana funkcia Alarm, existuje tiez moznost
vybrat’ si, ako dlho ma signal alarmu trvat. Da sa zvolit
Cislo od 1 do 20 minut.

6.6 Spravy

Pomocou tejto funkcie sa daju Citat' historické

a informacéné spravy. Ohladne niektorych najbeZnejSich
hlaseni poruch su v navode uvedené tipy a rady, ktoré
vam pomozu odstranit’ poruchu. Pozrite si ¢ast’ 9.1
Chybové hlasenia na strane 76.

Chybové hlasenia

Ak bude €innost robotickej kosacky nejakym spdsobom
narusena, napr. ak sa kosacka zasekne pod spadnutym
konarom, na displeji kosacky sa zobrazi sprava tykajuca

sa preru$enia a €as, kedy sa to stalo. Poruchové

Ak sa to isté chybové hlasenie zopakuje niekolkokrat,
moZe to signalizovat, Ze je potrebna uprava instalacie

robotickej kosacky. V casti 9.1 Chybové hlasenia na |

strane 76 najdete viac informacii o moznych dévodoch pre
kazdu spravu.

Podl'a datumu

Tento zoznam obsahuje poslednych 50 hlaseni poruch
usporiadanych podla datumu, pri€¢om posledny incident
sa zobrazuje v zozname ako prvy.

Déatum a Cas, kedy sa hlasenia poruch zobrazuju, sa
daju zobrazit vyberom chybového hlasenia a stlaenim
tlacidla OK.

Néjdete tu aj tipy a rady, ako opravit poruchy.

Podla frekvencie

Tento zoznam obsahuje poslednych 50 hlaseni
usporiadanych podla frekvencie vyskytu tej istej chyby.
Pocet zobrazeni kazdého hlasenia chyby sa zobrazuje
vpravo.

Déatum a ¢as, kedy sa hlasenia chyb zobrazuju, sa
daju zobrazit vyberom chybového hlasenia a stlatenim
tlacidla OK.
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Informacna sprava

Spravy zobrazené na displeji, ktoré nie st spésobené
skuto€nou poruchou, sa namiesto toho ukladaju pod
hlavi¢ku Informacéna sprava. Prikladmi takychto sprav
su Slaby signal GPS a Velmi strmy svah. V Casti 9.1
Chybové hlasenia na strane 76.

Podl'a datumu

Tento zoznam obsahuje poslednych 50 hlaseni poruch
usporiadanych podla datumu, pri€¢om posledny incident
sa zobrazuje v zozname ako prvy.

Podrla frekvencie

Tento zoznam obsahuje poslednych 50 hlaseni
usporiadanych podla frekvencie vyskytu tej istej chyby.

Vynulovanie sprav

Ak chcete vyprazdnit vSetky zoznamy sprav, zvolte
moznost’ Resetovat a stlacte OK. Potvrdte opatovnym
stlatenim OK.

6.7 Timer pocasia

Tato funkcia umoznuje robotickej kosacke automaticky
upravovat ¢asy kosenia na zéklade toho, ako rychlo trava
rastie. Ked je dobré pocasie pre rast travy, roboticka
kosacka kosi CastejSie a ked' je rast travy pomalsi,
roboticka kosacka automaticky stravi na travniku menej
casu.

Avsak roboticka kosacka nebude fungovat dlhSie, nez ako
méze byt konfigurované v nastaveniach ¢asovaca. Pre
optimalnu funkénost timeru pocasia sa pri nastavovani
timeru odporuca zru$it oznacenie iba tych ¢asov, kedy
roboticka kosacka nesmie byt v prevadzke. Ostatné Casy
by mali byt pre timer poc€asia k dispozicii.

Ked je aktivovany timer poCasia, roboticka kosacka potrebuje
¢as, aby sa rozhodla, aky je optimalny ¢as kosenia pre

danu pracovnu plochu. Z tohto dévodu méze dosiahnutie
optimalnych vysledkov kosenia trvat’ niekofko dni.

Ked je timer poCasia aktivovany, je velmi délezité
pravidelne kontrolovat, €i je rezny kotu¢ Cisty a €i su
noze v dobrom stave. Akakolvek trava omotana okolo
napravy rezného kotuca alebo tupé noze mdézu ovplyvnit
fungovanie timeru pocasia.

Timer pocasia

Aktivacia timeru pocasia: umiestnite kurzor na moznost
Zapnut a stlacte OK.

Timer pocasia

Zapnut/ Doba
Vypnut kosenia

Nizka -

Nizka Stredna Vysoka

Vys. +

WEATHER TIMER

™M Run Weather timer

Cutting time

3012-1259
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Doba kosenia

Ak pri pouzivani timeru po€asia nie su vysledky kosenia
optimalne, je mozné, Ze bude potrebné upravit nastavenia
doby kosenia.

Ak chcete upravit dobu kosenia: umiestnite kurzor

k polozke Doba kosenia a pomocou tlagidiel so Sipkou
doprava a dofava zvySujte alebo zniZujte dobu kosenia
v troch prednastavenych intervaloch.

Cim dlhsiu dobu kosenia vyberiete, tym dihsie bude méct
roboticka kosacka pracovat.

6.8 Instalacia

Tato funkcia ponuky sa pouziva na nasmerovanie
robotickej kosacky do vzdialenych &asti pracovnej plochy
a regulaciu spbsobu, akym roboticka kosacka vyhfada
nabijaciu stanicu. Pri mnohych pracovnych plochach

nie je potrebné menit’ vyrobné nastavenia, t.j. nechajte
roboticku kosacku, nech sama skombinuje rézne spésoby
vyhladavania a s nimi suvisiace nastavenia.

HFadanie nabijacej stanice

Roboticka kosacCka sa da nastavit tak, aby hladala
nabijaciu stanicu jednym alebo viacerymi z nasledovnych
troch spbsobov: Navadzaci, Ohrani¢ujica slucka

a Nabijacia stanica. Podla vyrobnych nastaveni sa tieto
tri moznosti vyhladavania automaticky kombinuju, aby sa
nabijacia stanica na$la ¢o najrychlejSie, ale zarover aby
bolo riziko vzniku stop ¢o najmensie.

Vo velmi zlozitych zahradach, napr. s mnohymi miestami
prepojenymi Uzkymi prechodmi, sa mnozZstvo ¢asu
potrebného na vyhladanie nabijacej stanice skrati
vykonanim niekofkych manualnych nastaveni podla
nizsie uvedenych pokynov.

Roboticka kosacka vzdy za€ina vyhfadavanie nabijacej
stanice pomocou nepravidelného spésobu vyhladavania.

Ked po Specifickom obdobi nepravidelného vyhladavania
roboticka kosacka nabijaciu stanicu nenajde, za¢ne

tiez vyhladavat navadzacie kable a po uplynuti

dalSieho obdobia aj ohranicujuci kabel, aby jeden z nich
nasledovala do nabijacej stanice. Tento €as sa uvadza

v minutach a je znamy ako €as oneskorenia.

Priklad:
Oneskorenie 4 minuty pre Navadzaci 1 a Navadzaci 2
a 11 minut pre ohrani€ujucu slu¢ku. Roboticka
kosacka potom bude nepravidelne vyhladavat
4 minuty a potom bude 7 minut vyhladavat
navadzacie kable. Ak po uplynuti tohto asu nenajde
navadzaci kabel, roboticka kosacka zacne teraz tiez
vyhladavat ohranicujucu slucku.
Samozrejme, da sa Specifikovat rovnaky ¢as oneskorenia
pre navadzacie kable aj ohraniCujucu slu¢ku, napriklad
5 minut. Roboticka kosacka bude potom nepravidelne
vyhladavat po dobu 5 minut a ked nenajde nabijaciu
stanicu, bude pokracovat v hladani bud nasledovanim
navadzacich kablov alebo ohraniCujucej slucky,
v zavislosti od toho, ¢o najde ako prvé.
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Vo vSeobecnosti plati, ze dlhy ¢as oneskorenia znizuje
riziko vzniku stép (roboticka kosacka najde nabijaciu
stanicu CastejSie pomocou nepravidelného hladania), ale
spbsobuje dlhsiu dobu hladania. Kratky ¢as oneskorenia
ma opacny uc&inok, t.j. kratku dobu hfadania so zvySenym
rizikom vytvarania stdp pozdiz navadzacich kablov
al/alebo ohraniCujucich kablov.

Navadzaci

Skontrolujte, ¢i je oznaCené zaskrtavacie policko Nasleduj
navadzaci kab. domov. Ak nie je, pomocou tlacidla so
Sipkou nadol zaSkrtavacie poli¢ko oznacte a potom
stlacte OK.

Pomocou ¢&iselnych tlacidiel zadajte ¢as oneskorenia.

Kosacka Automower® 320 ma iba moznost’ Navadzaci.

Navadzaci > Oneskorenie navadzaci 1

Presunte kurzor na polozku Oneskorenie Navadzaci 1
a zadajte ¢as oneskorenia v minutach.

Cas oneskorenia sa zvy&ajne uvadza ako &islo od 0 do
10 minut.

Navadzaci > Oneskorenie navadzaci 2
Neplati pre kosacku Automower® 320.

Presunte kurzor na polozku Oneskorenie Navadzaci 2
a zadajte ¢as oneskorenia v minutach.

Ohranicujuca slucka

Skontrolujte, ¢i je oznaCené zaskrtavacie policko Nasleduj
ohranic¢ujuci kab. domov. AK nie je, pomocou tlacidla

so Sipkou nadol zaskrtavacie poli¢ko oznacte a potom
stlacte OK.

Pomocou ¢&iselnych tlacidiel zadajte ¢as oneskorenia.

Presunte kurzor na polozku Oneskorenie ohrani¢ujuci
a zadajte €as oneskorenia v minutach.

Tento €as je zvyCajne dIhsi ako pri Navadzaci 1

a Navadzaci 2, pretoZe zvy€ajne je lepSie, ak roboticka
kosacka nasleduje jeden z navadzacich kéblov domov

k nabijacej stanici. Cas oneskorenia sa zvy&ajne uvadza
ako Cislo od 10 do 20 minut, ale m6Ze byt krat$i, ak nie je
nainstalovany navadzaci kabel a je nepravdepodobné, Ze
roboticka kosacka najde nabijaciu stanicu nepravidelnym
vyhladavanim.

Ak roboticka kosacka prejde za navadzaci kébel, kym
sleduje ohraniovaci kabel, prestane hladat pozdiz
ohraniCovacieho kabla a bude nasledovat navadzaci
kabel na nabijaciu stanicu.

Ak je v danej inStalacii ur&ite nepripustné nasledovat
ohrani€ujucu slu€ku, poli¢ko Nasleduj ohranicujuci kab.
domov sa musi deaktivovat.

Boundary | Charger 1
M Follow guide home
Guide1 delay 3min
Guide?2 delay 3min
[ Overview Reset ]
3012-1244
Guide Boundary | Charger 1
[M Follow guide home
Guide1 delay 3 min
Guide2 delay 3 min
[ Overview Reset ]
3012-1245
Guide Boundary Charger

[M Follow boundary home
Boundary delay

[ Overview |

Reset ]
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Rozsah nabijac. stanice

Vo vynimoé&nych pripadoch sa mézu vyskytnut’ dovody
na obmedzenie dosahu nabijacej stanice. M6éZe to byt
potrebné napriklad vtedy, ked je nabijacia stanica
umiestnena blizko kra alebo steny, ktoré brania
robotickej kosacke v dokovani v nabijacej stanici napriek
nadviazaniu kontaktu so signalmi nabijacej stanice.

V takych pripadoch je zvy&ajne lepSie premiestnit
nabijaciu stanicu, ale ak to nie je mozné, dosah nabijacej
stanice sa da obmedzit'.

Na vyber dosahu pouzite tlagidla so Sipkami vlavo
a vpravo.

Nastavenie | Rozsah

Min. Om

Priemer priblizne 3 az4 m
Max. priblizne 6 az 8 m

DOLEZITE INFORMACIE

Dosah nabijacej stanice sa smie znizovat’ iba
vo vynimoénych pripadoch. Za normalnych
okolnosti je lepSie presunut’ nabijaciu stani-
cu na lepSie miesto na pracovnej ploche.

Prehlad

Tato funkcia sumarizuje vybrané nastavenia pre kazdy
spbsob vyhladavania. Je tieZ mozné otestovat, &i
roboticka kosaCka dokaze nasledovat navadzacie kable
a ohranicujuci kabel k nabijacej stanici a pripojit sa k nej
bez akychkolvek problémov.

Prehlad > Test

Testovanie vybranych nastaveni sa méze javit ako
prirodzena sucast inStalacie.

Testovanie zvolenych nastaveni:

1. Umiestnite roboticku kosacku priblizne 3 metre
od kabla, ktory sa ma otestovat (ohranicujuci
kabel alebo jeden z navadzacich kablov),
obratenu ku kablu.

2. Pomocou tlacidla so Sipkou doprava/dolava zvolte
moznost Test pod kablom, ktory sa ma testovat.
Stlacte OK.

3. Stladte START (Start) a zatvorte dvierka displeja.

Skontrolujte, ¢i roboticka kosacka prejde pri
navadzacom kabli celu cestu k nabijacej stanici
a Ci zaparkuje v nabijacej stanici. Skuska sa
potvrdi iba vtedy, ak robotickd kosatka dokaze
prejst pri navadzacom kabli celt vzdialenost

k nabijacej stanici a zaparkuje na prvy pokus.
Ak sa robotickej kosaCke nepodari zaparkovat
na prvy pokus, automaticky sa pokusi znova.
Ak roboticka kosacka na zaparkovanie v nabijacej
stanici potrebuje dva alebo viac pokusov,
inStalacia sa neschvali.
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Zvy€ajnymi pri¢inami, pre€o roboticka kosacka
nedokaze nasledovat kabel, je to, Ze prekazky
v blizkosti kabla nie su izolované alebo Ze
navadzaci kabel nebol polozeny Sikmo na
strmom svahu. Skontrolujte, ¢i su nabijacia
stanica, ohraniCujuci kabel a navadzaci kabel
nainstalované podla pokynov v kapitolach 3.2,
3.4a3.6.

Ak su vykonané manualne nastavenia, je mozné,
ze bola tiez zvolena nespravna Sirka koridoru.

4. Skuska sa potvrdi, ak roboticka kosacka dokaze
prejst pri vybranom kabli k nabijacej stanici
a zaparkuje na prvy pokus bez akychkolvek
problémov.

Pri pouziti funkcie Test roboticka kosaCka prejde maximalnu
vzdialenost' od kabla definovanu vybranou Sirkou koridoru.

Pokrytie travnej plochy

Tato funkcia ponuky sa pouziva na nasmerovanie
robotickej kosacky do vzdialenych €asti pracovnej

plochy. Tato dblezita funkcia sa pouziva na zachovanie
rovnomernych vysledkov kosenia na celej pracovnej
ploche. Vo velmi zlozitych zahradach, napriklad

s mnohymi miestami, ktoré su spojené uzkymi prechodmi,
sa daju vysledky kosenia zlepSit vykonanim niekolkych
manualnych nastaveni podla nizSie uvedenych pokynov.

Vyrobné nastavenie kosacky Automower® 330X pouZiva
zabudovany systém GPS na kontrolu toho, ktoré oblasti
su pokosené, CiZe ktoré oblasti sa musia pokosit ako
dalSie v poradi. Kosatka Automower® 330X sa mbze
tymto spésobom automaticky dostat’ do tych €asti
pracovnej plochy, ktoré su tazko dostupné.

Vyrobneé nastavenia kosacky Automower® 320 umoznuju
robotickej kosacke nasledovat navadzaci kabel v dizke 300
metrov 20 % Casu, poc€as ktorého opusti nabijaciu stanicu.

Plochy1-5

Nastavenych moze byt az pat vzdialenych ploch (tri
pre kosacku Automower® 320). Aby roboticka kosacka
dosiahla vzdialenu plochu, je potrebnych niekolko
unikatnych nastaveni.

Pomocou tlacidla Sipky nadol zvolte zaSkrtavacie
poli¢ko a potom stlacte OK. Az potom sa daju vykonavat
akékolvek manualne nastavenia.

Area 2

Area 3| Area 4| Area 5

[M Use Area 1
How? Guide1 »
Howfar? 100 m
Howoften? 15%
( GPS Overview Reset )

3012-1241
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DOLEZITE INFORMACIE

Ked' je aktivovana navigdcia za pomoci
GPS, bude sa pouzivat’, pokial bude do-
stupna sluzba GPS - aj ked’ su vykonané
manualne nastavenia. Manualne nasta-
venia sa pouziju, az ked’ nebude sluzba
GPS k dispozicii.

Plocha X > Ako?

Specifikujte smer vpravo, viavo alebo Navadzaci 1 (tiez
Navadzaci 2 pre kosacku Automower® 330X) v zavislosti
od toho, ktorym smerom od nabijacej stanice sa plocha
nachadza. Smer (vpravo alebo viavo) sa urCuje ako smer,
ktory vidite, ked stojite elom k nabijacej stanici.

Pomocou tlacidiel so Sipkou doprava a dolava mézete
menit rozlicné moznosti.

Plocha X > Ako d'aleko?

Zadajte vzdialenost v metroch pozdiz napajacieho
kabla od nabijacej stanice k odlahlej ploche, kde za¢ne
roboticka kosacka kosit'.

Pomocou Ciselnych tladidiel uvedte vzdialenost v metroch.

Tipy! Pouzite funkciu Prehlad > Test na urcenie
vzdialenosti odlahlej plochy. Vzdialenost uvedena

v metroch sa zobrazi na displeji kosacky, ked stladite
tlacidlo STOP.

Vyrobné nastavenie pre kosacku Automower® 320 je
300 metrov pre Navadzaci 1.

Plocha X > Ako éasto?

Ako Casto sa roboticka kosaCka musi nasmerovat’ na
odlahlu plochu sa vybera ako pomer celkového poctu
pripadov, kedy opusti nabijaciu stanicu. Vo v3etkych
ostatnych pripadoch za¢ne roboticka kosacka kosit’ pri
nabijacej stanici.

Vyberte percento, ktoré zodpoveda velkosti vzdialenej
Casti vzhladom na celkovu pracovnu plochu. Ak je
vzdialena plocha napriklad polovica celkovej pracovnej
plochy, musi sa zvolit 50 %. Ak je vzdialena plocha
mensia, musi sa zvolit mensie Cislo. Ak sa pouziva
viacero ploch, vezmite do Uvahy, Ze celkovy sucet nesmie
prekrocit 100 %.

Porovnaijte s prikladmi v ¢asti 7 Priklady zahrad na
strane 66.

Pomocou E&iselnych tlacidiel Specifikujte percentualny
podiel.

Vyrobné nastavenie pre kosacku Automower® 320 je
20 % pre Navadzaci 1.
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Navigacia za pomoci GPS
Tato ¢ast neplati pre kosacku Automower® 320.

Navigacia za pomoci GPS pouziva zabudovany GPS
systém na kontrolu, ktoré oblasti s pokosené, Cize ktoré
oblasti sa maju kosit ako dalSie v poradi. Po niekolkych
dfioch prevadzky si roboticka kosacka vytvori mapu
pracovnej plochy a miest, kde su uloZzené navadzacie
kable. Tymto spésobom mdze kosatka Automower®
330X automaticky nastavit' vzdialenost a pomer pre tazko
dostupné miesta na pracovnej ploche.

Automatické nastavenia nastavené robotickou kosackou
sa nedaju Citat’ na displeji.

Aktivacia/deaktivacia navigacie za pomoci GPS: Vyberte
polozku ,Spustit navigaciu za pomoci GPS* a stlacte OK.

Ak s navigaciou za pomoci GPS nastanu problémy, mapa
GPS robotickej kosacky sa da resetovat. Tento postup
zvyCajne nie je potrebny. Resetovanie mapy GPS: vyberte
polozku Resetovat mapu GPS a stlacte OK.

DOLEZITE INFORMACIE

Ak sa ta ista roboticka kosacka pouziva

pre dve alebo viacero nabijacich stanic,
ktoré su blizko pri sebe (napriklad

susedia), navigacia za pomoci GPS sa da
pouzivat’ iba v jednej z pracovnych pléch.
V opaénom pripade méze byt digitalna
mapa zavadzajlca a pokrytie travnej plochy
robotickou kosackou sa preto moze znizit'

Prehlad

Tato funkcia sumarizuje zvolené nastavenia pre kazdu
oblast. Je tiez mozné otestovat nastavenia vychodu

a identifikovat’ vzdialenost od nabijacej stanice k odlahlej
ploche.

Prehlad > Test

Testovanie vybranych nastaveni sa mdze javit ako
prirodzena sucast instalacie.

Pri pouziti funkcie Test roboticka kosacka prejde najdihsSiu
vzdialenost od kabla, ktori umoZziiuje zvolena Sirka koridoru.

Testovanie zvolenych nastaveni:
1. Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice.

2. Pomocou tlagidiel so Sipkami dole a doprava/
dolava zvolte moznost’ Test pod oblastou, ktora
sa ma otestovat. Stlacte OK.

3. Stlacte START (Start) a zatvorte dvierka displeja.

4. Roboticka kosacka teraz opusti nabijaciu stanicu
a zacne nasledovat Specifikovany kébel smerom
k odlahlej ploche. Skontrolujte, &i roboticka
kosacka dokaze nasledovat kabel v celej
pozadovanej vzdialenosti.

5. Test je uspesny, ked roboticka kosacka dokaze
nasledovat zvoleny kabel na pozadované
vychodiskové miesto bez akychkofvek problémov.

GPS ASSISTED NAVIGATION

[l Run GPS assisted navigation

3012-1242

Area 1| Area 2| Area 3| Area 4| Area 5
G1 G2

100m |100m

15% 15%

CW9 |CW3

I Test ]

3012-1243
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Ako odmerat vzdialenost k odlahlej ploche:
1. Zaparkujte roboticku kosacku v nabijacej stanici.

2. Vo funkcii ponuky Pokrytie travnej plochy >
Ako daleko? zadajte vzdialenost, ktora bez
akychkolvek pochybnosti prekracuje skuto¢nu
hodnotu. Maximalna vzdialenost, ktora sa da
zadat, je 500 metrov.

3. Zvolte Pokrytie travnej plochy > Prehlad > Test
a stlacte OK.

4. Stladte START (Start) a zatvorte dvierka displeja.
5. Stla¢te STOP v pozadovanej polohe a odmerajte
vzdialenost na displeji. Tuto hodnotu teraz mézete
zadat' v ponuke Pokrytie travnej plochy > Ako
daleko?.
Resetovat’

Pomocou tejto funkcie sa Pokrytie travnej plochy da
vynulovat’ na vyrobné nastavenie. Vyrobné nastavenie
je Ploch1 aktivované s nasledovnymi nastaveniami:

e Ako? = Navadzaci 1
e Ako ¢asto? =20 %
e Ako daleko? =300 m

Vyrobné nastavenie pre kosacku Automower® 330X tiez
znamena aktivaciu Ploch2 s nasledovnymi nastaveniami:

* Ako? = Navadzaci 2

» Ako Casto? = 20 %

» Ako daleko? =300 m
Resetovat’ > Aktualna plocha
Tato funkcia vynuluje iba vybranu plochu.

Resetovat’ > VSetky plochy
Této funkcia vynuluje v8etky plochy.
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Pokrocilé

Pod nazvom Pokrocilé su dalSie nastavenia tykajluce sa
spravania robotickej kosacky. Nastavenia v tejto ponuke
su potrebné iba vtedy, ked je urcite potrebna dalSia
regulacia kosacky, napr. vo velmi zlozitych zahradach.
Vyrobné nastavenia su vybrané tak, aby boli vhodné pre
vacsinu pracovnych ploch.

Sirka koridoru

Sirka koridoru je rozmer, ako daleko od navadzacieho
kabla/ohranicujuceho kabla sa méze roboticka kosacka
pohybovat, ked ho sleduje do alebo od nabijacej stanice.
Oblast popri kabli, ktort roboticka kosacka vtedy vyuziva,
sa nazyva Koridor.

Cielom fungovania v réznych vzdialenostiach od kabla je
znizenie rizika tvorby stop. Na zniZenie rizika tvorby stdp
odporucame zvolit najSirs§i mozny koridor, aky umoZznuje
velkost' pracovnej plochy.

Pri sledovani navadzacieho kabla samotna roboticka
kosacka upravuje Sirku koridoru podla velkosti pracovne;j
plochy. Zabudovany automaticky mechanizmus umoZznuje
robotickej kosacke menit’ vzdialenost od kabla v zavislosti
od toho, kde na pracovnej ploche sa nachadza. Napriklad
automaticky zuZi koridor v Uzkych prechodoch.

Vyrobné nastavenia sa daju pouZit pre mnozstvo
pracovnych pléch, t.j. samotna roboticka kosacka méze
pouzit zabudované funkcie tak, aby fungovala v ¢o
najsirSom moznom koridore. V zloZitejSich zahradach,
napr. kde je navadzaci kabel umiestneny v blizkosti
prekazok, ktoré sa nedaju izolovat pomocou ohranicujucej
slu¢ky, sa da prevadzkova bezpecnost zlepsit vykonanim
niektorych manualnych nastaveni opisanych niZsie.

Sirka koridoru > Ohraniéujuci

Sirka koridoru sa uvadza v intervale od 1 — 9. Prvé
Cislo v intervale Specifikuje najkratsiu vzdialenost
k ohrani¢ujucej slucke a druhé &islo najdlhSiu vzdialenost'.

Vzdialenost, ktoru si roboticka kosacka udrziava od
ohraniCujucej slucky, sa meni v zavislosti od usporiadania
pracovnej plochy. Pouzite funkciu Test v ponuke
InsStalacia > Pokrytie travnej plochy > Prehlad na
otestovanie rozli¢nych hodn6ot.

Na Specifikovanie pozadovaného intervalu pouzite Ciselné
tlacidla.

Vyrobné nastavenie je 3-6.

ADVANCED SETTINGS

Corridor width

Exit angles
Reversing distance
Drive past wire

3012-1249

3012-1076

3012-1216

~\

Guide2

Corridor width : 1-6

Boundary

J

3012-1250
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Sirka koridoru > Navadzaci

Funkcia Automat. detekcia priechodu automaticky nastavi
Sirku navadzacieho koridoru. Ak je funkcia Automat.
detekcia priechodu deaktivovana, je potrebné zadat’
manualne nastavenia. Sirka koridoru sa da nastavit

v rozsahu 0 az 9.

Ak je Specifikovana hodnota 0, roboticka kosacka obide
navadzaci kabel, o znamena4, Ze prejde presne cez stred
navadzacieho kabla.

PoZzadovanu hodnotu Specifikujte tlacidlami so Sipkami.

Vyrobné nastavenie je 9.

Vyjazdové uhly

Roboticka kosacka normalne vychadza z nabijacej
stanice v smere v ramci vyjazdového sektora 90° — 270°.
Zmenou vyjazdovych uhlov méze byt pre roboticku
kosacku jednoduchsie dosiahnut najvacsiu pracovnu
plochu, ak je nabijacia stanica umiestnena v prechode.

Vyjazdové uhly > Sektory

Roboticka kosacka sa da nastavit’ pre jeden alebo dva
sektory vyjazdu. Ak je nabijacia stanica umiestnena

v prechode, daju sa pouzit dva vyjazdové uhly, napriklad
70° - 110° a 250° — 290°.

Ked' sa pouzivaju dva vyjazdové uhly, je potrebné tiez
Specifikovat, ako ¢asto musi roboticka kosacka opustit’
nabijaciu stanicu v sektore 1. To sa vykonava pomocou
funkcie Proporcia poCiatonym zadanim percentualneho
podielu.

Napriklad percentualny podiel 75 % znamena, ze
roboticka kosacka opusti nabijaciu stanicu v Sektore 1
v 75 % pripadov a v 25 % pripadov v sektore 2.

Pomocou Ciselnych tlacidiel Specifikujte pozadované uhly
v stupnoch pre sektory a percentualny podiel.

Dizka cuvania

Tato funkcia vdm umoziuje regulovat, ako daleko ma
roboticka kosacka cuvat z nabijacej stanice predtym,
ako zacne kosit. Je to uzito€na funkcia, napriklad ak

je nabijacia stanica umiestnena daleko pod verandou
alebo v inej oblasti s obmedzenym mnoZstvom priestoru.
Je to uZito€na funkcia, napriklad ak je nabijacia stanica
umiestnena daleko pod verandou alebo v inej oblasti

s obmedzenym mnozstvom priestoru.

Pomocou ¢&iselnych tlacidiel Specifikujte pozadovanu
vzdialenost cuivania v centimetroch.
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Prejst’ cez kabel

Predtym, neZ sa roboticka kosacka obrati, jej predna

Cast' vzdy prejde cez ohranicujuci kabel o urcitu DRIVE PAST WIRE
dial t. Predvolena vzdial t je 32 le ta .

vzdialenost. Predvolena vzdialenost je 32 cm, ale ta Distance:

sa da v pripade potreby zmenit. Da sa zvolit' &islo od
20 do 50. Nezabudnite, Ze uvedena vzdialenos je len

priblizna hodnota a mali by ste ju povaZzova za orientaénu. #o
V skuto€nosti sa méze vzdialenos, kedy roboticka

Boundary 20 50
kosacka prejde ohranicujuci kabel, 1iSi.
Uvedte poCet centimetrov, o ktoré ma roboticka kosacka 3012-1254
prejst cez ohranicujuci kabel, a stlatte OK.
Tvar instalacie
Roboticka kosacka sa da nastavit pre jeden z troch tvarov
zahrady: Otvoreny, Normalny a Komplikovany.
Toto nastavenie ovplyvriuje, akym spésobom roboticka INSTALLATION SHAPE
kosacka pokryje pracovnu plochu, ked kosi. O Open
» Otvoreny © NIE
Vhodné na pracovnej ploche pozostavajlcej O Complex
z velkého otvoreného travnika s malym
mnozstvom prekazok a bez prechodov, alebo
ked je vysledok kosenia nerovhomerny na

3012-1255

strmych svahoch.

* Normalny
Vhodné pre vacsinu pracovnych pléch. Uréené
pre pracovné plochy s mierne vysokym poctom
prekazok a/alebo prechodov.

* Komplikovany
Vhodné pre pracovné plochy s velkym
mnozstvom prekazok a/alebo prechodov.

Automaticka detekcia priechodu

Automaticka detekcia priechodu znamena, ze kosacka AUTO PASSAGE HANDUNG

sama reguluje vzdialenost (Sirku koridoru), z ktorej :
nasleduje navadzacie kable. Ak deaktivujete funkciu S
Automatickej detekcie priechodu, Sirku koridoru musite
nastavit manualne, aby roboticka kosacka presla
vSetkymi Castami zahrady.

Vo vyrobnych nastaveniach je funkcia Automatickej
detekcie priechodu zapnuta.

3012-568
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6.9 Nastavenie

Tento vyber vam umoznuje vykonavat zmeny
vSeobecnych nastaveni robotickej kosacky.

Nastavenie

) .. ECO Kosenie Cas&
Profily  Informacie - . . Jazyk
rezim do Spirdly datum

[ ]

Zapnut/
Vypnut

Intenzit

Krajina Kalibracia

Reset vsetky
nastav.
uzivatela

[ ]

Vyska Kalibracia
kosenia navadzacieho

Nastavit Nastavit
Cas datum

Zapnut/
Vypnuat

Pouzivanie ~Zmenit
nazov

Profily

S funkciou Profily mdzete ulozit viacero sustav
pouzivatel'skych nastaveni. Znamena to, ze nastavenia
mdbzete jednoducho ulozit a znova pouzit, napr. ak chcete
roboticku kosacku pouzivat vo viacerych zahradach.
Mézete ulozit’ az tri rozne profily.

UlozZenie nastaveni do Profilu

Najprv na kosacke nastavte nastavenia, ktoré chcete
ulozit' do profilu.

Oznacte polozku Zapnut Profily a stlacte OK.

Oznacte profil, ktory chcete ulozit, kurzorom
pohybujte hore a dole tlagidlami so Sipkami.

Stlacte OK.

Oznacte polozku UlozZit' a stlacte OK, potom tlaCidlo
so Sipkou vlavo a OK. VSetky pouZivatel'ské
nastavenia su teraz ulozené do vybraného profilu.

Ak vykonate nastavenia, ktoré neulozite do profilu,
vedfla nazvu profilu sa zobrazi symbol *.
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PROFILES

#Fnable profiles

Profile A
Profile B
Profile C

PROFILE A

Select
Rename
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Zmena nazvu profilu

Nazvy profilov mdzete zmenit, aby ste si jednoduchsie
zapamatali, aké nastavenia su v nich ulozené.

*  Oznacte nazov profilu, ktory chcete zmenit
« Stlacte OK
*  Oznacte polozku Premenovat a stlacte OK.

*  Pohybujte kurzorom pomocou tlacidiel so Sipkami.
Pismeno vyberte stlatenim OK. Novy nazov ulozte
stlatenim BACK.

* Nazvy profilov sa zobrazia v ponuke Nastavenia
— Profily. Nazov vybraného profilu sa zobrazi i na
uvodnej stranke.

Pouzivanie Profilu

Aby ste profil aktivovali a mohli ho pouzZivat' a spolu s nim
i uloZené nastavenia, musite vykonat nasledujucu akciu.

»  Oznacte profil, ktory chcete aktivovat.
- Stlatte OK.
»  Oznacte polozku Pouzit a stlacte OK.

Roboticka kosacka bude pouzivat nastavenia ulozené
v tomto profile.

Jedna kosacka Automower® pre viacero zahrad

Jedinecné spojenie medzi kosackou a nabijacou stanicou
je ulozené v profiloch. Takto mdzete k jednej kosacke
pripojit az tri nabijacie stanice.

Pripojenie novej nabijacej stanice k robotickej kosacke:

*  Najprv ulozte profil, ktory chcete pouzit s pévodnou
nabijacou stanicou.

» Potom nastavte kosacku v novej nabijacej stanici,
ktora k nej bude pripojena.

»  Oznacte Novy signal ohranienia, Pozrite si ¢ast 6.5
Zabezpecenie na strane 46

»  Ulozte profil pre novu nabijaciu stanicu.

Ak chcete pouzivat robotickd kosacku s pévodnou
nabijacou stanicou, musite vybrat prvy profil. Ak chcete
pouzivat roboticku kosacku s novou nabijacou stanicou,
musite vybrat profil pre tuto stanicu.

Volitelna funkcia navigacie za pomoci GPS by mala
byt pre vSetky dalSie inStalacie vypnuta a mali by ste

ju pouzivat iba pre hlavnu instalaciu. Ak chcete vypnut
navigaciu za pomoci GPS, Pozrite si ¢ast 6.8 Instalacia
na strane 50.

Name: NEW

ABCDEFGH I JKLMNO
PQRSTUVWXYZ0123
45678 9AAAAAECCED
EEEEEiiiNNOOOOOD
RSBTUOUOUUYZ - 0

3012-575

PROFILE A

Select
Rename
Save

3012-576
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Informacie

Ponuka Informacii obsahuje informacie o modeli,
sériovom Cisle a réznom softvéri robotickej kosacky.

ECO

Tato funkcia automaticky vypne signal slucky

v ohranic€ujucej slucke, navadzacich kabloch a nabijacej
stanici, ked roboticka kosacka nekosi, t.j. ked sa kosacka
nabija alebo ak nemdze kosit pre nastavenia ¢asovaca.

Rezim ECO je vhodny na pouzitie tam, kde sa nachadzaju
iné bezdrétové zariadenia, ktoré nie su kompatibilné

s robotickou kosackou, napr. niektoré nacuvacie slucky
alebo garazové dvere.

Ked sa signal slu¢ky vypne z dévodu ECO madu,
signaliza¢né svetlo v nabijacej stanici blika nazeleno.
Ked signalizacné svetlo blika nazeleno, roboticka
kosacka sa da zapnut iba v nabijacej stanici, nie vonku
na pracovnej ploche.

V ECO maéde je velmi délezité vzdy stlacit tlacidlo STOP
pred vybratim robotickej kosacky z nabijacej stanice.

V ECO mdéde inak nie je mozné nastartovat roboticku
kosacku. Ak bola kosacka vytiahnuta omylom bez toho,
aby sa najskor stlacilo tlacidlo STOP, musi sa kosacka

vlozit' spat do nabijacej stanice a musi sa stlacit tlaCidlo SETTINGS
STOP. AZ potom sa da roboticka kosacka nastartovat
na pracovnej ploche. ECO
Spiral cutting
N ] Time & Date

DOLEZITE INFORMACIE Language

Pred vybratim robotickej kosacky z nabi-

jacej stanice vzdy stlacte tlacidlo STOP.

V ECO maéde sa inak roboticka kosacka
nenastartuje v ramci pracovnej plochy.

Vyberte moznost Spustit rezim ECO a stlacte tlacidlo OK,
aby sa rezim ECO aktivoval.

Kosenie do Spiraly

Ak roboticka kosacka vojde do ob}asti, kde zisti, Zze
trava je dlhSia ako je priemerna dlzka, méze zmenit vzor
pohybu. Potom mé&Zze kosit’ v tvare Spiraly, aby rychlejSie
pokosila oblast' s dlhSou travou.
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Kosenie do Spiraly

Ak chcete aktivovat’ kosenie do Spiraly, tlacidlom so
Sipkou hore zvolte moznost’ Zapndit.

Intenzita

Upravou Urovne citlivosti sa da nastavit, o kolko ma byt
trava v porovnani s priemerom vysS$ia, aby sa zacalo
kosenie do Spiraly.

Nizka citlivost znamena, ze kosenie do Spiraly sa zacne
menej Casto. Vysoka citlivost znamena, Ze kosenie do
Spiraly za zaCne CastejSie.

Cas & datum

Tato funkcia umoznuje nastavit aktualny ¢as
a pozadovany format ¢asu na robotickej kosacke.

Cas
Zadaijte spravny Cas a stlacenim OK ukoncite ponuku.

Format ¢asu

Presunte kurzor na pozadovany format ¢asu:
12h/24h
Ukoncite ponuku stlacenim OK.

Datum
Zadajte aktualny datum a stlatenim OK ukoncite ponuku.

Format datumu

Presurite kurzor na poZadovany format datumu:
RRRR-MM-DD (rok—-mesiac—deri)
MM-DD-RRRR (mesiac—deri—rok)
DD-MM-RRRR (defi-mesiac—rok).

Ukoncite ponuku stlacenim OK.

Jazyk

Pomocou tejto funkcie nastavte jazyk zobrazeny
v ponukach.

Presurite kurzor na poZadovany jazyk a stlacte OK.

Krajina
S touto funkciou mozete vybrat krajinu, v ktorej budete
roboticku kosacku pouzivat.

Presunte kurzor na pozadovanu krajinu a stlacte OK.
Kalibracia

Kalibracia vysky kosenia

Vo vynimoénych pripadoch sa mbze stat, Ze bude treba
kalibrovat’ vySku kosenia. Tento ukon by sa mal vykonavat
iba vtedy, ak si to vyziada samotna roboticka kosacka
alebo ak to odporuci vas predajca.

)

Nastavenie vySky kosenia sa potom vykona automaticky
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na minimalnu a maximalnu vySku a naspat na zvolenu
vysku kosenia.

1. Zvolte moznost Kalibracia vy$ky kosenia a stlacte
OK.

2. Pockajte na spravu, ktord oznami, ze kalibracia je
dokoncena.

Kalibracia navadzacieho kabla

Vo vynimoénych pripadoch sa méze stat, ze bude
treba kalibrovat navadzaci kabel. Tento ukon by sa mal
vykonavat iba vtedy, ak si to vyziada samotna roboticka
kosacka alebo ak to odporudi vas predajca.

1. Zaparkujte robotickil kosacku v nabijacej stanici.

2. Zvolte moznost Kalibracia navadzania a stlaCte
OK.

3. Roboticka kosacka vycuva von z nabijacej stanice
a spusti proces kalibracie v navadzacom kabli
a nasledne zacéne kosit.

Reset vSetky nastav. uzivatela

Tato funkcia umoznuje obnovit pdvodné nastavenia
robotickej kosacky z vyroby.

Vynuluju sa nasledovné nastavenia:
+ Casovat
» Pokrytie travnej plochy
+ Urover zabezpe&enia
+ ECO mod
» Spravy
» Timer poCasia
Nasledovné nastavenia sa nezmenia:
* PIN kod
» Signal z ohrani¢enia
« Jazyk
+ Datum & ¢as

1. Vyberte v ponuke moznost Reset vSetky nastav.
uZivatela a stlacte OK.

2. Potvrdte stladenim OK.
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6.10 Prislusenstvo

Tato ponuka sa tyka nastaveni prislusenstva kosacky.

Svetlomet

V tejto Casti nastavite svetlomet. Svetlomet je mozné
pouzit ako prislusenstvo iba pre kosacku Automower®
330X.

Plan
Vo vedlajSej ponuke Plan moézete vybrat, kedy sa ma

svetlomet zapnut. Mézete si vybrat medzi moznostami
Vzdy ZAP., Iba vecer, Vec€er a v noci a Vzdy VYP.

V nasledujucich ¢asoch sa svetlomety v réznych
nastavenych intervaloch zapinaju a vypinaju:

Zapnuté Vypnuté

Iba vecer Pri zapade sinka Polnoc

Vecer a noc | Pri zapade sInka Pri vychode sinka

Jas

Vo vedfajSej ponuke Jas nastavte intenzitu svetlometu.
Vyberte si medzi moznostou Vysoky a Nizky.

Pri chybe blika

Ak je aktivovana moznost' Pri chybe blika, svetlomet bude
pri zastaveni robotickej kosacky pre chybu blikat.

Kryt kosacky

V tejto funkcii najdete nastavenia pre kryt kosacky.

Zabranit’ koliziam s krytom kosacky

Ak je vybrana tato moznost, tlak na kosacku a jej kryt je
zredukovany, o méze viest' k vac¢sej oblasti nepokosenej
travy okolo nabijacej stanice.

00
00

Prislusenstvo
Svetlomet Kryt kosacky
Plan Jas Pri chybe blika ~ Zabranit' koliziam
S krytom kosacky
HEADLIGHT
Schedule
Luminosity

Flashes when fault

3012-571

MOWER HOUSE

%4 Avoid collisions with mower house

3012-578
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7 Priklady zahrad

— Navrhy a nastavenie
instalacii

Vdaka Uprave nastaveni robotickej kosacky a pozicii
navadzacieho kabla podla tvaru zahrady sa roboticka

kosacka lahsie dostane do vSetkych Casti zahrady, a tak
sa dosiahne vyborny vysledok kosenia.

Rézne zahrady si mézu vyzadovat r6zne nastavenia.
Na nasledovnych strankach je uvedenych niekolko
prikladov zahrad s navrhmi inStalacie a nastavenia.

PodrobnejSie informacie o r6znych nastaveniach najdete
v kapitole 6 Funkcie ponuky na strane 40.

Dal$iu pomoc ohladne intalacie najdete na stranke
www.automower.com.

DOLEZITE INFORMACIE

Predvolené nastavenie robotickej kosacky
je zvolené tak, aby fungovala v ¢o najviac
réznych zahradach. Nastavenia je potreb-
né upravit’ iba v osobitnych podmienkach
instalacie.

Odporucané nastavenia ¢asovaca v nasledovnych
prikladoch zahrad platia pre kosa¢ku Automower® 320.
Cas prevadzky kosacky Automower® 330X sa moze
skratit' o tretinu, pretoze kosacka Automower® 330X
ponuka vyssiu kapacitu. Napriklad ak je v priklade
zahrady nizSie odporucana prevadzka 6 dni v tyzdni,

pri kosacke Automower® 330X by ste mali zvolit kosenie
po dobu 4 dni.
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Navrhy instalacii a nastavenia

Plocha

Casovac

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

150 mz2. Otvorend a rovna plocha.

08:00 — 12:00
Pondelok, streda, piatok

Vyrobné nastavenie

Vyrobné nastavenie

Aby trava nevyzerala pofahnuta,
pouzite Casovac, pretoze plocha
je vyrazne menS$ia nez maximalna
kapacita robotickej kosacky.

Kedze plocha je otvorena
a nekomplikovana, v tejto instalacii
nie je potrebny navadzaci kabel.

Plocha

Casovac

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

500 mz. Niekolko ostrovéekov
a svah 35 %.

08:00 - 16:00

pondelok, utorok, Stvrtok, piatok,
sobota

Vyrobné nastavenie

Vyrobné nastavenie

Na strmom svahu poloZte
navadzaci kabel Sikmo k stupaniu.

3012-979

3012-977
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Plocha

Casovaé

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

800 m2. Zahrada v tvare

L s nabijacou stanicou
nainstalovanou v Uzkej oblasti.
Obsahuje niekolko ostrovéekov.

08:00 — 20:00

pondelok, utorok, stvrtok, piatok,
sobota

Automower® 320:
Navadzaci 1 Proporcia 60 %

Automower® 330X: Vyrobné
nastavenie

Vyrobné nastavenie

Proporcia pre Navadzaci 1 musi
byt Specifikovana ako hodnota
zodpovedajuca najvacsej Casti
pracovnej plochy, kedZe na
vacsinu pracovnej plochy sa
roboticka kosacka lahko dostane
podla navadzacieho kabla od
nabijacej stanice.

Vyrobné nastavenie pre kosacku
Automower® 330X sa mbze
pouzit, kedze navigacia za
pomoci GPS automaticky vykona
potrebné nastavenia.

Plocha

Casovaé

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

1 000 mz2. Zahrada v tvare
U spojena uzkym prechodom.

08:00 — 22:00
Pondelok az sobota

Automower® 320:
Navadzaci 1 Proporcia 40 %
Automower® 330X: Vyrobné
nastavenie

Vyrobné nastavenie

Navadzaci kabel sa musi
umiestnit pozdiz uzkeho
prechodu, aby roboticka kosacka
[ahko nasla lavu stranu pracovnej
plochy. Proporcia 40 % je
vybrana, pretoze plocha na

lavej strane je takmer polovica
celkovej plochy.

Vyrobné nastavenie pre kosacku
Automower® 330X sa mbze
pouzit, kedze navigacia za
pomoci GPS automaticky vykond
potrebné nastavenia.
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Plocha

Casovac

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

800 m2. Nesymetricka pracovna
plocha s uzkym prechodom
a niekolkymi ostrovéekmi.

08:00 — 20:00

pondelok, utorok, Stvrtok, piatok,
sobota

Automower® 320: Plocha 1
Navadzanie 1 Proporcia 30 %

Automower® 330X: Vyrobné
nastavenie

Vyrobné nastavenie

Navadzaci kabel sa musi
umiestnit’ pozdiZ uzkeho prechodu,
aby roboticka kosacka fahko nasla
nabijaciu stanicu z pravej strany
pracovnej plochy. KedZe plocha
na pravej strane je iba malou
Cast'ou pracovnej plochy, mézu

sa pouzit vyrobné nastavenia pre
Pokrytie travnej plochy.

Plocha

Casovaé

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

800 m?2. Tri oblasti spojené dvoma
Uuzkymi priechodmi.

08:00 — 20:00

pondelok, utorok, Stvrtok, piatok,
sobota

Automower® 320:

Ploch1 Navadzaci 1 Proporcia
25 %

Ploch2 Navadzaci 1 Proporcia
25 %

Automower® 330X:

Vyrobné nastavenie

Vyrobné nastavenie

Pretoze pracovna plocha
obsahuje niekolko oblasti
spojenych uzkymi priechodmi,
musi sa pouzit Pokrytie

travnej plochy na vytvorenie
niekolkych ploch, aby sa dosiahol
rovnomerny vysledok kosenia
celej pracovnej plochy.

Vyrobné nastavenie pre kosacku
Automower® 330X sa mbze
pouzit, kedZze navigacia za
pomoci GPS automaticky vykona
potrebné nastavenia.

e — -
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3012-978

3018-095
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Plocha

Casovaé

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

POZNAMKA! Tento priklad plati
iba pre kosacku Automower®
330X.

1 000 m2. Tri plochy, z ktorych
dve menSie plochy su spojené
vacsou, kazda z nich uzkym
prechodom.

08:00 — 22:00
Pondelok az sobota

Vyrobné nastavenie

Vyrobné nastavenie

KedZe instalacia si vyzaduje 2
navadzacie kable, tato pracovna
plocha nie je vhodna pre kosacku
Automower® 320.

&

Plocha

Casovac

Pokrytie travnej
plochy

Najdi nabijaciu
stanicu

Poznamky

500 m? + 100 m? na vedlajsej
ploche.

08:00 — 16:00

pondelok, utorok, Stvrtok, piatok,
sobota

Vyrobné nastavenie

Vyrobné nastavenie

VedlajSia plocha sa kosi pomocou
rezimu VedlajSia plocha v stredu
a v nedelu.

KedZe plocha je otvorena
a nekomplikovana, v tejto inStal&cii
nie je potrebny navadzaci kabel.

3012-1212

—_———eeee— e —
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8 Udrzba

Pre lepSiu prevadzkovu spolahlivost a dlhSiu zivotnost’
pravidelne kontrolujte a Cistite roboticku kosacku

a v pripade potreby vymerite opotrebované diely.

Viac informacii o &isteni najdete v &asti 8.4 Cistenie na
strane 73.

Pri prvom pouziti robotickej kosacky je potrebné raz

za tyzdeni kontrolovat rezny kotu¢ a noze. Ak mnozstvo
opotrebovania pocas tohto obdobia bolo nizke, méze sa
interval kontroly predizit.

Je dblezité, aby sa rezny kgtuc": volne otacal. Okraje nozov
by nemali byt poSkodené. Zivotnost nozov sa meni a vo
velkej miere zavisi napriklad od:

«  Casu prevadzky a velkosti pracovnej plochy.
*  Typu travy.
+  Typu pody.

*  Pritomnosti predmetov ako napr. Sisky, opadané
ovocie, hracky, nastroje, kamene, korene a podobne.

Bezna Zivotnost je 2 az 6 tyzdnov, ak sa kosacka pouziva
na plochach s rozlohou viac ako 1 500 m: a je dlhSia

pri mensich plochach. Spésob vymeny nozov najdete

v Casti 8.7 NoZe na strane 75.

DOLEZITE INFORMACIE

Pri praci s tupymi nozmi su vysledky ko-
senia horsie. Trava sa nepokosi Cisto a je
potrebné vacésie mnozstvo energie, takze
roboticka kosacka nepokosi taku velku
oblast'.
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8.1 Zimné skladovanie

Roboticka kosacka

Pred zimnym uskladnenim sa musi roboticka kosacka
dokladne vydistit. Pozrite si cast’ 8.4 Cistenie na strane 73.

Na zaistenie funkénosti a zivotnosti batérie je velmi ddlezité,
aby ste roboticku kosacku uplne nabili pred zimnym
uskladnenim. Umiestnite roboticku kosacku s otvorenymi
dvierkami do nabijacej stanice, az kym ikona batérie na
displeji nezobrazi, Ze je batéria uplne nabita. Potom prepnite
hlavny vypina¢ do polohy 0.

DOLEZITE INFORMACIE

Pred zimnym uskladnenim musi byt’ baté-
ria uplne nabita. Ak batéria nebude uplne
nabita, moze sa poskodit’ a v niektorych
pripadoch moéze byt nepouzitelna.

Skontrolujte stav dielov podliehajucich opotrebovaniu,
napriklad noze a loziska prednych kolies. V pripade potreby
napravte, aby bola roboticka kosacka pred dalSou sezénou
v dobrom stave.

Roboticku kosacku uskladriujte v suchom nezamfzajucom
priestore. K dispozicii ponukame stenovu podperu Specialne
vytvorenu pre robotické kosacky Automower® a ich nabijacie
stanice. Stenova podpera je idealna pre uskladiovanie

v zime. Dal3ie informécie ziskate vo vasej predajni.

Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu a transformator skladujte v interiéri.
Ohranicujuca slucka a navadzaci kabel sa moze nechat

v zemi. Konce kablov by mali byt chranené proti vihkosti tak,
ze ich napriklad pripojite k originalnej spojke alebo vlozite do
nadoby s mazivom.

Ak nie je mozné uskladnit nabijaciu stanicu vnutri, musi byt
pripojena k napajaniu, ohraniCujucemu kablu a navadzacim
kablom po celu zimu.

8.2 Zimny servis

Pred zimnym uskladnenim odneste vaSu roboticku kosacku
na servisnu prehliadku k vadmu predajcovi. Pravidelny zimny
servis je dobry spdsob, ako zachovat roboticku kosacku

v dobrom stave pocas dlhého obdobia a vytvorit €o najlepSie
podmienky pre novu sezdnu bez akychkolvek preruseni.
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Servisna prehliadka zvyCajne pozostava z:

« Dokladného vycistenia hlavnej konstrukcie, ramu,
rezného kotu€a a v8etkych dalSich pohyblivych &asti.

*  PreskuSania funk&nosti kosacky a jej komponentov.

»  Kontroly a v pripade potreby vymeny opotrebovanych
dielov, ako su napriklad noze alebo loziska.

*  PreskuSania kapacity batérie kosacky, ako aj
odporuc¢ania vymeny batérie v pripade potreby.

V pripade potreby méZe predajca do robotickej kosacky
nainstalovat novy aktualny softvér, pripadne pridat nové
funkcie.

8.3 Po zimnom skladovani

Pred pouzitim skontrolujte, €i netreba vydcistit' roboticku
kosacku, kontaktné pruzky alebo pruzky nabijacky. Ak
nabijacie alebo kontaktné pasy vyzeraju obhorené alebo
zanesené, ocistite ich pomocou jemného Smirglového
papiera. Skontrolujte, €i je na kosacke nastaveny spravny
datum a Cas.

8.4 Cistenie

Je dblezité udrziavat roboticku kosacku v Cistote.
Roboticka kosacka, na ktorej je prilepené velké mnozstvo
travy, sa bude tazsie pohybovat hore svahmi, bude

mat horsiu vykonnost a bude vystavena vacsiemu
opotrebovaniu. Cistenie sa odporu¢a vykonavat pomocou
makkej kefky.

DOLEZITE INFORMACIE

Na Cistenie robotickej kosacky nikdy
nepouzivajte vysokotlakovy gisti¢,
dokonca ani teéucu vodu. Na Eistenie
nikdy nepouzivajte rozpust'adia.

Sasi a rezny kotué
1. Prepnite hlavny vypinac do polohy 0.
Pouzivajte ochranné rukavice.

Zdvihnite robotickd kosacku nabok.

oD

Ocistite rezny kotu¢ a Sasi napr. pomocou kefy
na riad.

Zaroven skontrolujte, &i sa klzna platha volne otaca
vzhladom na rezny kotuc.

Ak sa dIhé stebla travy alebo iné predmety dostanu
dovnutra, mozu branit otd€aniu rezného kotuca. Aj maly
brzdiaci u€inok vedie k vys$3ej spotrebe energie a dlh§im
¢asom kosenia a v najhorSom pripade zabrani robotickej
kosacke v koseni velkého travnika. Na dékladnejSie
vycCistenie sa musi rezny kotu¢ demontovat. Ak je to
potrebné, kontaktujte vasho predajcu.

3012-271

3012-1060

3012-272

3012-1067
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Ram
Vycistite spodnu €ast ramu. Poutierajte ho kefou alebo
vihkou handri¢kou.

Kolesa

Vycistite okolie predného kolesa, zadnych kolies, ako aj
konzolu predného kolesa.

Hlavna konstrukcia

Na ocistenie konstrukcie pouzite vihkd, makku Spongiu
alebo handri¢ku. Ak je konstrukcia velmi Spinava, je
mozné, ze budete musiet pouzit mydlovy roztok alebo
Cistiaci prostriedok na riad.

Nabijacia stanica

Nabijaciu stanicu pravidelne Cistite od travy, listov,
vetvi€iek a inych predmetov, ktoré mézu branit dokovaniu
kosacky.

8.5 Preprava a presun

Zabezpecdte stroj poCas prepravy. Je dolezité, aby sa
roboticka kosacka nepohybovala po¢as prepravy napr.
medzi réznymi travnatymi plochami.

Na dodavané litium-iénové batérie sa vztahuju
poZiadavky legislativy o nebezpenom tovare.

Pri komer¢nej doprave, napr. tretimi stranami alebo
Speditérmi, sa musia dodrzZiavat Specialne poziadavky na
balenie a oznacenie.

Pri priprave dodavanej poloZky sa vyZzaduje konzultacia
so Specialistom na nebezpelné materidly. DodrZiavajte
tiez pripadné podrobné vnutroStatne predpisy.

Zalepte alebo prekryte otvorené kontakty a zabalte
batériu tak, aby sa v baleni neposuvala.

8.6 V pripade burky

Ak hrozi burka, na znizenie rizika poSkodenia elektrickych
komponentov robotickej kosacky a jej nabijacej stanice
odporuc¢ame odpojit vSetky pripojenia k nabijacej stanici
(zdroj napajania, ohranicujuci kabel a navadzaci kabel).

1. Kable oznacte pomocou dodavanych
znackovacov, aby sa potom jednoduchsie
zapajali. Pripojky nabijacej stanice su oznaCené
AR, AL, Nav1, Nav2.

2. Odpojte vSetky kable.

3. Zatvorte kryt nabijacej stanice, aby ste ochranili
konektory pred dazdom.

4. Ak uz viac nehrozi nebezpecenstvo burky,
pripojte vSetky kable. Je dblezité, aby bol kazdy
kabel pripojeny na spravhom mieste.
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8.7 Noze

VYSTRAHA
A Pri vymene vzdy pouzivajte

originalne noze a skrutky. Ak
vymenite iba noze a skrutku
pouzijete opakovane, moze to
sposobit’ opotrebovanie skrutky
pocas kosenia a jej zlomenie. Noze
mo6zu potom byt vymrstené spod
kosacky a sposobit’ vazne urazy.

Roboticka kosacka je vybavena troma nozmi, ktoré
su priskrutkované k reznému kotucu. VSetky tri noze
a skrutky sa musia vymiefiat naraz, aby sa tak zaistilo
vyvazenie kosiaceho systému.

V ponuke prisluSenstva je na vyber niekolko rozli€nych
typov nozov kosacky s rozli€cnymi vlastnostami.
Pouzivajte iba noze schvalené spolo¢nostou Husqvarna
AB. Dalsie informécie ziskate u vasho predajcu.

Vymena nozov:

1.
2.
3.

Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.
Pouzivajte ochranné rukavice.

Obratte roboticku kosacku naopak.

Otocte klznu dosku tak, aby boli jej otvory
zrovnané so skrutkou na néz.

Odstrante skrutku. Pouzite plochy alebo krizovy
skrutkovac.

Odstrante n6z a skrutku.

Naskrutkujte novy n6z a novu skrutku.

8.8 Batéria

Batéria je bezudrzbova, ma vSak obmedzenu Zivotnost 2
az 4 roky.

Zivotnost batérie zavisi od dizky sezény a kolko hodin
denne sa roboticka kosacka pouziva. DIha sezéna alebo
vela hodin pouzivania denne znamena, Ze batéria sa
musi vymienat pravidelnejSie.

Ohladom vymeny batérie kontaktuje predajcu.

3012-1060

3012-272

3012-1207
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9 Riesenie problémov

V tejto kapitole je uvedeny zoznam hlaseni, ktoré sa mozu objavit' na displeji v pripade poruchy. Ku kazdému hlaseniu
je navrh priciny a krokov, ktoré treba vykonat.

Tato kapitola tiez obsahuje niekolko priznakov, podla ktorych sa mézete riadit, ak roboticka kosacka nefunguje podla

ocakavani.

Viac navrhov na vykonanie krokov v pripade poruchy alebo priznakov najdete na stranke www.automower.com.

9.1 Chybové hlasenia

NiZSie je uvedeny zoznam chybovych hlaseni, ktoré sa méZu objavit na displeji robotickej kosacky. Ak sa Casto
objavuje to isté hlasenie, kontaktujte vasho predajcu.

blokovany, pravy

okolo hnacieho kolesa.

Sprava Pri¢ina Cinnost’

Motor kolies Trava alebo iny predmet sa omotali Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu alebo
blokovany,lavy okolo hnacieho kolesa. iny predmet.

Motor kolies Trava alebo iny predmet sa omotali Skontrolujte hnacie koleso a odstrante travu alebo

iny predmet.

Kosiaci motor
zablokovany

Trava alebo iny predmet sa omotali
okolo rezného kotuca.

Skontrolujte rezny kotu¢ a odstrante travu alebo
iny predmet.

Rezny kotu¢ sa nachadza v kaluZi
alebo vo vode.

Presunte roboticku kosacku, a ak je to mozné,
zabrante hromadeniu vody na pracovnej ploche.

Nastavenie vySky
blokované

Trava alebo iny predmet sa omotali
okolo nastavenia vysky kosenia
alebo medzi rezny kotu¢ a ram.

Skontrolujte rezny kotu¢ a mechy okolo
nastavenia vysky kosenia a odstrarte vSetku travu
alebo iné predmety, ktoré sa mohli zaseknut.
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Ziadny signal
Z ohranicenia

Transformator nie je pripojeny.

Skontrolujte pripojenie k elektrickej zasuvke a i
sa aktivoval isti¢ proti zemnému spojeniu.

Nizkonapatovy kabel je poSkodeny
alebo nie je pripojeny.

Skontrolujte, €i nizkonapatovy kabel nie je
poskodeny. Skontrolujte tiez, &i je spravne
pripojeny k nabijacej stanici a k transformatoru.

Ohranicujuci kabel nie je pripojeny
k nabijacej stanici

Skontrolujte, €i su konektory ohraniujuceho kabla
spravne pripojené k nabijacej stanici. Pozrite

si Cast’ 3.5 Pripojenie ohranicujuceho kabla na
strane 27.

Ohranicujuci kabel je preruseny.

Zistite, kde je preruSenie. Pozrite si ¢ast’ 9.5
Hfadanie preruseni v obvodovom kéablina strane 83.
Vymerite poskodeny Usek obvodu pomocou
nového kabla a napojte ho pomocou originalnej
SpojKy.

Je aktivovany ECO mdd a roboticka
kosacka sa pokusila nastartovat
mimo nabijacej stanice.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej
stanice, stlacte tlacidlo Start (Start) a zatvorte
dvierka. Pozrite si Cast’ 6.9 Nastavenie na strane 60.

Ohranicujuci kabel je polozeny okolo
ostrov€eka v nespravnom smere.

Skontrolujte, ¢i je ohraniCujuci kabel ulozeny
v sulade s pokynmi. Pozrite si ¢ast’ 3 InStalacia na
strane 15.

Prerusilo sa spojenie medzi
robotickou kosackou a nabijacou
stanicou.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice
a vygenerujte novy signal ohrani¢enia. Pozrite si
Cast' 6.5 Zabezpecenie na strane 46.

Rusivé vplyvy spdsobené kovovymi
predmetmi (ploty, ocefova vystuz)
alebo zakopanymi kablami

v blizkosti.

Pokuste sa presunut ohrani€ujuci kabel.

Uviaznuta

Roboticka kosacka sa o nie¢o
zachytila.

Uvolnite robotickl kosacku a odstrarite pricinu
uviaznutia.

Roboticka kosacka uviazla za
mnoZzstvom prekazok.

Skontrolujte, i sa tu nevyskytuju akékolvek
prekazky braniace robotickej kosacke pohnut sa
z tohto miesta.
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Mimo pracovnu plochu

Pripojenia ohraniCujiuceho kabla
k nabijacej stanici su prekrizené.

Skontrolujte, ¢i je ohraniCujuci kabel spravne
pripojeny.

Ohranicujuci kabel je prilis blizko
k okraju pracovnej plochy.

Skontrolujte, ¢i je ohraniCujuci kabel ulozeny
v sulade s pokynmi. Pozrite si ¢ast’ 3 InStalacia na
strane 15.

Pracovna oblast ma pri
ohrani¢ujucom kabli prili§ strmy
sklon.

Skontrolujte, &i je ohranicujuci kabel ulozeny
v sulade s pokynmi. Pozrite si ¢ast’ 3 InStalacia na
strane 15.

Ohranicujuci kabel je poloZeny okolo
ostrov€eka v nespravnom smere.

Skontrolujte, &i je ohraniCujuci kabel uloZeny
v sulade s pokynmi. Pozrite si ¢ast’ 3 Intalacia na
strane 15.

Rusivé vplyvy sposobené kovovymi
predmetmi (ploty, ocelova vystuz)
alebo zakopanymi kablami v blizkosti.

Pokuste sa presunut ohranicujuci kabel.

Roboticka kosacka ma tazkosti pri
rozpoznavani signalu od blizkej
intalacie.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijacej stanice
a vygenerujte novy signal ohrani¢enia. Pozrite si
Cast’' 6.5 Zabezpecenie na strane 46.

Nespravny PIN kod

Bol zadany nespravny PIN kod.
Povolenych je pat pokusov, potom sa
klavesnica zablokuje na pat minut.

Zadaijte spravny PIN kod. Ak zabudnete PIN kéd,
obratte sa na miestneho predajcu.

Pravé koleso
pretazené
Lavé koleso pretazené

Roboticka kosacka sa o nieco
zachytila.

Uvolnite roboticku kosacku a odstrarite pricinu,
pre¢o sa nehybe. Ak je to pre mokru travu,
pockajte, kym travnik vyschne, a az potom
pouzivajte kosacku.

Bez pohybu

Roboticka kosacka sa o nieco
zachytila.

Uvolnite roboticku kosacku a odstrarite pricinu,
pre¢o sa nehybe. Ak je to pre mokru travu,
pockajte, kym travnik vyschne a az potom
pouzivajte kosacku.

Pracovna plocha zahffa strmy svah.

Maximalny garantovany svah je 45 %. Strmsie
svahy by sa mali izolovat. Pozrite si éast’ 3.4
InStalacia ohranicujuceho kabla na strane 21.

Navadzaci kabel nie je polozeny
Sikmo ku svahu.

Ak je navadzaci kabel poloZeny na svahu, musi
ist cez svah Sikmo. Pozrite si cast’ 3.6 InStalacia
navadzacieho kabla na strane 28.

Nabijacia stanica
blokovana

Kontakt medzi pruzkami nabijacky
a kontaktnymi praZzkami moze byt
slaby a robotickd kosacka vykonala
niekolko pokusov o nabitie.

VloZte roboticku kosacku do nabijacej stanice
a skontrolujte, ¢i je medzi prdZkami nabijacky
a kontaktnymi prazkami dobry kontakt.

Predmet prekaza robotickej kosacke.

Odstrarite predmet.

Uviaznuta v nabijacej
stanici

Pred robotickou kosackou je
predmet, ktory jej brani opustit’
nabijaciu stanicu.

Odstrarite predmet.

Prevratena

Roboticka kosacka je prilis
naklonena alebo sa prevratila.

Otocte robotickl kosacku spravnym spésobom.

Potrebuje manualne
nabitie

Roboticka kosacka je nastavena na
prevadzkovy rezim Vedlajsia plocha.

Umiestnite roboticku kosacku do nabijace;j
stanice. Takéto spravanie je beZné a nie je
potrebné Ziadne opatrenie.
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Nasledujuci Start
hh:mm

Nastavenie ¢asovaca brani
prevadzke robotickej kosacky.

Zmente nastavenia ¢asovaca. Pozrite si cast 6.3
Casovac na strane 42.

Hodiny na robotickej kosacke nie su
spravne.

Nastavte ¢as. Pozrite si ¢ast Cas & datum na
strane 63.

9.2 Informacna sprava

NiZ8ie je uvedeny zoznam chybovych hlaseni, ktoré sa méZu objavit na displeji robotickej kosacky. Ak sa to isté
hlasenie objavuje €asto, odporu¢ame kontaktovat vasho predajcu. Skontrolujte, i sa instalacia vykonala podla opisu
v havode na pouzitie. Potom kontaktujte vasho miestneho predajcu.

Sprava

Pric¢ina

Cinnost’

Nizke napétie batérie

Roboticka kosacka nedokaze najst
nabijaciu stanicu.

Skontrolujte, €i su nabijacia stanica a navadzaci
kabel nainStalované v sulade s pokynmi. Pozrite si
Cast’ 3 InStalacia na strane 15.

Navadzaci kabel je preruSeny alebo
nepripojeny.

Zistite, kde je prerusenie a opravte ho.

Batéria je vybita.

Ohladom vyskusSania a pripadnej vymeny batérie
kontaktuje predajcu.

Anténa nabijacej stanice je chybna.

Skontrolujte, i signalizacné svetlo na nabijace;j
stanici blika naCerveno. Pozrite si ¢ast 9.3
Signalizacné svetlo na nabijacej stanici na strane 80.

Nastavenia obnovené

Potvrdenie, Ze funkcia Reset vSetky
nastav. uZivatela bola vykonana.

Je to normalne. Nie je potrebné Ziadne opatrenie.

Obmédz. rozpétie
vy$Ky kos.

Maximalna a minimalna poloha
nastavenia vysky kosenia je
obmedzena.

Skontrolujte, & pohybu rezného kotu¢a smerom
hore alebo dole nebrani trava alebo iné predmety.

Pomocou ponuky Nastavenia > VySka kosenia
vykonajte kalibraciu vysky kosenia.

Ak sa sprava zobrazuje Casto, kontaktujte vasho
predajcu.

Nepredpokl. zmena
vy$Ky kos.

Nastavenie vysky kosenia sa zmenilo
bez poZiadavky z robotickej kosacky.

Prostrednictvom ponuky Nastavenia > Vy$ka
kosenia vykonajte kalibraciu vySky kosenia.

Ak sa sprava zobrazuje €asto, kontaktujte vasho
predajcu.

Navadzaci 1 nebol
najdeny
Navadzaci 2 nebol
najdeny

Navadzaci kabel nie je pripojeny
k nabijacej stanici

Skontrolujte, &i je konektor navadzacieho kébla
pevne pripojeny k nabijacej stanici. Pozrite si
Cast’ 3.6 InStalacia navadzacieho kabla na strane 28.

PrerusSenie navadzacieho kabla

Zistite, kde je prerusenie. Vymerite poSkodeny
Usek navadzacieho kabla pomocou nového kabla
a napojte ho pomocou originalnej spojky.

Navadzaci kabel nie je pripojeny
k ohranicujucej slucke.

Skontrolujte, ¢i je navadzaci kabel spravne
pripojeny k ohranic€ujucej sluc¢ke. Pozrite si ¢ast’ 3.6
InStalacia navadzacieho kabla na strane 28. Spojte
pomocou originalnej spojky.

Problém s GPS
navigaciou

Problém so zariadenim s navigaciou
za pomoci GPS.

Ak sa sprava zobrazuje Casto, kontaktujte vasho
predajcu.

Slaby signal GPS

Neplati pre kosatku Automower® 320.

GPS signal v aktualnej pracovnej
oblasti je slaby. Navigacia za pomoci
GPS sa neda pouZit.

Ak sa sprava zobrazuje Casto, vypnite navigaciu
za pomoci GPS a namiesto toho pouzite manuaine
nastavenia pre Pokrytie travnej plochy. Pozrite si
cast' 6.8 Instalécia na strane 50.
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Sprava

Pric¢ina

Cinnost’

Kalibracia navadzania
zlyhala

Robotickej kosacke sa nepodarilo
kalibrovat’ navadzaci kabel.

Skontrolujte, & su navadzacie kable nainstalované
podla instrukcii, Pozrite si Cast 3.6 InStalacia
navadzacieho kabla na strane 28

Viykonala sa kalibracia
navadzania

Robotickej kosatke sa podarilo
kalibrovat navadzaci kabel.

Nie je potrebné Ziadne opatrenie

Problém s vyhladanim
domovskej polohy

Roboticka kosacka Sla presla popri
navadzacom kabli niekolko okruhov,
ale nabijaciu stanicu nenasla.

InStalacia sa nevykonala spravne.

Nespravne nastavenie Sirky koridoru na
ohrani€ovacom kabli.

Kosacka sa spustila na vedlajSej ploche
s nastavenim hlavnej plochy

9.3 Signalizac¢né svetlo na nabijacej stanici

Aby bola instalacia plne funkéna, signalizacné svetlo na nabijacej stanici musi svietit neprerusovane zelenou farbou.
Ak sa objavuje nie€o iné, postupujte podla navodu na rieSenie problémov nizsie.

Dalsiu pomoc na riedenie problémov najdete na stranke www.automower.com. Ak stale potrebujete pomoc pri rieSeni
problémov, kontaktujte svojho miestneho predajcu.

Svetlo

Pri¢ina

Cinnost’

NepreruSované zelené
svetlo

Dobré signaly

Nie je potrebné Ziadne opatrenie

Zelené blikajuce svetlo

Signaly su dobré a ECO madd je
aktivovany.

Nie je potrebné Ziadne opatrenie. PodrobnejSie
informacie o ECO méde najdete v ¢asti 6.9
Nastavenie na strane 60.

Modré blikajuce svetlo

Ohranicujuca slucka nie je pripojena
k nabijacej stanici

Skontrolujte, &i su konektory ohranicujuceho
kabla spravne pripojené k nabijacej stanici.
Pozrite si ¢ast’ 3.5 Pripojenie ohrani¢ujiuceho
kabla na strane 27.

PreruSenie v ohrani€ujucej slucke

Zistite, kde je prerusenie. Vymerite poSkodeny
usek obvodu pomocou nového kabla a napojte
ho pomocou originalnej spojky.

Cervené blikajuce
svetlo

Vypadok antény nabijacej stanice

Obratte sa na miestneho predajcu.

NepreruSované modré
svetlo

Slaby signal, pretoze ohranicujuci
kabel je prili§ dihy. Max. dizka je 800
metrov.

Ak roboticka kosacka funguje podla ocakavania,
nie su potrebné Ziadne opatrenia.

Skratte ohranicujuci kabel zmensenim pracovnej
plochy alebo vymenou ostrovéekov za prekazky,
do ktorych roboticka kosatka méze narazit'.

NepreruSované
Cervené svetlo

Chybna obvodova doska v nabijacej
stanici

Obratte sa na miestneho predajcu.
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9.4 Priznaky

Ak va$a roboticka kosacka nepracuje podla o¢akavania, postupujte podla navodu na rieSenie problémov nizSie.

Na stranke www.automower.com sa nachadza zoznam FAQ (Casto kladené otazky), v ktorom sa nachadzaju podrobnejSie
odpovede na mnozstvo Standardnych otazok. Ak stale neviete zistit pricinu chyby, kontaktujte miestneho predajcu.

Priznaky

Pri¢ina

Cinnost’

Roboticka kosacka
ma problém dokovat’
v nabijacej stanici

Nabijacia stanica je na svahu

Umiestnite nabijaciu stanicu na povrch, ktory je
uplne vodorovny. Pozrite si ¢ast’ 3.2 InStalacia
nabijacej stanice na strane 16.

Ohranicujuci kabel nie je spravne
ulozeny pri nabijacej stanici.

Skontrolujte, ¢i je nabijacia stanica nain$talovana
podla pokynov. Pozrite si Cast’ 3.2 InStalacia
nabijacej stanice na strane 16.

Nerovnomerné
vysledky kosenia

Roboticka kosacka pracuje len zopar
hodin za den.

Predizte &as prace. Pozrite si ¢ast 6.3 Casovac na
strane 42.

Timer poCasia zaregistruje, ze travnik bol
pokoseny viac, ako v skuto¢nosti mal byt. Zvyste
uroven intenzity v timeri poCasia. Ak tento krok
nepombze, Casoval pocasia vypnite.

Tvar pracovnej plochy vyzaduje
vykonanie manualnych nastaveni,
aby robotické kosacka na$la cestu
do vSetkych odlahlych oblasti.

Pouzite tiez funkciu Pokrytie travnej plochy >
Viac pre nasmerovanie robotickej kosacky
do jednej alebo viacerych odlahlych oblasti.
Pozrite si ¢ast 6.8 InStalacia na strane 50.

Pracovna plocha je prilis velka.

Pokuste sa obmedzit pracovnu plochu alebo
predizit ¢as prace. Pozrite si cast’ 6.3 Casovac
na strane 42.

Tupé noze.

Vymente vSetky noze a skrutky, aby boli rotacné
Casti vyvazené. Pozrite si ¢ast' 8.7 NozZe na
strane 75.

Dlha trava v pomere k nastavenej
vyske kosenia.

Zvyste vySku kosenia a nasledne potom ju znizte.

Nahromadenie travy pri reznom
kotuci alebo okolo hriadela motora.

Skontrolujte, i sa klzna platria rezného kotuca
lahko otaca. Ak nie, odskrutkujte rezny kotué

a odstrarite travu a iné cudzie predmety. Pozrite si
Cast' 8.5 Preprava a presun na strane 74.

Roboticka kosacka
je spustena
Vv nespravny cas

Musia byt nastavené hodiny
robotickej kosacky.

Nastavte hodiny. Pozrite si ¢ast’' 6.9 Nastavenie na
strane 60.

Cas spustenia a zastavenia kosenia
je nespravny.

Vynulujte nastavenia pre €as spustenia a ¢as
zastavenia kosenia. Pozrite si ¢ast’ 6.3 Casovac
na strane 42.

Roboticka kosacka
vibruje

PoSkodenie noZov vedie
k nerovnhovahe kosiaceho systému.

Skontrolujte noZe a skrutky a v pripade potreby
ich vymente. Pozrite si Cast’ 8.7 NoZe na strane 75.

Vela nozov v tej istej polohe vedie
k nerovnovahe kosiaceho systému.

Skontrolujte, €i je na kazdej skrutke namontovany
iba jeden ndz.
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Roboticka kosacka je
spustena, ale rezny
kotui¢ sa netoci

Roboticka kosacka nasleduje
navadzaci kabel alebo ohraniCujuci
kabel do alebo z nabijacej stanice.

Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
Ziadne opatrenie.

Roboticka kosacka hlada navadzaci
kabel alebo ohranicujuci kabel
a batéria je velmi slaba.

Takéto spravanie je bezné a nie je potrebné
Ziadne opatrenie.

Roboticka
kosacka medzi
nabijacimi cyklami
kosi v kratSich
intervaloch

Trava alebo iny cudzi predmet
blokuju rezny kotuc.

Viyberte a vyCistite rezny kotUc. Pozrite si Cast’ 8.4
Cistenie na strane 73.

Batéria je vybita.

Obratte sa na vasho miestneho predajcu.

Cas kosenia aj
nabijania je kratsi
ako zvyc€ajne

Batéria je vybita.

Obratte sa na vasho miestneho predajcu.

Roboticka kosacka
sa €asto pohybuje
v kruhoch alebo
Spiralach

Spiralové kosenie je prirodzenou

sucCastou pohybu robotickej kosacky.

Nastavte, ako ¢asto sa ma Spiralové kosenie
vykonavat. Tato funkcia sa da v pripade potreby
deaktivovat. Pozrite si ¢ast 6.9 Nastavenia na
strane 60.

Roboticka kosacka
sa otaca dokola

a niekolko minut
zostava na malej
ploche.

Toto spravanie je v pripade kosacky
Automower® 330X s navigaciou

za pomoci GPS uplne normalne

a prispieva k rovhomernému
vysledku kosenia.

Ziadne opatrenie
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9.5 Hladanie preruseni
v obvodovom kabli

Prerusenia v obvodovom kabli su zvy&ajne spbsobené
neumyselnym fyzickym poSkodenim kébla, napriklad

pri praci s lopatou. V krajinach s prizemnym mrazom
mdzu kabel poskodit' aj ostré kamene, ktoré sa posuvaju
v zemi. PreruSenia tieZ mézu byt spésobené nadmernym
napnutim kabla pocas instalacie.

Kosenie travy prili§ nizko hned po inStalacii méze
poskodit izolaciu kabla. Urcité poSkodenie izolacie

mdbze spOsobit’ preruSenia az o niekoflko tyzdfiov

alebo mesiacov. Aby sa tomu prediSlo, prvé tyzdne po
intalacii vzdy vyberte maximalnu vysku kosenia a potom
vysku postupne znizujte kazdy druhy tyZzden, kym sa
nedosiahne poZadovana vyska kosenia.

Chybné napojenie obvodového kabla tiez méze viest

k preruSeniam prvych niekofko tyZdfiov po vytvoreni
napojenia. Chybné napojenie méze byt spbsobené
napriklad tym, Ze origindlna spojka sa nestlaci pomocou
kliesti dostato¢ne silno alebo sa pouZije spojka s nizSou
kvalitou nez originalna spojka. Predtym, nez budete
pokraCovat v rieSeni problému, najprv skontrolujte
vSetky zname napojenia.

PreruSenie kabla sa da najst’ postupnym skracovanim
kabla, kde sa preruSenie méze nachadzat, na polovicu,
az kym nezostane iba velmi kratky Usek kébla.

Nasledovny spésob nefunguje, ak je aktivovany ECO
maod. Najskor sa ubezpedte, Ze ECO mdd je vypnuty.
Pozrite si cast’' 6.9 Nastavenie na strane 60.

1. Skontrolujte, &i signalizaéné svetlo na nabijacej
stanici blikéa namodro, €o signalizuje prerusenie
ohrani€ujucej slu¢ky. Pozrite si ¢ast’ 9.3
Signalizacné svetlo na nabijacej stanici na
strane 80.

2. Skontrolujte, €i su pripojenia ohrani€ujuceho
kabla k nabijacej stanici spravne pripojené
a nepo8kodené. Skontrolujte, i signalizacné
svetlo na nabijacej stanici stale blika namodro.

3012-1066

3012-1206
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3. Vymeirite pripojenia medzi navadzacim kéblom
a ohraniCujucim kablom na nabijacej stanici.
a) Vymente pripojenie AL a Nav1.
Ak signalizacné svetlo svieti nepreruSovane
nazeleno, potom je prerusenie niekde na
ohranicujucom kabli medzi AL a bodom, kde je
navadzaci kabel pripojeny k ohrani¢ujucemu
kablu (hruba Cierna Ciara na obrazku).

3012-1208

b) Dajte AL a Nav1 spat na svoje pdvodné miesta.
Potom zamerite AR a Nav1.

Ak signalizacné svetlo svieti nepreruSovane
nazeleno, potom je prerusenie niekde na
ohrani€ujucom kabli medzi AR a bodom, kde je
navadzaci kabel pripojeny k ohraniCujucemu kablu
(hruba Cierna Ciara na obrazku).

3012-1209
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4. a) Predpokladajme, zZe signalizacné svetlo svieti
neprerusovane nazeleno v teste a) vySsie. Vratte
v8etky pripojenia na ich pévodné miesta. Potom
odpojte AR. Pripojte novy obvodovy kabel k AR.
Pripojte druhy koniec tohto nového obvodoveho
kabla niekde v strede instalacie.

Ak je signalizacné svetlo zelené, preruSenie

je niekde v kabli medzi odpojenym koncom po
miesto, kde je pripojeny novy kabel (hruba &ierna I
Ciara na obrazku nizSie).

3012-1210

V tom pripade presurite pripojenie nového kabla
blizSie k odpojenému koncu (priblizne v strede
podozrivého Useku kabla) a znovu skontrolujte,
Ci je signalizacné svetlo zelené.

3018-053

PokraCujte, kym nezostane iba velmi kratky usek
kabla, ktory predstavuje rozdiel medzi blikajucim
modrym svetlom a neprerusovanym zelenym
svetlom.

b) Ak signaliza¢né svetlo v teste 3b) svietilo
nepreruSovane nazeleno, vykona sa podobny
test, ale s novym obvodovym kablom pripojenym
na AL.

3018-054
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5. Ked sa preruSenie najde, posSkodeny usek
sa musi vymenit za novy kabel. Ak je mozné
ohrani€ujuci kabel skratit, poSkodeny usek sa
moze vyrezat. Vzdy pouzivajte originalne spojky.

é@?
3018-055
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10 Technické udaje

Udaje Automower® 320 Automower® 330X

Rozmery

Dizka 72 cm 72 cm

Sirka 56 cm 56 cm

VySka 31 cm 31 cm

Hmotnost’ 11,8 kg 13,2 kg

Elektricky systém

Batéria Specialna litium-iénova batéria, Specialna litium-iénova batéria,
18V /3,2Ah 18V /6,4 Ah

Transformator 100-240V/28V 100-240V/28V

Dizka nizkonapéatového kabla

Priemerna spotreba energie pri
maximalnom vyuziti

30 kWh/mesiac na pracovnej
ploche 2 200 m?

43 kWh/mesiac na pracovnej
ploche 3 200 m?

Nabijaci prud 2,1ADC 42ADC
Priemerny Cas nabijania 50 — 70 minut 50 — 70 minut
Priemerna doba kosenia 50 — 70 minut 130 — 170 minut
Emisie hluku

Namerana hladina hluku 56 dB (A) 56 dB (A)
Garantovana hladina hluku 58 dB (A) 58 dB (A)

Kosenie

Kosiaci systém

Tri vykyvné rezné kotuce

Tri vykyvné rezné kotuce

Otacky kosiaceho motora 2 300 ot./min 2 300 ot./min
Prikon pocas kosenia 30 W +/-20 % 30 W +/-20 %
VySka kosenia 2—-6cm 2—-6c¢cm
Sirka kosenia 24 cm 24 cm
Najuzsi mozny priechod 60 cm 60 cm
Maximalny uhol pre pracovnu oblast 45 % 45 %
Maximalny uhol pre ohraniovaci kabel 20 % 20 %
Maximélna dizka ohranicovacieho kabla 800 m 800 m
Maximalna dizka navadzacieho kabla 400 m 400 m

Pracovna kapacita

2200 m2 +/-20 %

3200 m2 +/-20 %

Klasifikacia IP

Roboticka kosacka IPX4 IPX4
Nabijacia stanica IPX1 IPX1
Transformator IPX4 IPX4

Spolo¢nost Husqvarna Group AB nezarucuje Uplnu kompatibilitu robotickej kosacky s dalSimi typmi bezdrétovych
systémov, ako su napriklad dialkové ovladace, radiové vysielaCky, nacuvacie zariadenia, zakopané elektrické oplétky
a podobne.

Slovensky — 87



ZARUCNE PODMIENKY

11 Zarucné podmienky

Spolo¢nost Husqvarna AB poskytuje zaruku na funkénost
tohto vyrobku na obdobie dva roky (od datumu kupy).
Zaruka sa vztahuje na vazne chyby tykajuce sa
materialov alebo vyrobnych chyb. V ramci zaru¢nej lehoty
vyrobok vymenime alebo ho bezplatne opravime, ak su
splnené nasledovné podmienky:

* Roboticka kosaCka a nabijacia stanica sa mézu
pouzivat len v sulade s pokynmi uvedenymi v navode
na obsluhu.

* PouzZivatelia alebo neopravnené tretie strany sa
nesmu pokusat opravovat tento vyrobok.

Priklady chyb, na ktoré sa nevztahuje zaruka:

*  Poskodenie spdsobené prienikom vody zo spodnej
Casti robotickej kosacky. Toto poSkodenie je zvy&ajne
spOsobené bielizriou alebo zavlazovacimi systémami
alebo otvormi/dutinami v pracovnej ploche, ked sa
pocas dazda vytvoria jazierka vody.

*  PoSkodenie spdsobené bleskom.

* Poskodenie spdsobené nespravnym uskladnenim
alebo nespravnou manipulaciou s batériou.

* PoSkodenie spdsobené pouzivanim inej batérie ako
originalnej batérie Husqvarna AB.

e Poskodenie obvodového kabla.

NozZe sa povazuju za spotrebny tovar a nevztahuje sa na
ne zaruka.

Ak dobjde k poruche na vasej robotickej kosacke,
kontaktujte svojho predajcu (pozri Poznamku na strane
2), ktory vam poskytne dalSie pokyny. Majte pripraveny
doklad o zaplateni a vyrobné Cislo vyrobku, aby bola
pomoc rychlejSia.
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12 Informacie tykajuce
sa zivotného prostredia

Symbol na robotickej kosaCke Husqvarna alebo na jej
obale oznadluje, ze tento vyrobok sa nesmie likvidovat
ako domaci odpad. Namiesto toho musi byt odovzdany
vo vhodnom recyklaénom centre na recyklaciu jeho
elektronickych komponentov a batérii. Batérie su obalené
v podvozku roboticej kosacke. Pre pristup k batérii, musi
byt podvozok demontovany. Ohladom vybratia batérii
kontaktuje vasho predajcu.

Zaistenim zodpovedajucej likvidacie tohto vyrobku
pomOzete zabranit potencialnemu negativnemu dopadu
na zivotné prostredie a zdravie [udi, ktory by inak mohol
byt désledkom nespravnej likvidacie tohto vyrobku.
PodrobnejSie informacie o recyklacii tohto vyrobku ziskate
na mestskom Urade, od sluzby zaistujucej spracovanie
domaceho odpadu alebo v predajni, kde ste vyrobok
zakupili.

12.1 Demontaz batérie na recyklaciu

Pri demontazi batérie z robotickej kosacky postupujte
podfa tychto krokov.

Demontaz hlavnej konstrukcie

Hlavna konstrukcia je na ram pripevnend Styrmi
rychloupinacimi zacvakavacimi konzolami. Nabijacie kable
pripevnené k nabijaciemu pasiku hlavnej konstrukcie sa
musia odpojit, aby sa hlavna konstrukcia mohla uplne
vybrat’ z ramu.

1. Prepnite hlavny vypina¢ do polohy 0.

2. Vydistite priestor okolo priechodky pre nabijaci kabel,
ktora sa nachadza uUplne vpredu pod kosackou.

3. Vytiahnite gumovu priechodku na nabijacom kabli
a opatrne uvolnite konektor.

4. Uvolnite hlavnu konStrukciu z ramu tak, Ze ju
zdvihnete postupne za kazdy roh a zaroven
pridrzite ram na mieste.

3012-689

3020-110
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Demontaz ramu
1. Uvolnite vSetkych 14 skrutiek (Torx 20).

3020-111

2. \Vyberte zaruénu plombu v bode oddelenia medzi
polovicami ramu na prave;j strane.

3. Opatrne zdvihnite zadny okraj hornej €asti ramu.

3020-112

4. Odpojte kabel rozhrania MMI z hlavnej dosky
ploSnych spojov a vyberte hornu ¢ast ramu.

3020-113

Demontaz batérie
1. Uvolnite tri skrutky (Torx 20), ktoré drzia na mieste ;@j
kryt akumulatora. :

2. Odpojte pripojenie akumulatora od hlavnej dosky
plosného spoja.

3. Otvorte kryt akumulatora a vyberte batériu.

3020-128
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13 EU vyhlasenie o zhode

EU vyhlasenie o zhode (plati iba pre eurépske verzie)

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Svédsko, tel.: +46-36-146500, tymto zodpovedne vyhlasuije, Ze robotické kosacky
Husqvarna Automower® 320 a Automower® 330X so sériovymi Cislami z roku 2014, tyzdia 40 a novSimi (rok a tyzder
je jasne uvedeny na typovom &titku a za nim nasleduje vyrobné &islo) spifiaju poZiadavky SMERNICE RADY:

*  Smernica ,Smernica o strojoch® 2006/42/ES.

» Osobitné poziadavky pre robotické elektrické kosacky na batériu IEC 60335-2-107:2012.
+  Smernica o ,obmedzenom pouZivani niektorych nebezpeénych latok" 2011/65/EU.

*  Smernica ,tykajuca sa elektromagnetickej kompatibility“ 2004/108/ES a prislusné dodatky.

*  Smernica ,tykajuca sa emisii hluku z vonkajSich zariadeni“ 2000/14/ES. Informacie o emisiach hluku a Sirke
kosenia najdete aj v kapitole Technické udaje. Registratny organ 0404, SMP Svensk Maskinprovning AB,
Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50 Uppsala, Svédsko, vydal spravu tykajtcu sa zhody podla dodatku VI smernice
Rady z 8. méaja 2000 ,tykajiceho sa vplyvu hluku na okolité prostredie” 2000/14/ES. Cislo certifikatu: 01/901/201

»  Boli uplatnené nasledovné normy:
- 61000-6-3:2007/A1:2011 (emission)
- 61000-6-1:2007 (immunity)

- EN 62233:2008 (electromagnetic fields)

Huskvarna, 28. septembra 2014 c E

Tom Soberg, riaditel oddelenia R&D Electric, robotické kosacky Husqgvarna

(Opravneny zastupca spolo¢nosti Husqvarna AB a zodpovedny za technickd dokumentaciu)
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