











MENIU FUNKCIJOS

Pjovimo laikas

Jei naudojant ory laikmatj pjovimo rezultatai néra
optimalUs, reikia reguliuoti pjovimo laiko nustatymus.

Jei norite reguliuoti pjovimo laikg: pastatykite zymeklj Salia
Meniu punkto ,Pjovimo laikas" ir naudodami rodykles |
deSine arba | kaire, padidinkite arba sumazinkite pjovimo
laikg trimis i§ anksto nustatytais intervalais.

Kuo ilgesnis pjovimo laikas pasirenkamas, tuo ilgiau
robotui vejapjovei bus leidZziama dirbti.

6.8 Instaliacija wly
Si meniu funkcija naudojama robotui vejapjovei nukreipti \ 1" J
i nutolusias darbo zonos dalis ir valdyti, kaip robotas

vejapjové ieSko jkrovimo stoties. Daugelyje darbo zony Instaliacija

néra poreikio keisti gamyklines nuostatas, t. y. leisti |
robotui vejapjovei pa€iam rinktis jvairius paieskos badus ir
Su jais susijusius nustatymus. |

|krovimo stoties Vejos Pazangi
paieska padengiamumas
lkrovimo stoties paieska
Galima nustatyti, kad robotas vejapjové jkrovimo stoties
ieSkoty vienu ar keliais i$ trijy bady: Gido kabelis, |
Kontdro kabelis ir [krovimo stotis. Gamyklos nustatymai Paieskos  PerZilra Atstatymas
leidZia automatiSkai naudoti visas tris parinktis ir kuo bldas

greiciau surasti jkrovimo stotj, taCiau taip pat didéja véziy
formavimosi tikimybé.

Sudétingy formy sklypuose, pvz., daug ploty sujungty | |
siaurais pravaziavimais, jkrovimo stoties paieskai Plotas 1-5  GPS Perzilra  Atstatymas
reikalingas laikas sumazinamas atliekant tam tikrus
rankinius nustatymus, pateiktus toliau.

Robotas vejapjove visada paieSkg pradeda netvarkingu

paieskos badu. Koridoriaus I18vaziavimo Apsisukimo UZvaZiuotiuz  Sodo Automatinis
. L . .. . . plotis kampai atstumas kontdro forma susiaurejimy

Jei robotui vejapjovei nepavyksta rasti jkrovimo stoties, po kabelio aptikimas
tam tikro laiko tarpo jis pradeda ieSkoti gido kabelio, o dar
po kurio laiko — konttro kabelio, pagal kuriuos po to galéty,
nuvaziuoti iki jkrovimo stoties. Sis laikas nustatomas
minutémis ir yra vadinamas atidéjimo laiku.

Pavyzdys:

4 minuciy atidéjimas 1-am ir 2-am gido kabeliui [ ] -ely ime

ir 11 minuciy kontdro kabeliui. Robotas vejapjovée

4 minutes netvarkingai ieSkos jkrovimo stoties, tada B —seorchmoe

7 minutes ieSkos gido kabeliy. Jei per §j laiko tarpg

nebus surastas gido kabelis, robotas vejapjove Boundary wire - =
pradés ieskoti kontdro kabelio. cudes —_:>
Galima nustatyti vienodg atidéjimo laika ir gido kabeliams uide 1 :—:>

ir kontdro kabeliui, pvz., 5 minutes. Robotas vejapjové
5 minutes netvarkingai ieSkos jkrovimo stoties; jei Random _:>
nesuras, pradés ieSkoti gido kabeliy arba kontdro kabelio R | >
ir, prie jkrovimo stoties nuvaziuos pasinaudodamas tuo, —,/D 4min 11 min

kurj pirmiau suras. 30121089
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ligesnis atidéjimo laikas sumazina véziy susiformavimo
rizikg (robotas vejapjové dazniau suras jkrovimo stotj
naudodamas netvarkingg paieskos budg), taiau prailgina
paieskos laikg. Trumpas atidéjimo laikas duoda prieSingg
rezultata, t. y. trumpas atidéjimo laikas padidina véziy,
susidarymo rizikg iSilgai gido kabeliy ir (arba) kontdro
kabeliy.

Gido kabelis

Patikrinkite, ar suaktyvintas Zymimasis langelis Sekti gido
kabeliu. Jei ne, rodyklémis pasirinkite Zymimajj langelj ir
spauskite OK.

Naudodami skaitinius klaviSus jveskite atidéjimo laika.

~LAutomower® 320" yra tik vienas gido kabelis.

Gido kabelis > 1-0 gido kabelio atidéjimas

Perstumkite zymeklj prie 7-o gido kabelio atidéjimas ir
jveskite atidéjimo laikg minutémis.

Atidejimo laikas paprastai nustatomas nuo 0 iki
10 minudiy.

Gido kabelis > 2-0 gido kabelio atidéjimas
Netaikoma ,,Automower® 320”.

Perstumkite zymeklj prie 2-o gido kabelio atidéjimas ir
jveskite atidéjimo laikg minutémis.

Kontiliro kabelis

Patikrinkite, ar suaktyvintas Zymimasis langelis Seki
kontdro kabeliu. Jei ne, rodyklémis pasirinkite Zymimajj
langelj ir spauskite OK.

Naudodami skaitinius klaviSus jveskite delsos laika.

Perstumkite Zymeklj prie Kontdro atidéjimas ir jveskite
atidéjimo laikg minutémis.

Sis laikas paprastai yra ilgesnis nei 7-o gido kabelio ir
2-0 gido kabelio, nes paprastai yra geriau, kai robotas
vejapjoveé | jkrovimo stotj griZzta pagal vieng i$ gido
kabeliy. Atidejimo laikas paprastai nustatomas nuo 10 ikKi
20 minudiu, ta€iau gali bati ir trumpesnis, jei néra jrengtas
gido kabelis ir tikétina, kad robotas vejapjové nesuras
jkrovimo stoties naudodamas netvarkingg paieska.

Jei, vaziuodamas pagal kontdro kabelj, robotas vejapjové
pervaziuoja gido kabelj, jis nustoja ieSkoti konttro kabelio
ir iki jkrovimo stoties vaZiuoja pagal gido kabelj.

Jei instaliacija visiSkai netinkama tam, kad j jkrovimo
stotj baty griztama pagal kontaro kabelj, reikia atZyméti
Zymimajj langelj Sekti kontirg namo.

Boundary Charger W
[M Follow guide home
Guide1 delay 3min
Guide2 delay 3min
[ Overview Reset ]
Guide Boundary Charger 1
M Follow guide home
Guide1 delay 3 min
Guide?2 delay 3 min
[ Overview Reset ]
Guide Boundary Charger

M Follow boundary home
Boundary delay

[ Overview I

—/

Reset

3012-1246
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|krovimo stoties atstumas

Retais atvejais gali bati priezasciy, dél kuriy reikéty
sumazinti jkrovimo stoties signalo atstuma. Tai gali bati
reikalinga, kai jkrovimo stotis yra pastatyta arti kramy ar
sieny, trukdandiy robotui vejapjovei susijungti su jkrovimo
stotimi, nepriklausomai nuo to, ar yra ry3ys su jkrovimo
stoties signalais. Siais atvejais, geriau perkelti jkrovimo
stotj, taCiau jei to padaryti néra galimybés, galima
sumazinti jkrovimo stoties signalo atstuma.

Naudodami kairigjg ar deSiniajg rodykles, pasirinkite
atstuma.

Guide Boundary Charger
Charging station range
4 max @
[ Overview Reset

Nuostata Atstumas
Maziausias Om
Vidutinis apie3—-4m
DidZiausias apie6—-8m

SVARBI INFORMACIJA

lkrovimo stoties zona turéty buti
mazinama tik iSskirtiniais atvejais.
Paprastai geriau yra perstatyti jkrovimo
stotj | geresne vieta darbo zonoje.

Perziura
Si funkcija apibendrina pasirinktus visy paieskos bady
nustatymus. Taip pat galima iSbandyti, kaip robotas

vejapjove be trukdziy seka gido kabeliais ir konttro kabeliu
iki jkrovimo stoties ir susijungia su jkrovimo stotimi.

Apzvalga > Bandymas

Pasirinkty nustatymy bandymas yra natdrali instaliacijos
dalis.

Pasirinkty nustatymy bandymas:

1. Pastatykite robotg vejapjove apie 3 metry atstumu
nuo bandomo kabelio (kontdro kabelio ar vieno i$
gido kabeliy), pasuktg priekiu j kabelj.

2. Naudodami deSiniajg (kairigjg) rodykles,
pasirinkite meniu punktg Testas, esantj po
bandomo kabelio pavadinimu. Spauskite OK.

3. Paspauskite START ir uzdarykite ekrano dangtel;.

Patikrinkite, ar robotas vejapjové seka gido
kabeliu iki jkrovimo stoties ir susijungia su ja.
Bandymas uzskaitomas tik tuo atveju, jeigu
robotas vejapjove gali judéti pagal gido kabelj
visg atstuma iki jkrovimo stoties ir prisijungti i$
pirmo karto. Jeigu robotas vejapjové nesugeba
prisijungti i pirmo karto, jis automatiskai bandys
prisijungti dar karta. Instaliacija nepatvirtinama, jei
robotas vejapjové prisijungia prie jkrovimo stoties
i$ antro arba daugiau karty.
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Paprastai robotas negali sekti kabeliu, jei Salia

jo yra neizoliuoty kliG¢iy, arba jei gido kabelis
staCiuose Slaituose nutiestas ne kampu.
Isitikinkite, kad jkrovimo stotis, kontdro kabelis ir
gido kabelis instaliuoti pagal instrukcijas, pateiktas
Skyriuose 3.2, 3.4 ir 3.6.

Jei padaryti rankiniai nustatymai, gali bati
pasirinktas neteisingas koridoriaus plotis.

4. Bandymas patvirtinamas, jei robotas vejapjove
gali sekti pasirinktu kabeliu iki jkrovimo stoties
ir susijungti su ja pirmuoju bandymu be jokiy
trukdziy.

Panaudojus funkcijg Testas, robotas vejapjové nuvaziuoja
nuo kabelio didZiausig atstuma, nurodyta kaip pasirinkto
koridoriaus plotis.

Vejos veikimo zona

Si meniu funkcija naudojama robotui vejapjovei nukreipti

i toliau esangias darbo zonos dalis. Si svarbi funkcija
naudojama siekiant iSlaikyti vienodus pjovimo rezultatus
visoje darbo zonoje. Sudétingos formos soduose,
kuriuose yra daug ploty, sujungty siaurais pravaziavimais,
pjovimo rezultatus galima pagerinti atlikus tam tikrus
rankinius nustatymus, apra8ytus toliau.

Pagal gamyklinius nustatymus ,Automower® 330X”
naudojamas integruotas GPS imtuvas, skirtas patikrinti,
kurie plotai buvo pjauti ir, kuriuos reikia pjauti véliau. Taip
~Automower® 330X” gali pasiekti sunkiai pasiekiamas
darbo zonos dalis.

Suaktyvinus funkcijg GPS navigacija, rankiniy nustatymy
daryti nereikia.

Gamykliniai nustatymai ,Automower® 320" leidZia robotui
vejapjovei sekti gido kabelj 300 metry, 20 % viso laiko, kai Area 2| Area 3| Area 4| Area 5]
jis palieka jkrovimo stotj. & Use Area 1
How?f Guide 1 »
Howfar? 100 m
Plotas 1-5 Howoften? 15%
Galima nustatyti iki penkiy nutolusiy ploty (,Automower® -
320” — iki trijy). Tam, kad robotas vejapjové pasiekty ( GPS Overview Reset ]
nutolusius plotus, reikalingos tam tikros unikalios 3012-1241
parinktys.

Rodyklémis pasirinkite Zymimajj langelj ir spauskite OK.
Tik tada bus galima atlikti rankinius nustatymus.
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SVARBI INFORMACIJA

Kai jjungtas Orientavimasis GPS
pagalba, jis bus naudojamas tol, kol

bus pasiekiama GPS paslauga — net jei
nustatomi rankiniai nustatymai. Rankiniai
nustatymai bus naudojami tik tada, kai
nebus pasiekiama GPS paslauga.

Plotas X > Kaip?

Nurodykite deSine, kaire ar 1-g gido kabelj (,Automower®
330X” — taip pat ir 2-g gido kabelj) priklausomai nuo to,
kurioje puséje nuo jkrovimo stoties yra nutoles plotas.
Kryptis (deSiné ar kairé) nustatoma pasisukus veidu |
jkrovimo stotj.

DeSinigja arba kairigja rodyklémis galite keisti parinktis.

Plotas X > Kaip toli?

|veskite atstuma metrais pagal esamg kabelj nuo jkrovimo
stoties iki nuoSalios zonos, kur robotas vejapjové turi
pradéti pjauti.

Naudodami skaitinius klaviSus, nurodykite atstumag
metrais.

Patarimai! Jei norite nustatyti, kaip toli yra nuo3ali
zona, naudokite funkcijg PerZidra > Testas. Atstumas
nurodomas metrais, ir bus rodomas roboto ekrane,
paspaudus mygtukg STOP.

»2Automower® 320” gamyklinis nustatymas: 1-as gido
kabelis — 300 metry.

Plotas X > Kaip daznai?

Kaip daznai robotas vejapjové turi nuvaziuoti | nuoSalig
zong, pasirenkama proporcingai visy jo iSvaziavimy i$
ijkrovimo stoties skaiCiui. Kitais atvejais, robotas vejapjove
pradeda pjauti $alia jkrovimo stoties.

Nurodykite nutolusiy darbo viety dydj procentais nuo viso
darbo zonos dydzio. Jeigu nutolusios darbo vietos uzima
puse visos darbo zonos, turi bati pasirinktas rezimas

50 %. Jei plotas mazesnis, turi bati nurodyta mazesné
reikSmeé. Jei naudojama daugiau ploty, atsizvelkite | tai,
kad visy reikSmiy suma neturi virSyti 100 %.

Palyginkite su pavyzdziais 7 Sklypy pavyzdZiai 66 psl.
Naudodami skaitinius klaviSus nurodykite dalj procentais.
»YAutomower® 320" gamyklinis nustatymas: 1-as gido
kabelis — 20 %.
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Orientavimasis su GPS
Sis skyrius netaikomas ,Automower® 320"

GPS navigacijai naudojamas integruotas GPS imtuvas,
skirtas patikrinti, kurie plotai buvo pjauti ir, kuriuos

reikia pjauti véliau. Per kelias darbo dienas robotas
vejapjove sukuria darbo zonos Zemélapj ir jsimena vietas,
kuriose yra gido kabeliai. Taip ,Automower® 330X” gali
automati$kai nustatyti sunkiai pasiekiamy darbo zonos
viety atstumus ir proporcijas.

Automatiniy nustatymu, kuriuos nustato robotas
vejapjove, ekrane perzidréti negalima.

Norédami aktyvinti / iSjungti orientavimasi su GPS:
pasirinkite ,Run GPS assisted navigation® (leisti
orientavimasi su GPS) ir paspauskite ,OK* (gerai).

Jei dél orientavimosi su GPS iskyla problemy, roboto
vejapjovés GPS Zemélapj galima atnaujinti. To dazniausiai
nereikia. GPS Zemélapio atnaujinimas: pasirinkite ,Reset
GPS map” (atnaujinti GPS Zemélapj) ir paspauskite ,,OK*
(gerai).

SVARBI INFORMACIJA

Jei tas pats robotas vejapjové
naudojamas su dviem ar daugiau jkrovimo
sto€iy, esanciy arti viena kitos (pvz.,
kaimynystéje), orientavimasi GPS pagalba
galima naudoti tik vienoje iS darbo zonuy.
Kitaip skaitmeninis Zzemélapis gali buti
klaidingas, todél roboto vejapjovés vejos
veikimo zona sumazés.

Apzvalga

Si funkcija apibendrina pasirinktus kiekvienos vietos
nustatymus. Taip pat galima patikrinti iSvaziavimo
nustatymus ir nustatyti atstuma nuo jkrovimo stoties iki
nuoSalios zonos.

Apzvalga > Bandymas
Pasirinktos bandymo nuostatos yra natarali instaliacijos dalis.
Panaudojus funkcijg Testas, robotas vejapjové nuvaziuoja

nuo kontaro didZiausig atstumag, nurodytg kaip pasirinkto
koridoriaus plotis.

Pasirinkty nuostaty bandymas:
1. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Naudodami rodykle Zemyn ir deSiniaja (kairigja)
rodykles, pasirinkite meniu punktg Testas, esantj
po zonos pavadinimu. Spauskite OK.

3. Paspauskite START ir uzdarykite ekrano dangtelj.

4. Robotas vejapjové iSvaziuos i$ jkrovimo stoties
ir pradés vaziuoti pagal nurodytg kontdirg link
nuosSalios zonos. Patikrinkite, ar robotas vejapjové
gali visg reikalingg atstuma nuvaziuoti pagal kontdra.

5. Bandymas patvirtinamas, jei robotas vejapjové
gali sekti pasirinktu kontdru iki reikiamo pradzios
tasko be jokiy trukdziy.

GPS ASSISTED NAVIGATION

[} Run GPS assisted navigation

3012-1242

Area 1| Area 2| Area 3| Area 4| Area 5
G1 G2

100m |100m

15% 15%

CW9 ([Cw3

IS Test

3012-1243
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Kaip imatuoti atstumg iki nuoSalios zonos:
1. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.

2. Meniu Vejos padengiamumas > Kaip toli?
klaviatlra jveskite atstuma, neabejotinai virSijantj
tikrajg reikSme. Daugiausiai galima jvesti
500 metrus.

3. Pasirinkite Vejos padengiamumas > PerZidra >
Testas ir spauskite OK.

4. Paspauskite START ir uzdarykite ekrano dangtel.

5. Reikiamoje padétyje paspausvkite STOP ir
iSmatuokite atstumg ekrane. Sig reikSme dabar
galima jvesti Vejos padengiamumas > Kaip toli?

Atstatymas

Naudojant Sig funkcijg galima atstatyti gamyklinius Vejos
padengiamumas parametrus. Gamyklianiai parametrai
yra tokie, kad suaktyvinamas1-as plotas ir jjungiami tokie
nustatymai:

* Kaip? = 1-as gido kabelis
* Kaip daznai? = 20 %
* Kaip toli? =300 m

~Automower® 330X” gamykliniai nustatymai taip pat
suaktyvina 2-as plotas ir jjungia tokius nustatymus:

* Kaip? = 2-as gido kabelis
* Kaip daznai? = 20 %
* Kaip toli? =300 m

Perkrauti > Dabartinis plotas
Si funkcija atstato tik pasirinkta plota.

Perkrauti > Visi plotai
Si funkcija atstato visus plotus.
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ISpléstinis meniu

Po antradte PaZangi yra dar daugiau nuostatu, susijusiy
su roboto vejapjovés elgesiu. Sie meniu nustatymai
reikalingi tik tada, kai batinos papildomos roboto valdymo
priemonés, pvz., labai sudétingos formos soduose.
Gamykliniai nustatymai parenkami taip, kad tikty daugeliui
darbo zony.

Koridoriaus plotis

Koridoriaus plotis - tai atstumas, kurj robotas vejapjové
gali nuklysti j Salj nuo gido kabelio (kontdro kabelio), kai
jis vaZiuoja pagal kabelj j ir i$ jkrovimo stoties. Roboto
vejapjoves tuo metu Salia kabelio naudojama zona
vadinama ,koridoriumi®.

Darbo jvairiais atstumais nuo gido kabelio tikslas -
sumazinti véziy susidarymo pavojy. Siekiant sumazinti
véZiy susidarymo rizikg, rekomenduojama pasirinkti kiek
galima platesnj koridoriy, atsiZzvelgiant | darbo zonos dydi.

Robotas vejapjové pats nustato koridoriaus plotj,
atsizvelgdamas | darbo zonos dydj, kai vaZiuoja iSilgai
gido kabelio. Integruotas automatinis mechanizmas
leidZia robotui vejapjovei keisti atstuma iki kabelio,
atsizvelgiant | tai, kurioje darbo zonos vietoje jis nutiestas.
Pvz., siauruose pravaziavimuose jis nustato siauresnj
koridoriy.

Daugelyje darbo zony galima naudoti gamyklinius
nustatymus, t. y. robotas vejapjové pats gali naudoti
integruotas funkcijas ir dirbti kuo platesniame koridoriuje.
Sudétingesnés formos soduose, pvz., ten kur gido kabelis
nutiestas arti kliaciy, kuriy negalima izoliuoti panaudojus
kontaro kabelj, darbo sauguma galima pagerinti
panaudojus keletg rankiniy nustatymuy, aprasyty toliau.

Koridoriaus plotis > Kontiras

Koridoriaus plotis nurodomas intervalais nuo 1-9.
Pirmasis intervalo skaicius reiSkia trumpiausig atstuma iki
konturo kabelio, o antrasis — ilgiausig atstuma.

Atstumas, kuriuo nutoles nuo kontdro kabelio robotas
vejapjove pjauna zole, kinta priklausomai nuo darbo
zonos iSsidéstymo. Skirtingoms reikSméms iSbandyti
naudokite funkcijg Testas, esancig meniu Instaliacija >
Vejos padengiamumas > PerZidra.

Naudodami skaitinius klaviSus, nurodykite reikalingg
intervala.

Gamyklinis nustatymas yra 3-6.

ADVANCED SETTINGS

Corridor width

Exit angles
Reversing distance
Drive past wire

Guide2

~\

Corridor width : 1-6

Boundary

J

3012-1249

3012-1076

3012-1216

3012-1250
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Koridoriaus plotis > Gido kabelis

Automatinio praéjimo reguliavimo funkcija automatiskai
sureguliuos gido koridoriaus plotj. Jei automatinio
praéjimo reguliavimo funkcija yra i§jungta, nustatymus
reikia jvesti ranka. Koridoriaus plotis gali bati nustatytas
nuo 0 iki 9.

Jei nurodyta reikSmé 0, robotas vejapjové apZergs gido
kabelj ir vaZiuos tiesiai vir§ jo.

Naudodami klaviSus su rodyklémis, nurodykite reikalingg
reikSme.

Gamykliné nuostata yra 9.

ISvaziavimo kampai

Paprastai robotas vejapjove iSvaziuoja i$ jkrovimo stoties
nuo 90° iki 270° kampu. Keiciant iSvaziavimo kampus,
robotui vejapjovei lengviau pasiekti didziausig darbo zona,
jei jkrovimo stotis yra pastatyta pravaziavime.

ISvaziavimo kampai > Sektoriai

Galima nustatyti vieng arba du roboto vejapjoveés
iSvaziavimo kampus. Jei jkrovimo stotis pastatyta
pravaziavime, galima naudoti du iSvaziavimo kampus,
pvz., 70° — 110° ir 250° — 290°.

Kai naudojami du kampai, reikia nurodyti, kaip daznai
robotas vejapjove turi iSvaziuoti i$ jkrovimo stoties |

1-g sektoriy. Tai atliekama naudojant funkcijg Proporcija ir
nurodant procentine iSraiska.

Pvz., 75 % reiSkia, kad robotas vejapjove i$ jkrovimo stoties
i 1-q sektoriy iSvaziuos 75 % laiko, o | 2-g sektoriy — 25 %.

Sektoriy kampams ir proporcijai nurodyti naudokite
skaitinius klaviSus.

Apsisukimo atstumas

Si funkcija leidZia valdyti, kiek robotas vejapjove turi
pavaziuoti atgal i$ jkrovimo stoties prieS pradédamas
pjauti. Tai naudinga, jei jkrovimo stotis yra pastatyta
pastogéje ar kitoje riboto ploto vietoje. Tai naudinga, jei
jkrovimo stotis yra pastatyta pastogéje, ar kitoje riboto
ploto vietoje.

Naudodami skaitinius klaviSus, nurodykite vaZiavimo
atbulomis atstumg centimetrais.
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Uzvaziuoti uz kontiro kabelio

Pries robotui vejapjovei sustojant ir apsisukant, jo priekis
visada iSlenda uz kontaro kabelio tam tikru atstumu.
Numatytasis atstumas yra 32 cm, taciau jei reikia, ji
galima pakeisti. Galima pasirinkti skai€iy nuo 20 iki 50.

Atminkite, kad nurodytas atstumas yra tik apytikslé
reikSme ir turéty bati laikoma tik orientacine. Tikrovéje
tikslus atstumas, kuriuo automatiné vejapjové kerta
kontdro kabelj, gali skirtis.

Nurodykite jisy norimg roboto vejapjovés iSvaziavimo uz
kontdro kabelio atstumg centimetrais ir paspauskite OK.

Sodo forma

Galima nustatyti vieng i$ trijy sklypo formy: Atvira, Normali
ir Sudétinga.

Nuo Sio nustatymo priklauso, kaip robotas vejapjove
pjaudamas aprépia darbo zona.

* Alvira
Tinkama darbo zonoms, sudarytoms i$
dideliy atviry vejy, turin¢ioms keletg kliG&iy ir
neturinioms pravaziavimy arba, kai pjovimo
rezultatai yra nevienodi staCiuose Slaituose.

*  Normali
Tinkama daugeliui darbo zony. Skirta darbo
zonoms, turinioms vidutinj kliGéiy ir pravaziavimy,
kiekj.

» Sudétinga
Tinkama darbo zonoms, turin€ioms daug kliG¢iy ir
(arba) pravaziavimy.

Autom. susiauréjimy aptikimas

Automatinis susiauréjimy aptikimas reiskia, kad robotas
pats reguliuoja atstuma (koridoriaus plotj), kuriuo seka
gido kabelius. Jei funkcija Automatinis susiauréjimy
aptikimas yra iSjungta, koridoriaus plotj reikia nustatyti
rankiniu badu, kad robotas vejapjové galéty pravaziuoti
pro visus sodo pravaziavimus.

Gamykliniuose nustatymuose funkcija Automatinis
susiaurejimy aptikimas yra jjungta.

DRIVE PAST WIRE
Distance:

— o

Boundary 20 50

3012-1254

INSTALLATION SHAPE

O Open

© [NSIE]
O Complex

3012-1255

AUTO PASSAGE HANDLING

@ Run Passage detection

3012-568
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6.9 Nustatymai

Sis pasirinkimas leidzia keisti bendruosius roboto
vejapjoves nustatymus.

Nustatymai
Profiliai Apie ECO  Pjovimas  Laikas Kalba Salis Kalibravimas Atstatyti
rezimas  spirale irdata
Pjovimo Gido
liungimas / Intensy- aukscio kabelio
iSjungimas  vumas kalibravimas  kalibravimas
liungimas / ) | ] |
isjungimas Nus.tatytl Nustatyti Laiko Datos
laikg datg formatas formatas
Naudojimas  Keisti ISsaugoti

pavadinimg

Profiliai

Naudojant funkcija Profiliai, galima iSsaugoti skirtingus

naudotojo nustatymy rinkinius. Tai reiSkia, kad nustatymus

galima paprastai iSsaugoti ir panaudoti, kai robotas
vejapjové naudojamas skirtinguose soduose. Galima
iSsaugoti iki trijy skirtingy profiliy.

ISsaugoti nustatymus profilyje

*  Pirmiausiai nustatykite roboto nustatymus, kuriuos
iSsaugosite profilyje.

»  Pazymékite Aktyvuoti profilius ir spauskite OK.

»  Pazymékite profilj, kurj norite iSsaugoti, zymeklj
perstumdami rodyklémis aukstyn arba zemyn.

»  Spauskite OK.

*  Pazymékite ISsaugoti ir spauskite OK, o tada rody
i kaire ir OK. Visi naudotojo nustatymai iSsaugomi
pasirinktame profilyje.

+ Jei nustatomi nustatymai, kurie nei§saugoti profilyj
Salia profilio pavadinimo rodomas zenklas ,*“.
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Profilio pavadinimo keitimas

Kad bty lengviau prisiminti, kas iSsaugota kiekviename
profilyje, ju pavadinimus galima keisti.

»  Pazymékite profilio pavadinima, kurj norite pakeisti
*  Spauskite OK

* Pasirinkite Pervadinti ir spauskite OK.

+  Zymeklj perstumkite rodykliy klavi$ais. Raidei
pasirinkti spauskite OK. Naujam pavadinimui
iSsaugoti spauskite BACK.

»  Profiliy pavadinimai bus rodomi meniu Nustatymai —
Profiliai. Pasirinkto profilio pavadinimas taip pat rodomas
pradiniame puslapyije.

Profilio naudojimas

Jei norite suaktyvinti ir naudoti profilj bei jame iSsaugotus
nustatymus, reikia atlikti tokius veiksmus.

»  Pazymeékite profilj, kurj norite suaktyvinti.
*  Spauskite OK.
» Pazymékite Naudoti ir spauskite OK.

Robotas vejapjové naudos nustatymus, iSsaugotus profilyje.

Vienas ,, Automower® keliems sodams

Profiliuose iSsaugomas unikalus rySys tarp roboto ir
jkrovimo stoties. Tai leidZia prie roboto vejapjovés prijungti
iki trijy jkrovimo stociy.

Naujos jkrovimo stoties prijungimas prie roboto
vejapjoves:

» Pirmiausiai iSsaugokite profilj, kuri naudosite su
originalia jkrovimo stotimi.

» Tada pastatykite robotg naujoje jkrovimo stotyje, kurig
prijungsite prie roboto.

+  Pazymékite Naujas kontiro signalas, Zr. 6.5 Apsauga
46 psl.

* |I8saugokite naujos jkrovimo stoties profil].

Jei norite robotg vejapjove naudoti originalioje jkrovimo
stotyje, reikia pasirinkti pirmg profilj. Jei norite robotg
vejapjove naudoti naujoje jkrovimo stotyje, reikia pasirinkti
atitinkama profilj.

Jei norite, kad robotas veikty optimaliai, orientavimasi
GPS pagalba papildomose instaliacijose reikety iSjungti ir
naudoti tik pagrindinéje instaliacijoje. Orientavimosi GPS
pagalba i§jungimas, Zr. 6.8 Instaliacija 50 psl.
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Apie
Meniu ,About* (apie) pateikiama informacija apie

roboto vejapjoves modelj, serijos numerj ir skirtingas
programines jrangas.

ECO

Si funkcija automatiskai i§jungia kontiro signalg kontiro
kabelyje, gido kabelyje ir jkrovimo stotyje, kai robotas
vejapjove nepjauna, t. y. kai robotas kraunasi arba, jei
neleidziama judéti dél laikmacio nustatymuy.

ECO rezimas tinka naudoti, kai yra kitos belaidés jrangos,
nesuderinamos su robotu vejapjove, pvz., tam tikry
klausos aparaty ar garazo dury.

Jei kontdro signalas yra iSjungtas dél ECO rezimo,
jkrovimo stoties indikatorius mirksi zZalia spalva. Jei
indikatorius mirksi Zalia spalva, robotg vejapjove galima
paleisti tik jkrovimo stotyje ir ne uz darbo zonos riby.

Kai jjungtas ECO rezimas, labai svarbu visada paspausti
STOP mygtuka, prie$ nukeliant robotg vejapjove nuo
jkrovimo stoties. Kai jjungtas ECO rezimas, kitaip
negalima paleisti roboto vejapjovés. Jei robotas per klaidg
buvo nukeltas prie$ tai nepaspaudus STOP mygtuko,

ji reikia pastatyti atgal ant jkrovimo stoties ir paspausti
mygtukg STOP. Tik tada galésite paleisti robotg vejapjove

darbo zonoje. SETTINGS
ECO
SVARBI INFORMACIJA Spiral cutting
Visada paspauskite STOP mygtuka, Time & Date
prie$ nukeldami robota vejapjove nuo Language
jikrovimo stoties. Kitaip robotas vejapjové
darbo zonoje nejsijungs kai jjungtas ECO 3012-1256
rezimas.

Pasirinkite ,Paleisti ECO" ir spauskite OK, kad
jjlungtuméte ECO rezima.

Pjovimas spirale

|vaziavusi | plota, kuriame Zolé aukStesné nei viduting,
robotas vejapjove gali pakeisti judéjimo kelig. Kad grei€iau
nupjauty plota, kuriame auga aukstesné zolg, jis gali
judéti spirale.

3012-1218
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Pjovimas spirale

Jei norite jjungti pjovima spirale, rodykliy klaviSais
pasirinkite /jungti.

Intensyvumas

Jautrumo lygj galima reguliuoti ir nustatyti, kiek zolé turi
bati aukstesné uz vidutine, kad bity pradétas pjovimas
spirale.

Mazas jautrumas reiskia, kad pjovimas spirale bus
pradedamas reciau. Didelis jautrumas reiskia, kad
pjovimas spirale bus pradedamas dazniau.

Laikas ir data

Sia funkcija nustatomas roboto vejapjovés einamasis
laikas ir pageidaujamas laiko formatas.

Laikas
|veskite teisingg laikg ir spauskite OK, kad iSeituméte.

Laiko formatas

Perstumkite Zymeklj prie reikiamo laiko formato: 12 val./24
val.l8eikite paspausdami OK.

Data
|veskite esamg datg ir spauskite OK, kad iSeituméte.

Datos formatas

Perstumkite zymeklj prie reikiamo datos formato:
YYYY-MM-DD (metai-ménuo-diena)
MM-DD-YYYY (ménuo-diena-metai)
DD-MM-YYYY (diena-ménuo-metai)

ISeikite paspausdami OK.

Kalba
Naudodami Sig funkcija, galite nustatyti meniu kalba.

Zymekliu pazymékite pageidaujama kalba ir spauskite OK.

Salis
Naudodami Sig funkcijg galite pasirinkti, kurioje Salyje
robotas vejapjove dirbs.

Zymekliu pazymeékite pageidaujama $alj ir spauskite OK.

Kalibravimas

Pjovimo auks$céio kalibravimas

Pjovimo aukstj kalibruoti reikia retai. Tq reikéty daryti
tik, jei robotas vejapjové pats to prado arba, jei ta
rekomenduoja prekybos atstovas.
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Tada automatiskai atliekamas pjovimo aukscio
reguliavimas nuo maziausio iki didziausio ir vél prie
pasirinkto pjovimo aukscio.

1. Pasirinkite Pjovimo auk$cio kalibravimas ir
spauskite OK.

2. Palaukite praneSimo apie uzbaigtg kalibravima.

Gido kabelio kalibravimas

Gido kabelj kalibruoti reikia retai. Tq reikéty daryti tik, jei
robotas vejapjove pats to praso arba, jei tg rekomenduoja
prekybos atstovas.

1. Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
2. Pasirinkite Gido kalibravimas ir spauskite OK.

3. Robotas vejapjové atbulomis iSvaziuoja i$
jkrovimo stoties ir atlieka kalibravimo procesag virs
gido kabelio, kurj uzbaiges pradeda pjauti.

Atstatyti gamyklinius parametrus

Su Sia funkcija galima atkurti numatytuosius roboto
vejapjoves nustatymus, kurie buvo nustatyti gamykloje.

Atkuriami Sie nustatymai:
» Laikmatis
* Vejos veikimo zona
« Saugumo lygis
+ ECO rezimas
* PraneSimai
« Laikmatis pagal oro saglygas
Sie nustatymai nekeigiami:
+ PIN kodas
» Kontdro signalas
+ Kalba
« Data ir laikas

1. Meniu pasirinkite Atkurti gamyklinius parametrus ir
spauskite OK.

2. Patvirtinkite paspausdami OK.
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6.10 Priedai

Sis meniu naudojamas nustatymams, susijusiems su
priedais, sumontuotais ant roboto.

Priekinés lempos

Sioje funkcijoje kei¢iami nustatymai, susije su priekinémis
lempomis. Kaip priedus priekines lempas galima pritvirtinti
tik prie ,Automower® 330X".

Veikimo grafikas

Zemesnio lygmens meniu Veikimo grafikas galite
pasirinkti, kada bus jjungiamos priekinés lempos.
Pasirinkite ,Visada jjungtos®, ,|jungta tik vakare®, ,Jjungta
vakare ir naktj“ arba ,Visada iSjungta®“.

Toliau nurodytu laiku priekiniai zibintai jjungiami ir
iSjungiami pagal skirtingas suplanuotas parinktis:

ljungta ISjungta

Tik vakarais Nusileidus saulei | Vidurnaktj

Vakare ir naktj Nusileidus saulei | Patekéjus saulei

Lempy rySkumas

Zemesnio lygmens meniu Lempy ry$kumas pasirinkite
priekiniy lempy Sviesos intensyvuma. Pasirinkite ,Didelis*
arba ,Mazas".

Mirkséti esant gedimui

ljungus funkcijg Mirkséti esant gedimui, Zibintai pradés
mirkséti, kai robotas vejapjové sustos dél klaidos.

Roboto namas

Si funkcija tvarko roboto jkrovimo stoties gaubto
nustatymus.

Vengti susidirimo su roboto namu

Jei pasirinkta $i parinktis, sumazéja roboto ir namo
dévéjimasis, taCiau dél jos gali bGti nenupjaunama zolé
aplink jkrovimo stotj.

00
00

Priedai

Priekinés lempos

Vejapjoves kor-
pusas

Vengti susiddrimo

Veikimo  Lempy ry$- Mirkséti esant
grafikas kumas gedimui su vejapjoves kor-
pusu
HEADLIGHT
Schedule
Luminosity

Flashes when fault

3012-571

MOWER HOUSE

%4 Avoid collisions with mower house

3012-578
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7 Sklypy pavyzdziai

— instaliacijy pasiulymai ir
nustatymai

Roboto vejapjoves nustatymy ir gido kabelio iSdéstymo
parinkimas pagal sklypo formg palengvina roboto
vejapjoveés gebejimag pasiekti visas sklypo vietas ir
uztikrinti puiky zolés pjovimo rezultata.

Skirtingiems sklypams reikia skirtingy nustatymy. Toliau
pateikta daug sklypy pavyzdziy ir pasitlymy, kokias
instaliacijas ir nustatymus pasirinkti.

Daugiau informacijos apie skirtingus nustatymus,
Zr. 6 Meniu funkcijos 40 psl.

Daugiau pagalbos susijusios su instaliacijomis ieSkokite
puslapyje www.automower.com.

SVARBI INFORMACIJA

Roboto vejapjovés numatytieji nustatymai
buvo parinkti darbui atlikti kuo jvaires-
niuose soduose. Nustatymus reikés ko-
reguoti tik esant specialiems instaliacijos
reikalavimams.

Siuose sklypy instaliacijos pavyzdziuose pateikti
rekomenduojami laikmacio nustatymai tinka ,Automower®
320“. ,Automower“® 330X“ darbo laikas gali bati tre¢daliu
trumpesnis, nes jis uztikrina didesnj pajeguma. Pvz., jei
sklypo pavyzdyje rekomenduojama dirbti 6 dienas per
savaite, ,Automower® 330X“ reikéty nustatyti pjauti

4 dienas.
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Instaliacijy pasiulymai ir nustatymai

Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

[krovimo stoties
paieska

Pastabos

150 m2. Atviras ir lygus plotas.

08:00-12:00
Pirmadienis, treciadienis,
penktadienis

Gamykliniai nustatymai

Gamykliniai nustatymai

Laikmatis turi bati naudojamas,
kai JUs nenorite, kad Jasy veja
atrodyty kaip iSmindzZiota, kai
plotas yra gerokai mazesnis uz
maksimaly roboto vejapjovés
pajéguma.

Kadangi plotas yra atviras ir
nesudétingas, gido kabelis Sioje
instaliacijoje nereikalingas.

Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

|krovimo stoties
paieSka

Pastabos

500 mz. Daug atskirty viety ir
35 % nuolydis.

08:00-16:00

Pirmadienis, antradienis,
ketvirtadienis, penktadienis,
SesStadienis

Gamykliniai nustatymai

Gamykliniai nustatymai

Gido kabelj klokite kampu ant
stataus nuolydZio.

3012-979

3012-977
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Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

|krovimo stoties
paieska

Pastabos

800 mz. ,L* formos sodas, o
ijkrovimo stotis jrengta siaurojoje
zonoje. Yra kelios atskirtos vietos.

08:00-20:00

Pirmadienis, antradienis,
ketvirtadienis, penktadienis,
SeStadienis

LAutomower® 320

1-o gido kabelio proporcija 60 %
LAutomower® 330X": Gamykliniai
nustatymai

Gamykliniai nustatymai

1-o0 gido kabelio proporcija turi
bati nurodyta kaip reikSme,
atitinkanti didziausig darbo zonos
dalj, nes didesne darbo zonos dalj
robotas vejapjove gali pasiekti
sekdamas gido kabelj nuo
ijkrovimo stoties.

Galima naudoti gamyklinius
LAutomower® 330X" nustatymus,
nes Orientavimasis GPS pagalba
automatiskai nustato reikiamus
nustatymus.

Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

|krovimo stoties
paieSka

Pastabos

1000 mz. ,U“ formos sodas,
sujungtas siauru pravaziavimu.

08:00 — 22:00
Pirmadienis — Sestadienis

,<Automower® 320*

1-o gido kabelio proporcija 40 %
LAutomower® 330X": Gamykliniai
nustatymai

Gamykliniai nustatymai

Gido kabelis turi bati nutiestas
palei siaurajg zong siekiant
uztikrinti, kad robotas vejapjové
lengvai nustatyty kairigjg darbo
zonos puse. Pasirinkta Proporcija
40 %, nes kairioji darbo zonos
pusé uzima beveik puse darbo
Zonos.

Galima naudoti gamyklinius
+LAutomower® 330X" nustatymus,
nes Orientavimasis GPS pagalba
automatiskai nustato reikiamus
nustatymus.
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Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

lkrovimo stoties
paieSka

Pastabos

800 m2. Nesimetriné darbo
zona su siauru pravaziavimu ir
atskiromis vietomis.

08:00-20:00

Pirmadienis, antradienis,
ketvirtadienis, penktadienis,
Sestadienis

LAutomower® 320“: 1 teritorija,
1 kreiptuvas, 30 % proporcija

L2Automower® 330X": gamykliniai
nustatymai

Gamykliniai nustatymai

Gido kabelis turi bati nutiestas
palei siaurg pravaziavima siekiant
uztikrinti, kad robotas vejapjové
galéty lengvai nustatyti jkrovimo
stoties vietq i$ deSiniosios darbo
zonos pusés. Kadangi deSinioji
dalis uzima tik mazg darbo zonos
dalj, galima naudoti gamyklinius
funkcijos Vejos padengiamumas
nustatymus.

Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

lkrovimo stoties
paieSka

Pastabos

800 m2. Trys darbo zonos,
sujungtos dviem siaurais
pravaziavimais.

08:00-20:00

Pirmadienis, antradienis,
ketvirtadienis, penktadienis,
Sestadienis

SAutomower® 320

1-0 ploto 1-o gido kabelio
proporcija 25 %

2-0 ploto 2-o gido kabelio
proporcija 25 %
SAutomower® 330X*:
Gamykliniai nustatymai

Gamykliniai nustatymai

Kadangi kelios darbo zonos
sujungtos dviem siaurais
pravaziavimais, norint visose jose
tolygiai nupjauti zole, batina naudoti
funkcijg Vejos padengiamumas ir
sukurti kelis plotus.

Galima naudoti gamyklinius
»2Automower® 330X“ nustatymus,
nes Orientavimasis GPS pagalba
automatiskai nustato reikiamus
nustatymus.

e — -
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3012-978

3018-095
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Plotas

Laikmatis

Vejos veikimo
zona

|krovimo stoties
paieSka

PASTABA! Sis pavyzdys taikomas
tik ,Automower® 330X".

1000 m?. Trys plotai, du i$ jy
mazesni ir sujungti su didZiuoju
siaurais pravaziavimais.

08:00-22:00
Pirmadienis — Sestadienis

Gamykliniai nustatymai

Gamykliniai nustatymai

&

Pastabos Kadangi instaliacijai reikalingi
2 gido kabeliai, Si darbo zona
netinkama ,Automower® 320°“.
Plotas 500 m? + 100 m? antriniame plote.
Laikmatis 08:00-16:00

Vejos veikimo
zona

lkrovimo stoties
paieSka

Pastabos

Pirmadienis, antradienis,
ketvirtadienis, penktadienis,
Sestadienis

Gamykliniai nustatymai

Gamykliniai nustatymai

Antrinis plotas pjaunamas
naudojant rezimg Antrinis plotas,
treciadienj ir sekmadien,;.
Kadangi plotas yra atviras ir
nesudétingas, gido kabelis Sioje
instaliacijoje nereikalingas.

—_———eeee— e —
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8 Prieziura
Tam, kad robotas veikty patikimai ir bty ilgesné jo
eksploatacijos trukmé: reguliariai tikrinkite ir valykite

robotg vejapjove ir, jei reikia, keiskitve susidévéjusias dalis.
Daugiau informacijos apie valymag Zr. 8.4 Valymas 73 psl.

Pradéjus naudoti robotg vejapjove, jo pjovimo diskg ir
peilius reikia tikrinti kartg per savaite. Jei per §j periodg
nusidévéjimas buvo mazas, apzidry intervalg galite
pailginti.

Svarbu, kad peiliy diskas suktysi lengvai. Peiliy krastai turi

bati nepazeisti. Peiliy eksploatavimo trukmeé labai jvairi ir
priklauso nuo jvairiy veiksniu, pavyzdZiui:

»  Darbo trukmés ir darbo zonos dydzio.
«  Zolés tipo.
*  Grunto tipo.

*  Nuo to, ar vejoje yra jvairiy daikty, pavyzdziui,
kankoréziy, véjo nulauzty Saky, zaisly, jrankiy,
akmeny, Sakny ir t. t.

Normali naudojimo trukmeé yra nuo 2 iki 6 savaiciy, kai
pjaunami didesni negu 1 500 m: plotai, ir ilgesné — kai
robotas dirba mazesniuose plotuose. Kaip keisti peilius
Zr. 8.7 Peiliai 75 psl.

SVARBI INFORMACIJA

Dirbant atSipusiais peiliais prastéja pjo-
vimo rezultatai. Zolé nupjaunama ne taip
lygiai, pjovimui reikia daugiau energijos,
todél robotas negali nupjauti dideliy ploty.
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8.1 Laikymas ziema

Robotas vejapjoveé

Prie$ padedant robotg vejapjove | sandélj ziemai, jg reikia
kruopé&giai iSvalyti. Zr. 8.4 Valymas 73 psl.

Siekiant uztikrinti baterijos funkcionaluma ir
eksploatacijos trukme, labai svarbu pilnai jkrauti roboto
vejapjoveés baterijg pries laikymg Ziema. Atidare dangtelj,
pastatykite ir palikite robota vejapjove jkrovimo stotyje,
kol baterijos simbolis ekrane parodys, kad baterija pilnai
jkrauta. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padét;.

SVARBI INFORMACIJA

Pries laikyma Ziema baterijg buatina pilnai
jkrauti. Pilnai baterijos nejkrovus galite
ja sugadinti ir kai kuriais atvejais ji taps
netinkama naudoti.

Patikrinkite peiliy ir priekiniy raty guoliy bukle. Jei reikia,
pries kitg sezong patikrinkite, ar roboto vejapjoves buklé
yra gera.

Robotg vejapjove laikykite sausoje, neSaltoje vietoje.
Galite jsigyti sieninj laikiklj, skirtg ,Automower® robotams
vejapjovéms ir jkrovimo stotims. Sieninis laikiklis puikiai
tinka laikyti Ziemg. Dél iSsamesnés informacijos kreipkités
i savo prekybos atstova.

lkrovimo stotis

|krovimo stotj ir transformatoriy laikykite patalpoje.
Kontdro kabelj ir gido kabelj galima palikti zeméje.
Kabeliy galus reikia apsaugoti nuo drégmeés, pvz.,
prijungti juos prie originalios kabeliy jungties movos arba
ikisti juos j indg su tirstu tepalu.

Jei néra galimybés jkrovimo stoties laikyti patalpoje, ji turi
visg ziema bti prijungta prie maitinimo, kontdro kabelio ir
gido kabelio.

8.2 Techniné prieziiura pasibaigus
sezonui

PrieS padédami robotg vejapjove | sandélj ziemai, atlikite
technine priezilrg pas savo prekybos atstova. Reguliari
priezilra ziemos metu - tai geras bidas iSlaikyti gerg
roboto vejapjoves bikle ilgg laiko tarpg ir uztikrinti
geriausias salygas naujam sezonui be jokiy trukdziy.
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Techniné priezidra paprastai apima:
*  Nuodugny korpuso, vaZziuoklés, pjovimo disko ir visy
kity judanciy daliy nuvalyma.

*  Roboto funkcijy ir sudétiniy daliy iSbandyma.

*  Dylan€iy detaliy, pvz., peiliy ir guoliy patikrinima ir
pakeitima.

* Roboto baterijos galingumo iSbandyma, taip pat
rekomendacijg jg pakeisti, jei batina.

Jeigu reikia, prekybos atstovas taip pat gali atnaujinti
robotg vejapjove nauja programine jranga, jskaitant naujas
funkcijas, jei jos yra.

8.3 Po laikymo ziema

Prie$ naudojant patikrinkite, ar nereikia nuvalyti roboto
vejapjovés ir kontaktiniy bei jkrovimo juosteliy. Jeigu
ijkrovimo arba kontaktinés plokstelés nudegeé ar oksidavosi,
nuvalykite jas, naudodami Svelny Svitrinj popieriy.
Patikrinkite, ar teisingi roboto vejapjovés laikas ir data.

8.4 Valymas

Svarbu, kad robotas vejapjové baty Svari. Jei robote
vejapjoveéje yra jstrige daug nupjautos Zolés, jis sunkiau
iveiks Slaitus, pras€iau pjaus ir greiiau dévesis.
Rekomenduojama valyti minkstu Sepeciu.

3012-271

SVARBI INFORMACIJA

Niekada roboto vejapjovés neplaukite
nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei
tekanciu vandeniu. Niekada nevalykite
tirpikliais.

3012-1060

Vaziuoklé ir peiliy diskas
1. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padét;.

2. Mauvékite apsaugines pirstines. s012.972

3. Paverskite robotg vejapjove ant Sono.
4. Nuvalykite peiliy diskg ir vaziuokle pvz., indy Sepeciu.

Tuo paciu metu patikrinkite, ar lengvai sukasi slydimo
ploksté pjovimo disko atzvilgiu.

Jei ilgi zolés stiebai patenka | vidu, jie gali trukdyti peiliy
diskui. Net mazas stabdymas lemia didesnes energijos
sgnaudas ir ilgesnj pjovimo laikg ir blogiausia, kad
neleidzia robotui vejapjovei pjauti dideles vejas. Reikia
nuimti peiliy diska ir gerai iSvalyti. Jei reikia, kreipkités |
prekybos atstova.

3012-1067
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Vaziuoklé

Nuvalykite apating vaziuoklés dalj. Nuvalykite Sepeciu
arba drégna Sluoste.

Ratai

Valykite aplink priekinj ir galinius ratus, taip pat priekinio
rato laikiklj.

Korpusas

Korpusg valykite drégna, minkSta kempine arba Sluoste.
Jei korpusas labai purvinas, panaudokite muilo tirpalg
arba plovimo skystj.

lkrovimo stotis

Reguliariai valykite jkrovimo stotj nuo zolés, lapy, Sakeliy
ir kity objekty, kurie gali sutrukdyti robotui prisijungti prie
ijkrovimo stoties.

8.5 Gabenimas ir perkélimas

Gabendami jrenginj pritvirtinkite. Svarbu, kad robotas
vejapjové nejudéty, kai jis, pavyzdziui, perkeliama i$
vienos vejos | kita.

|détoms li¢io jony baterijoms taikomos pavojingy kroviniy
gabenimo taisykles.

Jeigu krovinys gabenamas komercine treciosios Salies ar
tarpininko transporto priemone, bitina laikytis specialiy
reikalavimy deél pakavimo ir Zyméjimo.

Prie$ i8siunciant krovinj, reikia pasitarti su specialistu
pavojingy medZiagy gabenimo klausimais. Taip pat
batina laikytis galimai iSsamesniy nacionaliniy teisés akty
reikalavimy.

Paslépkite arba priklijuokite atvirus kontaktus lipnia juostele
ir supakuokite baterijg taip, kad ji pakuotéje nejudéty.

8.6 Jei kyla audra su perkuinija

Jeigu artéja audra su perkinija, siekiant sumazinti roboto
vejapjoves ir jkrovimo stoties elektroniniy bloky sugadinimo
grésme, rekomenduojama atjungti visas jkrovimo stoties
jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido kabelio).

1. |sitikinkite, jog laidai yra pazyméti duotais Zzymekliais
tam, kad baty paprasc€iau prijungti. |krovimo stoties
jungtys pazymeétos AR, AL, G1, G2.

2. Atjunkite visus kabelius.

UZdarykite jkrovimo stoties dangtj, kad
apsaugotumeéte jungtis nuo lietaus.

4. Prijunkite visus kabelius, kai audra su perklnija
baigsis. Svarbu kiekvieng kabelj prijungti | savo
vieta.
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8.7 Peiliai

ISPEJIMAS
A Keisdami visada naudokite

originalius peilius ir varztus.

Jei keisite tik peilius, o varztus
naudosite tuos pacius, pjaunant
varztai gali susidéveti ir nutrakti.
Peiliai tada gali bati iSsviesti iS po
korpuso ir rimtai suzeisti.

3012-1060

Robote vejapjovéje yra trys peiliai, kurie yra prisukti prie
peiliy disko. Visi peiliai ir varztai turi bati kei¢iami vienu
metu, kad pjovimo sistema bty subalansuota.

3012-272

Kaip priedus galima pasirinkti keliy skirtingy rasiy
vejapjoves peilius, atliekancius skirtingas funkcijas.
Naudokite tik ,Husqvarna AB* patvirtintus peilius. Dél
iSsamesnés informacijos prasome kreiptis | savo prekybos
atstova.

Peiliy keitimas:

1. Pagrindinj jungiklj pasukite | 0 padét. -

2. Mauavékite apsaugines pirstines.

3. Apverskite robotg vejapjove.

4. Pasukite slydimo plokste taip, kad jos kiaurymés
sutapty su peiliy varztais.

5. ISsukite varzta. Naudokite paprastg arba kryzminj
atsuktuva.

6. Nuimkite peilj ir varzta.

Prisukite naujg peilj ir naujg varzta.

8.8 Baterija

Baterijos prizitreti nereikia, taiau jos eksploatacijos
trukmé ribota ir siekia 2 — 4 metus.

Baterijos eksploatacijos trukmé priklauso nuo sezono
trukmeés ir roboto vejapjovés darbo valandy skaiCiaus
per para. llgas sezonas arba didelis naudojimo valandy
skaiCius per dieng reiSkia, kad baterijg reikia keisti
dazniau.

Norédami pakeisti baterija, kreipkités | savo prekybos
atstova.
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9 Gedimai ir jy salinimas
Siame skyriuje pateiktas sarasas pranesimuy, kurie gali bati rodomi roboto ekrane, jeigu atsiranda kazkokiy veikimo
nesklandumy. Kiekviename praneSime pateikta problemos priezastis ir bldai jg iSspresti.

Sis skyrius taip pat apraso kai kuriuos poZymius, kurie padés jums i§spresti roboto vejapjovés veikimo sutrikimus.

Daugiau gedimy Salinimo veiksmy pasitlymy ir simptomy galima rasti puslapyje www.automower.com.

9.1 Klaidy pranesimai

Toliau pateikti klaidy pranesSimai, kurie gali bati rodomi roboto vejapjovés ekrane. Jeigu daznai pasirodo tas pats
praneSimas, kreipkités j prekybos atstova.

PraneSimas

Priezastis

Veiksmas

Kairiojo rato variklis
uzblokuotas

Zolé ar kitas pasalinis daiktas
apsivyniojo aplink varantjjj rata.

Patikrinkite varantjjj ratg ir paSalinkite trukdi.

DesSiniojo rato variklis
uZblokuotas

Zolé ar kitas pasalinis daiktas
apsivyniojo aplink varantjjj rata.

Patikrinkite varantjjj ratg ir paSalinkite trukdj.

Pjovimo variklis
uZblokuotas

Zolé ar kitas pasalinis daiktas
apsivyniojo aplink pjovimo diska.

Patikrinkite pjovimo diskg ir pasalinkite trukdj.

Pjovimo diskas baloje.

Perkelkite robotg vejapjove ir, jei jmanoma,
neleiskite vandeniui kauptis darbo zonoje.

Pjovimo aukstis
uzZblokuotas

Zolé ar kitas pasalinis daiktas
apsivyniojo aplink pjovimo aukscio
reguliatoriy arba pateko tarp peiliy
disko ir vaziuokleés.

Patikrinkite peiliy diskg ir pjovimo aukscio
reguliatoriy bei pasalinkite jstrigusig Zole ar
kitg daikta.
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Néra kontdro signalo

Neprijungtas transformatorius.

Patikrinkite prijungima prie maitinimo lizdo ir,
ar nesuveiké saugiklis.

Zemos jtampos kabelis yra paZeistas
arba neprijungtas.

Patikrinkite, ar néra pazeistas Zemos jtampos
kabelis. Patikrinkite, ar jis gerai prijungtas prie
jkrovimo stoties ir prie transformatoriaus.

Kontdro kabelis neprijungtas prie
ijkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar konttro kabelio jungtys
tinkamai prijungtos prie jkrovimo stoties. Zr.
3.5 Kontdro kabelio prijungimas 27 psl.

Pazeistas kontdro kabelis.

Suraskite gedima. Zr. 9.5 Kontiiro kabelio
pazeidimo vietos nustatymas 83 psl. Pakeiskite
pazeistg kontdro kabelio atkarpg nauju kabeliu
ir sujunkite, naudodami originalig jungiamajg
mova.

Jjungtas ECO reZimas, o robotg
vejapjove buvo bandoma paleisti uz
ijkrovimo stoties riby.

Pastatykite robotg vejapjove | jkrovimo stotj,
paspauskite Start mygtuka ir uzdarykite
dangtelj. Zr. 6.9 Nustatymai 60 psl.

Kontdro kabelis aplink atskirtg vietq
paklotas neteisinga kryptimi.

Patikrinkite, ar kontdro kabelis paklotas pagal
instrukcijas. Zr. 3 Instaliacija 15 psl.

Nutridko rysys tarp roboto vejapjovés
ir jkrovimo stoties.

Pastatykite robotg vejapjove 1krovirpo stotyje
ir sukurkite naujg kontdro signalg. Zr. 6.5
Apsauga 46 psl.

Trukdziai dél metaliniy objekty (tvory,
plieniniy tvirtinimy) arba arti yra
uzkasty kabeliy.

Perkelkite kontlro kabel.

[striges

Robotas vejapjoveé kazkur uzkliuvo ar
istrigo.

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir pasalinkite
klidtis.

Robotas vejapjoveé susidiré su
klidtimis ir jstrigo.

Patikrinkite, ar yra kokiy klit¢€iy, kurios trukdo
robotui vejapjovei iSvaziuoti i$ Sios vietos.
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Uz darbinés teritorijos
riby

|krovimo stoties kontaro kabelio
jungtys susikerta.

Patikrinkite, ar kontdro kabelis prijungtas
teisingai.

Kontlro kabelis per arti darbo zonos
krasto.

Patikrinkite, ar kontdro kabelis paklotas pagal
instrukcijas. Zr. 3 Instaliacija 15 psl.

Per didelis darbo zonos nuolydis ties
kontdro kabeliu.

Patikrinkite, ar kontaro kabelis paklotas pagal
instrukcijas. Zr. 3 Instaliacija 15 psl.

Kontdro kabelis aplink atskirtg vietg
paklotas neteisinga kryptimi.

Patikrinkite, ar kontdro kabelis paklotas pagal
instrukcijas. Zr. 3 Instaliacija 15 psl.

TrukdZiai dél metaliniy objekty (tvoru,
plieniniy tvirtinimy) arba arti yra
uzkasty kabeliy.

Perkelkite kontdro kabel;.

Robotas vejapjové sunkiai
atskiria signalg dél Salia esancios
instaliacijos.

Pastatykite robotg vejapjove 1krovirpo stotyje
ir sukurkite naujg kontdro signalg. Zr. 6.5
Apsauga 46 psl.

Neteisingas PIN kodas

|vestas neteisingas PIN kodas. Galima
atlikti penkis bandymus; po to klaviatlra
blokuojama penkioms minutéms.

|veskite teisingg PIN kodg. Pamirse PIN koda,
kreipkités | savo prekybos atstova.

Desinysis ratas

Automatiné vejapjové kazkur uzkliuvo

ISlaisvinkite robotg vejapjove ir iSsiaiSkinkite

jstrigo.

perkrautas. ar jstrigo. sustojimo priezast]. Jeigu taip atsitiko dél
Kairysis ratas Slapios zolés, palaukite, kol ji iSdzius.
perkrautas.

Nevaziuoja Robotas vejapjove kazkur uzkliuvo ar | ISlaisvinkite robotg vejapjove ir iSsiaiSkinkite

sustojimo priezast]. Jeigu taip atsitiko dél
Slapios Zolés, palaukite, kol ji iSdZius.

Darbo zonoje yra status $laitas.

Maksimalus nuolydis turi bati 45 %. Jeigy
nuolydis yra statesnis, jj reikia izoliuoti. Zr. 3.4
Kontdro kabelio instaliacija 21 psl.

Kreipiamasis kabelis tiesiamas
kampu ant nuolydzio.

Jeigu gido kabelis tiesiamas ant Slaito, j
reikia tiesti kampu per visa $laitg. Zr. 3.6 Gido
kabelio instaliacija 28 psl.

[krovimo stotis
uzblokuota

Gali biti prastas kontaktas tarp
ijkrovimo ploksteliy ir kontaktiniy
ploksteliy, todél robotui vejapjovei
niekaip nepavyksta prisijungti prie
jkrovimo stoties.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje
ir patikrinkite, ar geras kontaktas tarp jkrovimo
ploksteliy ir kontaktiniy ploksteliy.

Kazkokia klidtis trukdo robotui
vejapjovei judéti.

Pasalinkite kliat;.

[strigo jkrovimo stotyje

Roboto vejapjovés kelyje yra klittis,
trukdanti jam iSvaziuoti i$ jkrovimo
stoties.

PasSalinkite klittj.

Apversta

Robotas vejapjové per daug pasviro
ar apsiverteé.

Atverskite robotg vejapjove.
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Reikalingas rankinis
|krovimas

Robotas vejapjoveé nustatytas | darbo
rezima Antrinis plotas.

Pastatykite robotg vejapjove jkrovimo stotyje.
Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.

Sekantis paleidimas
hh:mm

Laikmacio nustatymas neleidzia
robotui vejapjovei dirbti.

Pakeiskite laikmacio nustatymus. Zr. 6.3
Laikmatis 42 psl.

Roboto vejapjovés laikrodis nerodo
teisingo laiko.

Nustatykite laika. Zr. Laikas ir data 63 psl.

9.2 Informaciniai pranesimai

Toliau pateikiami informaciniai praneSimai, kurie gali biti rodomi roboto vejapjovés ekrane. Jei tas pats praneSimas
rodomas daZznai, rekomenduojama kreiptis | prekybos atstova. Patikrinkite ,ar instaliacija jrengta taip, kaip aprasyta
naudojimo instrukcijoje. Tada kreipkités | vietinj prekybos atstova.

PranesSimas

Priezastis

Veiksmas

Baterija iSsikrovusi

Robotas vejapjové neranda jkrovimo
stoties.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotis ir gido kabelis jrengti
pagal instrukcijas. Zr. 3 Instaliacija 15 psl.

Kreipiamasis kabelis pazeistas arba
neprijungtas.

Suraskite gedima ir pataisykite.

Baterija susidevéjusi.

Jei norite patikrinti ar pakeisti baterijg, kreipkités j
prekybos atstova.

Sugedusi jkrovimo stoties antena.

Patikrinkite, ar jkrovimo signalizavimo lemputé
mirksi raudona spalva. Zr. 9.3 [krovimo stoties
indikatorius 80 psl.

Nustatymai atkurti

Patvirtina, kad buvo jvykdyta funkcija
Atkurti gamyklinius parametrus.

Tai normalu. Veiksmai nereikalingi.

Ribotas pjov. auksc.
diapazon.

Didziausia ir maziausia pjovimo
aukscio reguliatoriaus padétys yra

Patikrinkite, ar néra Zolés ar kity daikty,
neleidzianciy peiliy diskui judéti aukStyn ar zemyn.

apribotos.

Naudodami meniu Nustatymai > Pjovimo auk$tis,
atlikite pjovimo auks&cio kalibravima.

Jei praneSimas rodomas daznai, kreipkités |
prekybos atstova.

Netikétas pjov. auksc.
koreg.

Pjovimo aukscio reguliatoriaus
nustatymas pakeistas be roboto

Naudodami meniu Nustatymai > Pjovimo auk$tis,
atlikite pjovimo aukscio kalibravima.

vejapjoves uzklausos.

Jei pranesSimas rodomas daznai, kreipkités |
prekybos atstova.

1-as gidas nerastas
2-as gidas nerastas

Gido kabelis neprijungtas prie jkrovimo
stoties.

Patikrinkite, ar gido kabelio jungtys tvirtai prijungtos
prie jkrovimo stoties. Zr. 3.6 Gido kabelio
instaliacija 28 psl.

Gido kabelio pazeidimas

Suraskite gedima. Pakeiskite pazeistg gido kabelio
atkarpg nauju kabeliu ir sujunkite, naudodami
originalig jungiamajg mova.

Gido kabelis neprijungtas prie kontaro
kabelio.

Patikrinkite, ar gido kabelis teisingai prijungtas prie
kontiro kabelio. Zr. 3.6 Gido kabelio instaliacija

28 psl. Sujunkite naudodami originalig jungiamajg
mova.
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PranesSimas Priezastis Veiksmas
GPS navigacijos Problema su orientavimosi GPS Jei pranesSimas rodomas daznai, kreipkités |
problema pagalba jranga. prekybos atstova.

Silpnas GPS signalas

Netaikoma ,,Automower® 320”.
Silpnas GPS signalas esamoje darbo
zonoje. Orientavimosi GPS pagalba
naudoti negalima.

Jei praneSimas rodomas daznai, iSjunkite
orientavimosi GPS pagalba funkcijg ir naudokite
rankinius Vejos padengiamumas. Zr. 6.8 Instaliacija
50 psl.

Gido kabelio
kalibravimas nepavyko

Robotui vejapjovei nepavyko
sukalibruoti gido kabelio.

Patikrinkite, ar gido kabeliai nutiesti pagal
instrukcijas, Zr. 3.6 Gido kabelio instaliacija 28 psl.

Gido kalibravimas
pavyko

Robotui vejapjovei pavyko sukalibruoti
gido kabelj.

Veiksmai nereikalingi.

Sudétinga rasti
jkrovimo stotj

Robotas vejapjove vaziavo pagal
kontdro kabelj kelis ratus ir nerado
ijkrovimo stoties.

Buvo netinkamai sumontuota.

Neteisingas koridoriaus plocio nustatymas kontaro
kabelyje.

Vejapjové pradéjo veikti antrinéje teritorijoje su
pagrindinés teritorijos nustatymais.

9.3 |krovimo stoties indikatorius

|[krovimo stoties pastoviai Svie€ianti Zalia spalva reiSkia, kad instaliacija pavyko. Jeigu pasirodys kity Zenkly,
vadovaukités toliau pateiktomis gedimy Salinimo instrukcijomis.

Daugiau pagalbos dél gedimy ieSkokite puslapyje www.automower.com. Jeigu vis tiek reikia pagalbos nustatant
gedima, kreipkités j savo prekybos atstova.

Sviesa

Priezastis

Veiksmas

Pastovi Zalia Sviesa

Geri signalai

Veiksmai nereikalingi

Mirksinti Zalia Sviesa

Signalai geri ir jjungtas ECO rezimas.

Veiksmai nereikalingi. Daugiau informacijos apie
ECO rezima, Zr. 6.9 Nustatymai 60 psl.

Mirksinti mélyna
Sviesa

Kontaro kabelis neprijungtas prie
jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar kontdro kabelio juvngtys tinkamai
prijungtos prie jkrovimo stoties. Zr. 3.5 Kontdro
kabelio prijungimas 27 psl.

Kontdro kabelio pazeidimas

Suraskite gedimg. Pakeiskite pazeistg kabelio
atkarpa nauju kabeliu ir sujunkite, naudodami
originalig jungiamajg mova.

Mirksinti raudona
Sviesa

Pazeista jkrovimo stoties antena

Kreipkités | vietos prekybos atstova.

Pastovi mélyna Sviesa

Silpnas signalas, nes per ilgas
konturo kabelis. Maksimalus ilgis —
800 metruy.

Nereikia imtis jokiy veiksmuy, jei robotas vejapjove
dirba, kaip turéty.

Sutrumpinkite kontdro kabelj sumazindami darbo
zong arba pakeisdami atskiras darbo zonos
vietas su kliatimis, kurios gali trukdyti robotui
vejapjovei.

Pastovi raudona
Sviesa

Sugedo jkrovimo stoties grandinés
ploksté

Kreipkités | vietos prekybos atstova.

Lietuviskai — 80




GEDIMAI IR JU SALINIMAS

9.4 Pozymiai

Jeigu jasy robotas vejapjové neveikia taip, kaip turéty, vadovaukités gedimy nustatymo ir Salinimo vadovu.

Puslapyje www.automower.com yra daznai uzduodamy klausimy (DUK) skyrelis, kuriame Jis rasite atsakymus |
daugybe jprasty klausimy. Jeigu vis tiek negalite rasti gedimo priezasties, kreipkités | vietos prekybos atstova.

Pozymiai

Priezastis

Veiksmas

Robotas vejapjové
sunkiai prisijungia
prie jkrovimo stoties

|krovimo stotis stovi ant nuolydZio.

lkrovimo stotis turi stoveti ant horizontalaus
pavirSiaus. Zr. 3.2 [krovimo stoties instaliacija 16
psl.

Kontaro kabelis neteisingai nutiestas
prie jkrovimo stoties.

Patikrinkite, ar jkrovimo stotis buvo jrengta pagal
instrukcijas. Zr. 3.2 [krovimo stoties instaliacija 16
psl..

Netolygiai pjaunama

Robotas vejapjove per dieng dirba
per trumpai.

Pailginkite darbo laikus. Zr. 6.3 Laikmatis 42 psl.

Laikmatis pagal oro sglygas jaucia, kad veja
buvo nupjauta daugiau nei i$ tikryjy. Padidinkite
laikmacio pagal oro sglygas intensyvumo lygj. Jei
tai nepadeda, iSjunkite oro laikmatj.

Darbo zonos forma tokia, kad
norint pasiekti visas nuo$alias
zonas, batina nustatyti rankinius
nustatymus.

Taip pat, norint nukreipti robotg vejapjove |
vieng ar daugiau nuosaliy zonu, reikia naudoti
funkcija Vejos padengiamumas > Daugiau. Zr.
6.8 Instaliacija 50 psl.

Per didelé darbo zona.

Bandykite sumazinti darbo zonos plotg arba
pailginti darbo laika. Zr. 6.3 Laikmatis 42 psl.

AtSipe peiliai.

Pakeiskite visus peiliu§, kad neiSsibalansuoty
besisukancios dalys. Zr. 8.7 Peiliai 75 psl.

Zolé per auksta pagal pasirinktag
pjovimo aukstj.

Padidinkite pjovimo aukstj, o nupjove Zole,
sumazinkite.

Zole uzsikim$o pjovimo diskas arba
variklio velenas.

Patikrinkite, ar lengvai sukasi peiliy disko
slydimo ploksté. Jeigu ne, atsukite peiliy diska ir
pasalinkite Zole bei pasalinius daiktus.

Zr. 8.5 Gabenimas ir perkélimas 74 psl.

Robotas vejapjové
dirba netinkamu
laiku

Reikia nustatyti roboto vejapjovés
laikrodi.

Nustatykite laikrodj. Zr. 6.9 Nustatymai 60 psl.

Neteisingi pjovimo pradzios ir
pabaigos laikai.

Perkraukite pjovimo pradzios ir pabaigos laiky
nustatymus. Zr. 6.3 Laikmatis 42 psl.

Robotas vejapjové
vibruoja

Pazeisti peiliai gali salygoti pjovimo
sistemos iSsiderinima.

Patikrinkite peilius ir varztus ir pakeiskite juos, jei
batina. Zr. 8.7 Peiliai 75 psl.

Daug peiliy vienoje pozicijoje
gali sglygoti pjovimo sistemos
iSsiderinima.

Patikrinkite, ar vienu varztu pritvirtintas tik vienas
peilis.
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Robotas vejapjové
vaziuoja, ta€iau

jo peiliy diskas
nesisuka

Robotas vejapjoveé pagal gido
kabelj arba kontdro kabelj vaziuoja j
ijkrovimo stotj arba is jos.

Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.

Robotas vejapjove iesko gido kabelio
arba kontdro kabelio, o baterija yra
beveik iSsekusi.

Tai normalus veikimas; nieko nereikia daryti.

Tarp jkrovimy
robotas vejapjové
dirba trumpiau negu
jprastai

Zolé ar pasaliniai daiktai stabdo
pjovimo diska.

Nuimkite ir i$valykite pjovimo diska. Zr. 8.4
Valymas 73 psl.

Baterija susidévéjusi.

Kreipkités | vietos prekybos atstova.

Tiek pjovimo, tiek
jkrovimo trukmé
mazesné, negu
jprastai

Baterija susidévéjusi.

Kreipkités | vietos prekybos atstova.

Robotas vejapjové
daznai vaziuoja
ratais arba
spiralémis

Pjovimas spiralémis yra jprastas
roboto vejapjovés judesys.

Nustatykite, kaip daznai reikéty pjauti spiralémis.
Jei reikia, funkcija gali bati i$jungta. Zr. 6.9
Nustatymai 60 psl.

Robotas vejapjové
sukasi aplink ir lieka
mazoje teritorijoje
kelias minutes

Toks elgesys yra visiSkai jprastas
LAutomower® 330X" modeliui,
kuriame yra orientavimosi su GPS
funkcija. Sis modelis uztikrina
vienodesnj pjovima.

Néra veikimo.
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9.5 Kontiiro kabelio pazeidimo vietos
nustatymas

Kabelio paZeidimai daZniausiai atsiranda dél netyc€inio
fizinio kabelio pazeidimo, pvz., kai sklype vyksta darbai su
kastuvu. Tose Salyse, kur Zemé |$ala, kabelj gali sugadinti
ir Zeméje judantys astriabriauniai akmenys. Kabelis gali
nutrdkti, jeigu jrengiant jis buvo labai jtemptas.

Jeigu i$ karto po kabelio paklojimo labai Zemai pjaunate
Zole, galite pazeisti kabelio izoliacinj sluoksnj. Dél kai
kuriy tokiy pazeidimy kabelis nutrtks tik po keliy savaiciy
ar ménesiy. Siekiant Sito iSvengti, pirmasias savaites po
kabelio paklojimo visada Zole pjaukite pasirinke didziausig
pjovimo aukstj, o po to nuosekliai kas antrg savaite jj
mazinkite, kol pasieksite normaly pjovimo aukst;.

Netinkamai sujungus kontdro kabelio galus per pirmgsias
keletg savaiciy gali nutrokti grandiné. Netinkamas
prijungimas, pvz. per silpnai replémis suspausta originali
jungiamoji mova arba buvo naudojama neoriginali
blogesnés kokybés jungiamoji mova. Pirmiausiai
patikrinkite visus sujungimus prie§ spresdami kitas
problemas.

Kabelio gedimg galima nustatyti palaipsniui mazinant
kabelio atstuma iki galimos gedimo vietos, kol lieka maza
kabelio atkarpa.

Sis badas netinka, jei jungtas ECO rezimas. Pirmiausiai
iSjunkite ECO rezimag. Zr. 6.9 Nustatymai 60 psl.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stoties indikatorius mirksi
mélyna Sviesa (tai rodo pazeistg konttro kabelj).
Zr. 9.3 [krovimo stoties indikatorius 80 psl.

3012-1066

2. Patikrinkite, ar kontaro kabelio jungtys tinkamai
prijungtos prie jkrovimo stoties ir nepazeistos.
Patikrinkite ar jkrovimo stoties indikatorius dar
mirksi mélyna Sviesa.

3012-1206
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3. |krovimo stotyje sukeiskite vietomis gido kabelio ir
kontdro kabelio jungtis.
a) Sukeiskite jungtis AL ir G1.
Jeigu indikatorius SvieCia pastovia zalia Sviesa,
kontlro kabelis pazeistas atkarpoje tarp AL jungties
ir vietos, kurioje prie kontaro kabelio prijungtas gido
kabelis (pastorinta juoda linija paveiksle).

3012-1208

b) Grazinkite AL ir G1 | pradine padétj. Tada
sukeiskite jungtis AR ir G1.

Jeigu indikatorius Sviecia pastovia zalia Sviesa,
kontdro kabelis paZzeistas atkarpoje tarp AR
jungties ir vietos, kurioje prie kontdro kabelio
prijungtas gido kabelis (pastorinta juoda linija
paveiksle).

3012-1209
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4. a) Tarkime, kad ankstesnio a) bandymo metu
indikatorius Svieté pastovia zalia Sviesa. Visas
jungtis grazinkite | jy vietas. Atjunkite AR jungt;.
Prie AR prijunkite naujg kontdro kabelj. Antrajj jo
galq prijunkite prie instaliacijos kabelio kur nors
jos viduryje.

Jeigu indikatorius Svie€ia zalia Sviesa, kontlro

kabelis pazeistas atkarpoje tarp jo atjungto galo ir
naujojo kabelio prijungimo vietos (pastorinta linija I
paveiksle apacioje).

3012-1210

Siuo atveju, perkelkite naujojo kabelio jungtj aréiau
atjungtojo galo (mazdaug | jtartinos atkarpos
vidurj) ir vél patikrinkite, ar indikatorius Sviecia
Zalia Sviesa.

3018-053

Teskite tol, kol liks labai trumpa atkarpa
tarp meélynos mirksincios ir pastovios zalios
indikatoriaus Sviesos.

b) Jeigu indikatorius 3b) teste SviecCia pastovia
zalia Sviesa, reikia atlikti panasy testa, bet su
nauju kabeliu, prijungtu prie AL.

3018-054
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5. Kai rasite pazeidimo vieta, pakeiskite jg nauju
kabeliu. Jeigu kontlro kabelj galima sutrumpinti,
pazeistg dalj galima tiesiog iSpjauti. Visada
mavekite pirstines.

é@?
3018-055
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10 Techniniai duomenys

Duomenys ~Automower® 320" »2Automower® 330X"
Matmenys

llgis 72 cm 72 cm

Plotis 56 cm 56 cm

Aukstis 31 cm 31 cm

Svoris 11,8 kg 13,2 kg

Elektros sistema

Speciali li¢io jony baterija,

Speciali li¢io jony baterija,

Baterija 18V / 3,2 Ah 18V / 6,4 Ah
Transformatorius 100-240V / 28V 100-240V / 28V
Zemos jtampos kabelio ilgis 10m 10 m

Vidutinés energijos sgnaudos maksimaliai
naudojant

30 kWh per ménes;j, kai darbo
zona 2200 m?

43 kWh per ménesj, kai darbo
zona 3200 m?

|krovimo srové

2,1 A nuolatiné srové

2,1 A nuolatiné srové

Vidutiné jkrovimo trukmé 50 — 70 minuciy 50 — 70 minugiy,
Vidutinis pjovimo laikas 50 — 70 minuciy 130 - 170 minuciy
TriukSmo emisijos

ISmatuotas triukSmo lygis 56 dB (A) 56 dB (A)
Garantuotas triukSmo lygis 58 dB (A) 58 dB (A)

Pjovimas

Pjovimo sistema

Trys ant aSies pritvirtinti pjovimo
peiliai

Trys ant aSies pritvirtinti pjovimo
peiliai

Disko variklio greitis 2300 aps./min 2300 aps./min
Energijos sgnaudos pjovimo metu 30 W +/-20 % 30 W +/- 20 %
Pjovimo aukstis 2-6¢cm 2-6¢cm
Pjovimo plotis 24 cm 24 cm
Siauriausias galimas pravaZiavimas 60 cm 60 cm
Didziausias pjovimo teritorijos kampas 45% 45%
Didziausias kontiro kabelio kampas 20% 20%
Didziausias kontlro kabelio ilgis 800 m 800 m
DidZiausias gido kabelio ilgis 400 m 400 m

Darbo naSumas

2200 m2 +/- 20 %

3200 m2 +/- 20 %

IP klasifikacija

Robotas vejapjove IPX4 IPX4
|krovimo stotis IPX1 IPX1
Transformatorius IPX4 IPX4

»Husqvarna Group AB* negali uztikrinti visiSko suderinamumo tarp roboto vejapjovés ir kity tipy belaidzio rySio sistemuy,
tokiy kaip nuotolinio valdymo jranga, radijo siystuvai, klausos aparatai, uzkasti ,elektrinio piemens* kabeliai ir pan.
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11 Garantijos salygos

.Husqvarna AB* garantuoja, kad Sis gaminys tinkamai
veiks dvejus metus (nuo pirkimo datos). Garantija

apima rimtus gedimus dél medziagy ar gamybos

broko. Garantiniu laikotarpiu gaminys nemokamai
keiCiamas arba taisomas, jeigu laikomasi toliau iSvardyty
reikalavimuy:

* Robotg vejapjove ir jkrovimo stotj galima naudoti tik
pagal naudojimo instrukcija.

* Naudotojui arba nejgaliotai treCiajai Saliai draudziama
remontuoti gaminj.

Gedimu, kuriems netaikoma garantija, pavyzdziai:

* | robotqg i$ apacios patekusio vandens sukeltas
gedimas. Siuos gedimus paprastai sukelia valymo ar
laistymo sistemos arba duobelés (jdubos), esancios
darbo zonoje, kuriose lietui lyjant kaupiasi vanduo.

+  Zaibo sukeltas gedimas.

*  Netinkamo baterijos laikymo ar naudojimo sukeltas
gedimas.

* Ne originalaus ,Husgvarna AB* akumuliatoriaus
naudojimo sukeltas gedimas.

*  Kontdro kabelio pazeidimas.

Peiliai laikomi vienkartinémis dalimis, todél jiems garantija
netaikoma.

Jeigu jasy robotas vejapjové sugenda, dél tolesniy,
nurodymy praSome kreiptis | savo prekybos atstovg

(Zr. pastabas 22). PraSome atsivezti pirkimo Cekj ir zinoti
gaminio serijos numerj, kad greiCiau sulauktuméte
pagalbos.
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12 Aplinkos apsaugos
informacija

Ant ,Husqvarna“ roboto vejapjoves ar ant jo pakuotés
pateikti zenklai rodo, kad Sio gaminio negalima iSmesti
kartu su buitinémis atliekomis. Jj reikia pristatyti j tinkamg
perdirbimo centrag, kuriame bus perdirbti elektroniniai jo
komponentai ir baterijos.

Baterijos yra jmontuotos roboto vejapjovés vaziuokléje.
Norint iSmontuoti baterijas, reikia iSardyti vaziuokle.

Dél iSémimo pasitarkite su prekybos atstovu.
Rapindamiesi, kad Sis gaminys buty tvarkomas teisingai,
padedate iSvengti galimo neigiamo poveikio aplinkai ir
Zzmonéms, kurj gali sukelti netinkamas Sio gaminio atlieky
tvarkymas.

Jei reikia daugiau informacijos apie Sio gaminio perdirbima,
kreipkités | savivaldybe, buitiniy atlieky tvarkymo tarnybg
arba parduotuve, kurioje jsigijote gaminj.

12.1 Akumuliatoriaus iSémimas
perdirbimui

Atlikite Siuos veiksmus, kad iSimtuméte akumuliatoriy i$
roboto vejapjoves.

Korpuso iSardymas
Korpusas prie vaziuoklés pritvirtintas keturiais greitojo
tvirtinimo uZspaudziamaisiais laikikliais. |krovimo kabelis,
pritvirtintas prie korpuso jkrovimo plokstelés, pries
nuimant korpusg nuo vaziuoklés, turi bati atjungtas.

1. Pagrindinj jungiklj nustatykite | 0 padétj.

2. Nuvalykite vietg aplink jkrovimo kabelio Ziedelj,
esantj priekinéje dalyje po robotu.

3. |Straukite guminj Ziedelj, esantj ant jkrovimo
kabelio, ir atsargiai atlaisvinkite jungt;.

4. Atlaisvinkite korpusg nuo vaziuoklés, pakeldami
po vieng korpuso kampg ir prilaikydami vaziuokle.

3012-689

3020-109
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Vaziuoklés iSardymas
1. Atsukite visus 14 varzty (,Torx 20).

3020-111

2. Nuimkite garantijos lipduka, uzklijuotg vaziuoklés
pusiy atskyrimo vietoje, deSinéje puséje.

3. Atsargiai pakelkite galinj virSutinés vaziuoklés
dalies krasta.

3020-112

4. Atjunkite ZMSPI kabelj nuo pagrindinés
mikroschemy plokstés ir nuimkite
virSutine vaziuoklés dalj.

3020-113

Akumuliatoriaus iSardymas

1. Atsukite tris varztus (, Torx 20%), laikancius
baterijos dangteli.

2. Atjunkite baterijos jungtis nuo pagrindinés
mikroschemy plokstes.

3. Atidarykite baterijos dangtelj ir iSimkite baterija.

3020-128
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13 EB atitikties deklaracija

EB atitikties deklaracija (taikoma tik Europos rinkai skirtoms versijoms)

,Husqvarna AB“, SE-561 82 Huskvarna, Svedija, tel. +46-36-146500, prisimdama visg atsakomybe, patvirtina, kad
2014 m. 40 savaités ir vélesniy serijy numeriy robotai vejapjovés ,Husqgvarna“ ,,Automower® 320 ir ,,Automower®
330X“ (metai ir savaité aisSkiai nurodyti ant vardiniy parametry plokstelés, po jy — serijos numeris), atitinka Siy
TARYBOS DIREKTYVU reikalavimus:

» Direktyva 2006/42/EB dél maSinuy.
»  SpecialUs reikalavimai akumuliatoriumi maitinamiems elektriniams robotams vejapjovéms IEC 60335-2-107:2012.
» Direktyva 2011/65/ES dél tam tikry pavojingy medziagy naudojimo®.

» Direktyva 2000/14/EB dél lauko sglygomis naudojamos jrangos j aplinkg skleidZziamo triukSmo.
Informacija apie triuk8mo sklaidg ir pjovimo plotj taip pat pateikiama skyriuje , Techniniai duomenys®. Registruota
istaiga 0404, ,SMP Svensk Maskinprovning AB*, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50 Uppsala, Svedija pateiké
ataskaitas dél atitikties vertinimo pagal 2000 m. geguzés 8 d. Tarybos Direktyvos 2000/14/EB dél triukSmo
sklaidos | aplinkg VI priedo nuostatas. Sertifikatui suteiktas numeris: 01/901/201.

» Direktyva 2004/108/EB dél elektromagnetinio suderinamumo ir atitinkami jos priedai.
Pritaikyti tokie standartai:

- 61000-6-3:2007/A1:2011 (emisija)
- 61000-6-1:2007 (imunitetas)
- EN 62233:2008 (electromagnetic fields)

Cce

Huskvarna, 2014 m. rugséjo 28 d.

ol

Tom Sdéberg, elektriniy ,Husqvarna“ roboty vejapjoviy moksliniy tyrimy ir plétros direktorius

(lgaliotasis ,Husqvarna AB” atstovas, atsakingas uz technine dokumentacija)
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