Husqvarna

HUSQVARNA AUTOMOWER"®
320/330X
KASUTAJA KASIRAAMAT







1 Sissejuhatus ja ohutus

1.1 Sissejuhatus

1.2 Tootel esinevad simbolid
1.3 SUmbolid kasutusjuhendis
1.4 Ohutusjuhised

2 Tutvustus

2.1 Mis on mis?
2.2 Pakendi sisu
2.3 Talitlus

3 Paigaldus

3.1 Ettevalmistused

3.2 Laadimisjaama paigaldamine
3.3 Aku laadimine

3.4 Piirdekaabli paigaldamine
3.5 Piirdekaabli thendamine

3.6 Juhtkaabli paigaldamine

3.7 Kogu paigaldise kontrollimine

3.8 Esmakordne kaivitamine ja kalibreerimine

3.9 Laadimisjaama testdokkimine

4 Kasutamine

4.1 Tuhjenenud aku laadimine
4.2 Taimeri kasutamine

4.3 Kaivitamine

4.4 Seiskamine

4.5 Valjalllitamine

5 Juhtpaneel

5.1 Tegevuse valik: start

5.2 Tegevuse valik: parkimine
5.3 Pealuliti

5.4 Laadimisjaama nupp PARK

6 Meniiii funktsioonid

6.1 Peamenuiu

6.2 Menuu struktuur

6.3 Timer (Taimer)

6.4 Cutting height (Loikekdrgus)
6.5 Security (Turvalisus)

6.6 Messages (Teated)

6.7 Weather timer (lima taimer)
6.8 Installation (Paigaldus)

6.9 Settings (Seaded)

6.10 Accessories (Lisavarustus)

7 Aia naited

8 Hooldus

8.1 Hoiundamine talvel

8.2 Talvine hooldus

8.3 Parast talvist hoiundamist
8.4 Puhastamine

8.5 Transport ja teisaldamine
8.6 Aikese ajal

8.7 Terad

8.8 Aku

OOk WWw

11
11

15
15
16
20
21
27
28
31
32
32

33
33
34
34
35
35

36
37
38
39
39

40
40
41
42
45
46
48
49
50
60
65

66

7
72
72
73
73
74
74
75
75

9 Torkeotsing

9.1 Veateated

9.2 Teabes6numid

9.3 Laadimisjaama margutuli

9.4 Simptomid

9.5 Piirdekaabli katkestuste otsimine

10 Tehnilised andmed
11 Garantii tingimused

12 Keskkonnateave
12.1 Aku eemaldamine ringlussevotuks

13 EU vastavusdeklaratsioon

76
76
79
80
81
83

87
88

89
89

91

Estonian - 1



MARGUKIRI

Seerianumber:

PIN-kood:

Edasimuuja:

Edasimuija
telefoninumber:

Kui robotniiduk varastatakse, on oluline teavitada sellest ettevotet Husqvarna Group AB. Vétke thendust oma kohaliku
edasimuljaga ja edastage toote seerianumber, et toote varguse saaks registreerida rahvusvahelises andmebaasis.
See on oluline samm robotniidukite varguste tokestamisel, mille abil vihendatakse huvi varastatud robotniidukite
ostmise ja midmise vastu.

Toote seerianumber on Uheksakohaline ja see on toodud toote andmesildil (asub naidikukatte sisekuljel) ja toote pakendil.

www.automower.com
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SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1 Sissejuhatus ja ohutus

1.1 Sissejuhatus

Onnitleme teid selle erakordselt kérgekvaliteedilise
toote valimise puhul. Husqvarna robotniiduki parimate
toéotulemuste saavutamiseks vajate teadmisi seadme
t66pbhimbtete kohta. Kaesolev kasutusjuhend sisaldab
olulist teavet robotniiduki, selle paigaldamise ja
kasutamise kohta.

Lisateavet kdesoleva kasutusjuhendi kohta leiate
Automower®-i veebisaidilt www.automower.com. Sealt
leiate seadme kasutamise kohta taiendavaid juhiseid ja
napunaiteid.

Husqgvarna AB tegeleb pidevalt oma toodete
edasiarendamisega ja jatab seetbttu endale diguse
eelneva etteteatamiseta muuta toodete konstruktsiooni,
valimust ja funktsioone.

Kasutusjuhendist arusaamise lihtsustamiseks kasutatakse

selles jargmisi tunnuseid.

*  Kaldkirjas olev tekst tahistab robotniiduki ekraanil
kuvatavaid teateid vai viiteid kasutusjuhendi teistele
peatikkidele.

e Rasvases kirjas s6nad tahistavad robotniiduki
klahvistiku nuppe.

+  SUURTAHTEDEGA ja kaldkirjas sénad tahistavad
peallliti asendit ja robotniiduki erinevaid tooreziime.

TAHTIS TEAVE

Lugege kasutusjuhend enne robotniiduki
kasutamist pohjalikult l1abi ja veenduge, et
koik juhised on téiesti arusaadavad.

HOIATUS
A Robotniiduki valesti kasutamine

voib I6ppeda 6nnetusega.

HOIATUS
A Arge kunagi kasutage
robotniidukit, kui niidualas viibib

inimesi, eriti lapsi, voi loomi.

www.automower.com

1001-003
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SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.2 Tootel esinevad sumbolid

Robotniidukil leiduvad jargmised simbolid. Tutvuge
nendega hoolikalt.

Lugege kasutusjuhend enne robotniiduki kasutamist
pohjalikult 1abi ja veenduge, et kdik juhised on taiesti
arusaadavad. Robotniiduki ohutuks ja tdhusaks
kasutamiseks tuleb hoolikalt jargida kdesolevas
kasutusjuhendis toodud hoiatusi ja ohutusjuhiseid.

Robotniidukit saab kaivituda Uksnes siis, kui pealuliti

on asendis 71 ning dige PIN-kood on sisestatud. Enne
seadme kontroll- ja/v6i hooldustoimingute alustamist

keerake peallliti asendisse 0.

Hoidke end tootavast robotniidukist ohutus kauguses.
Hoidke kaed ja jalad liikuvatest teradest eemal.

Arge mitte kunagi pange oma kasi véi jalgu todtava
robotniiduki Iahedusse voi selle alla.

Arge sbitke robotniidukil.

See toode vastab rakenduvatele EU direktiividele.

Umbruse miirasaaste. Toote emissioonid on esitatud
10. peatlkis (,Tehnilised andmed”) ja andmesildil.

Toote tdédea I6ppedes ei tohi seda kasutusest
kérvaldada koos tavaliste olmejdatmetega. Veenduge,
et toote ringlussevétul jargitakse kohalikke eeskirju.

Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks kérgsurvepesurit vdi voolavat vett.

Estonian - 4
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SISSEJUHATUS JA OHUTUS

* Raam sisaldab elektrostaatilisele lahendusele
(ESD) tundlikke komponente. Raam on robotniiduki
konstruktsiooni oluline osa ja toote kasutamisel
valistingimustes peab raam olema tihendatud.
Seet6ttu tohivad raami avada vaid volitatud
hooldustehnikud. Purunenud tihend véib péhjustada
garantii muutumise taielikult voi osaliselt kehtetuks.

*  Madalpingekaablit ei tohi lUhendada, pikendada vdi
jatkata.

+  Arge kasutage trimmerit madalpingekaabli Iahedal.
Olge ettevaatlik, kui trimmerdate servasid, kuhu on
paigaldatud kaablid.

1.3 Sumbolid kasutusjuhendis

Kasutusjuhendis leiduvad jargmised stimbolid. Tutvuge
nendega hoolikalt.

*  Enne seadme kontroll- ja/véi hooldustoimingute
alustamist keerake pealliliti asendisse 0.

*  Robotniiduki raamiga todtamisel kandke alati
kaitsekindaid.

+  Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks kérgsurvepesurit vdi voolavat vett.

» Hoiatuskast naitab kehavigastuste ohtu, eriti kui
juhiseid ei jargita.

+  Teavituskast naitab materiaalse kahju ohtu, eriti kui
juhiseid ei jargita. Kasti kasutatakse ka juhul, kui
valitseb kasutaja vea oht.

3012-1097

3012-1351

3012-1060

3012-272
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HOIATUS
A Tekst

TAHTIS TEAVE
Tekst
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SISSEJUHATUS JA OHUTUS

1.4 Ohutusjuhised

Kasutamine

*  Robotniiduk on mdeldud muru niitmiseks lagedatel ja
tasastel aladel. Seadmega tohib kasutada ainult tootja
soovitatud lisatarvikuid. Kéik muud kasutusviisid on
vaarad. Tootja kasutus-, hooldus- ja remondijuhiseid
tuleb tapselt jargida.

+  Arge kunagi kasutage robotniidukit, kui niidualas viibib
inimesi, eriti lapsi, vdi loomi. Kui niidualas viibib inimesi
vOi loomi, on soovitatav programmeerida niiduki
to0aeg naiteks 66tundidele, mil alas ei viibi kedagi.

Vt 6.3 Timer (Taimer) Ik 42.

* Robotniidukit voivad kasutada, hooldada ja
remontida ainult isikud, kes on selle eriomaduste ja
ohutusjuhistega taielikult kursis. Lugege kasutusjuhend
enne robotniiduki kasutamist pohjalikult Iabi ja
veenduge, et kdik juhised on taiesti arusaadavad.

*  Robotniiduki algse konstruktsiooni muutmine on
keelatud. Kdik muudatused teostate omal vastutusel.

*  Veenduge, et murul ei oleks kive, oksi, tdoriistu,
manguasju ega muid esemeid, mis voivad |6iketeri
kahjustada. Murul asuvad esemed voivad Uhtlasi
pdhjustada robotniiduki ummistuse ja sel juhul vdib
eseme eemaldamiseks ja to0 jatkamiseks minna vaja
spetsialisti abi.

« Kaivitage robotniiduk vastavalt juhistele. Kui
peallliti on asendis 1, hoidke kindlasti kded ja jalad
keerlevatest teradest eemale. Arge kunagi pange kasi
ja jalgu robotniiduki alla.

+  Arge kunagi tdstke robotniidukit tiles ega kandke seda
ajal, mil peallliti on asendis 1.

+  Arge lubage robotniidukit kasutada isikutel, kes ei oska
seda kasutada ega tea selle t66pdhimétteid.

*  Robotniidukil ei tohi lasta kokku pdrgata inimeste voi
teiste elusolenditega. Kui inimene vdi muu elusolend
satub niiduki teele, tuleb niiduk koheselt seisata.

Vt 4.4 Seiskamine Ik 35.

«  Arge asetage esemeid robotniiduki vai selle
laadimisjaama peale.

+  Arge lubage kasutada robotniidukit, mille Idiketera
ketas vOi kere on kahjustatud. Samuti ei tohi kasutada
defektse tera, kruvide, mutrite véi juhtmetega
robotniidukit.

+  Arge kasutage robotniidukit, kui selle pealiliti ei to6ta.

Estonian - 6
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SISSEJUHATUS JA OHUTUS

+  Kui robotniidukit hetkel ei kasuta, lilitage see alati
pealilitist valja. Robotniidukit saab kaivituda Uksnes
siis, kui pealiliti on asendis 7 ning 6ige PIN-kood on
sisestatud.

* Robotniidukit ei tohi mitte kunagi kasutada vihmutiga
samal ajal. Sellisel juhul kasutage taimerifunktsiooni
(vt 6.3 Timer (Taimer) Ik 42), et valistada niiduki ja
vihmuti Gheaegne tdé6tamine.

* Husqvarna AB ei garanteeri taielikku Uhilduvust
robotniiduki ja teist tilpi traadita stisteemide vahel,
milleks vdivad olla kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad,
silmusvéimendid, maa-alused elektrilised loomapiirded
vms.

»  Sisseehitatud alarm on vaga vali. Olge ettevaatlik, eriti
kui robotniidukit kasitsetakse siseruumides.

Transportimine

Kui soovite robotniidukit kaugele transportida, soovitame
selleks kasutada toote originaalpakendit.

Niiduki ohutuks toimetamiseks tooalale voi tooalalt ara
toimige jargmiselt.

1. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP.
Kui turvalisustase on seadistatud keskmiseks voi
korgeks (vt 6.5 Security (Turvalisus) Ik 46.), tuleb
sisestada PIN-kood. PIN-kood on neljakohaline ja
see valitakse robotniiduki esmakordsel kaivitamisel,
vt 3.8 Esmakordne kéivitamine ja kalibreerimine lk 32.

2. Seadke peallliti asendisse 0.

3. Robotniiduki kandmisel hoidke kinni toote tagaosas
asuvast kdepidemest. Kandke robotniidukit nii, et
Ibiketera ketas asuks kehast eemal.

TAHTIS TEAVE

Arge tdstke robotniidukit ajal, mil see
on laadimisjaamas. See voib kahjustada
nii laadimisjaama kui ka robotniidukit.
Vajutage nuppu STOP ja tommake
robotniiduk enne téstmist esmalt
laadimisjaamast valja.

3012-1044

3012-1060

3012-1203
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SISSEJUHATUS JA OHUTUS

Hooldus

HOIATUS
A Enne robotniiduki

kummulikeeramist tuleb pealiiliti
alati seada asendisse 0.

Pealiiliti tuleb seada asendisse

0 enne mis tahes toode

alustamist raami juures, nt enne
puhastustoimingute teostamist voi
ldiketerade vahetamist. 30121060

TAHTIS TEAVE

Arge kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks korgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

Kontrollige robotniidukit iga nadal ning vahetage valja
kahjustunud véi kulunud osad. Jargnevad toimingud tuleb
teostada iga nadal.

* Puhastage laadimisjaam rohust, lehtedest, okstest ja
muudest esemetest, mis voivad takistada robotniidukil
Uhenduse loomist laadimisjaamaga.

«  Seadke pealuliti asendisse 0 ja pange katte
kaitsekindad. Keerake robotniiduk kummuli.
Kontrollige jargmist.

1. Puhastage veorattad. Veorataste imber kogunenud
rohi vdib mojutada niiduki t66d kallakutel.

3012-1257

2. Puhastage esirattad. Esirataste ja esirataste
telgede Umber kogunenud rohi vdib mdjutada
niiduki t6dvdimet.

3. Puhastage kere, raam ja I6ikesUsteem. Tootele
kaalu lisavad rohi, lehed ja muud esemed
mojutavad t6dvoimet.

4. Kontrollige, kas koik niiduki Idiketerad on terved.
Veenduge ka selles, et niiduki I6iketerad saavad
vabalt pdodrelda. Isegi kui niiduki I16iketerad on
terved, tuleb neid parima niitmistulemuse ja madala
energiakulu tagamiseks regulaarselt vahetada.
Loiketerade vahetamisel asendage korraga kéik
Iiketerad ja kruvid, et pddrlevad osad oleksid
tasakaalus. Vt 8.7 Terad Ik 75.

Estonian - 8
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2 Tutvustus

Kéesolev peatukk sisaldab olulist teavet, mida tuleb
arvestada seadme tookeskkonna planeerimisel.

Husqvarna robotniiduki paigaldamine hdlmab jargmist
nelja péhikomponenti.

*  Robotniidukit, mis niidab muru korraparatu mustri
jargi. Robotniiduki jduallikaks on hooldusvaba aku.

* Laadimisjaama, kuhu robotniiduk automaatselt tagasi
poordub, kui aku laetuse tase liga madalale langeb.

Laadimisjaamal on kolm funktsiooni:
* saata piirdekaabli kaudu juhtsignaale;
» saata juhtsignaali mé6da juhtkaableid;

* |aadida robotniiduki akut.

*  Trafot, mis Uhendatakse laadimisjaama ja
100-240 V. seinakontakti vahele. Trafo on
Uhendatud seinakontakti ja laadimisjaamaga 10 m
madalpingekaabliga. Madalpingekaablit ei tohi
Iihendada ega pikendada.

Pikemat madalpingekaablit saab osta lisatarvikuna.
Lisateabe saamiseks votke Uhendust edasimiitjaga.

« Piirdekaablit, mis paigaldatakse piirdena robotniiduki
toéopiirkonna Umber. Piirdekaabel paigaldatakse
muruplatsi servade Umber ning Uhtlasi Umbritsetakse
sellega esemed ja taimed, millega robotniiduk
kokku ei tohi porgata. Piirdekaabel on kasutusel ka
juhtkaablina.

Paigaldamiseks tarnitav piirdekaabel on 400 m
pikkune (Automower® 320 puhul 250 m pikkune).
Kui sellest ei piisa, saate piirdekaablit juurde osta
ning selle muhvi abil olemasoleva piirdekaabliga
Uhendada.

Piirderingi maksimaalne lubatud pikkus on 800 m.

3012-1040

3012-1041

3012-1214

3012-221

Estonian - 9
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2.1 Mis on mis?

Numbrid joonisel tahistavad jargmist.

L A

o o

10.
1.
12.
13.
14.
15.
16.

Korpus
Ekraani ja klahvistiku luuk
Stoppnupp / luugi lukusti

Kinnitus tarvikutele, nt esituled (pole saadaval
Automower® 320 puhul)

Eesmine ratas
Tagarattad

LED laadimisjaama, piirdekaabli ja juhtkaabli t66
kontrollimiseks

Kontaktribad

Parkimisnupp (pole saadaval Automower® 320 puhul)
Laadimisjaam

Andmesilt

Ekraan

Klahvistik

Loikeslsteem

Raamikast, sisaldab elektroonikat, akut ja mootoreid
Kaepide

Estonian - 10

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.

27.
28.
20.
30.
31.
32.

Pealuliti

Loiketera ketas

Liugplaat

Trafo

Kaabel piirderingi ja juhtkaablina kasutamiseks
Madalpingekaabel

Klambrid

Piirdekaabli konnektor

Laadimisjaama kinnituskruvid

M®odteriist piirdekaabli paigaldamise hélbustamiseks
(modteriist voetakse karbi kuljest lahti)

Piirdekaabli muhvid

Kasutusjuhend ja kiirjuhend

Kaabli sildid

Lisaterad

Hoiatussilt

DVD-plaat kasutusjuhendi taisversiooniga

3012-566



TUTVUSTUS

2.2 Pakendi sisu

Teie Automower®-i pakendis sisalduvad jargmised osad.

Automower®320 | Automower® 330X

Robotniiduk \/ V
Laadimisjaam \ \
Trafo \ \
Piirdekaabel 250 m 400 m
Madalpingekaabel \ \
Klambrid 300 tk 400 tk
Konnektorid 5tk 5tk
Laadimisjaama kruvid 6 tk 6 tk
Kuuskantvéti \ \
Mébteriist \/ V
Muhvid 3tk 3tk
CcD v v
Kasutusjuhend ja kiirjuhend \ \
Kaabli sildid Xl v
Lisaterad 9tk 9tk
Hoiatussilt 2tk 2tk

2.3 Talitlus

Joudlus

Robotniidukit on soovitatav kasutada muruplatsidel
suurusega kuni 3200 mz (2200 mz Automower® 320 puhul).

See, kui suurt ala robotniiduk suudab niita, oleneb
peamiselt terade seisukorrast ning muru tilbist,
kasvukiirusest ja niiskusest. Tahtis on ka aia kuju. Kui
aed koosneb peamiselt avatud muruvaljakutest, suudab
robotniiduk tunnis niita rohkem kui aias, mis koosneb
mitmetest puude, lillepeenarde ja labikaikudega eraldatud

vaikestest muruplatsidest.

Taielikult laetud akuga robotniiduk niidab 130—-170 minutit
(50—70 minutit Automower® 320 puhul), olenevalt aku
vanusest ning muru tihedusest. Seejarel laeb robotniiduk
50-70 minuti jooksul akut. Laadimisaeg v6ib muu hulgas

soltuda naiteks valistemperatuurist.

3012-1061
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Niitmistehnika

Husqvarna robotniiduki 16ikestisteem tugineb tdhususe ja
energiasaastlikkuse péhiméttele. Erinevalt tavaparastest
muruniidukitest 16ikab robotniiduk rohukdrred labi, selle
asemel, et need maha rebida.

Parima to6tulemuse saavutamiseks soovitame
robotniidukiga niita peamiselt kuiva ilmaga. Husqvarna
robotniidukid vdivad niita ka vihmase ilmaga, kuid marg
rohi koguneb kergesti robotniidukile ning jarskudel
ndlvadel on libisemisoht suurem.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks peavad |6iketerad
olema heas seisukorras. Loiketerade hoidmiseks
voimalikult kaua teravana on oluline, et muru oleks puhas
okstest, vaikestest kividest ja muudest esemetest, mis
voivad Ibiketerasid kahjustada.

Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid
regulaarselt vahetada. Terade vahetamine on vaga lihtne.
Vt 8.7 Terad Ik 75.

Toovotted

Robotniiduk niidab muru automaatselt. Seade Iilitub
pidevalt vaheldumisi niitmis- ja laadimisreziimile.

Kui aku laetuse tase jaab liga madalaks, hakkab
robotniiduk otsima laadimisjaama. Laadimisjaama
otsimise ajal robotniiduk ei niida.

Robotniiduk voib laadimisjaama otsida mitmel eri moel.
Vt Laadimisjaama leidmine Ik 13.

Kui aku on tais laetud, lahkub robotniiduk
laadimisjaamast ja alustab niitmist aia selles piirkonnas,
kus see pole viimasel ajal té6tanud. Koht maaratakse
sisseehitatud GPS-vastuvodtja abil. See funktsioon on vaid
mudelil Automower® 330X.

Automower® 320 puhul tuleb teil muru Uhtlase niitmise

tagamiseks voib-olla maarata kasitsi valjumise seaded, vt
,Paigaldus” Ik 50

Kui robotniiduki kere pérkab vastu takistust, niiduk
tagurdab ja valib uue suuna.

Robotniiduki esi- ja tagaosas asuvad andurid tuvastavad
niiduki lahenemise piirdekaablile. Enne iimberp6drdumist
liigub robotniiduk kuni 32 cm Ule piirdekaabli.

Estonian - 12
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TUTVUSTUS

Robotniiduki peal asuv nupp STOP on mdeldud peamiselt
niiduki t06 katkestamiseks. Nupu STOP vajutamisel
avaneb luuk, mille taga asub juhtpaneel. Nupp STOP
jaab allavajutatud olekusse kuni luugi sulgemiseni. Koos
nupuga START toimib see kaivitustakistina.

Robotniiduki peal asuva juhtpaneeli abil saate hallata
koiki niiduki seadeid.
Kui peallliti seatakse esmakordselt asendisse 1, algab

kaivitusjada, mis hdlmab mitut tahtsat péhiseadistust.
Vt 3.8 Esmakordne kéivitamine ja kalibreerimine Ik 32.

Liikumismuster

Robotniiduki likumismuster on korraparatu ning selle
maarab niiduk ise. Liikkumismustrit ei korrata kunagi.
Taoline I16ikamissiisteem tagab muru vaga Uhtlase
niitmise ilma robotniiduki liikumisjalgi jatmata.

Kui robotniiduk liigub alasse, kus andurid tuvastavad
keskmisest pikema rohu, véib robotniiduk liikumismustrit
muuta. Sel juhul véib niiduk pikema rohuga ala kiiremaks
I6ikamiseks niita spiraalmustriga. Seda tuntakse
spiraalldikamisena.

Laadimisjaama leidmine

Robotniiduki saab seadistada laadimisjaama otsima Uhel
kuni kolmel erineval viisil. Robotniiduk kombineerib neid
kolme otsimismeetodit laadimisjaama voimalikult kiireks
leidmiseks, kuid samuti véimalikult vaheseks rattajalgede
jatmiseks.

Kasitsi seadete valiku kasutamisel saab neid kolme
otsimismeetodit kombineerida, et optimeerida
laadimisjaama otsing vastavalt antud aia kujule, vt 6.8
Installation (Paigaldus) Ik 50.

1. otsimismeetod: korraparatu

Robotniiduk t66tab korraparatult, kuni jduab
laadimisjaama lahedale.

Selle otsimismeetodi eeliseks on, et robotniiduk ei jata
murule jalgi. Puuduseks on, et otsimisaeg on pisut pikk.

3012-1044
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3012-1094

3012-562

3012-1218

3012-485
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2. otsimismeetod: juhtkaabli jargimine

Robotniiduk liigub korraparatult, kuni jduab juhtkaablini.
Seejarel liigub robotniiduk piki juhtkaablit laadimisjaamani.

Juhtkaabel on kaabel, mis paigaldatakse laadimisjaamast
suunaga mdne kaugema tédpiirkonna poole voi 1abi kitsa
kaigu ning Uhendatakse seejarel piirderingiga. Vt 3.6
Juhtkaabli paigaldamine Ik 28.

Automower® 330X-i puhul saab kasutada kuni kahte
juhtkaablit (Automower® 320 puhul ainult Ghte).

3012-558
Selle otsimismeetodi puhul on robotniidukil lintsam leida
mitme vOi suure saarekese, kitsa kaigu voi jarsu ndlva
taga asuvat laadimisjaama.

Selle otsimismeetodi eeliseks on [Ghem otsimisaeg.

3. otsimismeetod: piirdekaabli jargimine

Robotniiduk liigub korraparatult, kuni jduab piirderingini.
Seejarel liigub robotniiduk piki piirderingi laadimisjaamani.
Robotniiduk valib paripaeva voi vastupaeva lilkkumissuuna
juhuslikult.

See otsimismeetod sobib aia puhul, kus on avatud
muruvaljak, laiad kaigud (laiemad kui u 3 meetrit) ja mitte
Uhtegi voi moni Uksik vaike saareke.

3012-486

Selle otsimismeetodi eeliseks on, et puudub juhtkaabli
paigaldamise vajadus.

Puuduseks on, et piki piirderingi vdivad murule tekkida
mdned jaljed. Kui aias on kitsaid kaike voi mitmeid
saarekesi, on ka otsimisaeg pikem.

Reeglina kasutatakse seda otsimismeetodit ainult

siis, kui robotniiduk ei suuda vajaliku aja jooksul leida
laadimisjaama 1. vdi 2. otsimismeetodiga.

Estonian - 14



PAIGALDUS

3 Paigaldus

Selles peatukis kirjeldatakse robotniiduki paigaldamist.
Enne paigaldamise alustamist lugege labi eelnev peatiikk
2. Tutvustus.

Enne paigaldamise alustamist lugege |abi ka kdesolev
peatikk. Paigaldamise kvaliteet mdjutab robotniiduki
t66 tdhusust. Seetdttu on oluline paigaldamine hoolikalt
planeerida.

Planeerimine on lihtsam, kui koostate td6piirkonna
joonise koos koigi takistustega. Siis on lihtsam naha, kus
on ideaalsed asukohad laadimisjaamale, piirdekaablile
ja juhtkaablile. Markige joonisele, kuhu tuleks asetada
piirde- ja juhtkaablid.

Vit 7 Aia néited |k 66: paigaldusnaited.

Veebisaidilt www.automower.com leiate taiendavaid
paigaldusprotsessi kirjeldusi ja napunaiteid.

Teostage paigaldamine vastavalt alltoodud
sammudele.

3.1 Ettevalmistused

3.2 Laadimisjaama paigaldamine

3.3 Aku laadimine

3.4 Piirdekaabli paigaldamine

3.5 Piirdekaabli thendamine

3.6 Juhtkaabli paigaldamine

3.7 Kogu paigaldise kontrollimine

3.8 Esmakordne kaivitamine ja kalibreerimine
3.9 Laadimisjaama testdokkimine

Taieliku kaivituse teostamiseks peavad laadimisjaam ning
piirdering ja juhtkaablid olema tGhendatud.

3.1 Ettevalmistused

1. Kui tdédalas olev muru on pikem kui 10 cm, niitke
see tavalise muruniitja abil. Seejarel koguge
Idigatud rohi kokku.

2. Taitke augud ja dnarused, et takistada vihmavee
kogunemist lompidena. Veelompides kasutamine
voib toodet kahjustada. Vt 11 Garantii tingimused
Ik 88.

3. Enne paigaldamise alustamist lugege hoolikalt l1abi 3012:4101
kdik paigaldamise sammud.
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Veenduge, et kdik paigaldamiseks vajalikud osad
on olemas. Sulgudes olevad numbrid tahistavad
osa joonisel. Vt 2.1 Mis on mis? Ik 10.

Robotniiduk
Laadimisjaam (10)

Kaabel kasutamiseks piirderingi ja juhtkaablina (21)
Trafo (20)
Madalpingekaabel (22)
Klambrid (23)

Kaabli konnektorid (24)
Laadimisjaama kruvid (25)
Mobteriist (26)

Kaabli muhvid (27)

Kaabli sildid (29)

Paigaldamiseks laheb vaja ka jargmisi tooriistu.

Haamer/plastvasar (klambrite maapinda
paigaldamise lihtsustamiseks).

Kombitangid piirdekaabli Idikamiseks ning
konnektorite kokkusurumiseks.

Kullinokk-tangid (muhvide kokkusurumiseks).

Aareldikur / sirge servaga labidas, kui
piirdekaabel tuleb maa alla paigaldada.

3.2 Laadimisjaama paigaldamine

Laadimisjaama parim asukoht

Laadimisjaamale parimat asukohta valides votke arvesse
jargmisi tingimusi.

Jatke laadimisjaama ette vahemalt 3 m vaba
ruumi.

See peab asuma seinakontakti [ahedal.
Kaasasoleva madalpingekaabli pikkus on 10 meetrit.

Laadimisjaam tuleb paigaldada tasasele pinnale.

Laadimisjaam peab olema kaitstud veepritsmete
eest (nt kastmisslisteem).

Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

Soovituslik on laadimisjaam voodraste isikute
vaatevaljast eemal hoida.

Estonian - 16
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Laadimisjaam tuleb paigutada nii, et selle ette jaab
piisavalt vaba ruumi (vdhemalt 3 meetrit). Samuti peaks
see asuma toopiirkonna keskel, et robotniidukil oleks
kergem jouda koigi tddpiirkonna osadeni.

3012-559

Arge paigaldage laadimisjaama tdépiirkonna piiratud
kohtadesse. Nii on robotniidukil laadimisjaama leidmine
raske.

3012-555

Laadimisjaam tuleb paigutada suhteliselt tasasele
maapinnale. Laadimisjaama esiosa voib olla
maksimaalselt 5 cm kérgemal kui tagumine osa. Max 5ch

Max 5 cm

Laadimisjaama ei tohi paigutada nii, et selle alusplaat
voiks vaanduda.
e
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Trafo thendamine

Trafo paigalduskoha valikul arvestage jargmiste
tingimustega. d T
» See peaks asuma laadimisjaama lahedal.

» See peaks olema vihma eest kaitstud.

+ Seda ei tohi paigaldada otsese paikesevalguse
katte.

3012-1214
Kui trafo on thendatud Gues asuva pistikupesaga, peab
ka see olema mdeldud valistingimustes kasutamiseks.

Trafo madalpingekaabel on 10 m pikk ning seda ei tohi
Iihendada ega pikendada. Pikemat madalpingekaablit
saab osta lisatarvikuna. Lisateabe saamiseks votke
Uhendust edasimiijaga.

Trafot ei tohi Gthendada otse laadimisjaamaga. Alati tuleb
kasutada madalpingekaablit.

N>
TAHTIS TEAVE \

Madalpingekaablit ei tohi mitte mingil
juhul liihendada ega pikendada. 3018-069

Madalpingekaabli saab juhtida Ule t6dala.
Madalpingekaabel tuleb klambritega kinnitada voi
maa sisse kaevata ning niiduki 16ikekérgus peaks

olema selline, et IGiketera ketas ei saaks kunagi %&

madalpingekaabliga kokku puutuda.

Veenduge, et madalpingekaabel paigaldataks piki
maapinda ja kinnitataks klambritega. Kaabel peab
paiknema maapinna lahedal, et seda ei Idigataks, enne
kui rohi on sellest Ule kasvanud.

3018-085

Madalpingekaabilit ei tohi kunagi hoiundada poolil voi
laadimisjaama alusplaadi all, kuna see vdib hairida
laadimisjaamast tulevaid signaale. o

,/*; . %

))

TAHTIS TEAVE

Paigaldage madalpingekaabel nii,
et IGiketera kettad ei saaks sellega kunagi '
kokku puutuda. 3012-281

Trafole tuleb leida hasti 6hutatud ja otsese

paikesevalguse eest kaitstud asukoht. Trafo tuleb
paigaldada katusealusesse kohta. / S g%

min 30cm/12"

Trafo pistikupessa Uihendamisel on soovitatav kasutada
maallhiskaitset.

Trafo peab olema asetatud vertikaalsele pinnale, nt /
seinale voi aiale. Paigaldage trafo kohale, kasutades 3018-004
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kahte kinnitusaasa. Kruvid komplekti ei kuulu. Valige
kruvid, mis sobivad valitud materjaliga.

Arge mitte mingil juhul asetage trafot kérgusele, kus sellel
on oht jdada vee alla (see peab olema vahemalt 30 cm
kérgusel maapinnast). Trafot ei tohi asetada maapinnale.

TAHTIS TEAVE

Kasutage laadimisjaama iihenduse katkesta-
miseks trafo pistikut (nt enne laadimisjaama
puhastamist v6i piirdekaabli parandamist).

Laadimisjaama paigaldamine ja ihendamine
1. Asetage laadimisjaam sobilikku kohta.

2. Kallutage laadimisjaama kaitsekatet ettepoole ja
Uhendage madalpingekaabel laadimisjaamaga.

3. Uhendage trafo toitekaabel 100-240 V
seinakontakti.

4. Kinnitage laadimisjaam komplekti kuuluvate
kruvide abil maapinna kilge. Veenduge, et
kruvid on taies pikkuses suivendisse kruvitud.
Kui laadimisjaam asetatakse vastu seina, on
otstarbekam enne Uhendada kdik kaablid ja alles
seejarel kinnitada laadimisjaam maapinna kulge.

TAHTIS TEAVE

Laadimisjaama plaadile taiendavate
aukude tegemine on keelatud. Alusplaadi
maapinnale kinnitamiseks tohib kasutada
ainult olemasolevaid auke.

TAHTIS TEAVE

Arge astuge ega kéndige iile
laadimisjaama plaadi.

3012-1090

3012-1093

3012-1063

3012-1045
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3.3 Aku laadimine

Robotniiduki laadimine on vdimalik kohe péarast
laadimisjaama Uhendamist. Seadke peallliti asendisse 7.

Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni
laadida, kuni piirde- ja juhtkaablit paigaldatakse.

TAHTIS TEAVE 3012-1046

Robotniidukit ei saa kasutada enne paigal-
damise I6petamist.

Estonian - 20



PAIGALDUS

3.4 Piirdekaabli paigaldamine

Piirdekaablit saab paigaldada thel jargmisena kirjeldatud viisidest.

Kinnitage kaabel klambrite abil maapinna kiilge.

Kui soovite esimese paari kasutusnadala jooksul piirderingi asukohta muuta, on soovitatav piirdekaabel
paigale klammerdada. Mdne nadala jooksul on muru piisavalt kasvanud ning kaabel pole enam nahtav.
Kasutage paigaldamisel haamrit/plastvasarat ja komplekti kuuluvaid klambreid.

Matke kaabel maha.

Kui teil on kavas muru dhutada, on soovitatav piirdekaabel maha matta. Vajaduse korral saab erinevaid
meetodeid kombineerida, nii et osa kaablist on klammerdatud ja osa maetud. Kaablile kanali tekitamiseks vaib
kasutada naiteks aareldikurit voi sirge servaga labidat. Veenduge, et piirdekaabel on maapinnas vahemalt

1 cm sugavusel, kuid mitte siigavamal kui 20 cm.

Moelge piirdekaabli paigaldamistee eelnevalt labi.
Piirdekaabli paigaldamisel tuleb taita jargmisi ndudeid.

Kaabel peab robotniiduki jaoks tédpiirkonna imber ringi moodustama. Kasutada tohib vaid

originaalpiirdekaablit. See on spetsiaalselt konstrueeritud vastu pidama pinnase niiskusele, mis véiks muidu
kaablit hdlpsasti kahjustada.

Robotniiduk ei tohi tddpiirkonna Gheski punktis olla kaablist kaugemal kui 35 meetrit.
Kaabel ei tohi olla pikem kui 800 meetrit.

Komplekti kuulub u 20 cm lisakaablit, millega hiljem Ghendatakse juhtkaabel. V¢t 3.6 Juhtkaabli paigaldamine
Ik 28.

Soltuvalt sellest, mille kérval tddpiirkond asub, tuleb piirdekaabel paigaldada erinevatest takistustest erinev~ale
kaugusele. Alltoodud pildil on naidatud, kuidas piirdekaablit tddpiirkonnas ja takistuste Umber paigaldada. Oige
kauguse modtmiseks kasutage kaasasolevat mddteriista. Vt 2.1 Mis on mis? Ik 10.

10 cm /4"

30cm/12" | 35cm/14"

3018-070
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Toopiirkonna piirid

Kui tobalaga piirneb kdrge takistus, nt sein voi tara, tuleks \
piirdekaabel paigaldada takistusest 35 cm kaugusele. See .
valdib robotniiduki kokkupdrkeid takistustega ja vahendab

%7

kere kulumist. b
Liikumatu takistuse Umbert ei niideta muru u 20 cm wh NG
ulatuses. ol

s 35cm

3012-1047
Kui tdbalaga piirneb vaike kraav, nt lillepeenar, voi vaike
korgendik, nt madal darekivi (3—5 cm), tuleks piirdekaabel %
paigaldada 30 cm kaugusele t60piirkonna sisse. See %
takistab rataste sditmist kraavi voi Ule aarekivi.
o

Kraavi/aarekivi kdrvalt ei niideta muru u 15 cm ulatuses. & %

Y N >

30cm

3012-1048

Kui t66piirkond piirneb kivisillutisega tee voi analoogse
teega, mis paikneb muruga samal tasapinnal, saab
robotniidukil lasta veidi Ule teeserva liikuda. Piirdekaabel
tuleks sel juhul paigaldada 10 cm kaugusele teeservast.

Kogu sillutatud tee serva jaadv muru niidetakse.

10 cm

3012-1049

Kui kivisillutisega tee, mis asub muruga samal tasapinnal,
jagab tdédpiirkonna mitmeks osaks, on voéimalik lasta
robotniidukil Ule tee sdita. Otstarbekas vdib olla
piirdekaabli paigaldamine kivisillutise alla. Samuti voib
piirdekaabli paigaldada kivide liitekohta.

Markus. Robotniiduk ei tohi mitte kunagi séita Ule kruusa,
multSi voi analoogsete materjalide, mis vdivad |diketerasid
kahjustada. - - - - -

T3012-1050

TAHTIS TEAVE

Kui toopiirkonna korval asub moni veeko-
gu, kallak, jarsak voi iildkasutatav tee, tuleb
lisaks piirdekaablile paigaldada ka aaris voi
analoogne takistus. See peab olema vahe-
malt 15 cm kdrgune. See vilistab robotnii-
duki sattumise toopiirkonnast valjapoole.

3018-046
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Piirded toopiirkonna sees

Piirdekaabli abil saab eraldada t66piirkonna sees asuvaid
alasid, luues saarekesi kokkuporget mitte taluvate
takistuste, nt lillepeenarde, podsaste ja purskkaevude
Umber. Paigaldage kaabel kuni eraldatava alani,

juhtige see Umber ala ja seejarel sama teed moédda
tagasi. Klambrite kasutamisel tuleks tagasitulev kaabel
paigaldada olemasolevate klambrite alla. Kui saarekeseni
ja tagasi kulgevad kaablid paigaldatakse teineteise
lahedale, voib robotniiduk kaablist Ule sdita.

TAHTIS TEAVE

Piirdekaabel ei tohi saarele sisenedes ja
sealt véljudes iseendaga ristuda.

Kokkuporget taluvaid takistusi, nt puid voi tle 15 cm kérgusi
pdobsaid, ei ole vaja piirdekaabliga eraldada. Seda tulpi
takistusega kokku pdrgates pdorab robotniiduk Gmber.

Soovitatav on eraldada koik likumatud objektid
todpiirkonnas ja selle imbruses. See tagab kdige sujuvama
ja vaiksema t66 ning takistab robotniiduki kinnijaamist.

Kerge kaldega takistused, nt kivid vi maapinnale
tdusvate juurtega puud, tuleb eraldada v6i eemaldada.
Vastasel juhul véib robotniiduk seda tulpi takistuse peale
libiseda ning seadme terad voivad kahjustada saada.

Teised toopiirkonnad

Kui téopiirkond koosneb kahest alast, mille vahel on
robotniidukil raske liikuda, soovitame tekitada teise
toéopiirkonna. Selle naiteks on 45% kalded voi teed, mis
on kitsamad kui 60 cm. Vedage piirdekaabel imber
teise tdopiirkonna, nii et see moodustaks peamisest
toopiirkonnast valjapoole jaava saare.

Kui soovite niita ka teises tddpiirkonnas, tuleb robotniiduk
kasitsi peamisest tddpiirkonnast teise toéopiirkonda
transportida. Kasutada tuleb t66reziimi Secondary

area (Teisene niiduala), kuna robotniiduk ei suuda

ise teisest toopiirkonnast laadimisjaama tagasi sdita.

Vt 5.1 Tegevuse valik: start Ik 37. Selles reziimis ei otsi
robotniiduk kunagi laadimisjaama, vaid niidab kuni aku
tihjakssaamiseni. Kui aku saab tlhjaks, robotniiduk
peatub ja ekraanile ilmub teade Needs manual charging
(Vajab Kaésitsi laadimist). Seejarel asetage robotniiduk aku
laadimiseks laadimisjaama. Kui kohe parast laadimist on
vaja niita peamist té6piirkonda, tuleb enne luugi sulgemist
vajutada nuppu START ja valida Main area (Peamine
niiduala).

3012-1073

3012-686

\ %
\1;{(.;1‘1

N2

3012-1064

3012-971
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Kaiguteed niitmise ajal

Valtida tuleks pikki ja kitsaid kaiguteid ning alasid, mis
on kitsamad kui 1,5 kuni 2 m. Robotniiduki niitmise ajal
esineb oht, et see liigub piki Iabikaiku voi piirkonnas
pikemat aega. Muru jaab siis tallatud muljega.

Kallakud

Robotniiduk saab t66tada ka kaldega tdéopiirkondades.
Maksimaalne lubatud kalle on maaratletud protsendina
(%). Kallaku protsent arvutatakse kdrguse erinevusena
sentimeetrites iga meetri kohta. Kui kdrguse erinevus on
naiteks 35 cm, on ndlva kalle 20%. Vt joonist.

Piirdekaabli saab paigaldada kuni 20% kallakuga
nolvadele.

Piirdekaablit ei tohiks paigaldada nélvadele, mille kallak
on suurem kui 20%. Esineb oht, et robotniidukil tekib seal
raskusi pdééramisega. Sellisel juhul robotniiduk peatub

ja kuvatakse teade Outside working area (Véljaspool
téopiirkonda). Oht on suurim niiskete ilmastikuolude
korral, kuna rattad vdivad marjal rohul libiseda.

Siiski voib piirdekaabli paigaldada ka ndlvale, mille kallak
on Ule 20%, kui seal asub takistus, millega robotniiduk
kokku voib pdrgata, nt aed vai tihe hekk.

Toopiirkonna sees saab robotniiduk niita ndlvu, mille
kallak on kuni 45%. Suurema kallakuga piirkonnad tuleb
piirdekaabliga eraldada.

Kui téopiirkonna servaala méne osa kallak on tle 20%,
tuleb piirdekaabel paigaldada kalde algusest 35 cm
tasase maa poole.
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Piirdekaabli paigaldamine

Kui kavatsete piirdekaabli klambritega kinnitada, tehke
jargmist.

*  Niitke muru kaabli kavandatud asukohas tavalise
muruniiduki voi trimmeriga vaga madalaks.
Sellisel juhul on lihtsam kaablit maapinna Iahedale
paigaldada ning Uhtlasi vaheneb ka oht, et
robotniiduk kaablit vdi selle isolatsiooni vigastab.

» Paigaldage piirdekaabel kindlasti maapinna I&ahedale
ja asetage klambrid teineteisest u 75 cm kaugusele.
Kaabel peab olema maapinna lahedal, et niiduk seda
Iabi ei I6ikaks enne, kui rohujuured on selle kohal
kinni kasvanud.

» Loo6ge klambrid haamriga maapinna sisse. Klambreid
paigaldades olge ettevaatlik ning veenduge,
et kaabel ei ole pingul. Valtige kaabli jarsku
kdverdamist.

Kui

kavatsete piirdekaabli maha matta, tehke jargmist.

*  Veenduge, et piirdekaabel on maapinnas vahemalt
1 cm slgavusel, kuid mitte sigavamal kui 20 cm.
Kaablile kanali tekitamiseks vib kasutada naiteks
aareldikurit voi sirge servaga labidat.

Piirdekaablit paigaldades kasutage komplektis olevat
modoteriista. See aitab valja moota dige vahemaa
piirdekaabili ja piiri/takistuse vahel. Vétke komplekti
kuuluv mdaoteriist karbist valja.

4.. —

bl ot

=

TAHTIS TEAVE

Ule jaavat kaablit ei tohi asetada rullidel
véljapoole piirdekaablit. See voib
robotniiduki to6 katkestada.

Juhtkaabli ihendamiseks vajalik aas

Selleks, et juhtkaablit oleks lihtsam piirdekaabliga
Uhendada, soovitame 20 cm lisapiirdekaabli abil tekitada
aasa kohas, kus juhtkaabel hiljem Uhendatakse.
Juhtkaabli asukoht tasub valja mdelda juba enne
piirdekaabli paigaldamist. Vt 3.6 Juhtkaabli paigaldamine
Ik 28.

Y

3018-085

3012-281

....J;:)

3018-172
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Piirdekaabli paigaldamine laadimisjaama suunas

Laadimisjaama suunas kulgeva piirdekaabli saab
paigaldada taielikult valjapoole laadimisjaama (vt joonisel
vbimalust 1). Kui laadimisjaam peab jadma osaliselt
valjapoole t66piirkonda, saab kaabli paigaldada ka
laadimisjaama aluse alla (vt joonisel véimalust 2).

Kuid suurem osa laadimisjaamast ei tohi jaada
valjapoole tédpiirkonda, sest muidu oleks robotniidukil
laadimisjaama leidmine raske (vt joonis).

Piirdekaabli jatkamine

Kui piirdekaabel pole piisavalt pikk ja vajab jatkamist,
kasutage selleks kindlasti originaalmuhvi. See on
veekindel ja tagab tookindla elektrilihenduse.

Sisestage mdlemad kaabliotsad muhvi. Veenduge, et
mdlemad kaablid on taielikult muhvi sisestatud ja et otsad
on teisel pool muhvi asuvas labipaistvas piirkonnas naha.
Seejarel vajutage muhvi peal olev nupp taielikult alla.
Suruge muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil taielikult
alla.

TAHTIS TEAVE

Kahejuhtmelised kaablid ja kruvitavad
klemmiplokid, mis on isoleerpaelaga
isoleeritud, ei ole jatkamiseks piisavad.
Pinnases leiduv niiskus pohjustab kaabli
okstideerumist, mille tagajarjel mone aja
moodudes ahel katkeb.

Estonian - 26
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3.5 Piirdekaabli ihendamine

Uhendage piirdekaabel laadimisjaamaga.

TAHTIS TEAVE

Piirdekaabel ei tohi laadimisjaamaga iihen-
damisel iseendaga ristuda. Parempoolne
kaabliots tuleb ilihendada laadimisjaama
parempoolse ja vasakpoolne kaabliots
vasakpoolse klemmi kiilge.

1. Sisestage kaabliotsad konnektorisse.
* Avage konnektor.

» Asetage kaabel konnektori haaratsisse.

3012-284

2. \Vajutage konnektorid tangide abil kokku.
Vajutage, kuni kuulete kldpsatust.

3. Ldigake Uleliigne piirdekaabel ara. Loigake 3012264
konnektoritest 1-2 cm kauguselt.

4. Kallutage laadimisjaama kaitsekatet ettepoole
ja suunake kaabliotsad laadimisjaama tagaosas
asuvatest kanalitest Ules. Vajutage konnektor
laadimisjaamal olevatele metallklemmidele, mis
on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja AR
(parempoolne).

5. Tahistage kaablid kaasasolevate kaablisiltidega.
See hdlbustab kaablite diget taasiihendamist, 3012-265
nt parast laadimisjaama hoiundamist talvel
siseruumides.

TAHTIS TEAVE

Parempoolne konnektor tuleb iihendada
laadimisjaama parempoolse metallklemmi-
ga ning vasakpoolne kaabliots vasakpool-
se konnektoriga.

3012-1091
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3.6 Juhtkaabli paigaldamine

Juhtkaabel on kaabel, mis paigaldatakse laadimisjaamast
suunaga mdne kaugema tddpiirkonna poole vai 18bi kitsa
kaigu ning Uhendatakse seejarel piirderingiga. Nii piirderingi
kui ka juhtkaabli jaoks kasutatakse sama kaablirulli.

Robotniiduk kasutab juhtkaablit selleks, et leida tagasitee
laadimisjaama juurde, kuid lisaks juhib see robotniidukit
laadimisjaama juurest aia raskesti ligipaasetavatesse
osadesse.

Uhendada saab kuni kaks juhtkaablit (Automower® 320
puhul ainult Ghe juhtkaabli).

3012-1074

Sdidutage robotniidukit juhtkaablist erinevatel kaugustel,
et vahendada jalgede teket. Kaabli kdrval olevat ala, mida
maododa robotniiduk liigub, nimetatakse koridoriks. Mida
laiem on paigaldamisel lubatud koridor, seda vaiksem

on jalgede tekkimise oht. Seetdttu on paigaldamise ajal
oluline luua piki juhtkaablit véimalikult palju vaba ruumi.

,Naoga” laadimisjaama poole olles liigub robotniiduk
alati juhtkaablist vasakul. N6nda jaab koridor juhtkaablist
vasakule poole. ,Naoga” laadimisjaama poole olles

tuleb paigaldamisel juhtkaablist vasakule poole kindlasti —
voimalikult palju vaba ruumi jatta. Juhtkaablit ei tohi

paigaldada piirdekaablile I1ahemale kui 30 cm.

Sarnaselt piirdekaablile véib juhtkaabli kinnitada
klambritega v6i maha matta. 30121100

TAHTIS TEAVE

Jatke ndoga laadimisjaama poole vaada-
tes juhtkaablist vasakule kindlasti voimali-
kult palju vaba ruumi.
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Juhtkaabli paigaldamine ja Uhendamine

1. Enne juhtkaabli paigaldamist ja Ghendamist on
tahtis 1&bi mdelda juhtringi pikkus, eriti suurte
voi keerukate paigaldiste puhul. Kui juhtring on
pikem kui 400 meetrit, voib robotniidukil tekkida
juhtkaabli jargimisega raskusi.

Juhtringi moodustab juhtkaabel koos piirderingi b ¢
selle osaga, mis suundub tagasi laadimisjaama.
Juhtringis liigub vool alati juhtkaabli ja piirderingi
Uhenduskohas vasakule. Kaks siin kujutatud joonist
kujutavad juhtringi. Joonistel on ka hasti ndha, — TN
kuidas td6opiirkonna juhtringi pikkus voib olenevalt ‘
laadimisjaama asukohast olla vaga erinev.

3012-557

| |

| i

\

| f; / & i\}
T §

3012-556

2. Kallutage laadimisjaama kaitsekatet ettepoole ja
suunake juhtkaabel juhtihendusse viivast kanalist
ules.

3. Paigaldage juhtkaablile konnektor nagu
piirdekaabli puhul peatukis 3.5 Piirdekaabli
iihendamine. Uhendage see laadimisjaama
kontaktklemmiga, millel on tahis Guide 1 (Guide 1
voi Guide 2 Automower® 330X puhul).

4. Téahistage kaablid kaasasolevate kaablisiltidega.
See hdlbustab kaablite diget taasihendamist,
nt parast laadimisjaama hoiundamist talvel
siseruumides.

5. Suunake juhtkaabel otse laadimisaluse alt ja
seejarel otse edasi vahemalt 2 meetrit aluse
esiservast.

Juhtkaabli paigaldamisel arvestage, et juhtkaablist
vasakule (,ndoga” laadimisjaama poole seistes)
jaéks voimalikult palju vaba ruumi. Kuid piirderingi
ja juhtkaabli kaugus peab alati olema vahemalt

30 cm.

3012-951
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Kui juhtkaabel tuleb paigaldada jarsule kallakule,

on otstarbekas paigaldada kaabel kallaku suhtes

nurga all. Nonda on robotniidukil lihtsam kallakule
paigaldatud juhtkaablile jargneda.

3018-061

Valtige kaabli paigaldamist terava nurga all. Nii on
robotniidukil juhtkaablile jargnemine raske.

3012-953

6. Suunake juhtkaabel piirderingi punktini, kus
toimub juhtkaablite Ghendamine.

Tostke piirdekaabel Ules. Loigake piirdekaabel
Iabi, kasutades nt traadilbikurit. Juhtkaabli
Uhendamine on hélpsam, kui piirdekaablisse
on tehtud aas, nagu eelnevalt kirjeldatud.

Vt Juhtkaabli ihendamiseks vajalik aas Ik 25.

3012-954

7. Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades
muhvi.

Sisestage piirdekaabel muhvi igasse auku.
Sisestage juhtkaabel muhvi keskmisesse auku.
Veenduge, et mélemad kaablid on taielikult muhvi
sisestatud ja et otsad on teisel pool muhvi asuvas
|&bipaistvas piirkonnas naha.

Suruge muhvil olev nupp kullinokk-tangide abil
taielikult alla.

Pole tahtis, millistesse aukudesse kaablid 30121323
Uhendatakse

8. Klammerdage / kaevake maa sisse jatkatud osa.

TAHTIS TEAVE

Juhtkaabel ei tohi minna iile piirdekaabili,
nt iile saart moodustava piirdekaabli.

. 3018-073
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3.7 Kogu paigaldise kontrollimine

Kontrollige ringisignaali — selleks jalgige laadimisjaamal
vastavat margutuld.

+  Untlaselt pélev roheline tuli = head signaalid.

*  Vilkuv roheline tuli = ringstuisteem on valja lulitatud
ja robotniiduk on ECO-reziimis. Vt 6.9 Settings
(Seaded) Ik 60.

*  Vilkuv sinine tuli = piirderingi katkestus, signaal
puudub.

*  Vilkuv punane tuli = laadimisjaama antenniplaadi
katkestus. Vea peab korvaldama volitatud
edasimUUja. 3012-1066

+  Untlaselt pélev sinine tuli = nérk signaal. See véib
tuleneda sellest, et piirdering on liiga pikk voi kaabli
kahjustusest. Kui robotniiduk endiselt td6tab, pole
see probleem.

+  Untlaselt pélev punane tuli = viga laadimisjaama
trikkplaadis. Vea peab kérvaldama volitatud
edasimudja.

Vt 9.3 Laadimisjaama mérgutuli Ik 80, kui ei pdle Uhtlane
voi vilkuv roheline tuli.
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3.8 Esmakordne kaivitamine ja
kalibreerimine

Enne robotniiduki kasutamise alustamist tuleb robotniiduki
menUuUst alustada kaivitusjada ja teostada juhtsignaali
automaatkalibreerimine.

1. Avage juhtpaneeli luuk, vajutades selleks nuppu
STOP.

2. Seadke peallliti asendisse 1.

Kui robotniiduk esimest korda kaivitatakse, algab
kaivitusjada. Sisestada tuleb jargmised parameetrid.

* Keel

* Riik

* Kuupaev
* Kellaaeg

* Neljakohaline PIN-kood. Lubatud on kdik
kombinatsioonid, v.a ,0000”.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ja vajutage START.
Robotniiduk alustab seejarel 16ikekérguse regulaatori
kalibreerimist. Selle I6petamisel teostatakse juhtkaablite
kalibreerimine. Vajutage START ja sulgege luuk.
Kalibreerimiseks tagurdab robotniiduk laadimisjaamast
valja ja teostab kalibreerimistoimingu laadimisjaama ees.
Selle 16ppedes voib niitmine alata.

TAHTIS TEAVE

PIN-kood kirjutage ililes markmelehele Ik 2.

3.9 Laadimisjaama testdokkimine

Enne robotniiduki kasutamist veenduge, et see saab
jargneda juhtkaablile kuni laadimisjaamani ja et
laadimisjaamaga dokkimine kulgeb probleemideta.

Testfunktsiooni leiate robotniiduki menuist Installation [ G1 G2 Left Right| CS ]
> Find charging station > Overview (Paigaldamine > - - -
Leia laadimisjaam > Ulevaade). Lisateavet Vt Overview 3 mins |3 mins 11 mins  [max
(Ulevaade) Ik 52. w9 |cws cwz-7
Kui paigaldatakse rohkem kui Uks juhtkaabel, tuleb test
teostada iga juhtkaabliga.

94 9 Test | Test | Test ]
Kui ei paigaldata Uhtegi juhtkaablit, tuleb test teostada

piirdekaabliga nii paripaeva kui vastupaeva.

Eespool kirjeldatud testi edukaks Iabimiseks tuleb
juhtsiisteem eelnevalt kalibreerida. Vt 3.8 Esmakordne
kéivitamine ja kalibreerimine Ik 32.
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4 Kasutamine

4.1 Tuhjenenud aku laadimine

Kui tegu on taiesti uue voi pikka aega hoiundatud
Husqvarna robotniidukiga, on aku tihi ning seda tuleb
enne seadme kaivitamist laadida.

1. Seadke peallliti asendisse 1.

2. Parkige robotniiduk laadimisjaama. Avage kate
ja lukake robotniiduk nii siigavale sisse kui
vdimalik, kuna nii tagate niiduki ja laadimisjaama
nduetekohase kontakti.

3. Ekraanil kuvatakse teade, et laadimine on kaimas.

HOIATUS
A Enne robotniiduki kaivitamist lugege

Iabi ohutuseeskirjad.

HOIATUS

Hoidke kéed ja jalad liikuvatest
teradest eemal. Arge mitte kunagi
pange oma kasi voi jalgu tdotava

mootoriga robotniiduki lahedusse voi
selle alla.

HOIATUS

Arge kunagi kasutage robotniidukit,
kui niidualas viibib inimesi, eriti lapsi,

vOi loomi.

3012-1046

3012-1070

1001-003

3012-663
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4.2 Taimeri kasutamine

Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohiks muru
liiga tihti niita. Kasutage taimeri funktsiooni (vt 6.3

Timer (Taimer) Ik 42) tallatud ilmega muru valtimiseks ja
robotniiduki maksimaalse t60ea tagamiseks. Taimerit
seadistades arvestage sellega, et robotniiduk niidab u
135 m? tunnis ja paevas (90 m? Automower® 320 puhul).
Naiteks kui téopiirkond on 1200 m?, peab robotniiduk
té6tama u 9 tundi paevas (13 tundi Automower®

320 puhul). Ajad on ligikaudsed ning séltuvad muru
kvaliteedist, terade teravusest ja aku vanusest.

TAHTIS TEAVE

Ajal, mil murul viibib lapsi, loomi vms,
keda/mida seadme poorlevad loiketerad
voivad vigastada voi kahjustada, kasutage
niitmise valtimiseks taimeri funktsiooni.

Tehases on robotniiduk seadistatud to6tama
O00paevaringselt seitse paeva nadalas.

Kui tédpiirkonna suurus seda véimaldab, saab muru
kvaliteeti veelgi tdsta, niites seda hoopis Ulepaeviti, mitte
iga pdev paar tundi. Lisaks sellele mdjub murule hasti, kui

see iga kuu vahemalt kolmepaevase niitmispuhkuse saab.

Maksimumvdimsus 3200 m? Automower® 330X puhul ja
2200 m? Automower® 320 puhul saavutatakse ainult siis,
kui robotniidukil lastakse to6tada 66paevaringselt seitse
paeva nadalas.

4.3 Kaivitamine
1. Vajutage juhtpaneeli luugi avamiseks nuppu
STOP.
Seadke pealliliti asendisse 1.
Sisestage PIN-kood.
Vajutage nuppu START.

Valige soovitud tegevus. Vt 5.1 Tegevuse valik:
start Ik 37.
6. Sulgege luuk 10 sekundi jooksul.

Kui robotniiduk on laadimisjaama pargitud, lahkub
see sealt vaid siis, kui aku on tais laetud ning taimeris
maaratud aeg vdimaldab niidukil t66d teha.

ok~ oD

Enne |diketera ketta kaivitumist kostub hoiatussignaal,
mis koosneb 5 Ilhikesest 2 sekundi pikkusest
helisignaalist.

Estonian - 34
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4.4 Seiskamine
1. Vajutage nuppu STOP.

Robotniiduk seiskub, teramootor seiskub ja
juhtpaneeli luuk avaneb.

4.5 Valjalulitamine
1. Vajutage nuppu STOP.
2. Seadke pealliliti asendisse 0.

Lulitage muruniiduk alati pealulitist valja, kui niiduk vajab
hooldust voi tuleb viia valjapoole toéopiirkonda.

Loikekorguse reguleerimine

Loikekdrguse saab seada Uheksale vaartusele vahemikus
MIN (2 cm) kuni MAX (6 cm).

Esimesel nadalal parast uue niiduki paigaldamist tuleb
I6ikekdrgus seada vaartusele MAX, et valtida piirdekaabli
kahjustamist. Parast seda vdib 16ikekdrgust iga nadal
kuni 16pliku 16ikekdrguse saavutamiseni Uhe astme vorra
vahendada.

Kui rohi on kérge, laske niidukil niitmist alustada
maksimaalsel (MAX) I18ikamiskdrgusel. Kui rohi on juba
madalam, vdib 16ikekdrgust jark-jargult vahendada.

Loikekdrguse reguleerimiseks tehke jargmist.

1. Robotniiduki seiskamiseks vajutage nuppu STOP
ja avage luuk.

Peamentiusse sisenemiseks vajutage nuppu MENU.

3. Liigutage kursorit nooleklahvide abil ja valige
Cutting height (L6ikekbrgus).

» Loikekdrguse suurendamiseks vajutage
Ulesnoole klahvi.

» Loikekdrguse vahendamiseks vajutage allanoole
klahvi.

4. Vajutage OK.

TAHTIS TEAVE

Esimesel nadalal parast uue niiduki
paigaldamist tuleb 16ikekdrgus seada
vaartusele MAX, et valtida piirdekaabli
kahjustamist. Parast seda vdib 16ikekdrgust iga
nadal kuni 16pliku 16ikekdrguse saavutamiseni
Uhe astme voérra vahendada.

3012-1044

3012-1060

CUTTING HEIGHT

Cutting height: max

max

min

LA

|

3012-1237
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5 Juhtpaneel

Kdik robotniiduki kdsud ja seaded edastatakse juhtpaneeli
kaudu. Juurdepaas kdigile funktsioonidele toimub
erinevate menltude kaudu.

3012-1044

Juhtpaneel koosneb ekraanist ja klahvistikust. Teave
kuvatakse ekraanil ja sisestamine toimub nuppude abil.

Nupu STOP vajutamisel ja luugi avanemisel kuvatakse
esileht jargmise teabega.

+  Tooteave, nt MOWING (NIIDAB), PARKED
(PARGITUD) véi TIMER (TAIMER). Kui nuppu STOP

EEEE||«1e]

3012-1094

vajutatakse robotniiduki toétamise ajal, kuvatakse olek, READY
mis oli aktiivne vahetult enne seiskamist, nt MOWING Press start to continue
(NIIDAB) v6i SEARCHING (OTSIMINE). Teade READY 31 October [ 11:20

(VALMIS) kuvatakse, kui robotniiduk ei asu Gheski
todreziimis, nt kui peallliti on just sisse lulitatud.

&, 1ECO| (5| I uiiy | Oh

*  Kuupaev ja kellaaeg naitavad praegust aega.
»  Ei kehti Automower® 320 puhul. Kui kaivitatakse

3012-1260

GPS-i abil likumine, ndidatakse satelliidi simbolit. A B

Simbol (A) kuvatakse, kui robotniiduk on saanud

iihenduse piisava arvu GPS-satelliitidega. Stimbol ‘ ‘

(B) kuvatakse, kui robotniiduk ei ole saanud uhendust 14 // 14 X

piisava arvu GPS-satelliitidega. Simbol (A) vilgub 3012-570

robotniiduki esimestel toopaevadel, sest kogub
alguses paigaldise kohta GPS-teavet.

e Kui robotniiduk on seatud ECO-reziimi, kuvatakse ECO.

*  Kella simbol naitab, millal on maaratud taimeri A B
seaded. Kellaikoon on valge (A), kui niidukil on taimeri
seadistuse jargi niitmine lubatud, ning must (B), kui
niitmine ei ole lubatud. Kui niitmine ei ole lubatud
valiku Weather timer (llma taimer) t6ttu, kuvatakse
stimbol (C). Kui valitakse to6reziim Override timer C D
(Tiihista taimer), kuvatakse siimbol (D). 1, Y
- Aku olek naitab aku laadimisolekut. Kui robotniiduk ;ﬁ < =
laeb akut, kuvatakse akustiimboli (A) kohal ka 30121265

valgunool. Kui robotniiduk asetatakse laadimisjaama,
kuid laadimist ei toimu, kuvatakse (B).

+  Kdrguse reguleerimise seadistus kuvatakse skaalana B

A
/ numbrilise vaartusena.
+  Tootundide arv naitab robotniiduki to6tundide g’ :l :_:_-_:]:l

arvu selle tootmise paevast alates. Td6aja hulka 3012-569
arvestatakse aeg, mis on robotniidukil kulunud
niitmisele ja laadimisjaama otsimisele.

»  Funktsiooni Profiles (Profiilid) kasutamisel kuvatakse

aktiivse profiili nimi. Nime kdrval olev tarn naitab, et
profiilil on salvestamata muudatusi.
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Klahvistik koosneb kuuest nupuriihmast.

*  Nuppu START kasutatakse robotniiduki
kaivitamiseks. Harilikult on see viimane vajutatav
nupp enne ekraaniluugi sulgemist.

*  Nuppe Back (tagasi) ja OK kasutatakse menildes
liikumiseks. Nuppu OK kasutatakse ka menlis
seadistuste kinnitamiseks.

* Nooleklahve kasutatakse menttdes liikumiseks,
samuti teatud seadistussuvandite valimiseks.

*  Nuppu MENU kasutatakse peamenUllsse
liikumiseks.

*  Nuppu PARK kasutatakse robotniiduki saatmiseks
laadimisjaama.

*  Numbreid kasutatakse seadistuste sisestamiseks,
nt PIN-kood, kellaaeg voi valjumissuund. Neid
saab kasutada ka erinevate mentulude otseteede
numbrikombinatsioonide sisestamiseks. Vt 6.1
Peameniiti Ik 40.

5.1 Tegevuse valik: start

Nupu START vajutamisel saab teostada jargmisi
tegevuse valikuid.

Main area (Peamine niiduala)

Standardne automaatne tooreziim, milles robotniiduk
pidevalt niidab ja laeb.

Secondary area (Teisene niiduala)

Too6reziimi Secondary area (Teisene niiduala)
kasutatakse, kui niita tuleb teist to0piirkonda, kus
robotniiduk ei saa ise automaatselt liikuda laadimisjaama.
Teavet teise téopiirkonna kohta vt 3.4 Piirdekaabli
paigaldamine Ik 21.

Valides Secondary area (Teisene niiduala) pakutakse
kolme jargmist suvandit.

»  Mowing until empty battery (Niida kuni aku on tiihi)
See suvand sobib suuremddtmelise teise
toopiirkonna puhul, mille niitmisele kulub tle 90
minuti.

*  Mowing 90 min (Niidab 90 min.)
See suvand sobib tarbetu niitmise ja trambitud
muru valtimiseks vaikese/keskmise suurusega
teise toopiirkonna puhul.

*  Mowing 30 min (Niida 30 min)
See suvand sobib tarbetu niitmise ja trambitud
muru valtimiseks vaikese suurusega teise
toéopiirkonna puhul.

Kui robotniiduk laeb reziimis Secondary area (Teisene
niiduala), laetakse aku taiesti tais, niiduk ligub
laadimisjaamast u 50 cm valja ning peatub. See naitab, et
aku on laetud ja niiduk on t6dks valmis.

Kui parast laadimist tuleb niita peamist toopiirkonda,
tasub enne niiduki laadimisjaama asetamist valida selle
toéoreziimiks Main area (Peamine niiduala).

SEE
Gl E

CLOSE HATCH TO START

O] Main area

O Secondary area p
O Override timer »
O Spot cutting

3012-1094

3012-1222
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Override timer (Tuhista taimer)

Kdik maaratud taimeri seadistused saab ajutiselt
tuhistada, valides Override timer (Tihista taimer). Taimeri
saab tuhistada 1, 3 vbi 5 paevaks.

Kohtloikamine

Kohtldikamine tdhendab seda, et robotniiduk téotab
spiraalmustri pdhjal ning niidab muru selles piirkonnas,
kus niiduk kaivitati. Kui see on tehtud, lalitub robotniiduk
automaatselt reziimi Main Area (Peamine niiduala) voi
Secondary Area (Teisene niiduala).

See funktsioon on kasulik rohu kiireks niitmiseks piirkonnas,
kus on niidetud muudest aia osadest harvemini.

Funktsioon Spot Cutting (Kohtlbikus) kaivitatakse nupuga
START. Valimaks, kuidas jatkab robotniiduk parast niitmise
I6petamist, vajutage paremnoolt ja seejarel valige On Main
Area (Edasi péhialale) voi On Secondary Area (Teisesel alal).

5.2 Tegevuse valik: parkimine

Nupu PARK vajutamisel saab teostada jargmisi tegevuse
valikuid.

Park until further notice (Pargi kuni uue
korralduseni)

Robotniiduk jaab laadimisjaama, kuni nuppu START
vajutades valitakse uus t6oreziim.

Start again in 3 hours (Kaivitub uuesti 3
tunni parast)

Robotniiduk jaab laadimisjaama kolmeks tunniks ja
seejarel naaseb automaatselt tavalisele tooreziimile. See
tegevuse valik sobib juhul, kui niitmises tuleb teha paus,
nt muru kastmiseks vdi mangu labiviimiseks murul.

Start with next timer (Kaivitub taimeriga)

Robotniiduk jaab laadimisjaama, kuni taimeril maaratud
seadistuse jargi algab uus to6tsikkel. See tegevuse
valik sobib juhul, kui soovitakse katkestada kdimasolev
niitmiststkkel ja jatta robotniiduk jargmise paevani
laadimisjaama.

Valikut ei kuvata, kui taimer ei ole seadistatud.
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5.3 Pealiiliti

Robotniiduki kaivitamiseks seadke peallliti asendisse 1.

Kui robotniidukit ei kasutata voi kui |6iketera ketta juures
tehakse mingeid t6id, seadke pealiiliti asendisse 0.

Kui peallliti on seatud asendisse 0, siis robotniiduki
mootorid ei kaivitu.

5.4 Laadimisjaama nupp PARK

Selles 16igus toodud teave ei kohaldu tootele
Automower® 320.

Laadimisjaama nuppu PARK kasutatakse robotniiduki
saatmiseks tagasi laadimisjaama. Robotniiduki klahvistikul
olev nupp PARK on sama funktsiooniga. Laadimisjaama
nupp PARK on kasulik naiteks siis, kui robotniiduk

tootab suures téopiirkonnas ja laadimisjaam on hasti
ligipaasetav.

Nupu vajutamisel sittib ja jaab pdlema nupul PARK
olev LED-tuli. LED-tuli kustub, kui robotniiduk pargib
laadimisjaama.

Robotniiduk jaab laadimisjaama senikauaks, kuni
vajutatakse nuppu START robotniiduki klahvistikul.

3012-1060

3012-1215
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6 Menuu funktsioonid

6.1 Peamenui

Peamenllu koosneb jargmistest suvanditest.
»  Timer (Taimer)

»  Cutting height (L6ikekbrgus)

»  Security (Turvalisus)

*  Messages (Teated)

»  Weather timer (llma taimer)

* Installation (Paigaldus)

»  Settings (Seaded)

»  Accessories (Lisavarustus)

Iga suvandi all on rida alammenudsid. Nende abil
saate kasutada kdiki funktsioone, millega robotniidukit
seadistada.

Meniilide sirvimine

Peamenli ja alammeniide sirvimiseks kasutage
nooleklahve. Sisestage numbriklahvidega vaartused ja
kellaajad ning kinnitage iga valik mitmikvalikunupuga
OK. Mendiis astme vorra Ules liikumiseks vajutage
nuppu BACK ja otse peamendiisse liikumiseks hoidke
2 sekundit all nuppu MENU.

Alammeniiud

Moénedes alammenuldes on markeruudud. Markeruudu
abil maaratakse, milline suvand (v6i suvandid) on valitud
voi kas funktsioon on sisse voi valja lulitatud. Margistage
kastike vb6i eemaldage margistus, vajutades nuppu OK.
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6.2 Menuu struktuur

Jargnevas tabelis on esitatud peamentits asuvad mentusuvandid. Jargnevas peatukis kirjeldatakse tapsemalt iga
funktsiooni kasutuspdhimdtet ja olemasolevaid seadistussuvandeid.

Menliu sirvimiseks kasutage nooleklahve. Iga valik kinnitage nupuga OK.

Timer (Taimer)

Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohiks muru liiga tihti niita. Seetttu on juhul,
kui toopiirkonna suurus jaab alla robotniiduki téovoimsuse, tahtis piirata taimerifunktsiooni
abil niiduki td6aega. Taimeri funktsioon sobib suureparaselt selliste perioodide
maaramiseks, mil robotniiduk niita ei tohiks (nt ajal, kui lapsed aias mangivad).

Cutting height (L6ikekbrgus)

Ldikekdrgust saab reguleerida vahemikus MIN (2 cm) kuni MAX (6 cm).

Esimesel nadalal parast uue niiduki paigaldamist tuleb 16ikekdrgus seada vaartusele
MAX, et valtida piirdekaabli kahjustamist. Parast seda voib 16ikekdrgust iga nadal kuni
I6pliku 16ikekdrguse saavutamiseni Ghe astme vorra vahendada.

Security (Turvalisus)

Selles meniiis saab teha turvalisuse ning robotniiduki ja laadimisjaama vahelise
Uhenduse seadistusi.

Valida saab kolme turvataseme vahel, kuid véimalik on maarata ka oma
turvafunktsioonide kombinatsioon.

Messages (Teated)

Selles menuus saab lugeda logi-, vea- ja teabeteateid. Mdnede kdige levinumate
veateadete puhul on lisatud napunaiteid ja soovitusi, mis aitavad viga korvaldada.
Vt 9.1 Veateated Ik 76.

Weather timer (llma taimer)

See funktsioon vdimaldab robotniidukil automaatselt kohandada niitmisaegu

vastavalt rohu kasvamise kiirusele. Kui ilm soodustab rohu kasvu, niidab robotniiduk
sagedamini, ja kui rohu kasv on aeglasem, t66tab robotniiduk automaatselt harvemini.

Installation (Paigaldus)

Seda menuud kasutatakse robotniiduki suunamiseks tddpiirkonna kaugematele
aladele ja robotniiduki laadimisjaama otsimiste juhtimiseks. Mitmete to0piirkondade
puhul vbib kasutada tehaseseadeid, st lubada robotniidukil endal kombineerida
erinevaid otsimismeetodeid ja aluseks olevaid seadeid.

Settings (Seaded)
See valik vbimaldab muuta robotniiduki tldisi seadistusi, nt kuupéev ja kellaaeg.

Accessories (Lisavarustus)
See menuu hélmab niidukile paigaldatud lisatarvikute seadistusi. Teabe saamiseks
robotniidukile sobivate lisatarvikute kohta pd6rduge edasimuija poole.
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6.3 Timer (Taimer) @
Parima niitmistulemuse saavutamiseks ei tohiks muru liiga

tihti niita. Seetbttu on juhul, kui to6piirkonna suurus jaab alla Monday (Esmaspaev)
niiduki todvdimsuse, tahtis piirata taimerifunktsiooni abil niiduki
t66aega. Kui robotniidukil lubatakse niita liiga palju, v6ib muru
jatta tallatud mulje. Lisaks pohjustab see robotniiduki liigset Period 1 Period 2

. Copy Overview Reset
kulumist. (Periood 1) (Periood 2)  (Kopeeri) (Ulevaade) (L&htesta)
Taimeri funktsioon sobib suureparaselt selliste perioodide
maaramiseks, mil robotniiduk niita ei tohiks (nt ajal, kui lapsed | |
aias mangivad). Alldays Mo Tu We Th Fr sa Su Currentday Allweek
Maksimaalne joudlus saavutatakse siis, kui taimer lilitatakse pgésrd) ® o ®K N ® o @ (Tpaé_]r;a\l/r;e (Kogu nadal)
vélja ja robotniidukil lastakse t66tada 66pédevaringselt seitse

paeva nadalas.

Tehaseseadistusena on taimer vélja lulitatud ja robotniiduk

on maaratud td6tama d6péaevaringselt seitse paeva nadalas.
Taoline seadistus sobib harilikult tédpiirkonna puhul, mis
vastab robotniiduki maksimumijoudlusele, st 3200 m? (2200 m?
Automower® 320 puhul).

Taimerit seadistades arvestage sellega, et robotniiduk niidab

u 135 m? tunnis ja paevas (90 m? Automower® 320 puhul).
Naiteks: kui toopiirkond on 1200 m?, peab robotniiduk tédtama u
9 tundi paevas (u 13 tundi Automower® 320 puhul).

Allpool olev tabel pakub soovitusi erinevate taimeri seadistuste
jaoks olenevalt aia suurusest. Tabelit saab kasutada t66aja Tulwel Thl Fr | sal su ]
seadistamiseks. Tabelis toodud ajad on vaid naited, mida
voib olla vajalik reguleerida vastavalt aiale. Kasutage tabelit [ Run Monday

jargmiselt. Period 1 00:00 - 24:00

1. Leidke todpiirkond, mis sarnaneb enim aiale. Period 2

2. Valige sobiv arv t66paevi nadalas (mdne tédpiirkonna puhul [ Copy
voib olla vaja seitset paeva).

Overview Reset ]

3012-1225

3. Tootundide arv paevas naitab, mitu tundi paevas lubatakse
robotniidukil valitud tdépaevade jooksul té6tada.

4. Soovitatud ajaintervall nditab ajaintervalli, mis vastab
vajalikele té6tundidele paevas.

See tabel kehtib Automower®-i mudelile 320

Toopiirkond | Toopadevi | Tootun- Soovitatud
nadalas de péae- ajaintervall
vas
500 m? 5 7,5h 07:00-14:30
7 55h 07:00-12:30
750 m? 5 11,5h 07:00-18:30
7 8h 07:00-15:00
1000 m? 5 15,5 h 07:00-22:30
7 11h 07:00-18:00
1250 m? 5 19 h 04:00-23:00
7 13,5h 07:00-20:30
1500 m? 5 23 h 00:00-23:00
7 16,5 h 07:00-23:30
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1750 m? 6 22,5h 00:00-22:30
7 19h 04:00-23:00
2000 m? 7 22 h 00:00-22:00
2200 m? 7 24 h 00:00-24:00
See tabel kehtib Automower®-i mudelile 330X
Toopiirkond | Téopaevi | Tootun- Soovitatud
nadalas de pae- ajaintervall
vas
500 m? 5 55h 07:00-12:30
7 4 h 07:00-11:00
750 m? 5 8h 07:00-15:00
7 55h 07:00-12:30
1000 m? 5 10,5 h 07:00-17:30
7 7,5h 07:00-14:30
1250 m? 5 13 h 07:00-20:00
7 9,5h 07:00-16:30
1500 m? 5 16 h 07:00-23:00
7 11,5h 07:00-18:30
1750 m? 5 18,5 h 05:00-23:30
7 13 h 07:00-20:00
2000 m? 5 21h 02:00-23:00
7 15h 07:00-22:00
2250 m? 5 235h 00:00-23:30
7 17 h 07:00-24:00
2500 m? 6 22 h 01:00-23:00
7 19h 04:00-23:00
2750 m? 6 24 h 00:00-24:00
7 20,5 h 03:00-23:30
3000 m? 7 22,5h 01:00-23:30
3200 m? 7 24 h 00:00-24:00

Kui taimeri seaded on maaratud, kuvatakse avalehel kella
stimbol. Kella simbol on must, kui robotniidukil pole lubatud

taimeri seade tottu niita, ning valge, kui robotniidukil on niitmine

lubatud.

Véimalik on konfigureerida kaks téoperioodi paevas. Igal paeval
voivad olla ainuomased téoperioodid, kuid voimalik on kopeerida

ka praeguse paeva todperiood kdigile nadalapaevadele.

Valige allanoole klahviga markeruut ja vajutage nuppu OK. Alles

nitd saab teostada taimeri seadistamise. Robotniiduk niidab
vaid tahistatud paevadel.

Copy (Kopeeri)

Selle funktsiooni abil saab kopeerida praeguse paeva seaded
kdigile nadalapaevadele.

Kursori paevade vahel liigutamiseks kasutage Ules- ja allanoole

klahve. Ajad kopeeritakse paevadele, millel on téhistus OK.
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Overview (Ulevaade)

See funktsioon kujutab graafiliselt robotniiduki t66tunnid
ja -paevad. Robotniiduki niitmisajad on tahistatud musta
joonega. Ulejaéanud ajal asub robotniiduk laadimisjaamas.

Reset (Lahtesta)

See funktsioon I&htestab taimeri tehaseseadetele, mille
jargi on robotniidukil lubatud té6tada 24 tundi 66paevas
igal n&dalapéeval.

Current day (Téanane paev)
Lahtestatakse vahekaardiststeemis valitud paev.

Tehaseseadete jargi on robotniidukil lubatud to6tada 24
tundi 66paevas.

All week (Kogu nadal)
Lahtestatakse koik nadalapaevad.

Tehaseseadete jargi on robotniidukil lubatud t66tada 24
tundi 66paevas igal nadalapaeval.

Estonian - 44

Mo | Tu | We [ Th

Fr

Sa

Su

00

1

RESET

All week

3012-1235

3012-1236



MENUU FUNKTSIOONID

6.4 Cutting height (Loikekorgus)

Ldikekdrgust saab reguleerida vahemikus MIN (2 cm)
kuni MAX (6 cm).

Esimesel nadalal parast uue niiduki paigaldamist tuleb
I6ikekdrgus seada vaartusele MAX, et valtida piirdekaabli
kahjustamist. Parast seda vdib 16ikekdrgust iga nadal
kuni 16pliku 16ikekdrguse saavutamiseni he astme vorra
vahendada.

Kui rohi on korge, laske niidukil niitmist alustada
maksimaalsel (MAX) I16ikamiskdrgusel. Kui muru on juba
madalam, vdib I6ikekdrgust jark-jargult vahendada.

Loikekorguse suurendamiseks tehke jargmist.

1. Kasutage Ulesnoolt, et suurendada vajalikku
kdérgust, voi sisestage number klahvistiku abil.

2. Kinnitamiseks vajutage OK.

Loikekorguse vahendamiseks tehke jargmist.

1. Kasutage allanoolt, et vahendada vajalikku
kérgust, voi sisestage number klahvistiku abil.

2. Kinnitamiseks vajutage OK.

fmu
Cutting height (Loikekorgus)

Cutting height (L6ikekdrgus)

CUTTING HEIGHT

Cutting height: max
maxil 1] 1]

L

3012-1237
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6.5 Security (Turvalisus)

Selle menuuvaliku alt saab teha turvalisuse ning
robotniiduki ja laadimisjaama Uhendusega seotud
seadistusi.

Security level (Turvatase)

Valida saab kolme turvataseme vahel, kuid véimalik on
maarata ka oma turvafunktsioonide kombinatsioon.

Tehaseseadistus on keskmine turvatase.

Turvataseme valimiseks kasutage alla- ja Ulesnoole
klahve.

Madal ja keskmine turvatase ei lase robotniidukit
kasutada ilma PIN-koodi teadmata. Korge turvataseme
puhul lisandub hoiatus, mis hakkab piiksuma, kui
maaratud aja jooksul ei sisestata diget PIN-koodi.

Robotniiduki valjaltlitamiseks vajutage stopp-nupp alla ja
seadke pealliliti asendisse 0.

Funktsioon Madal Keskmine Korge
Time lock

(Ajalukk) X X X
PIN request

(PIN-koodi X X
ndudmine)

Alarm

(Alarm) X

Time lock (Ajalukk)

Selle funktsiooni rakendamisel ei saa robotniidukit parast
30 paeva mooddumist enam kaivitada, kui eelnevalt diget
PIN-koodi ei sisestata. Kui 30 paeva on méddunud, jatkab
robotniiduk niitmist tavaparaselt, kuid luugi avamisel ilmub
teade Enter PIN code (Sisesta PIN kood). Sisestage kood
uuesti ja vajutage OK.

Seejarel tuleb valitud PIN-kood sisestada iga kord, kui
peallliti seatakse asendisse 1.

PIN request (PIN-koodi ndudmine)

Selle funktsiooni rakendamisel nduab robotniiduk luugi
avamisel alati PIN-koodi sisestamist. Robotniiduki
kasutamiseks tuleb sisestada 6ige PIN-kood.

Kui vale PIN-kood sisestatakse jarjest 5 korda, blokeerub
robotniiduk teatud ajaks. Blokeerumisaeg pikeneb iga
jargneva vale koodi sisestamisega.

Alarm (Alarm)

Selle funktsiooni rakendamisel kostub alarm, kui PIN-
koodi ei sisestata 10 sekundi jooksul parast nupu STOP
vajutamist voi robotniiduki maast Ules tdéstmist. Tiksuv
heli annab marku, et alarmi kaivitumise valtimiseks
tuleb sisestada PIN-kood. Alarmi valjaltlitamiseks tuleb
sisestada dige PIN-kood.
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Custom (Kohandatud)

Selle menud abil saab olemasolevaid turvafunktsioone
vastavalt vajadustele kohandada ja kombineerida.

Time lock (Ajalukk)

Kaivitage voi lulitage valja PIN-koodi ndue teatud arvu
paevade méddumisel. Paevade arvu saab maarata
menlls Security—Advanced (Turvalisus—Laiendatud).

MARKUS! Ajalukk on kéige tahtsam vargusevastane
funktsioon ja on soovitatav hoida see kogu aeg
sisselllitatuna.

PIN if stopped (Sisesta PIN kui vajutasid STOP)

Kaivitage vai lulitage valja PIN-koodi nbudmine nupu
STOP vajutamisel.

Alarm & PIN if stopped (Alarm ja PIN, kui vajutasid
STOP (Sisesta PIN kui vajutasid STOP))

Kaivitage vai lllitage valja alarmi kostumine nupu STOP
vajutamisel.

Alarm & PIN if lifted (Alarm ja PIN, kui tostsid
(Sisesta PIN kui tostsid))

Kaivitage voi lllitage valja alarmi kostumine robotniiduki
Ulestdstmisel, nt kuhugi kandmisel.

See funktsioon tuleb véib-olla valja lllitada téépiirkondades,
kus robotniidukit on tarvis sageli Ules tdsta kokkupdrgete
tottu, nt madala kaldega kividega vdi puujuurtega.

Alarm & PIN if tilted (Alarm ja PIN, kui kallutasid
(Sisesta PIN kui kallutasid))

Kaivitage vai lulitage valja alarmi kostumine robotniiduki
kallutamisel, nt kuhugi kandmisel.

Change PIN code (Muuda PIN kood)

Sisestage uus PIN-kood ja vajutage OK. Kinnitamiseks
sisestage sama kood uuesti ja vajutage OK. PIN-koodi
muutmisel ilmub ekraanile hetkeks teade PIN code
changed (PIN kood muudetud).

Kirjutage uus PIN-kood Ules médrkmelehe vastavale reale
Ik 2.

New loop signal (Uus ringisignaal)

Ringisignaal valitakse juhuslikult, et luua unikaalne side
antud robotniiduki ja laadimisjaama vahel. Uksikutel
juhtudel voib esineda vajadus luua uus signaal, nt kui kahel
l&hedalasuval niidukipaigaldisel on vaga sarnane signaal.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama, millega see
robotniiduk on Ghendatud.

2. Valige menuiist New loop signal (Uus ringisignaal)
ja vajutage OK.

CUSTOM

{ Time lock

[M PIN if stopped

] Alarm & PIN if stopped
[ Alarm & PIN if lifted

3012-1239
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3. Vajutage OK ja oodake ara kinnitus, et ringisignaal

on loodud. Tavaliselt kulub selleks u 10 sekundit.

Advanced (Taiustatud)
Duration of Time lock (Ajalukustuse kestvus)

Funktsiooni Time lock (Ajalukk) kdivitamisel saab valida ka
paevade arvu, mille valtel peab robotniiduk nGudma PIN-

koodi sisestamist. Valida saab numbri vahemikus 1 kuni 90.

Tehaseseadistus on 30 paeva.

Duration of Alarm (Alarmi kestvus)

Funktsiooni Alarm (Alarm) kaivitamisel saab valida ka
alarmheli kdlamise aja pikkuse. Valida saab numbri
vahemikus 1 kuni 20 minutit.

6.6 Messages (Teated)

Selle funktsiooni abil saab lugeda logi- ja teabeteateid.
Mdnede kdige levinumate veateadete puhul on lisatud
napunaiteid ja soovitusi, mis aitavad viga kdrvaldada.
Vt 9.1 Veateated Ik 76.

Fault messages (Veateated)

Kui robotniiduki t66 mingil pohjusel katkeb, nt niiduk jaab
kinni langenud oksa alla, kuvatakse niiduki ekraanil teade
katkestuse ja selle toimumisaja kohta.

Kui sama veateade kordub, vdib see viidata vajadusele
paigaldist voi robotniidukit reguleerida. Vt 9.1 Veateated
Ik 76: lisateave teadete voimalike pohjuste kohta.

By date (Kuupaeva jargi)

Loend hdlmab 50 viimast veateadet jarjestatuna kuupaeva
alusel, kus esikohal on viimati toimunud siindmus.

Veateate kuvamise kuupaeva ja kellaaja vaatamiseks
valige vastav veateade ja vajutage nuppu OK.

Samuti ndidatakse napunaiteid ja soovitusi, mis aitavad
viga kdrvaldada.

By frequency (Sageduse jargi)
Loend hélmab 50 viimast teadet jarjestatuna vea
kordumissageduse alusel.

Paremal naidatakse, mitu korda veateadet on kuvatud.

Veateate kuvamise kuupaeva ja kellaaja vaatamiseks
valige vastav veateade ja vajutage nuppu OK.
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Info messages (Infosonumid)

Ekraanil kuvatud teated, mis ei ole olnud tingitud veast,
salvestatakse pealkirja Info messages (Infosénumid) alla.
Selliste teadete hulka kuuluvad naiteks Weak GPS signal
(GPS-signaal on nérk) ja Slope too steep (Liiga jarsk
kallak). Vt 9.1 Veateated Ik 76: lisateave teadete vbimalike
pdhjuste kohta.

By date (Kuupaeva jargi)

Loend hélmab 50 viimast veateadet jarjestatuna
kuupaeva alusel, kus esikohal on viimati toimunud
stindmus.

By frequency (Sageduse jargi)

Loend hélmab 50 viimast teadet jarjestatuna vea
kordumissageduse alusel.

Reset messages (Nulli teated)

Koigi teateloendite tliihjendamiseks valige Reset
(Léhtesta) ja vajutage OK. Kinnitamiseks vajutage veel
Uks kord OK.

6.7 Weather timer (lima taimer)

See funktsioon véimaldab robotniidukil automaatselt
kohandada niitmisaegu vastavalt rohu kasvamise
kiirusele. Kui ilm soodustab rohu kasvu, niidab robotniiduk
sagedamini, ja kui rohu kasv on aeglasem, to6tab
robotniiduk automaatselt harvemini.

Kuid robotniiduk ei té6ta kauem ajast, mida saab
konfigureerida taimeri seadetes. limataimeri optimaalseks
kasutamiseks on soovitatav taimeri seadistamisel
eemaldada margistus ainult kellaaegadelt, mil robotniiduk
ei tohi té6tada. Muud ajad peaksid olema ilmataimeri
poolt kasutatavad.

limataimeri sisselllitamisel vajab robotniiduk aega
otsustamaks, milline on antud t6dpiirkonnas optimaalne
niitmisaeg. Seetdttu voib optimaalsete niitmistulemuste
saavutamiseni kuluda mitu paeva.

limataimeri sisselllitamisel on vaga tahtis regulaarselt
kontrollida, kas I6iketera ketas on puhas ja kas I6iketerad
on heas seisukorras. Loiketera ketta volli imber
kogunenud rohi voi nurid Idikekettad vdivad mdjutada
ilmataimeri t66d.

Weather timer (llma taimer)

limataimeri sisselllitamiseks asetage kursor suvandile On
(Sees) ja vajutage OK.

Weather timer (lima taimer)

On/Off Cutting time
(Sees/véljas) (Niitmise aeg)

Low - Low Medium High High +
(Madal-) ~ (Madal) (Keskmine) (Kdrge)  (Kdrge +)

WEATHER TIMER

M Run Weather timer
Cutting time

3012-1259
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Cutting time (Niitmise aeg)

Kui ilmataimerit kasutades ei ole niitmistulemused
optimaalsed, vdib osutuda vajalikuks Idikeaja seadete
reguleerimine.

Loikeaja reguleerimiseks asetage kursor suvandile
Cutting time (Niitmise aeg) ning suurendage voi
vahendage parem- ja vasaknoole klahvide abil Idikeaega
kolme eelseadistatud intervalliga.

Mida pikem Idikeaeg valitakse, seda kauem lubatakse
robotniidukil t66tada.

6.8 Installation (Paigaldus) '.'
Seda menuud kasutatakse robotniiduki suunamiseks

téopiirkonna kaugematele aladele ja robotniiduki \ 1 4
laadimisjaama otsimiste juhtimiseks. Mitmete

toopiirkondade puhul ei ole tarvis tehaseseadeid muuta, Installation (Paigaldus)

st voib lubada robotniidukil endal kombineerida erinevaid |
otsimismeetodeid ja aluseks olevaid seadistusi. | |

. . . . Find charging station Lawn coverage
Finding the charging station (Leia laadimisjaam) (Muru katvus)
(Leia laadimisjaam) |
Robotniiduki saab seadistada laadimisjaama otsima
Uhel kuni kolmel erineval viisil: Guide (Juhik), Boundary .

Search Overview Reset

loop (Piirdekaabel) ja Charging station (Laadimisjaam). method  (Ulevaade) (Léhtesta)
Tehaseseadete jargi kombineeritakse automaatselt neid  (otsimismeetod)
kolme otsingusuvandit, et leida laadimisjaam vdimalikult

kiiresti ja samas minimaalse jalgede jatmise ohuga. |

Vaga keerukates aedades, nt kitsaste vahekaikudega G,LS Overview  Reset
Uhendatud palju erinevaid alasid, saab laadimisjaama (GPS)  (Ulevaade) (Lahtesta)
leidmiseks kuluvat aega véhendada allpool kirjeldatud
mitme kasitsi seadistuse teostamisega.

Robotniiduk alustab laadimisjaama otsingut alati

. .. . Corridor i Reversin i Installation i
korraparatu otS|m|smeetod|ga. Exit angles 9 Drive past Automatic

width  (valjumis- distance  wire (M66du  shape  passage

Kui parast teatud ajavahemiku méddumist ei ole (Koridori nurgad) (Talf“rdamise kaablisty ~ (Alakuju) handling
robotniiduk korraparatu otsimismeetodiga laadimisjaama laius) augus) (Alggi’";zztt:‘e
leidnud, hakkab see otsima ka juhtkaableid ja veel teatud kéﬁlus)

aja moéddudes ka piirdekaablit, et jargneda Uhele neist
ja jéuda nii laadimisjaamani. Nimetatud ajavahemik on
maaratletud minutites ja seda nimetatakse viiteajaks.

Nalde |:| =Delay time
4 minuti pikkune viiteaeg Juhikuni 1 ja Juhikuni 2 I =scorch moce
ning 11 minuti pikkune viiteaeg piirderingini. Sellisel
juhul otsib robotniiduk laadimisjaama korraparatult

4 minutit ja seejarel otsib juhtkaableid 7 minutit. Kui sondaywre | [
robotniiduk selle aja jooksul juhtkaableid ei leia, asub w2 | [T
see otsima piirderingi.

Loomulikult on véimalik mé&arata nii juhtkaabli kui ka

piirderingi otsimiseks sama viiteaeg, nt 5 minutit. Sellisel Random _:>

juhul otsib robotniiduk laadimisjaama korraparatult 5 minutit, | | |
seda leidmata jatkab niiduk kas jargnedes juhtkaablitele véi L L) 11 min
piirderingile, olenevalt sellest, milleni jouab esimesena.

ol

3012-1089
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Uldiselt vahendab pikk viiteaeg jalgede jaamise ohtu
(robotniiduk leiab laadimisjaama sagedamini korraparatu
otsimismeetodi abil), kuid pikendab samas otsimisaega.
Lihike viiteaeg annab vastupidise tulemuse, st lihem
otsimisaeg suurema jalgede jaamise ohuga piki
juhtkaableid ja/voi piirdekaablit.

Guide (Juhik)

Veenduge, et tahistatud on markeruut Follow guide home
(Jargi juhikut koju). Kui mitte, valige allanoole klahviga
markeruut ja vajutage nuppu OK.

Sisestage viiteaeg numbriklahvide abil.

Automower® 320 puhul on kasutatav ainult Guide (Juhik).

Guide > Delay time, Guide 1 (Guide > Guide 1 delay)
(Juhik > Viiteaeg, Juhik 1)

Liigutage kursor suvandile Delay time, Guide 1 (Guide 1
delay) (Viiteaeg, Juhik 1) ja sisestage viiteaeg minutites.

Harilikult maaratletakse viiteaeg numbriga vahemikus
0 kuni 10 minutit.

Guide > Delay time, Guide 2 (Guide > Guide 2 delay)
(Juhik > Viiteaeg, Juhik 2)

Ei kehti Automower® 320 puhul.

Liigutage kursor suvandile Delay time, Guide 2 (Guide 2
delay) (Viiteaeg, Juhik 2) ja sisestage viiteaeg minutites.

Boundary loop (Piirdekaabel)

Veenduge, et tahistatud on markeruut Follow boundary
home (Jérgi piiret koju). Kui mitte, valige allanoole
klahviga markeruut ja vajutage nuppu OK.

Sisestage viiteaeg numbriklahvide abil.

Liigutage kursor suvandile Boundary delay (Piirde
viiteaeg) ja sisestage viiteaeg minutites.

See aeg on tavaliselt pikem kui suvanditel Guide 1

(Juhik 1) ja Guide 2 (Juhik 2), kuna enamasti on parem,
kui robotniiduk liigub laadimisjaamani Uhele juhtkaablile
jargnedes. Viiteaeg maaratakse tavaliselt numbrina
vahemikus 10 kuni 20 minutit, kuid see voib olla ka [ihem,
kui juhtkaablit ei ole paigaldatud ja on ebatdendoline,

et robotniiduk suudab leida laadimisjaama korraparatu
otsimismeetodiga.

Kui robotniiduk méddub piirdekaablile jargnedes juhtkaablist,
IBpetab niiduk otsimise piki piirdekaabilit ja hakkab likuma
laadimisjaama poole hoopis juhtkaablile jargnedes.

Kui paigaldise puhul on piirderingile jargnemine taiesti
sobimatu, tuleb eemaldada tahistus markeruudust Follow
boundary home (Jérgi piiret koju).

Boundary Charger 1
[M Follow guide home
Guide1 delay 3min
Guide?2 delay 3min
[ Overview Reset ]
Guide Boundary Charger 1
M Follow guide home
Guide delay 3 min
Guide2 delay 3 min
[ Overview Reset ]
Guide Boundary Charger

[M Follow boundary home
Boundary delay

[ Overview I

—/

Reset

3012-1246
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Charging station range (Laadimisjaama signaal)

Harvadel juhtudel vdib olla vajalik vdhendada
laadimisjaama signaali ulatust. See voib osutuda vajalikuks
naiteks siis, kui laadimisjaam paigutatakse pddsa voi

seina ldhedale, mis takistab robotniiduki laadimisjaamas
dokkimist hoolimata sellest, et on saavutatud kontakt
laadimisjaama signaalidega. Sellistel juhtudel on tavaliselt
parem liigutada laadimisjaama, ent kui see pole voimalik,
saab vahendada laadimisjaama signaali ulatust.

Ulatuse valimiseks kasutage vasak- ja paremnoole klahve.

Seade Ulatus

Min (Min.) Om

Average u3kuni4m

(Keskmine)

Max (Maks.) |u 6 kuni8 m
TAHTIS TEAVE

Laadimisjaama signaali ulatust tuleks
vahendada ainult erandjuhtudel.
Harilikult on otstarbekam paigutada
laadimisjaam toopiirkonnas paremasse
kohta.

Overview (Ulevaade)

See funktsioon votab kokku iga otsimismeetodi puhul
valitud seadistused. Véimalik on testida, kas robotniiduk
suudab juhtkaablitele ja piirdekaablile jargnedes ilma
probleemideta liikuda laadimisjaamani ja sellega dokkida.

Overview > Test (Ulevaade > Test)

Valitud seadistuste testimist tuleks pidada paigaldamise
loomuparaseks osaks.

Valitud seadistuste testimiseks tehke jargmist.

1. Asetage robotniiduk u 3 meetri kaugusele
testitavast kaablist (piirdekaabel véi Uks
juhtkaablitest), esiosaga kaabli poole.

2. Valige testitava kaabli alt parem-/vasaknoole
klahvi abil Test (Test). Vajutage OK.

3. Vajutage START ja sulgege ekraani luuk.

Kontrollige, kas robotniiduk jargneb juhtkaablile

kuni laadimisjaamani valja ning dokib seejarel
laadimisjaamaga. Test on edukalt 1&bitud vaid siis, kui
robotniiduk suudab juhtkaablile kogu selle pikkuses
laadimisjaama jargneda ja dokib edukalt esimesel
katsel. Kui robotniiduk ei suuda esimesel katsel
edukalt dokkida, Uritab see dokkimist automaatselt
korrata. Paigaldamine loetakse ebadnnestunuks,

kui robotniiduk peab laadimisjaamaga dokkimiseks
tegema kaks v6i enam katset.

Estonian - 52

Guide Boundary Charger
Charging station range
4 max @
[ Overview Reset

Area 1| Area 2| Area 3| Area 4| Area 5
G1 G2

100m |100m

15% 15%

CW9 |Cw3

Test HENS
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Pdhjuseks, miks ei suuda robotniiduk kaablile
jargneda, on tavaliselt kaabli lahedal asuvad
eraldamata takistused voi et juhtkaabel ei ole
kallakule paigaldatud nurga all. Kontrollige, kas
laadimisjaam, piirdekaabel ja juhtkaabel on
paigaldatud vastavalt peattkkides 3.2, 3.4 ja 3.6
toodud juhistele.

Kui seadistamine on teostatud kasitsi, voib
pdhjuseks olla ka valesti valitud koridori laius.

4. Test on edukalt 1abitud, kui robotniiduk suudab
jargneda valitud kaablile kogu selle pikkuses kuni
laadimisjaamani ja dokib probleemideta esimesel
katsel.

Kasutades funktsiooni Test (Test) liigub robotniiduk

maksimaalse vahemaa valitud koridoriga maaratletud kaablist.

Lawn coverage (Muru katvus)

Selle menuufunktsiooni abil juhitakse robotniiduk
téopiirkonna kaugemate aladeni. Seda olulist funktsiooni
kasutatakse kogu tdopiirkonnas thtlase niitmistulemuse
tagamiseks. Vaga keerukates aedades, kus on naiteks
palju kitsaste kdikudega Uhendatud alasid, saab
niitmistulemust parandada rea kasitsi seadistuste
teostamisega, nagu allpool kirjeldatud.

Automower® 330X tehaseseaded kontrollivad
sisseehitatud GPS-i abil, millised alad on niidetud ja
milliseid alasid tuleb jargmiseks niita. Sel moel suudab
Automower® 330X automaatselt liikuda tédpiirkonna
raskesti ligipdasetavate aladeni.

Kui sisse on lilitatud GPS assisted navigation
(GPS abil liikumine), ei tule kasitsi seadistamist teostada.

Automower® 320 tehaseseaded vdimaldavad
robotniidukil jargneda juhtkaablile 300 meetrit
20% kordadest, kui see lahkub laadimisjaamast.

Area 1-5 (Ala 1-5)

Maarata saab kuni viis (kolm Automower® 320
puhul) kaugpiirkonda. Robotniiduki suunamiseks
kaugpiirkondadesse tuleb teha rida erivalikuid.

Valige allanoole klahviga markeruut ja vajutage nuppu OK.
Alles seejarel saab alustada kasitsi seadistuste teostamist.

Area 2

Area 3| Area 4| Area 5

[M Use Area 1
How? Guide1 »
Howfar? 100m
Howoften? 15%
[ GPS Overview Reset )

3012-1241
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TAHTIS TEAVE

Kui GPS assisted navigation (GPS abil
liikumine) on sisse liilitatud, kasutatak-
se seda seni, kuni on kattesaadav GPS-
teenus - isegi kui rakendatakse kasitsi
seadistusi. Kasitsi seadistusi kasutatakse
ainult siis, kui GPS-teenus ei ole saadaval.

3012-1078

Area X > How? (Ala X > Kuidas?)

Valige paremale, vasakule voi Guide 1 (Juhik 1) (ka Guide
2 (Juhik 2) Automower® 330X puhul), olenevalt sellest, mis
suunas piirkond laadimisjaamast asub. Suund (paremal voi
vasakul) arvestatakse ndoga laadimisjaama poole seistes.

Vahetage erinevaid suvandeid parem- ja vasaknoole
klahvide abil.

3012-1100

Area X > How far? (Ala X > Kui kaugele?)

Sisestage kaugus meetrites piki praegust kaablit alates
laadimisjaamast kuni kaugema piirkonnani, kus niiduk
niitma hakkab.

Maérake kaugus meetrites numbriklahvide abil.

Napunaiteid! Kasutage funktsiooni Overview >Test
(Ulevaade > Test), et maarata kindlaks, kui kaugel
kaugpiirkond asub. Meetrites maaratud vahemaa
kuvatakse niiduki ekraanil nupu STOP vajutamise jarel.

3012-1084

Automower® 320 tehaseseade on 300 meetrit suvandi
Guide 1 (Juhik 1) puhul.

Area X > How often? (Piirkond X > Kui sageli?)

See, kui sageli tuleb robotniidukit kaugpiirkonda suunata,
valitakse suhtena laadimisjaamast valjumise kordade
koguarvu. Kaigil Ulejaanud kordadel alustab robotniiduk
niitmist laadimisjaama juurest.

Valige protsent, mis vastab kaugpiirkonna suurusele
vorreldes kogu tédpiirkonna suurusega. Kui kaugpiirkond
moodustab naiteks poole kogu tddpiirkonnast, tuleb valida
50%. Kui kaugpiirkond on vaiksem, tuleb valida vastavalt
vaiksem number. Kui tegemist on mitme alaga, pidage
silmas, et koguarv ei saa uletada 100%.

3012-1086

Vorrelge naidetega: 7 Aia néited Ik 66.
Maarake protsendiosa numbriklahvide abil.

Automower® 320 tehaseseade on 20% Guide 1
(Juhik 1) puhul.
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GPS-i abil navigeerimine

Selles I6igus toodud teave ei kohaldu tootele
Automower® 320.

GPS-i abil likumine kontrollib sisseehitatud GPS-i abil, millised
alad on niidetud ja milliseid alasid tuleb jargmiseks niita. Teatud
arvu tdopaevade jarel loob robotniiduk tédpiirkonna ja juhtkaablite
kaardi. Sel moel suudab Automower® 330X automaatselt
maérata kauguse ja suhte tddpiirkonna raskesti ligipaasetavate
osade jaoks.

Robotniiduki tehtud automaatseid seadistusi ei saa ekraanil
vaadata.

GPS-i abil navigeerimise sisse-/véljalulitamine: valige ,Run
GPS assisted navigation” (Aktiveeri GPS-i abil navigeerimine)
ja vajutage nuppu OK.

Kui GPS-i abil navigeerimisega tekib probleeme, saab
robotniiduki GPS-kaardi Iahtestada. Seda pole tavaliselt vaja.
GPS-kaardi lahtestamine: valige ,Reset GPS map” (Lahtesta
GPS-kaart) ja vajutage nuppu OK.

TAHTIS TEAVE

Kui robotniidukit kasutatakse kahe voi
enama laadimisjaamaga, mis asuvad
lahestikku (nt naabrid), saab GPS-i

abil liikumist kasutada ainult iihes
toopiirkonnas. Vastasel juhul voib
digitaalne kaart eksitada ja robotniiduki
katvusala seet6ttu vaheneda.

Overview (Ulevaade)

See funktsioon vétab kokku iga ala puhul valitud seadistused.
Véimalik on testida ka valjumisseadistusi ja maaratleda kaugus
laadimisjaamast kaugpiirkonnani.

Overview > Test (Ulevaade > Test)
Valitud seadistuste testimist tuleks pidada paigaldamise
loomuparaseks osaks.

Kasutades funktsiooni Test (Test) ligub robotniiduk piirdekaablist
kaugeima punktini, mis on lubatud valitud koridori laiuse puhul.

Valitud seadistuste testimiseks tehke jargmist.

1. Asetage robotniiduk laadimisjaama.

2. Valige testitava ala alt alla- ja parem-/vasaknoole
klahvide abil Test (Test). Vajutage OK.

3. Vajutage START ja sulgege ekraani luuk.

4. Robotniiduk lahkub laadimisjaamast ja suundub
maaratletud kaablile jargnedes kaugpiirkonna poole.
Kontrollige, kas robotniiduk suudab kaablile jargnedes
liikuda kuni vajaliku vahemaa I6puni.

5. Test on edukalt Iabitud, kui robotniiduk suudab ilma
probleemideta jargneda valitud kaablile kuni néutud
alguspunktini.

GPS ASSISTED NAVIGATION

[l Run GPS assisted navigation

3012-1242

Area 1| Area 2| Area 3| Area 4| Area 5
G1 G2

100m |100m

15% 15%

CW9 |CW3

I Test
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Kuidas méota vahemaad kaugpiirkonnani.
1. Parkige robotniiduk laadimisjaama.

2. Sisestage menuufunktsioonis Lawn coverage >
How far? (Muru katvus -> Kui kaugele?) vahemaa,
mis igal juhul Uletab tegelikku kaugust. Suurim
voimalik sisestatav kaugus on 500 meetrit.

3. \Valige Lawn coverage > Overview > Test (Muru
katvus > Ulevaade > Test) ja vajutage OK.

4. Vajutage START ja sulgege ekraani luuk.

5. Vajutage vajalikus kohas nuppu STOP ja mdotke
ekraanil vahemaa. Saadud numbri saab niud
sisestada menuls Lawn coverage > How far? (Muru
katvus -> Kui kaugele?).

Reset (Lahtesta)

Lawn coverage (Muru katvus) on selle funktsiooni abil
voimalik [8htestada tehaseseadetele. Tehaseseade on
Area 1 (Ala 1) ja lilitatakse sisse jargmiste seadetega.

* How? (Kuidas?) = Guide 1 (Juhik 1)
* How often? (Kui tihti?) = 20%
*  How far? (Kui kaugele?) = 300 m

Tehaseseaded Automower® 330X puhul tdhendavad
samuti Area 2 (Ala 2) sisselllitamist jargmiste seadetega.

* How? (Kuidas?) = Guide 2 (Juhik 2)
* How often? (Kui tihti?) = 20%
* How far? (Kui kaugele?) = 300 m

Reset > Current area (Lahtesta > Praegune ala)
See funktsioon lahtestab ainult valitud piirkonna.

Reset > All areas (Lahtesta > Koik alad)
See funktsioon [&htestab kdik piirkonnad.
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Advanced (Laiendatud seadistused
(Jargmised seaded))

Suvandi Advanced (Laiendatud seadistused (Jdrgmised
seaded)) all leidub veel robotniiduki tegevust reguleerivaid
seadistusi. Selles menlls asuvaid seadistusi laheb vaja
ainult siis, kui tingimata on tarvis robotniidukit tapsemailt
juhtida, nt vaga keeruliste aedade puhul. Tehaseseaded
on valitud selliselt, et need peaksid sobima enamikule
toopiirkondadele.

Corridor width (Koridori laius)

Koridori laius maarab ara, kui kaugele juhtkaablist/
piirdekaablist vaib robotniiduk minna, kui see liigub
kaablile jargnedes laadimisjaama vdi lahkub sealt.
Kaabli kdrval olevat ala, mida mdédda robotniiduk liigub,
nimetatakse koridoriks.

Kaablist erinevatel kaugustel likumise eesmargiks on
jalgede tekke ohu vahendamine. Jalgede tekke ohu
vahendamiseks on soovitatav valida kéige laiem vdimalik
koridor, mida td66piirkonna suurus lubab.

Robotniiduk reguleerib juhtkaablile jargnedes ise koridori
laiust vastavalt tédpiirkonna suurusele. Sisseehitatud
automaatseadeldis véimaldab robotniidukil muuta
kaugust kaablist, olenevalt sellest, millises téopiirkonna
osas parajasti asutakse. Naiteks kitsendatakse koridori
automaatselt kitsastes kaikudes.

Tehaseseadeid saab kasutada paljude t60piirkondade
puhul, st robotniiduk ise saab kasutada sisseehitatud
funktsioone, et liikuda vdimalikult laias koridoris.
Keerulisemates aedades, nt kui juhtkaabel on paigaldatud
takistuste lahedale, mida ei saa piirderingiga eraldada,
saab t6oohutust parandada, teostades moned
allkirjeldatud kasitsi seadistused.

Corridor width > Boundary (Koridori laius > Piire)

Koridori laius maaratakse vaartusvahemikus 1-9.
Vahemiku esimene number tahendab [ihimat vahemaad
piirderingini ja teine number pikimat vahemaad.

Vahemaa, mida robotniiduk piirderingiga hoiab, séltub
toopiirkonna kujust. Erinevate vaartuste testimiseks
kasutage menlls Installation > Lawn Coverage >
Overview (Paigaldus > Muru katvus > Ulevaade)
funktsiooni Test (Test).

Maarake vajalik vahemik numbriklahvide abil.

Tehaseseade on 3-6.

ADVANCED SETTINGS

Corridor width

Exit angles
Reversing distance
Drive past wire

3012-1249

3012-1076

3012-1216

Guide2

~\

Corridor width : 1-6

Boundary

J

3012-1250
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Corridor width > Guide (Koridori laius > Juhik)

Funktsioon ,Automatic passage handling” (Automaatne
[abipaasu kaitlus) reguleerib juhiku koridori laiust
automaatselt. Kui automaatne labipaasu kaitlus on valja
llitatud, tuleb seadistused sisestada kasitsi. Koridori
laiuseks saab seadistada 0 kuni 9.

Kui maaratakse vaartus 0, liigub robotniiduk otse
juhtkaabli peal.

Maarake vajalik vaartus numbriklahvide abil.

Tehaseseade on 9.

Exit angles (Valjumisnurgad)

Tavaliselt valjub robotniiduk laadimisjaamast 90°-270°
sektoris. Valjumisnurka muutes saab kergendada
robotniiduki jbudmist suurimasse t66piirkonda, kui
laadimisjaam asub vahekaigus.

Exit angles > Sectors (Valjumisnurgad > Sektorid)

Robotniidukile saab seadistada Ghe voi kaks
valjumissektorit. Kui laadimisjaam asub vahekaigus, saab
kasutada kahte valjumisnurka, nt 70°-110° ja 250°-290°.

Kahe valjumisnurga kasutamisel tuleb thtlasi maarata,
kui sageli peab robotniiduk valjuma laadimisjaamast
sektoris 1. Seda tehakse funktsiooni Proportion (Suhe)
abil, maarates algselt protsendi.

Naiteks tdahendab 75%, et robotniiduk valjub
laadimisjaamast valikut Sector 1 (Sektor 1) kasutades
75% juhtudest ja valikut Sector 2 (Sektor 2) kasutades
25% juhtudest.

Vajalike nurkade kraadivaartuste ja suhte
protsendivaartuse sisestamiseks kasutage numbriklahve.

Reversing distance (Tagurdamise kaugus)

See funktsioon véimaldab maarata, kui kaugele peab
robotniiduk enne niitma asumist laadimisjaamast tagurdama.
Funktsioon osutub kasulikuks naiteks siis, kui laadimisjaam
asub kaugel veranda all voi ménes muus piiratud ruumiga
kohas.

Maarake vajalik tagurdamiskaugus sentimeetrites
numbriklahvide abil.
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Drive past wire (M66du kaablist)

Robotniiduki esiosa mé6dub piirdekaablist alati teatud
kaugusel, enne kui niiduk tmber p66rdub. Vaikimisi on
kauguseks 32 cm, kuid vajaduse korral saab seda muuta.
Valida saab numbri vahemikus 20 kuni 50.

Votke arvesse, et toodud kaugus on hinnanguline ja
sellest ei saa juhinduda. Tegelikkuses voib kaugus, mille
jagu robotniiduk piirdekaablit Gletab, varieeruda.

Maarake sentimeetrites vahemaa, kui kaugelt peab
robotniiduk piirdekaablist médduma, ja vajutage OK.

Installation shape (Aia kuju)

Robotniidukile saab seadistada (ihe kolmest aiakujust:
Open (Avatud), Normal (Normaalne) ja Complex
(Keeruline).

See seadistus mdjutab, kuidas katab robotniiduk liikudes
toopiirkonda.

* Open (Avatud)
Sobib tdopiirkonnas, kus on suur avatud muruala
vaheste takistustega ja ilma vahekaikudeta voi
kui niitmistulemus on kallakutel ebaiihtlane.

*  Normal (Normaalne)
Sobib enamiku to6piirkondade puhul. Loodud
mddduka hulga takistuste ja/voi vahekaikudega
toéopiirkondadele.

» Complex (Keeruline)
Sobib paljude takistuste ja/vdi vahekaikudega
toéopiirkondadele.

Automatic passage handling
(Automaatne labipaasu kaitlus)

Automatic passage handling (Automaatne labipdasu
kéitlus) tdhendab, et niiduk reguleerib ise juhtkaablitele
jargnemisel kaugust (koridori laiust). Kui valik Automatic
passage handling (Automaatne labipaésu kéitlus) on valja
[Ulitatud, tuleb koridori laiuse seadistus teostada kasitsi, et
robotniiduk paaseks labi kdigist aia vahekaikudest.

Tehaseseadena on Automatic passage handling
(Automaatne labipdéasu kéitlus) sisse lilitatud.

DRIVE PAST WIRE

Distance:

Boundary 20 50

INSTALLATION SHAPE

O Open

© [NEIE]
O Complex

AUTO PASSAGE HANDLING

@ Run Passage detection

3012-1254

3012-1255

3012-568
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6.9 Settings (Seaded)

See valik voimaldab teostada muudatusi robotniiduki
Uldistes seadistustes.

Settings (Seaded)

Profiles Teave ECO Spiral Time Language

(Profiilid) mode cutting & date
(ECO reziim) (Spiraalne (Kellaaeg &
16ikus) kuupaev)

On/Off Intensity
(Sees/valjas) (Intensiivsus)

(Keel)

Country Kalibreerimine Reset all
(Riik) user settings
(Lahtesta koik
kasutajaseaded)

Cutting height Guide
calibration calibration

(Loikekdrguse  (Juhiku

kalibreerimine) kalibreerimine)

On/Off _
(Sees/valjas) Set time

Use Rename Save
(Kasuta) (Change name) (Salvesta)
(Muuda nimi)

Profiles (Profiilid)

Funktsiooniga Profiles (Profiilid) saab salvestada
erinevaid komplekte kasutajaseadistusi. See tahendab,
et seadistusi saab hdlpsalt salvestada ja taaskasutada,
kui naiteks robotniiduk voetakse kasutusele teises aias.
Salvestada saab kuni kolm erinevat profiili.

Seadistuste salvestamine profiili

*  Esmalt teostage niiduki juures seadistused, mida
soovite profiili salvestada.

Set date
(Maara kellaaeg) (Maéara
kuupaev)

» Markige Enable Profiles (Kasuta profiile) ja vajutage OK.

- Markige salvestatav profill, ligutage kursorit tiles- ja

allanoole klahvidega.
*  Vajutage OK.

» Markige Save (Salvesta) ja vajutage OK, seejarel

nooleklahv vasakule ja OK. Kdik kasutajaseadistused

on naud valitud profiili salvestatud.

»  Kui valitakse seadistusi, mis ei ole profiili salvestatud,

kuvatakse profiili nime kdrval siimbol *.
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Time format Date format
(Aja formaat)  (Kuupzeva
formaat)

PROFILES

%gFnable profiles
Profile A

Profile B
Profile C

PROFILE A

Select
Rename
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Profiili nime muutmine

Profiilide nimesid saab muuta, et hiljem oleks lihtsam
meeles pidada, millised seaded vastavasse profiili on
salvestatud.

*  Markige muudetav profiil.
* Vajutage OK.
» Valige Rename (Muuda nimi) ja vajutage OK.

»  Liigutage kursorit nooleklahvidega. Tahe valimiseks
vajutage OK. Uue nime salvestamiseks vajutage BACK.

*  Profiilide nimed kuvatakse menuus Settings—Profiles
(Seaded—Profiilid). Valitud profiili nimi on nahtav ka
avalehel.

Profiili kasutamine

Profiili aktiveerimiseks ja kasutamiseks, ning seelabi
salvestatud seadistuste kasutamiseks, tuleb toimida
jargmiselt.

» Markige aktiveeritav profiil.
* Vajutage OK.
» Markige Use (Kasuta) ja vajutage OK.

Robotniiduk kasutab niiid profiili salvestatud seadistusi.

Uks Automower® mitmele aiale

Profiilidesse salvestatakse kordumatu Ghendus niiduki ja
laadimisjaama vahel. See véimaldab Uhe robotniidukiga
Uhendada kuni kolm erinevat laadimisjaama.

Uue laadimisjaama Uhendamiseks robotniidukiga tehke
jargmist.

* Esmalt salvestage profiil, mida kasutatakse algse
laadimisjaamaga.

* Seejarel seadke niiduk uude laadimisjaama, mis
niidukiga Uhendatakse.

* Markige New loop signal (Uus ringisignaal), Vt 6.5
Security (Turvalisus) Ik 46

« Salvestage uue laadimisjaama profiil.

Robotniiduki kasutamiseks algse laadimisjaamaga tuleb
valida esimene profiil. Robotniiduki kasutamiseks uue
laadimisjaamaga tuleb valida selle jaama profiil.

Optimaalse funktsioneerimise tagamiseks tuleks GPS-i abil
likumine koigi tdiendavate paigaldiste puhul valja lUlitada ja
kasutada seda ainult pdhipaigaldises. GPS-i abil likumise
valjalilitamiseks Vt 6.8 Installation (Paigaldus) Ik 50.

Name: NEW
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PROFILE A

Select
Rename
Save

3012-576
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About (Teave)

Menuu ,About” (Teave) kuvab teavet robotniiduki mudeli,
seerianumbri ja erinevate tarkvarade kohta.

ECO

See funktsioon lulitab piirderingi, juhtkaablite ja
laadimisjaama ringisignaali automaatselt valja, kui
robotniiduk ei niida, nt kui niiduk teostab laadimist voi ei
niida taimeri seadistuste tottu.

Reziim ECO sobib kasutamiseks, kui laheduses on muid
juhtmevabasid seadmeid, mida robotniiduk hairib, nt
teatud kuuldeseadmed voi garaaziuksed.

Kui ECO-reziim lulitab ringisignaali valja, hakkab
laadimisjaamal olev margutuli roheliselt vilkuma. Kui
margutuli vilgub roheliselt, saab robotniidukit kaivitada
ainult laadimisjaamas, mitte sellest valjaspool paiknevas
téopiirkonnas.

ECO-reziimis on vaga oluline vajutada enne robotniiduki
laadimisjaamast eemaldamist alati nuppu STOP. Muul
viisil ei ole voimalik robotniidukit ECO-reZiimis kaivitada.
Kui robotniiduk eemaldatakse kogemata ilma eelnevalt
nuppu STOP vajutamata, tuleb niiduk asetada tagasi
laadimisjaama ja vajutada nuppu STOP. Alles seejarel
saab robotniiduki téopiirkonnas kaivitada.

TAHTIS TEAVE

Enne robotniiduki laadimisjaamast eemal-
damist vajutage alati nuppu STOP. Vasta-
sel juhul ei kdivitu ECO-reziimis robotnii-
duk toopiirkonnas.

ECO-reziimi sisselllitamiseks valige Run ECO mode
(Kéivita ECO-reziim) ja vajutage OK.

Spiral cutting (Spiraalne 16ikus)

Kui robotniiduk liigub alasse, kus andurid tuvastavad
keskmisest pikema rohu, voib robotniiduk liikumismustrit
muuta. Sel juhul v8ib niiduk pikema rohuga ala kiiremaks
Idikamiseks niita spiraalmustriga.
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Spiral cutting (Spiraalne 16ikus)

Spiraalse I6ikamise sisselllitamiseks valige tUlesnoole
klahvi abil On (Sees).

Intensity (Intensiivsus)

Tundlikkuse astet saab reguleerida, maarates, kui palju
pikem keskmisest peab rohi olema spiraalldikamise
alustamiseks.

Madal tundlikkus tahendab, et spiraalldikamist teostatakse
harvemini. Korge tundlikkus tahendab, et spiraalldikamist
teostatakse sagedamini.

Time & Date (Kellaaeg & kuupaev)

See funktsioon véimaldab maarata robotniiduki kellaaja ja
ndutava kellaaja vormingu.

Time (Maara kellaaeg)
Sisestage dige aeg ja vajutage valjumiseks OK.

Time format (Aja formaat)

Liigutage kursor sobivale kellaaja vormingule: 12h/24h
Valjumiseks vajutage OK.

Date (Maara kuupaev)
Sisestage praegune kuupaev ja vajutage valjumiseks OK.

Date format (Kuupaeva formaat)

Liigutage kursor sobivale kuupaeva vormingule:
YYYY-MM-DD (aasta-kuu-paev)

MM-DD-YYYY (kuu-paev-aasta)

DD-MM-YYYY (paev-kuu-aasta)

Valjumiseks vajutage OK.

Language (Keel)
Selle funktsiooni abil saate maarata menutde keele.

Liigutage kursor soovitud keelele ja vajutage OK.

Country (Riik)

Selle funktsiooni abil saate valida, millises riigis
robotniiduk tootab.

Liigutage kursor soovitud riigile ja vajutage OK.

Calibration (Kalibreerimine)

Cutting height calibration
(Loikekorguse kalibreerimine)

Harvadel juhtudel vdib osutuda vajalikuks |16ikekdrguse
kalibreerimine. Seda tuleks teha ainult siis, kui robotniiduk
seda ise nduab vdi kui seda soovitab edasimudja.
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Loikekdrguse reguleerimine teostatakse seejarel
automaatselt miinimum- ja maksimumkargusele ning
tagasi valitud I6ikekdrgusele.

1. Valige Cutting height calibration (L6ikekbrguse
kalibreerimine) ja vajutage OK.

2. Oodake, kuni ilmub kalibreerimise I16petamise teade.

Guide calibration (Calibration of guide wire)
(Juhiku kalibreerimine)

Harvadel juhtudel vdib osutuda vajalikuks juhtkaabli
kalibreerimine. Seda tuleks teha ainult siis, kui robotniiduk
seda ise nduab voi kui seda soovitab edasimudja.

1. Parkige robotniiduk laadimisjaama.

2. Valige Guide calibration (Juhiku kalibreerimine) ja
vajutage OK.

3. Robotniiduk tagurdab laadimisjaamast valja ja
teostab juhtkaabli kohal kalibreerimistoimingu,
asudes seejarel niitma.

Reset all user settings (Lahtesta koik
kasutajaseaded)

See funktsioon vdimaldab I&htestada robotniiduki tagasi
tehases maaratud vaikeseadistustele.

Lahtestatakse jargmised seadistused.
* Taimer
* Muru katvus
« Turvalisustase
+ ECO-reziim
+ Teated
* llmataimer
Jargmisi seadistusi ei muudeta.
* PIN-kood
* Ringisignaal
+ Keel
*  Kuupéev ja kellaaeg

1. Valige meniiist Reset all user settings (Lahtesta
kobik kasutajaseaded) ja vajutage OK.

2. Kinnitamiseks vajutage OK.
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6.10 Accessories (Lisavarustus)

Selles menuus asuvad niidukile paigaldatud lisavarustuse
seadistused.

Headlight (Esituli)

Seda funktsiooni kasutatakse esitulega seotud
seadistuste tegemiseks. Esituld saab lisavarustusena
paigaldada ainult mudelile Automower® 330X.

Schedule (Ajakava)

Alammentits Schedule (Ajakava) saab valida esitulede
sisselllitamise aja. Valikuteks on: Always ON (Alati
SEES), Only Evening (Ainult 6htuti), Evening & night
(Ontul & d6sel) voi Always OFF (Alati VALJAS).

Jargmistel aegadel lUlitatakse esituled sisse ja valja
erinevate ajakava suvandite jargi.

Sisselulitatud Valjaltlitatud

Ainult dhtul Paikeseloojangul | Keskool

Onhtul ja 6dsel Paikeseloojangul | Paikesetbusul

Luminosity (Heledus)

Alammentus Luminosity (Heledus) saab valida esitulede
intensiivsuse taseme. Valikuteks on High (Korge) ja Low
(Madal).

Flashes when fault (Vilgub vea korral)

Kui seadistus Flashes when fault (Vilgub vea korral) on
sisse lulitatud, hakkavad robotniiduki esituled vilkuma, kui
niiduk vea tottu peatub.

Mower house (Niiduki kate)
See funktsioon hdolmab niiduki katte seadistusi.

Avoid collisions with mower house (Valdi pérkumist
niiduki kattega)

Selle suvandi valimisel vaheneb niiduki ja katte kulumine,
kuid tagajarjeks voib olla ka rohkem Idikamata rohtu
laadimisjaama Umbruses.

00
00

Accessories (Lisavarustus)

Headlight (Esituli) Mower house
| (Niiduki kate)

Avoid collisions
with mower house
(Véldi pérkumist
niiduki kattega)

Schedule Luminosity Flashes when fault
(Ajakava) (Heledus) (Vilgub vea korral)

HEADLIGHT

Luminosity
Flashes when fault

3012-571

MOWER HOUSE
=4 Avoid collisions with mower house

3012-578
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7 Aia naited

- Paigaldamise soovitused ja
seadistused

Robotniiduki seadistuste ja juhtkaabli paiknemise
kohandamine vastavalt aia kujule hélbustab robotniiduki
sagedast jbudmist aia kdigisse osadesse ja seelabi
ideaalse niitmistulemuse saavutamist.

Erinevad aiad voivad vajada erinevaid seadistusi.
Jargnevatel lehtedel on toodud rida naiteid aedadest koos
paigaldamise soovituste ja seadistustega.

Lisateavet erinevate seadistuste kohta vt 6 Mendiii
funktsioonid Ik 40.

Paigaldamisel saate abi ka veebisaidilt www.automower.com.

TAHTIS TEAVE

Robotniiduki vaikeseade on valitud
selleks, et see toimiks voimalikult
paljudes erinevates aedades.
Seadistusi tuleb reguleerida vaid eriliste
paigaldustingimuste korral.

Jargmistes aianaidetes kasutatavad soovituslikud
taimeri seadistused kehtivad mudelile Automower® 320.
Automower® 330X tddaega saab lihendada kuni
kolmandiku vorra, kuna Automower® 330X paistab
silma suure jéudluse poolest. Kui naiteks alltoodud

aia naites soovitatakse td6tada 6 paeva nadalas,

vdib Automower® 330X puhul valida té6ajaks hoopis

4 paeva nadalas.
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Paigaldamise soovitused ja seadistused

Ala

Timer (Taimer)

150 m=. Lage ja tasane piirkond.

08:00-12:00
Esmaspaev, kolmapaeyv, reede

Lawn coverage Tehaseseade

(Muru katvus)

Find charging Tehaseseade

station (Leia

laadimisjaam)

Markused Kuna té6piirkond jaab oluliselt alla
robotniiduki maksimumvadimsuse,
tuleks muru trambitud ilme
valtimiseks kasutada taimerit.
Kuna piirkond on avatud ja lihtne,
puudub juhtkaabli paigaldamise
vajadus.

Ala 500 m2. Mitu saart ja 35% kallak.

Timer (Taimer)

Lawn coverage
(Muru katvus)

Find charging
station (Leia
laadimisjaam)

Markused

08:00-16:00

Esmaspaey, teisipaev, neljapaey,
reede, laupaev

Tehaseseade

Tehaseseade

Paigaldage juhtkaabel jarsust
kallakust alla jooksma.

3012-979

3012-977
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Ala

Timer (Taimer)

Lawn coverage
(Muru katvus)

Find charging
station (Leia
laadimisjaam)

Markused

800 mz. L-kujuline aed, kus
laadimisjaam asub kitsas kohas.
Sisaldab mitut saart.

08:00-20:00

Esmaspaey, teisipaev, neljapaev,
reede, laupaev

Automower® 320:
Juhik 1 Proportion 60% (Suhe 60%)

Automower® 330X: Tehaseseade

Tehaseseade

Juhiku 1 seadistus Proportion (Suhe)
tuleb méarata vaartusena, mis vastab
todpiirkonna suurimale osale, kuna
laadimisjaamast valjuv ja juhtkaablile
jargnev robotniiduk jéuab hdlpsalt
suurema osani tdopiirkonnast.
Automower® 330X puhul voib
kasutada tehaseseadet, kuna
suvand GPS assisted navigation
(GPS abil likumine) teostab vajaliku
seadistamise automaatselt.

Ala

Timer (Taimer)

Lawn coverage
(Muru katvus)

Find charging
station (Leia
laadimisjaam)

Markused

1000 mz. U-kujuline aed, mida
thendab kitsas kaik.

08:00-22:00
Esmaspaevast laupaevani

Automower® 320:
Juhik 1 Proportion 40% (Suhe 40%)
Automower® 330X: Tehaseseade

Tehaseseade

Juhtkaabel tuleb paigaldada piki kitsast
kaiku, mis tagab, et robotniiduk suudab
hdlpsalt leida td6piirkonna vasakpoolse
osa. Proportion 40% (Suhe 40%)
valitakse, kuna vasakpoolne piirkond
moodustab kogupiirkonnast peaaegu
poole.

Automower® 330X puhul vdib
kasutada tehaseseadet, kuna suvand
GPS assisted navigation (GPS abil
likumine) teostab vajaliku seadistamise
automaatselt.
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Ala

Timer (Taimer)

Lawn coverage
(Muru katvus)

800 m2. Aslimmeetriline t66piirkond
koos kitsa kaigu ja mitme saarega.

08:00-20:00

Esmaspaey, teisipaev, neljapaev,
reede, laupaev

Automower® 320: Area 1 Guide 1
Proportion 30% (Ala 1 Juhik 1 Suhe
30%)

Automower® 330X: tehaseseade

Find charging Tehaseseade

station (Leia

laadimisjaam)

Markused Juhtkaabel tuleb paigaldada piki
kitsast kaiku, mis tagab, et robotniiduk
suudab hdlpsalt leida laadimisjaama
tddpiirkonna paremalt poolt. Kuna
parempoolne ala on t66piirkonnast vaid
véike osa, vdib kasutada suvandi Lawn
coverage (Muru katvus) tehaseseadeid.

Ala 800 m?. Kolm kitsaste labikaikudega
thendatud piirkonda.

Timer (Taimer) 08:00-20:00

Lawn coverage
(Muru katvus)

Find charging
station (Leia
laadimisjaam)

Markused

Esmaspaey, teisipaev, neljapaev,
reede, laupaev

Automower® 320:

Area 1 Guide 1 Proportion 25%
(Ala 1 Juhik 1 Suhe 25%)

Area 2 Guide 1 Proportion 25%
(Ala 2 Juhik 1 Suhe 25%)

Automower® 330X: Tehaseseade

Tehaseseade

Kuna t66piirkond hdlmab mitu kitsaste
vahekaikudega Uhendatud piirkonda,
tuleb kogu tédpiirkonna Uhtlase
niitmistulemuse saavutamiseks
kasutada seadistust Lawn coverage
(Muru katvus).

Automower® 330X puhul voib
kasutada tehaseseadet, kuna suvand
GPS assisted navigation (GPS abil
likumine) teostab vajaliku seadistamise
automaatselt.

e — -
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Ala

Timer (Taimer)

MARKUS! See naide kehtib ainult
mudeli Automower® 330X puhul.

1000 m?2. Kolm piirkonda, millest
kaks vaiksemat piirkonda

on kitsaste vahekaikudega
Uhendatud Uhe suuremaga.

08:00-22:00
Esmaspéaevast laupaevani

&

Lawn coverage Tehaseseade

(Muru katvus)

Find charging Tehaseseade

station (Leia

laadimisjaam)

Markused Kuna paigaldis vajab 2 juhtkaablit,
ei sobi see toopiirkond mudelile
Automower® 320.

Ala 500 m? + 100 m? teises
téopiirkonnas.

Timer (Taimer) 08:00-16:00

Lawn coverage
(Muru katvus)

Find charging
station (Leia
laadimisjaam)

Markused

Esmaspaey, teisipaev, neljapaey,
reede, laupaev

Tehaseseade

Tehaseseade

Teist toopiirkonda niidetakse
reziimis Secondary area
(Teisene niiduala) kolmapaeviti ja
puhapaeviti.

Kuna piirkond on avatud ja lihtne,
puudub juhtkaabli paigaldamise
vajadus.

—_———eeee— e —
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8 Hooldus

Parema t6o6kindluse ja pikema kasutusea tagamiseks
kontrollige ja puhastage robotniidukit regulaarselt ja
vajaduse korral vahetage valja kulunud osad. Vt 8.4
Puhastamine Ik 73: lisateave puhastamise kohta.

Robotniiduki kasutamise alguses tuleks Idiketera ketas
ja terad kord nadalas Ule vaadata. Kui kulumine on sel
perioodil olnud vaike, vdib Ulevaatuse valpa pikendada.

Loiketera ketta vaba pdorlemine on vaga oluline. Loiketerade
servad ei tohi olla kahjustatud. Lbiketerade kasutusiga on
aarmiselt varieeruv ning soltub naiteks jargnevast.

+ Toobaeg ja toéopiirkonna suurus.
*  Rohu tuup.
*  Pinnase tuup.

+ Kas toopiirkonnas asub esemeid nagu kabid, tuulega
alla pudenevad oksad, manguasjad, téoriistad, kivid,
juured jms.

Tavaline kasutusaeg on 2 kuni 6 nadalat, kui t66piirkond on
Ule 1500 mz; vaiksema tdopiirkonna puhul on kasutusaeg
pikem. Vt 8.7 Terad Ik 75: teave |6iketerade vahetamise
kohta.

TAHTIS TEAVE

Niiride I6iketeradega to6tades on niitmis-
tulemus halvem. Rohtu ei Idigata puhtalt ja
kulub rohkem energiat, mille tagajarjel ei
suuda robotniiduk niita vajaliku suurusega
pinda.
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8.1 Hoiundamine talvel

Robotniiduk

Robotniiduk tuleb enne talveks arapanekut korralikult
puhastada. Vt 8.4 Puhastamine Ik 73.

Aku parema talitluse ja pikema td6ea tagamiseks on
ulimalt oluline, et robotniiduki aku on enne talveks
hoiundamist taielikult laetud. Asetage avatud luugiga
robotniiduk seniks laadimisjaama, kuni ekraanil paistev
akuikoon naitab, et aku on taielikult laetud. Seejarel
Ilkake peallliti asendisse 0.

TAHTIS TEAVE

Enne talveks hoiundamist tuleb aku taieli-
kult tiis laadida. Kui aku pole taielikult lae-
tud, voib see kahjustada saada ning aku
teatud osad voivad kasutuks muutuda.

Kontrollige kuluvate osade, nt terade ja esirataste laagrite
seisukorda. Vajaduse korral vahetage, et robotniiduk
oleks enne jargmist hooaega heas seisukorras.

Hoidke robotniidukit kuivas ruumis, mille temperatuur ei
lange alla nulli. Saadaval on spetsiaalne Automower®
robotniidukitele ja laadimisjaamadele mdeldud seinaklamber.
Seinaklamber on hea vahend niiduki hoiundamiseks talvel.
Lisateabe saamiseks p66rduge edasimiija poole.

Laadimisjaam

Laadimisjaama ja trafot hoiundage siseruumides.
Piirderingi ja juhtkaabli vbib maasse jatta. Kaabliotsi
tuleb niiskuse eest kaitsta, Uihendades need naiteks
originaalmuhviga vdi asetades maardeainega taidetud
anumasse.

Kui laadimisjaama pole véimalik siseruumis hoiundada,
peab see olema kogu talve vooluvorgu, piirdekaabli ja
juhtkaabliga Ghendatud.

8.2 Talvine hooldus

Enne robotniiduki talveks hoiundamist viige see
hooldusttdde tegemiseks edasimuilja katte. Korraparane
talvine hooldus on heaks mooduseks hoida robotniiduk
pika aja valtel pusivalt heas seisukorras ja luua parimad
tingimused uue hooaja alustamiseks iima tarbetute
katkestusteta.
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Hooldustddd sisaldavad tavaliselt jargmist.

+  Korpuse, raami, Idiketera ketta ja kdigi teiste liikuvate
osade pbhjalik puhastamine.

* Niiduki funktsioonide ja osade testimine.

*  Kulutarvikute, nt terade ja laagrite, kontrollimine ja
vajaduse korral vahetamine.

* Niiduki aku mahutavuse kontrollimine ning vajaduse
korral selle valjavahetamise soovitamine.

Vajaduse korral vdib edasimiija uuendada robotniiduki
tarkvara, millega vdivad kaasneda uued lisafunktsioonid.

8.3 Parast talvist hoiundamist

Kontrollige, kas robotniiduk, kontaktribad voi
laadimiskontaktid vajavad enne kasutamist puhastamist. Kui
laadimis- voi kontaktribad paistavad pdlenud vdi maardunud,
kasutage nende puhastamiseks peent liivapaberit.
Veenduge, et robotniiduki kellaaeg ja kuupaev on diged.

8.4 Puhastamine

Robotniiduki puhtana hoidmine on tahtis. Kui robotniidukile
on kogunenud palju rohtu, on niidukil raskem kallakutest
Ules liikuda, jdudlus nérgeneb ja kulumine suureneb.
Soovitatav on kasutada puhastamiseks pehmet harja.

3012-271

TAHTIS TEAVE

Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki
puhastamiseks kdrgsurvepesurit voi
voolavat vett. Arge kunagi kasutage
puhastamiseks lahusteid.

3012-1060

Raam ja lIoiketera ketas
1. Seadke pealiiliti asendisse 0.

Kasutage kaitsekindaid.

3012-272

2
3. Asetage robotniiduk kuilili.
4

Puhastage |6iketera ketas ja raam naiteks
ndéudepesuharja abil.

Samal ajal veenduge, et liugplaat pdorleb I6iketera
ketta suhtes vabalt.

Kui pikad rohukdrred voi muud objektid tungivad seadme
sisse, voivad need takistada I6iketera ketta liikumist. Isegi
ndrk pidurdusmdju suurendab energiakulu ja pikendab
niitmisaega ning halvimal juhul takistab robotniidukil suure
muruplatsi taielikku niitmist. Péhjalikumaks puhastamiseks
tuleb ldiketera ketas eemaldada. Vajaduse korral pdérduge
edasimuuja poole.

3012-1067
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Raam

Puhastage raami allosa. Kasutage harja voi niisket riidelappi.

Rattad

Puhastage esiratta ja tagarataste imbrus, samuti esiratta
klamber.

Korpus

Kasutage korpuse puhastamiseks niisket pehmet kasna voi
riildelappi. Kui korpus on vaga maardunud, voib vajalikuks
osutuda ka seebivee vdi pesuvedeliku kasutamine.

Laadimisjaam

Puhastage laadimisjaama regulaarselt rohust, lehtedest,
okstest ja muudest esemetest, mis vdivad dokkimist segada.

8.5 Transport ja teisaldamine

Kinnitage masin transportimise ajaks. On oluline, et
robotniiduk oleks transportimise ajal liikumatu (nt Ghelt
muruplatsilt teisele viimise ajal).

Sisalduvatele liitium-ioonakudele kehtivad ohtlike
kaupade veonduded.

Kommertstranspordi korral, nt kui seda teeb kolmas
osapool voi ekspediitor, tuleb jargida pakendamise

ja margistamise erindudeid.

Transporditava eseme ettevalmistamisel tuleb
konsulteerida ohtlike materjalide asjatundjaga.

Lisaks jargige ka riiklikke eeskirju, mis voivad olla
Uksikasjalikumad.

Kleepige voi katke lahtised kontaktid kinni ja pakkige aku
nii, et see pusib pakendis liikumatuna.

8.6 Aikese ajal

Et vahendada robotniiduki ja laadimisjaama
elektrikomponentide kahjustamise ohtu, soovitame
aikeseohu korral lahti votta kdik laadimisjaama
Uhendused (toide, piirdekaabel ja juhtkaablid).

1. Veenduge, et kaablid oleks margistatud
kaasasolevate margistega, et lihtsustada uuesti
Uhendamist. Laadimisjaama Uhenduspunktid on
tahistatud: AR, AL, G1, G2.

Uhendage lahti kdik kaablid.

3. Uhenduspunktide kaitsmiseks vihma eest sulgege
laadimisjaama kate.

4. Kui aikeseoht on mé6dunud, ihendage uuesti
koik kaablid. Vaga oluline on iga kaabli
Uhendamine tapselt digesse kohta.
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8.7 Terad

HOIATUS
A Vahetamisel paigaldage alati ainult

originaalsed l6iketerad ja kruvid.
Ainult I6iketerade vahetamine ja
vanade kruvide edasi kasutamine
voib pohjustada kruvide kulumist
niitmise kdigus. Selle tagajarjel
voivad l6iketerad niiduki korpuse alt
vilja paiskuda ja pohjustada raskeid
kehavigastusi.

Robotniidukil on kolm Idiketera, mis on kinnitatud |oiketera
ketta kulge. Koik kolm Idiketera ja nende kinnituskruvid
tuleb tasakaalustatud I6ikesUsteemi tagamiseks

véalja vahetada samaaegselt.

Lisatarvikute seast saab valida mitme eri tiUpi ja
erinevate omadustega Idiketera vahel. Kasutage
Uksnes Husqvarna AB heakskiidetud Idiketeri. Lisateabe
saamiseks votke Uhendust edasimidjaga.

Loiketera vahetamiseks tehke jargmist.
1. Seadke pealliliti asendisse 0.
2. Kasutage kaitsekindaid.

3. Keerake robotniiduk kummuli.

4. Podorake liugplaati nii, et selle avad oleksid
kohakuti I16iketera kruviga.

5. Eemaldage kruvi. Kasutage lame- véi ristpea
kruvikeerajat.

Eemaldage tera ja kruvi.

7. Kruvige paika uus tera ja uus kruvi.

8.8 Aku

Aku on hooldusvaba, kuid 2 kuni 4 aasta pikkuse piiratud
tébeaga.

Aku tdoiga soltub hooaja pikkusest ja sellest, mitu
tundi robotniidukit pdevas kasutatakse. Pikk hooaeg ja
igapaevased pikad t66tunnid tdhendavad seda, et akut
tuleb tihemini vahetada.

Aku vahetamiseks votke Uhendust oma edasimitjaga.

3012-1060

3012-272

3012-1207
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9 Torkeotsing

Selles peatiikis on loetletud erinevad teated, mis voidakse rikke korral kuvada niiduki ekraanile. Iga teate juures on
vélja toodud ka véimalik pdhjus ja tegutsemisjuhis.

Selles peatuikis kirjeldatakse Uhtlasi teatud simptomeid, millest [&ahtuda, kui robotniiduk ootusparaselt ei td6ta.

Lisasoovitusi selle kohta, kuidas rikke vdi simptomite korral toimida, leiate veebisaidilt www.automower.com.

9.1 Veateated

Allpool on loetletud erinevad veateated, mis vbidakse kuvada robotniiduki ekraanile. Kui sama teade ilmub sageli,
pdoérduge edasimiilja poole.

Teade Pohjus Toiming
Wheel motor blocked, | Rohi vdi mdni muu ese on mahkunud | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi voi
left (Vasak rattamootor | Umber veoratta. muu ese.
blok.)
Wheel motor Rohi vdi méni muu ese on mahkunud | Kontrollige veoratast ja eemaldage rohi voi
blocked, right (Parem Umber veoratta. muu ese.
rattamootor blok.)
Cutting motor blocked | Rohi vdi méni muu ese on mahkunud | Kontrollige I6iketera ketast ja eemaldage rohi
(Loikestisteem Umber IGiketera ketta. vdi muu ese.
blokeerunud

unud) Loiketera ketas asub veeloigus. Liigutage robotniidukit ja vdimalusel takistage

vee kogunemist tédpiirkonda.
Cutting height Rohi vdi méni muu ese on mahkunud | Kontrollige I16iketera ketast ja 166tsa
blocked (Lbikekbrgus Umber I6ikekdrguse regulaatori voi I6ikekdrguse regulaatori imber ning
blokeerunud) kogunenud Idiketera ketta ja raami eemaldage rohi vdi muu ese.
vahele.
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No loop signal
(Ringisignaali pole)

Trafo ei ole Uhendatud.

Kontrollige seinakontakti ithendust ning seda,
kas maallhiskaitse on aktiveerunud.

Madalpingekaabel on kahjustatud
vOi Uhendamata.

Veenduge, et madalpingekaabel on
kahjustamata. Samuti kontrollige, kas see on
korralikult GUhendatud laadimisjaama ja trafoga.

Piirdekaabel pole laadimisjaamaga
Uhendatud.

Veenduge, et piirdekaabli konnektorid on
korralikult laadimisjaama kilge paigaldatud.
Vit 3.5 Piirdekaabli ihendamine Ik 27.

Piirdekaabel on purunenud.

Leidke rikkekoht. Vt 9.5 Piirdekaabli
katkestuste otsimine Ik 83. Asendage ringi
kahjustatud osa uue piirdekaabliga ning
kasutage jatkamiseks originaalmuhvi.

ECO-reziim on sisse lUlitatud ja
robotniiduk on plldnud alustada
valjaspool laadimisjaama.

Asetage robotniiduk laadimisjaama, vajutage
nuppu Start ja sulgege luuk. Vt 6.9 Settings
(Seaded) Ik 60.

Piirdekaabel on imber saare
paigaldatud vales suunas.

Kontrollige, kas piirdekaabel on paigaldatud
vastavalt juhistele. Vt 3 Paigaldus Ik 15.

Robotniiduki ja laadimisjaama
vaheline Uhendus on katkenud.

Asetage robotniiduk laadimisjaama ja tekitage
uus ringisignaal. Vt 6.5 Security (Turvalisus) Ik 46.

Segavad metallobjektid
(aiad, terasarmatuur) véi maa-alused
kaablid lahedal.

Proovige piirdekaabel imber paigutada.

Trapped (Kinni jaadnud)

Robotniiduk on kuhugi kinni jaanud.

Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage
kinnijaamise pdhjus.

Robotniiduk on mitme takistuse taha
kinni jdanud.

Veenduge, et poleks takistusi, mis
raskendavad robotniiduki liikumist sellesse
kohta voi sealt tagasi.
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Outside working
area (Véljaspool

Piirdekaabli iUhendused
laadimisjaamaga risti.

Kontrollige, kas piirdekaabel on digesti
Uhendatud.

t66piirkond.

dopiirkonaa) Piirdekaabel on tddpiirkonna servale | Kontrollige, kas piirdekaabel on paigaldatud
liiga lahedal. vastavalt juhistele. Vt 3 Paigaldus Ik 15.
Tddpiirkonnas on piirderingi [ahedal Kontrollige, kas piirdekaabel on paigaldatud
liiga suur kallak. vastavalt juhistele. Vt 3 Paigaldus Ik 15.
Piirdekaabel on Umber saare Kontrollige, kas piirdekaabel on paigaldatud
paigaldatud vales suunas. vastavalt juhistele. Vt 3 Paigaldus Ik 15.
Segavad metallobjektid Proovige piirdekaabel imber paigutada.
(aiad, terasarmatuur) vo6i maa-alused
kaablid lahedal.
Robotniidukil on raske eristada Asetage robotniiduk laadimisjaama ja tekitage
signaali lahedalasuva paigaldise uus ringisignaal. Vt 6.5 Security (Turvalisus)
signaalist. Ik 46.

Wrong PIN code Sisestatud on vale PIN-kood. Sisestage dige PIN-kood. Kui PIN-kood

(Vale PIN kood) Lubatud on viis katset, seejarel ununes, votke Ghendust oma kohaliku
lukustatakse klahvistik viieks edasimuujaga.
minutiks.

Right wheel Robotniiduk on kuhugi kinni jaanud. Vabastage robotniiduk ja kdrvaldage veo

overloaded (Parem
ratas llekoormatud)

Left wheel overloaded

puudumise pdhjus. Kui selleks on marg rohi,
oodake enne robotniiduki kasutamist, kuni
muru on kuivanud.

(Vasak ratas

tilekoormatud)

No drive (Vedu puudub) | Robotniiduk on kuhugi kinni jdanud. Vabastage robotniiduk ja korvaldage veo
puudumise pdhjus. Kui selleks on marg rohi,
oodake enne robotniiduki kasutamist, kuni
muru on kuivanud.

Tdopiirkonnas esineb jarsk kallak. Maksimaalne lubatud kallak on 45%.
Jarsemad kallakud tuleks tédpiirkonnast
eraldada. Vt 3.4 Piirdekaablipaigaldaminelk 21.

Juhtkaabel pole kallakule nurga all Kui juhtkaabel kallakule paigaldada, peab

paigaldatud. see kallaku suhtes nurga alla jaéma. Vt 3.6
Juhtkaabli paigaldamine Ik 28.

Charging Laadimiskontaktide ja kontaktribade Asetage robotniiduk laadimisjaama ning

station blocked vaheline Uhendus vaib olla nérk veenduge, et laadimiskontaktid ja kontaktribad

(Laadimisjaam ning robotniiduk on teinud hulga on korralikult Ghendatud.

blokeeritud) laadimiskatseid.

Robotniidukit takistab voorkeha.

Eemaldage vddrkeha.

Stuck in charging
station (Takistatud

Robotniiduki teel on takistus, mis
ei lase niidukil laadimisjaamast

Eemaldage vddrkeha.

laadimisjaamas) lahkuda.
Upside down Robotniiduk on liiga suurel kallakul Keerake robotniiduk diget pidi.
(Tagurpidi) voi kummuli keeratud.
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Robotniiduk on lulitatud téoreziimile
Secondary area (Teisene niiduala).

Needs manual
charging (Vajab kéasitsi

Asetage robotniiduk laadimisjaama. See on
normaalne, midagi ei ole vaja teha.

laadimist)

Next start hh:mm Taimeri seadistus ei lase robotniidukil | Muutke taimeri seadistusi. Vt 6.3 Timer
(Jargmine kéivitus t60d alustada. (Taimer) Ik 42.

tt:mm)

Robotniiduki kellaaeg on vale. Seadistage kellaaeg. Vt Kellaaeg ja kuupaev,

Ik 63.

9.2 Teabesonumid

Allpool on loetletud erinevad teabesdnumid, mis vdidakse kuvada robotniiduki ekraanile. Kui sama sénumit kuvatakse
sageli, soovitame pddrduda edasimuuja poole. Kontrollige, kas paigaldamine on teostatud vastavalt kasutusjuhendiile.
Seejarel podrduge kohaliku edasimija poole.

Teade

P&hjus

Toiming

Low battery (Aku tiihi)

Robotniiduk ei suuda laadimisjaama
leida.

Veenduge, et laadimisjaam ja juhtkaabel on
paigaldatud vastavalt juhistele. Vt 3 Paigaldus Ik 15.

Juhtkaabel on katki voi pole
Uhendatud.

Leidke rikkekoht ja parandage.

Aku on vananenud.

Aku testimiseks ja véimalikuks vahetamiseks
pdoérduge edasimuija poole.

Laadimisjaama antenn on kahjustatud.

Kontrollige, kas laadimisjaama margutuli vilgub
punaselt. Vt 9.3 Laadimisjaama mérgutuli Ik 80.

Settings restored

Kinnitus, et toiming Reset all

See on normaalne. Midagi ei ole vaja teha.

(Seaded taastatud) user settings (Léhtesta kbik
kasutajaseaded) on teostatud.
Limited cutting height | Ldikekdrguse regulaatori maksimum- | Veenduge, et kogunenud rohi vdi muud esemed ei

range (Piiratud
I6ikekbrguste valik)

ja miinimumasend on piiratud.

takista loiketera ketta liikumist tles voi alla.

Teostage I6ikekdrguse kalibreerimine menlls
Settings > Cutting height (Seaded > Ldikekorgus).

Kui teade ilmub sageli, p66rduge edasimudja poole.

Unexpected cutting
height adj (Ootamatu
I6ikekbérguse sead.)

Ldikekdrguse regulaatorit on
muudetud ilma robotniiduki vastava

Teostage I6ikekdrguse kalibreerimine menuuls
Settings > Cutting height (Seaded > Lbikekbrgus).

noudeta.

Kui teade ilmub sageli, p66rduge edasimtiija poole.

Guide 1 not found
(Juhik 1 ei leia)
Guide 2 not found
(Juhik 2 ei leia)

Juhtkaabel ei ole laadimisjaamaga
Uhendatud.

Veenduge, et juhtkaabli konnektor on
laadimisjaamaga korralikult Ghendatud. Vt 3.6
Juhtkaabli paigaldamine Ik 28.

Juhtkaabel purunenud.

Leidke rikkekoht. Asendage juhtkaabli kahjustatud
osa uue juhtkaabliga ning kasutage jatkamiseks
originaalmuhvi.

Juhtkaabel ei ole piirderingiga
Uhendatud.

Kontrollige, kas juhtkaabel on piirderingiga korralikult
Uhendatud. Vt 3.6 Juhtkaabli paigaldamine Ik 28.
Jatkake originaalmuhvi abil.
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Teade

Pohjus

Toiming

GPS navigation
problem (GPS
navigeerimise viga)

Probleem GPS-i abil likumise
seadmetega.

Kui teade ilmub sageli, p66rduge edasimitja poole.

Weak GPS signal
(Nérk GPS signaal)

Ei kehti Automower® 320 puhul.
Praeguses toopiirkonnas on GPS-i
signaal nork. GPS-i abil likumist ei
saa kasutada.

Kui teade ilmub sageli, lUlitage GPS-i abil liikumise
funktsioon valja ja kasutage selle asemel kasitsi
seadistust Lawn coverage (Muru katvus). Vt 6.8
Installation (Paigaldus) Ik 50.

Guide calibration failed
(Juhiku kalibreerimine
nurjus)

Robotniidukil ei énnestunud juhtkaablit
kalibreerida.

Kontrollige, kas juhtkaablid on paigaldatud
vastavalt juhistele. Vt 3.6 Juhtkaabli paigaldamine
Ik 28

Guide calibration

Robotniidukil dnnestus juhtkaabli

Midagi ei ole vaja teha

accomplished (Juhik kalibreerimine.

on kalibreeritud)

Difficult finding home Robotniiduk on jargnenud Paigaldus on tehtud valesti.

(Raskusi jaama piirdekaablile mitu ringi, kuid ei leia — - —

leidmisega) laadimisjaama. Piirdekaabli koridori laiuse seade on vale.

Niiduk kaivitati teisesel niidualal, kasutades
peamise niiduala seadistust.

9.3 Laadimisjaama margutuli

Taielikult toimiva paigalduse korral peab laadimisjaama margutuli olema pusivalt pdlev roheline tuli. Kui ilmub midagi
muud, jargige alltoodud térkeotsingu juhist.

Tdrkeotsingu korral saate abi ka veebisaidilt www.automower.com. Kui vajate térkeotsinguga endiselt abi, votke
Uhendust oma kohaliku edasimudjaga.

Tuli

Pohjus

Toiming

Pdsivalt pblev
roheline tuli

Head signaalid

Midagi ei ole vaja teha.

Vilkuv roheline tuli

Signaalid on head ja kaivitatud on
ECO-reziim

Midagi ei ole vaja teha. Lisateavet ECO-reziimi
kohta vt 6.9 Settings (Seaded) Ik 60.

Vilkuv sinine tuli

Piirdering pole laadimisjaamaga
uhendatud

Veenduge, et piirdekaabli konnektorid on
korralikult laadimisjaama kulge paigaldatud. V¢t 3.5
Piirdekaabli tihendamine Ik 27.

Piirderingi katkestus

Leidke rikkekoht. Asendage ringi kahjustatud osa
uue piirdekaabliga ja jatkake originaalmuhvi abil.

Vilkuv punane tuli

Laadimisjaama antenni katkestus

Vétke Uhendust kohaliku edasimidjaga.

Pdsivalt pblev
sinine tuli

Nork signaal, kuna piirdekaabel on liga
pikk. Maksimumpikkus on 800 meetrit.

Midagi pole vaja teha, kui niiduk to6tab
ootusparaselt.

Lihendage piirdekaablit, vdhendades
selleks td6opiirkonda vdi asendage saared
toketega, millega robotniiduk vdib kokku pdrgata.

Pusivalt pélev
punane tuli

Laadimisjaama trikkplaat on
kahjustatud

Voétke Uhendust kohaliku edasimudjaga.
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9.4 Sumptomid

Kui robotniiduk ei té6ta ootusparaselt, jargige alltoodud tdrkeotsingu juhist.

Veebisaidil www.automower.com on jaotis FAQ (Korduma kippuvad kiisimused, KKK), kust leiate pbhjalikud vastused
paljudele sageli esitatavatele kiisimustele. Kui te endiselt vea pdhjust ei leia, votke ihendust kohaliku edasimiijaga.

Siimptomid

Pohjus

Toiming

Robotniidukil on
laadimisjaamaga
dokkimisel raskusi

Laadimisjaam asub kallaku peal.

Paigaldage laadimisjaam taiesti tasasele pinnale.
Vt 3.2 Laadimisjaama paigaldamine Ik 16.

Piirdekaabel pole laadimisjaama
juures korralikult paigaldatud.

Kontrollige, kas laadimisjaam on paigaldatud
vastavalt juhistele. Vt 3.2 Laadimisjaama
paigaldamine Ik 16.

Ebaiihtlane
niitmistulemus

Robotniiduk td6étab liiga vahe tunde
paevas.

Suurendage tddaega. Vt 6.3 Timer (Taimer) Ik 42.

liImataimer tuvastab, et muru on niidetud rohkem
kui tegelikult. Tdstke ilmataimeri intensiivsuse
taset. Kui see ei aita, lllitage funktsioon Weather
timer (llma taimer) valja.

Toopiirkonna kuju tottu tuleb teha
kasitsi seadistused, et robotniiduk
leiaks tee kdigisse kaugetesse
piirkondadesse.

Kasutage robotniiduki suunamiseks Uhte voi
mitmesse kaugpiirkonda ka alammentitd
Lawn coverage > More (Muru katvus >
Rohkem). Vt 6.8 Installation (Paigaldus) Ik 50.

Toopiirkond on liiga suur.

Pludke téodpiirkonda piirata voi pikendage
todaega. Vt 6.3 Timer (Taimer) Ik 42.

Nurid I6iketerad.

Vahetage kdik I6iketerad ja kruvid, et pdorlevad
osad oleksid tasakaalus. Vt 8.7 Terad Ik 75.

Rohi on seatud I6ikekdrguse jaoks
liga korge.

Tdstke 16ikekdrgust ning alandage seda samm-
sammult.

Rohi koguneb Ibiketera ketta voi
mootori volli Gmber.

Veenduge, et I6iketera ketta liugplaat pddrieb
vabalt ja kergelt. Kui ei, kruvige I6iketera ketas
kiljest ja eemaldage rohujaéagid ja vddrkehad.
Vit 8.5 Transport ja teisaldamine Ik 74.

Robotniiduk téotab
valel ajal

Robotniiduki kell vajab seadistamist.

Seadistage oige kellaaeg. Vt 6.9 Settings
(Seaded) Ik 60.

Niitmise algus- ja I6puajad on valed.

Lahtestage niitmise algus- ja |dpuaegade
seadistused. Vt 6.3 Timer (Taimer) Ik 42.

Robotniiduk
vibreerib

Kahjustatud terad viivad
I6ikesusteemi tasakaalust valja.

Kontrollige terasid ja kruve ning vahetage need
vajaduse korral valja. Vt 8.7 Terad Ik 75.

Kui mitu tera asuvad samas asendis,
viib see |6ikesUsteemi tasakaalust valja.

Veenduge, et iga kruviga on kinnitatud vaid Uks tera.
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Robotniiduk liigub,
aga loiketera ketas ei
poorle

Robotniiduk jargneb juhtkaablile
vOi piirdekaablile

laadimisjaama suundudes voi sealt
valjudes.

See on normaalne, midagi ei ole vaja teha.

Robotniiduk otsib juhtkaablit voi
piirdekaablit ja aku laetuse tase on
vaga madal.

See on normaalne, midagi ei ole vaja teha.

Robotniiduki

kahe laadimise
vahele jaavad
tavalisest liihemad
niitmisperioodid

Rohujaagid voi voorkehad
blokeerivad |6iketera ketast.

Eemaldage ja puhastage |0iketera ketas. Vt 8.4
Puhastamine Ik 73.

Aku on vananenud.

Pddrduge kohaliku edasimudja poole.

Nii niitmis- kui
ka laadimisajad
on tavaparasest
liihemad

Aku on vananenud.

Pd6rduge kohaliku edasimidja poole.

Robotniiduk liigub
tihti ringiratast voi
spiraalselt

Spiraalldéikamine on robotniiduki
liikumise loomulik osa.

Reguleerige spiraalldikamise sagedust. Vajaduse
korral saab funktsiooni valja lulitada. V¢t 6.9
Settings (Seaded) Ik 60.

Robotniiduk pé6rab
umber ja pusib
vaiksel alal mitu
minutit

See on GPS-i abil navigeerimisega
Automower® 330X-i puhul
normaalne ning soodustab Uhtlast
niitmistulemust.

Midagi pole vaja teha.
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9.5 Piirdekaabli katkestuste otsimine

Piirdekaabli katkestuste péhjuseks on enamasti kogemata
pdhjustatud fudsilised kahjustused, nt vigastamine aias
labidaga kaevates. Piirkondades, kus maapind kilmub,
voivad kaablit vigastada ka teravad lilkkuvad kivid. Kaabel
voib katkeda ka liigse pingutamise téttu paigaldamisel.

Muru niitmine vaga madalaks kohe parast kaabli
paigaldamist voib kaabli isolatsiooni kahjustada. Teatud
isolatsioonikahjustused voivad pdhjustada haireid alles mitu
nadalat voi kuud hiljem. Selle valtimiseks tuleb esimesel
nadalal parast paigaldamist alati valida kdige suurem
niitmiskdrgus ning vahendada seda Uihe astme vorra iga
kahe nadala tagant, kuni jdutakse soovitud Idikekdrguseni.

Piirdekaabli vigane jatkamine vdib samuti pdhjustada
haireid esimestel nadalatel parast jatkukoha tekitamist.
Vigase jatkukoha pdhjuseks voib olla naiteks see, kui
originaalmuhvi ei surutud tangidega piisavalt kévasti kinni
vOi kui kasutati originaalmuhvist madalama kvaliteediga
muhvi. Enne térkeotsinguga jatkamist kontrollige koiki
teile teadaolevaid jatkukohti.

Kaabli katkestuskoha leidmiseks tuleb ringi seda
kaablildiku, kus katkestuskoht voib asuda, jark-jargult
poolitada, kuni alles jaab ainult vaga vaike 1ik.

Jargnev meetod ei toimi, kui sisse on lilitatud ECO-
reziim. Veenduge, et ECO-reziim on valja lulitatud. Vt 6.9
Settings (Seaded) Ik 60.

1. Veenduge, et laadimisjaama margutuli vilgub
siniselt, kuna see viitab piirderingi katkestusele.
Vt 9.3 Laadimisjaama mérgutuli Ik 80.

2. Veenduge, et piirdekaabli Ghendused
laadimisjaamaga on korralikult tehtud ja
kahjustamata. Kontrollige, kas laadimisjaama
margutuli vilgub endiselt siniselt.

3012-1066

3012-1206
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3. Vahetage laadimisjaamas juhtkaabli ja
piirdekaabli Uhendused.
a) Vahetage Uhendused AL ja G1.
Kui margutuli suttib pusivalt roheliselt, asub
katkestus piirdekaablis kusagil Uhenduse AL ning
selle punkti vahel, kus juhtkaabel piirdekaabliga
Uhendub (must jame joon joonisel).

3012-1208

b) Pange AL ja G1 tagasi algsesse asukohta.
Seejarel vahetage Uhendused AR ja G1.

Kui margutuli suttib pusivalt roheliselt, asub
katkestus piirdekaablis kusagil thenduse AR ning
selle punkti vahel, kus juhtkaabel piirdekaabliga
Uhendub (must jame joon joonisel).

3012-1209
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4. a) Eeldage, et margutuli sittib eespool kirjeldatud
testis a) pusivalt roheliselt. Seadistage kdik
Uhendused nii, nagu need algselt olid. Seejarel
tihendage lahti AR. Uhendage uus piirdekaabel
AR-iga. Uhendage uue piirdekaabli teine ots
kusagile paigaldise keskele.

Kui margutuli on roheline, asub katkestus ‘
kaablis kusagil thendamata otsa ja uue kaabli
Uhenduskoha vahel (must jame joon alltoodud I
joonisel).
&

3012-1210

Sellisel juhul viige uue kaabli Ghenduskoht
Uhendamata otsale lahemale (ligikaudu
kahtlusaluse kaablildigu keskkohta) ning
kontrollige uuesti, kas margutuli on roheline.

3018-053

Jatkake toimingut, kuni vilkuva sinise ja pusivalt
poleva rohelise tule vahele on jaanud vaid vaga
[Ghike kaablil6ik.

b) Kui margutuli on eespool kirjeldatud testis 3b)
pusivalt roheline, teostage analoogne test, kuid
Uhendage uus piirdekaabel hoopis AL-iga.

3018-054
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5. Kui katkestuskoht on leitud, tuleb kahjustatud
osa asendada uue kaabliga. Kui piirdekaablit on
voimalik lGhendada, vdib kahjustatud osa ara
I6igata. Kasutage alati originaalmuhve.

3018-055
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10 Tehnilised andmed

Andmed Automower® 320 Automower® 330X
Mo&dtmed

Pikkus 72 cm 72 cm

Laius 56 cm 56 cm

Kdrgus 31 cm 31 cm

Mass 11,8 kg 13,2 kg

Elektrististeem

Aku Spetsiaalne liitium-ioonaku, Spetsiaalne liitium-ioonaku,
18V /3,2Ah 18 V /6,4 Ah

Trafo 100-240V /28 V 100-240V /28 V

Madalpingekaabli pikkus 10m 10m

Keskmine energiatarve maksimaalse
kasutamise korral

30 kWh kuus to6piirkonnas
suurusega 2200 m?

43 kKWh kuus toopiirkonnas
suurusega 3200 m?

Laadimisvool Alalisvool, 2,1 A Alalisvool, 2,1 A
Keskmine laadimisaeg 50-70 minutit 50-70 minutit
Keskmine niitmisaeg 50—-70 minutit 130-170 minutit
Muraemissioon

Mobdetud miratase 56 dB(A) 56 dB(A)
Garanteeritud muratase 58 dB(A) 58 dB(A)

Niitmine

Loikeslisteem

Kolm p&ordteljega Idiketera

Kolm podrdteljega Idiketera

Loiketera mootori kiirus 2300 p/min 2300 p/min
Energiatarve niitmise ajal 30 W +/-20% 30 W +/-20%
Loikekdrgus 2-6cm 2-6cm
Niitmislaius 24 cm 24 cm
Kitsaim voimalik labikaik 60 cm 60 cm
Niiduala maksimaalne nurk 45% 45%
Piirdekaabli maksimaalne nurk 20% 20%
Piirdekaabli maksimaalne pikkus 800 m 800 m
Juhtkaabli maksimaalne pikkus 400 m 400 m

Tésjoudius

2200 m: +/-20%

3200 m2 +/-20%

IP klassifikatsioon

Robotniiduk IPX4 IPX4
Laadimisjaam IPX1 IPX1
Trafo IPX4 IPX4

Husqvarna Group AB ei garanteeri taielikku Ghilduvust robotniiduki ja teist tilpi traadita stisteemide vahel, milleks
voivad olla kaugjuhtimispuldid, raadiosaatjad, kuuldeseadmed, maa-alused elektrilised loomapiirded vms.
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11 Garantii tingimused

Husqvarna AB garanteerib selle toote funktsionaalsuse
kaheks aastaks (ostukuupaevast alates). Garantii katab
tdsised materjali- voi tootmisvead. Garantiiperioodi ajal
asendame teie toote vdi remondime selle tasuta, kui
taidetud on jargmised tingimused.

*  Robotniidukit ja laadimisjaama on kasutatud ainult
vastavalt kasutusjuhendis toodud juhistele.

* Kasutajad véi volitamata kolmandad isikud pole
Uritanud toodet iseseisvalt remontida.

Garantii alla mittekuuluvad vead on naiteks jargmised.

* Robotniiduki pdhja alt sisseimbunud vee pohjustatud
kahjustused. Selliste kahjustuste pdhjustajaks
on tavaliselt pesu- vai niisutussusteemid voi
toopiirkonnas olevad augud/lohud, kuhu koguneb
vihmavesi.

*  Kahjustused, mille péhjuseks on valgulodk.

e Aku valest hoiundamisest voi kasitsemisest
pdhjustatud kahjud.

«  Kahjustused, mis on tekkinud seetbttu, et pole
kasutatud Husqvarna AB originaalakut.

* Piirdekaabli kahjustused.

Loiketerasid kasitletakse kuluosadena ning neile garantii
ei laiene.

Robotniiduki rikke korral pédrduge tdiendavate juhiste
saamiseks edasimuija poole (vt markmelehte Ik 2). Otsige
oma toote ostutSekk ja seerianumber juba eelnevalt valja.
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12 Keskkonnateave

Husqgvarna robotniidukil voi selle pakendil asuv siimbol
tahistab seda, et antud tootest ei tohi vabaneda koos
olmeprulgiga. Selle asemelt tuleb toode toimetada
vastavasse jaatmekaitluskeskusesse, kus toimub toote
elektroonikakomponentide ja akude ringlussevott.

Akud asuvad robotniiduki raami sees. Akudele
ligipadsemiseks tuleb raam demonteerida. Eemaldamise
osas poorduge edasimiija poole.

Hoolitsedes toote eest digel viisil aitate vahendada
vbimalikke negatiivseid mojusid keskkonnale ja inimestele,
mis vdivad avalduda toote vale kaitlemise korral.

Lisateabe saamiseks toote ringlussevdtu kohta p6oérduge 3012-689
vastava kohaliku ametkonna, jaatmekaitlusettevotte voi
toote milnud kaupluse poole.

12.1 Aku eemaldamine ringlussevotuks

Aku eemaldamiseks robotniidukist jargige jargmisi samme.

Korpuse lahtivotmine

Korpus on kinnitatud raami kilge nelja
kiirkinnitusklambriga. Korpuse taielikuks eemaldamiseks
raami kuljest tuleb eemaldada korpuse laadimiskontakti
kulge Uhendatud laadimiskaabel.

1. Seadke pealiiliti asendisse 0.

2. Puhastage laadimiskaabli kaitserdnga tmbrus
niiduki esiosa all.

3020-110

3. Tdédmmake laadimiskaabli kummist kaitserdbngas
valja ja keerake pistmik ettevaatlikult lahti.

4. Eemaldage korpus raami kiljest, tdstes korpust
Ukshaaval nurkadest ning hoides raami paigal.

3020-109
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Raami lahtivotmine
1. Keerake lahti kdik 14 kruvi (Torx 20).

3020-111

2. Eemaldage garantiikleebis, mis asub
raamipoolte eralduskohas paremal pool.

3. Todstke raami lUlemise osa tagumine serv
ettevaatlikult Gles.

3020-112

4. Uhendage MMI-kaabel peamise triikkplaadi
klljest lahti ning eemaldage raami Glemine osa.

3020-113

Aku eemaldamine
1. Keerake lahti kolm kruvi (Torx 20), hoides ;@j
akukatet paigal. -

2. Uhendage aku juhtplaadi kiiljest lahti.

3. Avage akukate ja eemaldage aku.

3020-128
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13 EU vastavusdeklaratsioon

EU vastavusdeklaratsioon (kehtib ainult Euroopa mudelitele)

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, Rootsi, tel +46 3614 6500, kinnitab kdesolevaga ainuvastutusel, et robotniidukid
Husqvarna Automower® 320 ja Automower® 330X seerianumbritega alates 2014. aasta 40. nadalast ja edasi (aastaarv
ja nédal ning sellele jargnev seerianumber on selgelt mérgitud mudeli andmesildile) vastavad jargmise NOUKOGU
DIREKTIIVI nduetele.

+  Masinadirektiiv 2006/42/EU.
»  Elektriliste akutoitega robotniidukite erinduded IEC 60335-2-107:2012.
» Direktiiv ,teatavate ohtlike ainete kasutamise piiramise kohta” 2011/65/EL.

» Direktiiv ,valitingimustes kasutatavate seadmete mura kohta” 2000/14/EL.
Mura ja niitmislaiust puudutavad andmed leiate peatlkist ,Tehnilised andmed”. Registreeritud asutus 0404,
SMP Svensk Maskinprovning AB, Fyrisborgsgatan 3, SE-754 50, mis paikneb Rootsis Uppsalas, on esitanud
vastavushindamisega seonduva aruande, nagu on ndutud ndukogu 8. mai 2000. aasta murateemalise direktiivi
2000/14/EU VI lisas. Serdi number on 01/901/201.

+  Elektromagnetilise Ghilduvuse direktiiv 2004/108/EU koos kehtivate lisadega.
Rakendatud on jargmisi standardeid:

- 61000-6-3:2007/A1:2011 (emissioon)
- 61000-6-1:2007 (hairekindlus)
- EN 62233:2008 (elektromagnetvaljad)

Huskvarna, 28. september 2014

7 Cce

Tom Soberg, elektriliste Husqvarna robotniidukite uurimis- ja arendusosakonna juhataja

(Husqgvarna AB volitatud esindaja ja tehnilise dokumentatsiooni eest vastutaja)
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