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1 Giris

1.1 Uriin aciklamasi

Olagandusti yiksek kaliteli bu Griind sectiginiz igin sizi
tebrik ederiz. Husqgvarna robotik ¢im bigme
makinenizden en iyi sonuglari almak i¢in nasil ¢alistigini
bilmeniz gerekir. Bu Kullanim Kilavuzu robotik ¢gim
bigme makinesinin nasil kurulacagi ve kullanilacagina
iliskin dnemli bilgiler igerir. Bu Kullanim Kilavuzu'nu
tamamlayici olarak Husqvarna internet sayfasi
www.husqvarna.com Uzerinde talimatlar igeren
bilgilendirme videolari bulunmaktadir.

insanlarin veya mallarin kazalara veya tehlikelere maruz
kalmasindan operatériin sorumlulugu olacagini
unutmayin.

Husqvarna, Urtnlerini strekli gelistirme politikasina
sahiptir ve 6nceden bildirimde bulunmadan Urtnlerin
tasarim, gériinim ve islevlerinde degisiklik yapma
hakkini sakh tutar.

1.1.1 Kapasite

Robotik ¢im bicme makinesi, Teknik veriler sayfada: 60
boliminde belirtilen maksimum kapasiteye kadar
gimenlik alan boyutlari igin tavsiye edilir.

Robotik ¢im bicme makinesinin kesim yapacagi alanin
blykligu, éncelikle bigaklarin durumu ve ¢imin tird,
blykligi ve nemine baglidir. Bahgenin sekli de
onemlidir. Bahge ¢ogunlukla agik ¢imenlik alandan
olusuyorsa robotik ¢cim bigme makinesi; agaclar, gicek
yataklari ve gegitlerle ayriimis pek ¢ok kigik ¢imenlik
alandan olusan bahgeye kiyasla bir saatte daha fazla
Gim bicer.

Tam sarjli bir robotik ¢cim bigme makinesi, aki ve
gimenlik alanin durumuna gére 60 ila 80 dakika ¢im
bicebilir. Ardindan robotik ¢im bigme makinesi 60-70
dakika boyunca sarj olur. Sarj siresi, ortam sicakligi gibi
faktorlere bagl olarak degisiklik gdsterebilir.

1.1.2 Bigici teknigi
Robotik ¢im bigme makinesinin sistemi, verimlilik ve
enerji tasarrufu ilkesine dayanmaktadir. Pek ¢ok
standart ¢im bigicinin aksine robotik ¢im bigici, ¢cimleri
koparmak yerine onlari keser. Bu sik kesim teknigi,
cimen kalitesini artirir. Cimenlerin toplanmasina gerek
kalmaz ve kesilen ¢imen pargalar kiiclk oldugu igin
gubre kullanmak gerekmez. Ayrica emisyon da Uretmez,
kullanishidir ve ¢imenlik alaniniz bakimli gérandar.

Mimkuin olan en iyi sonucu almak igin robotik ¢im bicme
makinesinin ¢imleri daha ¢ok kuru havalarda bigmesi
Onerilir. Robotik ¢im bigme makinesi yagmur altinda da
galisabilir ancak islak ¢im, robotik ¢im bigme makinesine
kolayca yapisir ve egimli ylizeylerde kayma riski artar.

En iyi bicme sonuglarini elde etmek igin bigaklar iyi
durumda olmalidir. Bigaklarin mimkin oldugunca uzun
sire keskin tutulabilmesi se ¢imenlik alanda dal, kiiglk
taslar ve diger cisimlerin bulunmamasi énemlidir.

En iyi bicme sonucu icin bigaklari diizenli olarak
degistirin. Bkz. Bigaklari degistirme sayfada. 47.

1.1.3 Calisma yéntemi

Robotik ¢im bigme makinesi, ¢imleri otomatik olarak
bigcer. Sirekli bir dongl halinde ¢im biger ve sarj olur.

Robotik ¢im bicme makinesi bir nesneye carptiginda
veya sinir kablosuna yaklastiginda makine geri gider ve
yeni bir yon secer. On ve arkadaki sensérler robotik gim
bigicinin sinir kablosuna yaklastigini algilar. Robotik ¢im
bicme makinesinin 6n kismi Automower dénmeden énce
her zaman sinir kablosunu belirli bir mesafeyle gecger.
Gerekirse mesafe kuruluma uyacak sekilde
degistirilebilir.

Robotik ¢im bicme makinesinin tGzerinde bulunan STOP
digmesi esas olarak galisirken makineyi durdurmak igin
kullanilir. STOP digmesine basildiginda altinda kontrol
paneli bulunan bir kapak agilir. Kontrol paneli tim
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robotik ¢cim bicme makinesi ayarlarinin yonetildigi yerdir.
STOP diigmesi, kapak tekrar kapanana kadar basili
kalir. Bu dugme START diigmesi ile birlikte bir baslatma
engelleyici gérevi gorur.

1.1.4 Hareket yonii

Robotik ¢im bicme makinesinin hareket sekli
dlzensizdir, yani hareket diizeni hi¢gbir zaman
tekrarlanmaz. Bu kesim sistemiyle ¢imenlik alandaki
cimler, robotik ¢im bicme makinesi herhangi bir gizgi
birakmadan dizenli bir sekilde bigilir.

1.1.5 Sarj istasyonunu bulma

Robotik ¢im bicme makinesi, sarj Unitesini 3 farkl
sekilde arayacak sekilde ayarlanabilir. Robotik ¢im
bigme makinesi, sarj istasyonunu mimkun oldugu kadar
hizli bulmak ve ayni zamanda iz olusumundan mimkin
oldugunca kaginmak i¢in bu 3 arama yéntemini otomatik
olarak birlestirebilir.

Bu 3 arama yontemi, manuel ayar segenekleri
kullanilarak s6z konusu bahgenin sekline gore sarj
Unitesi aramayi optimize etmek igin bir arada
kullanilabilir; bkz. Kurulum sayfada: 27.

1.1.5.1 1. arama ydntemi - Diizensiz

Robotik ¢im bigme makinesi sarj istasyonuna yaklasana
kadar dizensiz olarak galisir.

Bu arama ydnteminin faydasi robotik ¢im bigme
makinesinin ¢imenlik alan Uzerinde iz olusturmasi
riskinin olmamasidir. Dezavantaj olarak ise arama
sureleri biraz uzun olabilir.

1.1.5.2 2. arama yéntemi - Kilavuz kabloyu izleyerek

Robotik ¢im bicme makinesi, kilavuz kabloya ulasincaya
kadar rastgele bir sekilde ¢alisir. Ardindan robotik ¢im
bigme makinesi sarj istasyonuna dogru kilavuz kabloyu
izler.

Kilavuz kablo, sarj istasyonundan, érnegin, ¢alisma
alaninin uzak bir kismina ya da sinir gevrimine
baglanacagi dar gecide dogru désenmis olan bir
kablodur. Bkz. Kilavuz kablonun kurulumu sayfada: 19.

Bu arama ydntemi, robotik ¢im bigme makinesinin ¢ok
sayidaki veya buiylk adaciklar, dar gegitler ya da dik
egimlerin 6tesinde bulunan sarj istasyonunu daha kolay
bulmasini saglar.

Bu arama yonteminin faydasi arama sirelerinin kisa
olmasidir.

1.1.5.3 3. arama ydntemi - Sinir kablosunu izleyerek

Robotik ¢im bigme makinesi sinir gevrimine ulasincaya
kadar rastgele bir sekilde ¢alisir. Ardindan, sinir
gevrimini sarj istasyonuna kadar takip eder. Robotik ¢im
bicme makinesi saat yéninde ya da saatin tersi yéndeki
hareketini rastgele seger.

Bu arama yontemi, acik ¢imenlik alanlarin, genis
gegitlerin (yaklasik 3 m'den daha genis) ve birkag kiiglik
adacigin bulundugu ya da hi¢ adacigin olmadigi
kurulumlar igin uygundur.

Bu arama yonteminin faydasi kilavuz kablo kurmaya
intiya¢ olmamasidir.

Dezavantaji ise ¢gimenlik alanda sinir gevrimi boyunca
bazi izler olusabilmesidir. Kurulumda dar gegitlerin ya da
¢ok sayida adacigin bulunmasi durumunda arama
suresi de daha uzun olacaktir.

4 - Giris
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Bir kural olarak, bu arama yéntemi sadece robotik ¢im
bigme makinesinin arama yéntemi 1 ya da 2'yi
kullanarak beklenen sure i¢erisinde sarj istasyonunu
bulamamasi durumunda kullanilir.

PIN CODE
FEEE

Sekildeki numaralarin temsil ettikleri: 7. On tekerlekler

1. Gévde 8. Kesme yuksekligi ayari

2. Kesme yuksekligi ayarina erisim kapag! 9. Baglanti seritleri

3. Ekran ve tus takimina erisim kapagi 10. Sarj istasyonu ve sinir kablosu ¢alisma kontrol LED'i
4. Durdurma digmesi 1. Sarj Unitesi

5. Degistirilebilir kapak 12. Nominal degerler plakasi

6. Arka tekerlek 13. Ekran
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14.
15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.

22.
23.
24,
25.
26.
27.

28.
20.
30.
31.
32.

Tus takimi

Kesme sistemi

Elektronik aksam, akl ve motorlari iceren sasi
kutusu

Kol

Ana salter

Bigak diski

Destek plakasi

Gulg¢ kaynagi (gic kaynagi gérinimu, pazara gore
degisebilir)

Sinir gevrimi ve kilavuz kablo igin ¢evrim kablosu '
Cevrim kablosu kuplérleri 2

Ahsap civiler 3

Cevrim kablosuna ait konektér 4

Sarj Unitesi sabitleme vidalari

Sinir kablosu kurulurken yardim igin élgim kilavuzu
(6lctim kilavuzu kutudan ayri gdsterilmistir)
Kullanim Kilavuzu ve Hizl Basvuru Kilavuzu
Kablo isaretleyiciler

Ek bigaklar

Dusuk voltaj kablosu

Alarm etiketi

1.3 Uriin (izerindeki semboller

Bu semboller robotik ¢im bicme makinesi Uzerinde
bulunabilir. Bunlari dikkatlice inceleyin.

T Ayri olarak satin alinan kurulum kitinin bir pargasidir.

2 Not 1'e bakin
3 Not 1'e bakin
4 Not 1'e bakin
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UYARI: Robotik ¢im bicme
makinesini kullanmadan 6énce
kullanici talimatlarini okuyun.

UYARI: Makine Uzerinde ca-
lismadan veya makineyi kal-
dirmadan énce devre disi bi-
rakma cihazini galistirin.

Robotik ¢im bicme makinesi
ancak ana salter 7'e ayarli ol-
dugunda ve dogru PIN kodu
girildiginde calistirilabilir. ince-
leme ve/veya bakim islemi
gerceklestirmeden 6nce ana
salteri 0 konumuna getirin.

UYARI: Calisirken makineyle
aranizda guvenli bir mesafe
birakin. Ellerinizi ve ayaklari-
nizi déner bigaklardan uzakta
tutun.

UYARI: Makinenin lGzerine
cikmayin. Ellerinizi veya ayak-
larinizi asla makineye yakin
ya da makinenin altina koy-
mayin.

Robotik ¢im bicme makinesini
temizlemek igin kesinlikle yUk-
sek basingli bir yikayici ya da
akan su kullanmayin.

Kilitleme islevi

Bu Urin yurdrlukteki AT Direktiflerine
uygundur.

Cevreye karsi giriilti emisyonu. Uriiniin
emisyon deQerleri Teknik veriler sayfada:
60 boliminde ve nominal degerler
plakasinda belirtilmistir.

Bu drtnd normal ev tipi atik gibi bertaraf
etmek yasaktir. Uriiniin yerel yasal
dizenlemelere uygun sekilde geri
doénusturdlmesini saglayin.

6 -

Giris
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Sasi, elektrostatik desarja (ESD) karsi
hassas parcalar igerir. Sasi de tekrar
profesyonel bir sekilde sizdirmaz hale
getiriimelidir. Bu nedenle sasi yalnizca
A yetkili servis teknisyenleri tarafindan
acilabilir. Yirtik mahdr garantinin bir
kisminin ya da tamaminin gecgersiz
olmasina neden olabilir.

WARRANTYSEAL

Dusuk voltajli kablo kisaltiimamali,
uzatilmamal veya birbirine
eklenmemelidir.

Dusuk voltajli kablonun yakininda bigici
kullanmayin. Kablolarin yerlestirildigi
ucglari duzeltirken dikkatli olun.

Uriini kullanmadan veya kaldirmadan
once devre disi birakma cihazini galistirin.

173 - 002 - Girig - 7



2 Guvenlik

2.1 Guvenlik tanimlari

Kullanim kilavuzundaki énemli kisimlari vurgulamak igin
uyarilar ve notlar kullaniimistir.

takdirde operatér veya gevredeki kisiler igin
ciddi yaralanma veya 6lim tehlikesi varsa
kullanihr.

c UYARI: Kilavuzdaki talimatlara uyulmadigi

DIKKAT: Kilavuzdaki talimatlara uyulmadig:
takdirde Grunin, diger malzemelerin veya
cevrenin zarar gérme riski oldugunda kullanilir.

Not: Belirli bir durumda bilgi verilmesi gerektiginde
kullanilir.

2.2 Genel guvenlik talimatlari

Kullanim Kilavuzu'nda kullanilan asagidaki sistem
sunlarin yapiimasini daha kolay hale getirir:

«  [talik olarak yazilan metin, robotik gim bigme
makinesinin ekraninda gdsterilen bir metin veya
Kullanim Kilavuzu'ndaki baska bir bélime isaret
eden bir referanstir.

» Kalin harfle yazilan metin, robotik ¢im bigme
makinesi tus takimi Gzerindeki digmelerden biridir.

«  BUYUK HARF ve italik harfle yazilan metin, ana
salterin konumunu ve robotik ¢im bigme
makinesindeki farkli calisma modlarini ifade eder.

2.2.1 ONEMLI. KULLANMADAN ONCE DIKKATLICE OKUYUN. ILERIDE KULLANMAK UZERE

SAKLAYIN

Diger insanlarin ya da esyalarin kazalara veya tehlikelere maruz kalmasindan operator sorumlu-

dur.

Bu cihaz, guvenliklerinden sorumlu kisi tarafindan gézetim altinda tutulmadiklari ya da cihazin
kullanimina iliskin talimatlar saglanmadikga, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri sinirli olan
ya da gerekli deneyim ve bilgiye sahip olmayan Kisiler (cocuklar dahil) tarafindan kullaniimak
Uzere tasarlanmamistir. Cihaz ile oynamamalari i¢in gocuklar gézetim altinda tutulmalidir.

Bu cihaz, gézetim altinda tutulmalari veya cihazin glvenli sekilde kullanimina iliskin talimatlarin
saglanmasi ve olasi tehlikelerin agiklanmasi durumunda 8 yasindan buyUk ¢ocuklar ve fiziksel,
duyusal ya da zihinsel yetenekleri sinirli olan veya gerekli deneyim ve bilgiye sahip olmayan kisi-
ler tarafindan kullanilabilir. Yerel yonetmeliklerde operatdr yasi konusunda bir sinirlama olabilir.
Temizlik ve bakim islemleri gdézetim olmadan ¢ocuklar tarafindan gergeklestirilemez.

Fis veya kablo hasar gormuisse gug kaynagini kesinlikle prize takmayin. Asinmis veya hasarli

kablolar, elektrik soku tehlikesini artirir.

Akuyu yalnizca birlikte verilen sarj Unitesinde sarj edin. Yanlis kullanim elektrik garpmasina, asiri
Isinmaya veya akuden asindirici sivi sizmasina neden olabilir. Elektrolit sizintisi durumunda te-
mas eden yeri su/notrlestirici maddeyle yikayin; gozlere temas etmesi durumunda tibbi yardim

alin.

Yalnizca Uretici tarafindan énerilen orijinal akiileri kullanin. Uriin giivenligi, orijinal akii kullaniima-
digi takdirde garanti edilmez. Sarj edilebilir olmayan aki kullanmayin.

AkU c¢ikarilirken cihazin sebeke elektrigiyle baglantisi kesilmelidir.

UYARI: Bigme alaninin yakininda insanlar,
Ozellikle gocuklar veya evcil hayvanlar varsa
robotik ¢im bicme makinesini kesinlikle
kullanmayin.

UYARI: Robotik ¢im bigici, dogru sekilde
kullaniilmazsa tehlikeli olabilir.

bicaklardan uzakta tutun. Motor calisirken
ellerinizi ya da ayaklarinizi asla makineye yakin
tutmayin ya da makinenin altina koymayin.

ﬁ UYARI: Ellerinizi ve ayaklarinizi déner

2.3 Kullanim igin gtvenlik talimatlari

2.3.1 Kullanim

*  Bu robotik ¢im bicme makinesi agik ve diiz zemine
sahip alanlarda ¢im bigmek Uzere tasarlanmistir.
Sadece Uretici tarafindan tavsiye edilen ekipmanla

8 - Glvenlik
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birlikte kullanilabilir. Diger tim kullanim sekilleri
yanhistir. Ureticinin galistirma/bakim talimatlarina
harfiyen uyulmalidir.

Halka acgik yerlerde kullanilacaksa robotik ¢im bigme
makinesinin ¢alisma alanina uyari isaretleri
konacaktir. isaretlerde asagidaki metin olacaktir:
Uyari! Otomatik ¢im bigme makinesi! Makineden
uzak durun! Cocuklari gézetin!

% Wl
[\
w W

sl Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!

Bigcme alaninin yakininda insanlar, 6zellikle gocuklar
veya evcil hayvanlar varsa PARK islevini kullanin
veya ana salteri kapatin. Cim bicme makinesini
alanda baskalarinin olmadigi saatlerde (6rnegin
gece) calisacak sekilde programlamaniz onerilir.
Bkz. Zamanlayici sayfada: 23.

Robotik ¢im bicme makinesi, yalnizca 6zel
karakteristikleri ve guvenlik yonetmelikleri
konusunda kapsamli bilgi sahibi olan kisiler
tarafindan calistiriimali, bakima alinmali ve
onarilmahdir. Litfen Kullanim Kilavuzu'nu dikkatle
okuyun ve robotik ¢im bigme makinesini
kullanmadan 6nce talimatlari anladiginizdan emin
olun.

Robotik ¢im bigme makinesinin orijinal tasariminin
degistiriimesine izin verilmez. Yapilan tim
degisikliklerin riski size aittir.

Cimenlik alanda bigaklara hasar verebilecek tas, dal,
alet, oyuncak ya da baska nesnelerin olup
olmadigini kontrol edin. Cimenlik alandaki nesneler,
robotik ¢im bigiciye takilabilir ve bigicinin ¢im
bigmeye devam edebilmesinden énce nesnenin
kaldiriimasi igin yardim gerekebilir. Bir tikanikhig
temizlemeden 6nce mutlaka ana salteri 0 konumuna
getirin.

Robotik ¢im bicme makinesini talimatlara gére
calistirin. Ana salter 1'e ayarlandiginda, ellerinizi ve
ayaklarinizi déner bigaklardan uzakta tutmaya dikkat
edin. Ellerinizi ve ayaklarinizi asla robotik ¢im bicme
makinesinin altina koymayin.

Tamamen durmadan dnce bigak diski gibi tehlikeli
parcalara kesinlikle dokunmayin.

Ana salter konum 1'de iken robot ¢im bigme
makinesini kesinlikle kaldirmayin ya da tasimayin.
Robotik ¢im bigicinin nasil galistigini ve hareket
ettigini bilmeyen Kisilerin makineyi kullanmasina izin
vermeyin.

Robotik ¢im bicme makinesinin insanlar veya diger
yasayan canlilarla ¢arpismasina hi¢bir zaman izin
verilmemelidir. Bir insan veya yasayan bir canli ¢im
bicme makinesinin 6ntine ¢ikarsa makine hemen
durdurulmalidir. Bkz. Durdur sayfada: 44.

Robotik ¢im bigme makinesinin veya sarj linitesinin
Uzerine herhangi bir sey koymayin.

Robotik ¢im bigme makinesinin korumasi, bigak diski
veya govdesi hasarli ise kullanmayin. Hasarli bigak,
vida, somun veya kablolarla kullaniimamalidir. Gig
kaynagindan ayirmadan énce hasarli bir kabloyu
asla baglamayin veya bdyle bir kabloya
dokunmayin.

Ana salter ¢alismiyorsa robotik ¢im bigme
makinesini kullanmayin.

Robotik ¢im bigici kullanilmadiginda, makineyi daima
ana salteri kullanarak kapatin. Robotik ¢im bicme
makinesi ancak ana salter 1'e ayarli oldugunda ve
dogru PIN kodu girildiginde calistirilabilir.

Robotik ¢im bicme makinesi, bir ¢im fiskiyesiyle ayni
anda kullaniimamalidir. Zamanlayici islevini (bkz.
Zamanlayici sayfada: 23) kullanin. Bdylece bigici
hicbir zaman ¢im fiskiyesiyle ayni anda ¢alismaz.
Husqgvarna robotik ¢im bigme makinesi ile uzaktan
kumandalar, telsiz vericileri, isitme halkasi
sistemleri, gdmull elektrikli hayvan ¢itleri veya
benzeri kablosuz sistemler arasinda tam uyumlulugu
garanti etmez.

Dahili alarmin sesi ylUksektir. Robotik ¢im bigme
makinesi 6zellikle kapali alanda kullaniliyorsa daha
da dikkatli olun.

Yerdeki metal cisimler (6rnegin betonarme veya
késtebek kovucu aglar) makinenin durmasina neden
olabilir. Metal nesneler, ¢evrim sinyalleri ile
interferans olusturarak makinenin durmasina neden
olabilir.

Robotik ¢im bigme makinesi 0°C'nin altindaki veya
45°C'nin uzerindeki sicakliklarda kesinlikle
kullanilmamalidir. Aksi halde Uriin zarar gorebilir.

2.3.2 Robotik ¢im bigme makinesinin kaldiriimasi
ve taginmasi

Bir yerden bir yere ya da ¢alisma alani i¢erisinde glvenli
sekilde tasimak igin:

1.

Robotik ¢im bigme makinesini durdurmak igin STOP
digmesine basin. Guvenlik orta veya yiksek
seviyeye ayarliysa (bkz. Givenlik sayfada: 25) PIN
kodu girilmelidir. PIN kodu dért haneden olusur ve
robotik ¢im bicme makinesini ilk defa
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calistirdiginizda segilir. Bkz. /lk calistirma ve
kalibrasyon sayfada: 21.

DIKKAT: Robotik ¢cim bicme makinesini
temizlemek icin kesinlikle yliksek basingh bir
yikayicl ya da akan su kullanmayin. Temizleme
islemi icin asla ¢6zlcU kullanmayin.

Robotik ¢im bicme makinesini haftalik olarak inceleyin
ve hasar gérmus ya da eskimis pargalari degistirin. Bkz.
Giris - Bakim sayfada: 47.

2.3.4 Firtina durumunda

3. Robotik ¢im bicme makinesini bigak diski
vilcudunuzdan uzakta duracak sekilde makinenin
altindaki gidondan tutarak tasiyin.

DIKKAT: Robotik ¢im bicme makinesi sarj 5
Unitesine park edilmis durumdayken ’
kaldirmayin. Bu durum sarj istasyonuna ve/veya 3

robotik ¢cim bicme makinesine hasar verebilir.
STOP diigmesine basin ve robotik ¢im bicme
makinesini kaldirmadan 6énce makineyi sarj
istasyonundan c¢ekip ¢ikarin.

2.3.3 Bakim

UYARI: Robotik ¢cim bigme makinesi ters
cevrildiginde ana salter daima 0 konumunda
olmalidir.

Bigicinin sasisi Uzerinde yapilan temizleme ya
da bigaklari degistirme gibi tum isler sirasinda,
ana salter 0 konumuna ayarlanmalidir.

Robotik ¢im bicme makinesindeki elektrikli parcalara ve
sarj Unitesine zarar gelme riskini azaltmak igin firtina
riskinin bulundugu durumlarda, sarj Unitesi ile tim
baglantilarin (gli¢ kaynagdi, sinir kablosu ve kilavuz
kablolar) kesilmesini tavsiye ederiz.

1.

Yeniden baglamayi kolaylastirmak igin kablolarin
saglanan isaretleyicilerle isaretlendiginden emin
olun. Sarj Gnitesinin baglantilari AR, AL ve G1 olarak
isaretlenmistir.

Bagli tum kablolarin ve gui¢ kaynaginin baglantisini
kesin.

Firtina riski geride kaldiysa tim kablolari ve gig
kaynagini baglayin. Her bir kablonun dogru yere
baglanmasi énemlidir.

10 - Glvenlik
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3 Kurulum

3.1 Sunum

Bu bolim, kurulumun planlanmasi sirasinda bilinmesi
gereken 6nemli bilgileri igerir.

Kurulum islemine baslamadan 6nce karton kutunun
icerigini taniyin.

Automower 310/315
Robotik ¢im bicme maki- |+
nesi
Sarj Uinitesi N
Glg kaynagi N
Disuk voltaj kablosu v

dusuk voltajl kablo kisaltiimamali veya
uzatiimamalidir.

4. Cevrim kablosu, ¢imenlik alanin kenarlarina ve
robotik ¢im bicme makinesinin garpmamasi gereken
nesne ve agaglarin etrafina désenmelidir. Cevrim teli
hem bir sinir kablosu, hem de bir rehber tel olarak

3.1.1 Kurulumun ana bilesenleri
Robotik ¢im bicme makinesinin kurulumu 4 ana bileseni
icerir:

1. Robotik ¢im makinesi, ¢imleri rastgele bir bicimde
calisarak biger.

2. Sarjistasyonu, robotik ¢im bigme makinesinin aki
seviyesi ¢ok azaldiginda geri dondigu yerdir.

3. Sarjistasyonu ile 100-240 V degerindeki bir duvar
prizine bagl giic kaynagi. Glg kaynagi duvar prizine
ve sarj istasyonuna 10 metrelik disuk voltajh bir
kablo ile baghdir. 3 m ve 20 m uzunlugundaki diistik
voltaj kablolari istege bagl aksesuarlar olarak
alinabilir. Gli¢ kaynaginin higbir pargasi
degistirilmemeli veya kurcalanmamalidir. Ornegin

Sarj Unitesi vidalar 5 adet kullanilir. Sinir cevrimi icin izin verilen maksimum
Alyan anahtari J uzunluk 800 m'dir.

Olciim kilavuzu N

Kablo isaretleyiciler v

Kullanim kilavuzu ve Hizli |+

basvuru kilavuzu

Ek bigaklar 9 adet 3.2 Hazirliklar

Alarm etiketi v Kuruluma baslamadan énce bu bdlimin tamamini

okuyun. Kurulumun yapilisi robotik ¢im bigme
makinesinin ¢calismasini da etkiler. Bu nedenle
kurulumun dikkatlice planlanmasi énemlidir.

Engeller de dahil olmak Gizere ¢alisma alaninin bir taslak
¢izimini yaparsaniz, planlama basitlesmis olur. Bu da
sarj istasyonu, sinir kablosu ve kilavuz kablo igin ideal
konumlari gérmeyi kolaylastirir. Sinir kablolari ve kilavuz
kablolarin nereye déseneceginin taslak ¢izimini yapin.

Kurulumla ilgili daha ayrintilh agiklamalar ve ipuglari igin
www.husqvarna.com adresini ziyaret edin.

1. Galisma alaninda bulunan ¢imler 10 cm'den daha
uzunsa, standart ¢cim bicme makinesini kullanarak
bicin. Cimleri toplayin.

2. Yagmur suyunun su birikintileri olusturmasini
engellemek igin delikleri ve bosluklari doldurun.
Uriin, su birikintileri icerisinde galistirilirsa hasar
gorebilir. Bkz. Garanti kosullari sayfada. 62.

3. Kurulum 6ncesinde tim adimlar dikkatlice okuyun.

4. Kurulum igin gerekli tim parcalarin bulundugunu
kontrol edin. Bkz. Urtine genel bakis sayfada. 5.

* Robotik ¢im bigme makinesi
«  Sarj Unitesi

* Gig kaynagi

« Ddusuk voltaj kablosu
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*  Sarj Unitesi vidalari
+  Olgiim kilavuzu

3.2.1 Kurulum aletleri
Kurulum sirasinda ayrica ihtiyaciniz olacaklar:

» Tutucularin zemine yerlestiriimesini kolaylastirmak
igin cekic/plastik tokmak.

*  Sinir kablosunu kesmek ve konektorleri preslemek
icin kombine pense.

* Ayarlanabilir pense (kuplorleri sikistirmak igin).

*  Sinir kablosunun gémulmesi gerekiyorsa kenar
kesici/duz kurek.

3.3 Sarj Unitesi
Sarj Unitesinin 3 islevi vardir;

*  Sinir kablosu boyunca kontrol sinyalleri géndermek.

* Robotik ¢cim bicme makinesinin sarj Unitesini
bulabilmesi icin kilavuz tel zerinden kontrol
sinyalleri gébndermek.

* Robotik ¢im bigme makinesinin akisuni sarj etmek.

3.3.1 En iyi sarj Unitesi konumu

Sarj Unitesi igin en iyi konumu belirlerken sunlar géz
Ondnde bulundurun:

»  Sarj Unitesinin 6niinde minimum 3 metre bos alan
birakin.

» Sarj Unitesinin sagina ve soluna diiz olarak minimum
1,5 metre sinir kablosu désenebilmelidir. Baska bir
yere koyulmasi, robotik ¢im bigme makinesinin sarj
Unitesine yandan girmesine ve baglanmakta
zorlanmasina neden olur.

»  Duvar prizine yakin olmalidir. Birlikte verilen disik
voltajli kablo 10 m uzunlugundadir.

» Sarj Unitesini yerlestirmek igin diiz bir ylzey.

» Sulama suyu gibi su sigramalarina karsi koruma.

» Dogrudan giines isigindan korunmahdir.

» Biyuk e@imi olan bir galisma alaninin alt kismina
yerlestirin.

» Sarj istasyonunun disaridakilerin géremeyecegi bir
yerde tutulmasi gerekir.

Sarj Unitesi, 6ninde alan birakilarak (minimum 3 m)
yerlestiriimelidir. Robotik ¢im bicme makinesinin ¢alisma
alanindaki tim alanlara kolay erismesini saglamak icin
c¢alisma alaninda merkezi bir konuma yerlestirilmelidir.

Sarj Unitesini kapali alanlara veya bir kdseye
yerlestirmeyin. Bu durum, robotik bigicinin sarj
istasyonunu bulmasini zorlastirabilir.

Sarj istasyonu goérece diz bir ylzeye yerlestiriimelidir.
Sarj Unitesinin 6n ucu, asagidaki resme goére arka uctan
daha yukari veya daha asag: yerlestirilemez.

max. 5 cm / 2" |

max. 5cm / 2" |

Sarj istasyonu kendi taban plakasini egecek bir sekilde
konumlandiriimamalidir.

/‘

Kurulum dik egimli bir galisma alaninda yapilirsa sarj
Unitesi yamacin dibine yerlestirilir. Bdylece robotik ¢im
bicme makinesinin sarj istasyonuna giden kilavuz
kabloyu izlemesi daha kolaylasir.

12 - Kurulum
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Sarj istasyonu bir adaya yerlestiriimemelidir, ¢linkl bu
kilavuz kablonun en uygun sekilde désenmesini
sinirlandirir. Sarj Unitesinin bir adaya yerlestiriimesi
gerekiyorsa kilavuz kablo da adaya baglanmalidir.
Adalar hakkinda daha fazla bilgi igin bkz. Calisma alan:
igerisinde bulunan sinirlar sayfada: 16.

3.3.2 Gig kaynagini baglama

Gug¢ kaynagini nereye yerlestireceginizi planlarken
asagidakileri g6z éniine alin:

+ Sarj istasyonuna yakinlik
* Yagmurdan korunma
* Dogrudan giines isigindan korunmahdir

Glg¢ kaynagi iyi havalandirilan ve lzerinde tavan olan
bir yere yerlestiriimelidir. Glg kaynagi disaridaki bir
elektrik prizine baglanmissa bu prizin dis mekanlarda
kullanim icin onaylanmis olmasi gerekir. Gig kaynagi
duvar prizine baglanirken bir kagak akim kesici (RCD)
kullanilmasi dnerilir.

kaynagi dis mekana kurulursa: Elektrik Soku
Riski. Yalnizca hava kosullarina dayanikli bir
muhafazasi olan, baglanti soket kapag takil
veya cikarilmis olan 6rtulu bir Class A GFCI
prize (RCD) takin.

Q UYARI: ABD/Kanada igin gegerlidir. Glg

Gig kaynaginin hicbir pargasi degistiriimemeli veya
kurcalanmamalidir. Ornegin diisiik voltajli kablo
kisaltimamali veya uzatiimamalidir. 3 m veya 20 m
uzunlugundaki disuk voltaj kablolari istege bagl
aksesuarlar olarak alinabilir.

Dusuk voltaj kablolari topraga sabitlenirse veya
gOémdilirse ¢alisma alanindan gegebilir. Kesme
yuksekligi, bigaklar disuk voltaj kablosuna hi¢
degdmeyecek sekilde ayarlanmalidir.

Sarj Unitesinden gelen sinyallere miidahale edebilecegi
icin dUsuk voltajli kablo hi¢bir zaman bir bobin igerisine
veya sarj Unitesi taban plakasinin altina konulmamalidir.

NV

s (R§®”
).
N\ W\
. ———

»

——

N2

UYARI: Gii¢ kaynagini suya batma riskinin
oldugu bir yikseklige (zeminden minimum 30

cm) asla monte etmeyin. Gli¢ kaynaginin
zemine yerlestiriimesi yasaktir.

min 30 cm / 12”

UYARI: Gii¢ kaynaginin hicbir pargasi kesinlikle
degistiriimemeli veya kurcalanmamalidir. Disik
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voltajli kablo kisaltiimamali veya sabitlemek igin sadece mevcut delikler

uzatilmamahdir. kullanilabilir.
UYARI: Ornegin sarj linitesini sarj etmeden DIKKAT: Sarj istasyonunun plakasinin {izerine
veya ¢evrim kablosunu onarmadan énce sarj basmayin ya da Gzerinde yUrimeyin.

Unitesinin baglantisini kesmek igin prizi kullanin.

DIKKAT: Disiik voltaj kablosunu yerlestirin ve l =
kesme yuksekligini bicaklar asla kabloya <&
degmeyecek sekilde ayarlayin.
7
3.3.3 Sarj linitesinin kurulmasi ve baglanmasi @

1. Sarj istasyonunu uygun bir noktada konumlandirin. @

2. Sarjistasyonunun koruyucu kapagini 6ne dogru egin
ve disik voltaj kablosunu sarj istasyonuna baglayin.

3.4 Aklyi sarj etme

Sarj Unitesi baglandiginda robotik ¢cim bicme makinesi
sarj edilebilir. Ana salteri 7 konumuna getirin.

Sinir kablolari ve kilavuz kablolar désenirken robotik ¢im
bicme makinesini de sarj Unitesine yerlestirin.

AKU bittiginde, tamamen sarj olmasi yaklasik 80-100
dakika surer.

UYARI: Robotik ¢im bigme makinelerini yalnizca

A bu amag icin Uretilmis bir sarj istasyonunu
kullanarak sarj edin. Hatali kullanim; elektrik
sokuna, asiri Isinmaya veya akiden asindirici
sIvl sizmasina neden olabilir. Elektrolit sizintisi
durumunda temas eden yeri su ile yikayin.
Gozlere ve benzer dokulara temas ederse tibbi
yardim alin.

3. Gulg kaynaginin gii¢ kablosunu 100-240V bir duvar
prizine baglayin. Gi¢ kaynagi disaridaki bir elektrik
prizine baglanmissa bu prizin dis mekanlarda
kullanim igin onaylanmis olmasi gerekir. Bkz. Gii¢
kaynagini baglama sayfada: 13. 3.5 Sinir kablosu

4. Sarj Unitesini verilen vidalar kullanarak zemine
baglayin. Vidalarin havsa icine sonuna kadar
girdiklerinden emin olun. Sarj istasyonu duvara karsi * Ahsap civileri kullanarak kabloyu zemine sabitleyin.
yerlestirildiyse, sarj istasyonunu zemine
sabitlemeden 6nce tiim teller baglanana kadar
beklemek en iyisidir.

Not: Robotik ¢im bigme makinesi, kurulum
tamamlanmadan 6nce kullanilamaz.

Sinir kablosu asagidaki ydontemlere gére kurulabilir;

Sinir gevriminde ¢alistirmanin ilk birkag¢ haftasi
boyunca ayarlamalar yapmak istiyorsaniz sinir
kablosunu topraga sabitleyin. Birkag hafta sonra,
kablo Uizerinde ¢im biyumus olur ve artik
gérinmemesini saglar. Cekic¢/plastik tokmak ve
ahsap civiler kullanin.

* Kabloyu géman.

Cimenlik alani havalandirmak istiyorsaniz sinir
kablosunu gémiin. Gerekirse sinir kablosunun bir
kismi yere sabitlenmis ve diger kismi da géomuli
olacak sekilde iki ydntem bir arada kullanilabilir.
Kablo, 6rnegin bir kenar kesicisi veya diiz bir kiirek
kullanilarak gémdlebilir. Sinir kablosunu zemine en
az 1, en fazla 20 cm gémduiginizden emin olun.

DIKKAT: Sarj istasyonunun plakasinda yeni
delik agilmasina izin veriimez. Plakayl zemine
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3.5.1 Sinir kablosunu nereye déseyecedinizi
planlayin
Sinir kablosu sunlari saglayacak sekilde désenmelidir:

» Kabloyu ¢alisma alaninda bir halka olusturacak
sekilde dolayin. Orijinal sinir kablosunu kullanin. Bu
kablo, topragin nemine direnecek sekilde 6zel olarak
tasarlanmistir.

* Robotik ¢cim bicme makinesi, ¢alisma alaninin
tamaminda hig¢bir noktada kablodan 35 metreden
daha uzakta olmamalidir.

» Kablo 800 metreden daha uzun olmamalidir.

* Yaklasik 20 cm ekstra kablo mevcut olup, daha
sonra kilavuz kablo bu kabloya baglanacaktir. Bkz.
Sinir telini doseme sayfada: 18.

Asagidaki resimde sinir kablosunun ¢alisma alani ve
engeller cevresine nasil désenmesi gerektigi
gosterilmektedir. Dogru mesafeyi 6lgcmek igin birlikte
verilen élgiim kilavuzunu kullanin. Bkz. Uriine genel
bakis sayfada. 5.

Bdylece robotik ¢im bicme makinesinin engellere
¢arpmasi énlenir ve gévdenin eskimesi azalir. Sabit
engelin ¢evresindeki yaklasik 20 cm'lik ¢cimenlik alan

biciimez.
oy
iy
Wy \e—
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o W 350m /14

WM I >5cm/2"

10 cm /4"
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35cm /14"
30cm /12"

3.5.2 Calisma alani sinirlari

Calisma alaninin bitisiginde ne olduguna bagli olarak
sinir kablosu, engellerden farkl uzakliklarda
désenmelidir.

Calisma alaninda sinir olarak bir duvar ya da ¢it gibi
yiksek bir engel (5 cm veya daha yiiksek) varsa sinir
kablosu bu engelden 35 cm uzaga désenmelidir.

Calisma alaninda sinir olarak kii¢uk bir hendek, cigcek
tarhi ya da kaldirnm tasi gibi kigtk bir ylkselti (1-5 cm)
varsa sinir kablosu ¢alisma alaninin 30 cm igerisine
ddésenmelidir. Bu, tekerleklerin kanala veya kaldirima
dogru hareket etmesini engelleyerek robotik ¢im bigme
makinesinde meydana gelebilecek fazla asinmay 6nler.
Kanal/kaldirim tasi boyunca yaklasik 15 cm'lik ¢imenlik

alan bigilmez.
N\ \”%
W\
KWW -—

30cm /12"

WANMT1-5 em 1 0.4-2"

Calisma alani, parke tasli yol ya da gimenlik alan ile ayni
hizada (+/- 1 cm) olan benzeri bir patika ile bitisikse
robotik ¢im bicme makinesinin patikanin Gzerine dogru
belli bir yere kadar galismasina izin verilebilir. Sinir
kablosu daha sonra patikanin ucundan 10 cm uzaga
ddésenmelidir. Parke tasli yolun yanindaki tim ¢imler
bigilir.

10 cm/4"

WM[ i m93(1 cm / 04"

Calisma alani, ¢cimenlik alan ile ayni hizada olan parke
tash bir yol ile ayriliyorsa robotik ¢im bicme makinesinin
yol tzerine dogru galismasina izin verilebilir. Sinir telinin
parke taslar altina désenmesi avantaj saglayabilir. Sinir
teli parke taslari arasindaki birlesim noktalarina da
désenebilir. Robotik ¢im bicme makinesinin fazla
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asinmasini engellemek i¢in levhalarin ¢imenlik alan ile
ayni dizeyde bulundugundan emin olun.

%

DIKKAT: Robotik ¢im bicme makinesi, kesinlikle
¢akil, saman veya bigaklara zarar verebilecek

benzer bir malzeme zerinde g¢alistirimamalidir.

DIKKAT: Calisma alani su birikintileri, egim,

A ucurum veya halka acik yol gibi yerlerin
bitisigindeyse sinir teli bir kenar kesme veya
benzeri ile tamamlanmalidir. En az 15 cm
yukseklige sahip olmalidir. Bu, robotik ¢im
bicme makinesinin herhangi bir sekilde kendini
calisma alaninin disinda bulmasini
engelleyecektir.

min. 15cm /6"

=
< e/
v

Al

L,

3.5.3 Calisma alani igerisinde bulunan sinirlar

Carpismaya dayanamayacak, érnegin gicek tarhlari,
calilar ve siis havuzlari gibi engeller etrafinda adaciklar
olusturarak ¢alisma alani igerisindeki bdlgeleri izole
etmek igin sinir teli kullanin. Teli izole edilecek alana ve
etrafina kadar déseyin ve ardindan ayni giizergah
boyunca geri déseyin. Ahsap ¢iviler kullanildiysa
kablolar donls gizergahinda da ayni ahsap civilerle
tutturulmahdir. Adaciga giden ve adaciktan gelen sinir
telleri birbirine yakin désendiginde, robotik ¢im bicme
makinesi telin Gzerinden gegebilir.

DIKKAT: Sinir teli, adaciga giderken veya
adaciktan gelirken kendi Gzerinden
gecmemelidir.

Carpismaya dayanikl engeller, 6rnegin, agaclar ya da
15 cm'den daha uzun c¢alilarin sinir kablosuyla izole
edilmesi gerekmez. Robotik ¢im bigme makinesi bu tir
bir engele ¢arptiginda geri dénecektir.

Ancak dikkatli ve sessiz ¢alisma icin ¢calisma alanindaki
ve gevresindeki tim sabit cisimlerin yalitilmasi tavsiye
edilir.

Hafif egimli engeller, 6rnegin, taslar veya kokleri disari
cikmis blylk agaglar izole edilmeli ya da sokiimelidir.
Aksi takdirde robotik ¢im bicme makinesi bu tur bir
engelin tzerine dogru kayabilir, bu da bigaklarin hasar
gbrmesine neden olabilir.

3.5.3.1 Ikincil alanlar

Calisma alani robotik ¢im bicme makinesinin aralarinda
gidip gelmekte zorlandi@ iki alandan olusuyorsa ikincil
bir alan olusturulmasi tavsiye edilir. Bu durum %40egimli
yerlerde veya 60 cm'den dar gegitler igin gegerlidir. Bu
durumda sinir kablosunu ana alan disinda bir adacik
olusturacak sekilde ikincil alanin etrafina yerlestirin.
ikincil alandaki cimin bigilmesi gerektiginde, robotik ¢im
bicme makinesi ana ve ikincil alan arasinda manuel
olarak hareket ettiriimelidir.
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Birincil
alan

15- %

OA/WO cm /40"

>15cm / >6"

Robotik ¢im bicme makinesi ikincil alandan sarj
Unitesine kadar kendi basina gidemiyorsa /kincil alan
¢alisma modu kullaniimahdir. Bkz. Calisma Modu -
Baslatma sayfada.: 43. Bu modda, robotik ¢im bicme
makinesi higbir zaman sarj Unitesini aramaz ancak aki
bitene kadar bicgmeye devam eder. Aku bittiginde,
robotik ¢im bigme makinesi durur ve ekranda Mandel
sarj gerekiyor mesaji goruntilenir. Aktyu sarj etmek igin
robotik ¢cim bigme makinesini sarj Unitesine yerlestirin.
Ana alanin sarj sonrasinda hemen kesilmesi gerekiyorsa
kapag@! kapatmadan 6énce START diigmesine basiimal
ve Ana alan segilmelidir.

3.5.3.2 Bigme sirasindaki gegitler

Uzun ve dar gegitler ile 1,5-2 m'den dar alanlardan
kaciniimalidir. Bu durumda robotik ¢im bicme
makinesinin belirli bir slre boyunca gegitte veya alanda
hareket etme riski olusur. Bunun ardindan ¢im
dizlesmis gorundr.

3.5.3.3 Egimler

Robotik ¢im bicme makinesi egimli alanlarda c¢alisabilir.
Maksimum egim ylUzde (%) olarak tanimlanmistir ve
metre basina yukseklik farki olarak santimetre cinsinden
hesaplanir.

Sinir kablosu %15'ten daha az meyilli bir e§im boyunca
ddsenebilir.

|

100 cm / 40"

i 0-15cm/ 0-6"

Sinir kablosu %15'ten daha dik bir egim boyunca
désenmemelidir. Robotik ¢im bigme makinesinin burada
dénmesi zor olabilir. Robotik ¢im bicme makinesi
bundan sonra durur ve Calisma alani disinda hata
mesajl gorinur. Tekerlekler islak ¢gimde
kayabileceginden, nemli hava kosullarinda risk en Ust
dizeydedir.

Ancak robotik ¢im bicme makinesinin bir ¢it ya da kalin
bir engel gibi ¢arpabilecegi bir nesne varsa sinir tel
%15'ten daha dik egimin Gzerinden gegirilebilir.

Robotik ¢im bicme makinesi ¢calisma alani igerisinde
%40'a kadar e@imli alanlari bigebilir. Daha e@imli alanlar
sinir telinden ayrilmahdir.

Calisma alani dis kenarinin bir pargasinin egimi %15'ten
fazla oldugunda, sinir kablosu egim baslamadan 6nce
20 cm igeride duz bir zemin UGzerine désenmelidir.

15-cm/ 6-"
100 cm / 40"

/_4_545 cm / 0-6"

100 cm / 40"

LA
0-40%

100 cm / 40"

0-40 cm / 0-16"

/

=

20cm/ 8"
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3.5.4 Sinir telini déseme
Sinir telini zemine tutturmayi distniyorsaniz: (\-7

* Kablonun désenecegi yerdeki ¢imi, standart bir ¢im !— ]
bicme makinesiyle ya da bigiciyle ¢ok kisa kesin.
Bdylece kablo daha kolay bir sekilde zemine yakin
dbsenebilir ve robotik ¢cim bigme makinesinin
kabloyu kesme veya kablo yalitimina zarar verme
olasihgi azalir.

»  Sinir kablosunu zemine yakin ddsediginizden ve N
ahsap civileri birbirine yakin sabitlediginizden emin | Semmmmmmmmm oo D
olun. Kablo, ¢im kokleri Gizerinde bliyimeden énce
kesilmemesi igin topraga yakin yerlestiriimelidir. _ ]
Cimin kurulumdan hemen sonra ¢ok alcak bigilmesi
kablonun yalitimina zarar verebilir. Yalitimda
meydana gelen hasarlar birkag hafta veya ay

3.5.4.2 Sinir kablosunu sarj istasyonuna dogru déseme

boyunca kesintilere yol agmayabilir. Bunu énlemek Sarj istasyonuna giden sinir kablosu, sarj istasyonunun
icin kurulumdan sonraki ilk haftalarda mutlaka tamamen disina d6senebilir (bkz. sekildeki segcenek 1).
maksimum kesme yiiksekligini segin ve istenen Sarj istasyonunun ¢alisma alaninin kismen disinda
kesme yiiksekligine ulasilana kadar yiiksekligi iki konumlandiriimasi gerekiyorsa, kabloyu sarj istasyonu
haftada bir biraz daha distriin. levhasinin altina désemek de mimkiindir (bkz.

«  Ahsap civileri zemine cakmak igin gekic kullanin. sekildeki segenek 2).
Ahsap civileri cakarken 6zen gosterin ve kablonun Ancak, robotik ¢im bigme makinesinin sarj istasyonunu
zorlanmadigindan emin olun. Keskin donusler bulabilmesi zor olacagindan, sarj istasyonunun biiyiik bir
yapmamaya calisin. kismi galisma alani disina yerlestiriimemelidir (bkz.

sekil).

Sinir telinin bélinmesi gerekiyorsa:

*  Sinir kablosunu zemine en az 1 cm ve en fazla 20 1
cm gémduaginizden emin olun. Tel, 6érnegin bir )
kenar kesicisi veya dlz bir kurek kullanilarak
gOémuilebilir.

Not: Sinir teli disindaki bobinlere ekstra tel
yerlestiriimemelidir. Bu durum, robotik ¢im bicme
makinesini bozabilir.

3.5.4.3 Sinir kablosunu uzatma
DIKKAT: izolasyon bandi ile yalitilan ikiz
kablolar veya vidali terminal blogu tatmin edici
3.5.4.1 Kilavuz kabloyu baglamak igin delik eklemeler degildir. Top_raktaki nem kablonun
Kilavuz kablonun sinir kablosuna baglanmasini paslanmasina ve bir siire sonra agik devreye

kolaylastirmak i¢in daha sonra kilavuz kablonun neden olur.

baglanacagi noktada yaklasik 20 cm'lik ekstra sinir

kablosuyla bir delik olusturulmasi tavsiye edilir. Sinir Sinir kablosu yeterince uzun degilse ve ekleme
kablosunu désemeden 6nce kilavuz kablonun yapilmasi gerekiyorsa orijinal bir kuplér kullanin. Su
yerlestirilecedi yerin planlanmasi faydali olabilir. Bkz. gecirmezdir ve glvenilir elektrik baglantisi saglar.

Sinir telini déseme sayfada. 18. - . .
Kablonun iki ucunu da kupldre yerlestirin. Kablolarin

kuplore kablo uglari kupldrin diger tarafindaki seffaf
alandan gérunecek sekilde tam olarak yerlestirildiginden
emin olun. Simdi kupldriin Gst kismindaki digmeye
bastirin. Kuplér Gzerindeki digmeye tamamen basmak
icin ayarlanabilir pense kullanin.
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bulunan her bir kanaldan dolastirin. Konektéri sarj
istasyonu uzerinde AL (sol) ve AR (sag) olarak
isaretli metal pimlere bastirin.

5. Kablolar birlikte verilen kablo etiketleriyle isaretleyin.
Bu islem, 6rnegin sarj Gnitesi kis mevsiminde i¢
mekanda depolandiginda, kablolari dogru sekilde
baglamayi daha kolay hale getirecektir.

3.6 Sinir kablosunun baglanmasi

DIKKAT: Sinir kablosu sarj istasyonuna

A baglanirken gapraz geciriimemelidir. Sag
taraftaki kablo sarj istasyonundaki sag pime
baglanmali, sol taraftaki kablo da sol pime
baglanmalidir.

Sinir kablosunu sarj Unitesine baglayin:

1. Konektorl agin ve kabloyu, konektériin kavrayici
pargasina yerlestirin.

2. Bir pense kullanarak konektdrleri sikip birlestirin. Klik
sesi duyulana kadar bastirin.

3. Fazlalik olacak sinir kablosunu kesip atin. Her
konektdrin 1-2 cm yukarisindan kesin.

4. Sarj istasyonundaki koruyucu kapagi ileri dogru egin
ve kablo uclarini sarj istasyonunun arkasinda

3.7 Kilavuz kablonun kurulumu

Kilavuz kablo, robotik ¢im bicme makinesi tarafindan
sarj Unitesine geri dénus yolunu bulmak icin kullanildigi
gibi, robotik ¢cim bigme makinesini bahgenin uzak
alanlarina ydnlendirmek amaciyla da kullanilir.

Hem sinir kablosu hem de kilavuz kablo igin ayni kablo
rulosu kullanilir. Sinir kablosunda oldugu gibi, kilavuz
kablo da zimbalanabilir veya zemine gémilebilir.

Robotik ¢im bicme makinesi, iz olusma riskini azaltmak
icin kilavuz kablodan farkli uzakliklarda calisir. Bu
durumda robotik ¢im bicme makinesinin kullandigi,
kablonun yanindaki alana Koridor denir. Kurulum
sirasinda ne kadar genis koridor olusturulursa, iz olusma
riski o kadar az olur.

Robotik ¢im bicme makinesi sarj Unitesine karsidan
bakildiginda her zaman kilavuz kablonun solundan
gider. Bu ylzden koridor kilavuz kablonun solunda kalir.
Bu nedenle, kurulum sirasinda sarj istasyonuna
karsidan bakildiginda kilavuz kablonun solunda
mimkuan oldugunca bos alan birakilmasi dnemlidir.
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n.30 cm/12"

=

Kilavuz tel dik bir e§im Uzerine kurulacaksa telin
egime acili olarak désenmesi avantaj saglar.
Bdylece robotik ¢im bigme makinesi, egim
Uzerinde kilavuz teli daha kolay izleyebilir.

Sinir kablosunda oldugdu gibi, kilavuz kablo da
zimbalanabilir veya zemine gémulebilir.

e DIKKAT: Kilavuz kablonun (sarj Ginitesine

karsidan bakildiginda) sol tarafinda miimkiin
oldugunca bos alan birakin. Ayrica kilavuz
kablonun sinir kablosuna 30 cm'den daha yakin
désenmesine izin veriimez.

3.7.1 Kilavuz teli déseme ve baglama

1.

Kilavuz kablo désenmeden ve baglanmadan énce,
Ozellikle de buylk ya da karmasik kurulumlarda,
kilavuz kablonun uzunlugunun dikkate alinmasi
Onemlidir. Kilavuz kablo 400 metreden uzunsa
robotik ¢im bicme makinesi kabloyu takip etmekte
zorlanabilir. Kilavuz kablodaki akim baglantida

Teli keskin acilarla ddsemekten kaginin. Bu
durum, robotik ¢im bigme makinesinin kilavuz teli
izlemesini zorlastirabilir.

=

o
daima kilavuz kablodan sinir gcevrimine olacak 'l' 135°
sekilde sola dogru gider. T = o
2. Sarj Unitesinin Ust kapagini egin ve kilavuz kabloyu, (] 135
kilavuz baglantisina giden ve GUIDE olarak isaretli i :
iki kanaldan birinin igerisinden gegirin. ; -
3. Konektorl, Sinir kablosunun baglanmasi sayfada: - - .
79 bélimindeki sinir kablosu ile ayni sekilde kilavuz 6. K'I?Vuz tel'; kilavuz telin sinir gevrimi Uzerinde
kabloya baglayin. G1 etiketli sarj Gnitesindeki temas baglanacagi noktaya kadar dolastirin.
pimine baglayin. Sinir telini, 6rnegin, bir tel keskisi kullanarak kesin.
4. Telleri birlikte verilen kablo etiketleriyle isaretleyin. Onceki aciklamada listelendigi sekilde sinir teli
Bu islem, dregin sarj istasyonu kis mevsiminde ig uz?rlnde bir delik olusturulduysa kilavuz telin .
mekanda depolandiginda, telleri tekrar dogru sekilde baglanmasi daha. da kolaylasir. Bkz. Sinir telini
baglamayi daha kolay hale getirecektir. doseme sayfada: 18.
5. Kilavuz kabloyu sarj levhasinin altindaki yuvadan
gecirip levhanin 6n kenarindan en az 2 metre uzaga
getirin.
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8. Kilavuz teli, bir kuplor kullanarak sinir kablosuna
baglayin:

a) Sinir telini ve kilavuz telini kuplore gegirin.
Kablolarin kuplére kablo uglari kuplérin diger
tarafindaki seffaf alandan goériinecek sekilde tam
olarak yerlestirildiginden emin olun.

b) Kuplér Gzerindeki digmeyi tamamen sikistirmak
icin ayarlanabilir pense kullanin. Her bir teli
baglamak i¢in hangi deligin kullanildigi énemli
degildir.

9. Uzatmayi ¢imenlik alana sabitleyin veya gémun.

DIKKAT: Kilavuz tel, érnegin bir adacigin
etrafina yerlestirilen sinir kablosunu gecemez.

3.8 Kurulumun kontrol edilmesi

Sarj istasyonundaki gosterge lambasini inceleyerek
¢evrim sinyalini kontrol edin.

Lamba sabit ya da yanip sénen yesil bir 1sik
gOstermiyorsa bkz. Sarj istasyonundaki gosterge
lambasi sayfada: 53.

3.9 ik calistirma ve kalibrasyon

Ana salter ilk kez 7 konumuna getirildiginde, robotik ¢im
bigme makinesi menisinden ¢alistirma sureci
gerceklestiriimeli ve kilavuz sinyalin otomatik
kalibrasyonu yapilmaldir.

1. STOP diigmesine basarak kapagi agin.

2. Ana salteri 7 konumuna getirin.

Robotik ¢im bicme makinesi ilk kez ¢alistinldiginda
bir galistirma sureci baslar. Su bilgiler istenir:

- Dil

+  Ulke
e Tarih
e Saat

« Kisisel PIN kodu sec¢imi ve onayi. 0000 disindaki
tim kombinasyonlara izin verilir.

Not: PIN kodunu kaydetmek igin kilavuzun basindaki
NOT sayfasini kullanin.

3. Robotik ¢im bigme makinesini sarj Unitesine
yerlestirin ve START digmesine basin. Robotik ¢im
bicme makinesi artik kilavuz kabloyu kalibre etmeye
baslayacaktir.

START digmesine basin ve kapagi kapatin.
Kalibrasyon robotik ¢im bigme makinesinin sar;j
istasyonundan ¢ikip, sarj istasyonunun éntinde bir
kalibrasyon islemi yaparak gergeklestirilir. Bu islem
tamamlandiginda bigcme baslayabilir.

3.10 Sarj Uinitesiyle ile test kenetlenmesi

Robotik ¢im bigme makinesini kullanmadan énce, robot
¢im bigme makinesinin kilavuz kabloyu sarj Unitesine
kadar takip edip edemedigini ve sarj Unitesi ile kolayca
kenetlenip kenetlenmedigini kontrol edin.

Test fonksiyonu robotik ¢im bigme makinesinin Kurulum
> Sarj lnitesini bul > Kilavuz > Daha fazla > Test
kilavuzu menisitinde bulunabilir. Daha fazla bilgi igin
bkz. Sinir > Daha fazla > Sagi Test et/ Solu test et
sayfada. 30.

Herhangi bir kilavuz kablo takili degilse, test islemi saat
yoninde ve saat yéninuln tersi yonde olmak tizere sinir
kablosunda gergeklestirilmelidir.

Yukaridaki testin tatmin edici bir sonu¢ vermesi
durumunda, once kilavuz sistemi kalibre edilmelidir.

3.11 Kontrol paneli

3.11.1 Talimat - Kontrol paneli

Robotik ¢im bicme makinesinin tim komut ve ayarlari,
kontrol panelinden yapilir. Tim fonksiyonlara ¢ok sayida
menu araciligiyla ulasilir.

Kontrol paneli bir ekran ve bir tus takimindan olusur.
Tam bilgiler ekranda gésterilir ve tim girisler tuslar
kullanilarak yapilr.

3.11.2 Tus takimi
Tus takimi 6 dugme grubundan olusur:
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* Robotik ¢im bicme makinesini ¢alistirmak igin
START digmesi kullanilir. Bu, normalde kapak
kapatilmadan 6nce basilacak son digmedir.

* Menude gezinmek i¢cin BACK ve OK digmeleri
kullanilir. Menideki ayarlari onaylamak igin de OK
digmesi kullanihr.

+ Ok tuslarn menude gezinmek igin oldugu kadar,
belirli ayar segeneklerinde se¢im yapmak igin de
kullanilir.

+  Ana meniiye gitmek icin MENU diigmesi kullanilir.

* Robotik ¢im bicme makinesini sarj istasyonuna
gondermek i¢cin PARK diigmesi kullantlir.

* Rakam tuslarn PIN kodu, saat veya ¢ikis yonu gibi
degerleri girmek icin kullanilir.

3.11.3 Ekran

STOP digmesine basildiginda ve kapak agildiginda,
ekranda asagidaki bilgiler gérinir:

PARKED

Press start to continue
09 January | 9:26pm

A

Calisma bilgileri, érnegin, BIC/YOR, PARK ETT/ya
da ZAMANLAYICI. Robotik ¢im bicme makinesi
¢alisir durumdayken durdurma diigmesine
basildiginda, durdurulmadan hemen dnce yaptigi
islem, érnegin, BIC/YOR veya AR/IYOR gériintiilenir.
Robotik ¢im bicme makinesi herhangi bir calisma
modunda degilse; drnedin ana salter yeni acildiysa
HAZIR metni goérandr.

» Tarih ve saat o anki zamani gdsterir:

3.11.4 Ekranda goésterilen semboller

Siyah saat semboli (A), bir zamanlayici ayari nedeniyle
¢im bigicinin ¢im bigmesine izin verilmediginde gdsterilir.
Hava durumu zamanlayicisi nedeniyle ¢im bigcme
makinesinin ¢im bigmesine izin verilmiyorsa (B) semboli
gosterilir (Automower 310 i¢in gecerli degildir). Calisma
modu olarak Zamanlayiciyi gegersiz kil segiliyse (C)
semboll gosterilir.

AkU durumu, kalan aki sarjini gésterir. Robotik ¢im
bigme makinesi yikleme yapiyorsa pil sembolu (D)
Uzerinde simsek (flash) semboli de gdsterilir. Robotik
¢im bigme makinesi sarj etmeksizin sarj Unitesine
yerlestirildiyse (E) semboll gosterilir.

Robotik ¢im bicme makinesi ECO moduna
ayarlandiginda ECO sembolu (F) gosterilir.

o =x ®

3.11.5 Alt meniler

Her bir segenek altinda ¢ok sayida alt meni
bulunmaktadir. Robotik ¢im bicme makinesini ayarlamak
icin alt mendlerden tim islevlere erisebilirsiniz.

Baz alt mendlerde sol tarafi isaretli segenekler bulunur.
Bu isaret, ilgili 63elerin segili oldugu anlamina gelir. OK
digmesine basarak kutuyu isaretleyin ya da isareti
kaldirin.

3.12 Menu yapisi

Automower 315 ana menusuinde 7 se¢enek vardir:

»  Zamanlayici

»  Guvenlik

*  Mesagjlar

*  Hava durumu zamanlayici
»  Kurulum

*  Ayarlar

*  Aksesuarlar

0 b

3

O
!

\ Y74
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o B

Automower 310 ana menistinde 6 segcenek vardir:

»  Zamanlayici

»  Glvenlik
*  Mesagjlar
*  Kurulum
» Ayarlar

*  Aksesuariar

O A >
W & 88
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3.12.1 Ana menii
Zamanlayici

Zamanlayici dzelligi, cocuklarin bahgede
oynadigi zamanlar gibi robotik ¢im bigcme
makinesinin galismamasi gereken
zamanlari kontrol etmek igin ideal bir
aractir. Bkz. Zamanlayici sayfada: 23

Glivenlik

Bu meniide, glivenlige ve robotik ¢im
bicme makinesi ile sarj Unitesi arasindaki
baglantiya iliskin ayarlar yapilabilir.
Secilebilecek 3 gluvenlik seviyesi vardir:
Dlistik, Orta, Yiiksek. Bkz. Giivenlik
sayfada. 25.

Mesajlar

Gegmis hata ve bilgi mesajlari bu
menilden okunabilir. En yaygin hata
mesajlari igin ipuglari ve hata diizeltmeye
yardimci olan tavsiyeler mevcuttur. Bkz.
Mesajlar sayfada. 26.

Hava durumu zamanlayict

Yalnizca Automower 315 modelinde
mevcuttur

Bu fonksiyon, robotik ¢im bicme
makinesinin ¢imlerin biiyiime hizina gére
bigme stirelerini otomatik olarak
ayarlamasini saglar. Robotik ¢im bigme
makinesi, hava sartlari ¢imlerin buyumesi
icin uygun oldugunda daha sik bigerken,
¢im blyimesi daha yavas oldugunda
¢imenlik alan Gzerinde otomatik olarak
daha az zaman harcar. Bkz. Hava durumu
zamanlayici sayfada. 26.

Kurulum

Bu menti islevi, kurulumu istege goére
ayarlamak icin kullanilir. Cogu calisma
alani icin fabrika ayarlarinin
degistiriimesine gerek yoktur. Ancak
¢imenlik alanin ne kadar karmasik
olduguna bagh olarak manuel ayarlar ile
sonug iyilestirilebilir. Bkz. Kurulum
sayfada.: 27.

N\ Y74

Ayarlar

Bu secim, tarih ve saat gibi genel robotik
¢im bigme makinesi ayarlarinda degisiklik
yapabilmenizi saglar. Ayrica ECO modu
ve Spiral kesim 6zelliklerini agip
kapatabilir veya farkli Profillerde (yalnizca
Automower 315) ayarlarinizi
kaydedebilirsiniz. Bkz. Ayarlar sayfada.:
32

Aksesuarlar

Bu meni, Automower Connect gibi robotik
¢im bicme makinesi aksesuarlarinin
ayarlarini yonetir. Robotik ¢im bicme
makineniz i¢in hangi aksesuarlarin
alinabilecegini 6grenmek Uzere
bdlgenizdeki Husqvarna temsilcisine
basvurun. Bkz. Aksesuariar sayfada: 34.

00
00

3.13 Zamanlayici

@ _| zamANLAYICI
(Genel bakis)

Periyot 1

Periyot 2

Kopyala
Sifirla

En iyi bicme sonuglarini elde etmek igin ¢gimenlik alan
¢ok sik bicilmemelidir. Robotik ¢im bigme makinesi ¢ok
fazla bictiginde ¢imenlik alan dizlestirilmis gorinebilir.
Bunun yani sira, robotik ¢im bigme makinesi gereksiz
asinmaya maruz kalir. Calisma alani robotik ¢im bigcme
makinesinin alan kapasitesinden kigulkse ¢imin her giin
birka¢ saat yerine giin asiri kesilmesiyle ¢im kalitesi
daha da artirilabilir. Ayrica en az ayda bir kez t¢ gin
boyunca ¢imin tamamen dinlenmesi faydali olur.

Cocuklarin bahgede oynadigi zamanlar gibi, robotik ¢im
bicme makinesinin ¢galismamasi gereken zamanlari
kontrol etmek igcin zamanlayici 6zelligi ideal bir
yontemdir.

Calisma saatleri ve glinleri, robotik ¢cim bicme
makinesinin ekranindaki genel bakis bélimi altinda
gorulebilir. Bir glinde gercgeklestirilen aktif ¢cim bicme
siyah bir cubukla gosterilir. Diger saatlerde, robotik ¢im
bicme makinesi sarj Unitesinde park edilmistir.

I Tu We Th Fr Sa Su
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Fabrika zamanlayici ayari devre disidir. Bu, robotik ¢im
bicme makinesinin haftada 7 gun yirmi dort saat
calisacak demektir. Bu ayar normalde maksimum
kapasiteye karsilik gelen bir ¢galisma alanina uygun olan
ayardir; bkz. Teknik veriler sayfada: 60.

Calisma alani maksimum kapasiteden daha azsa ¢imin
ve ¢im bicme makinesinin daha az yipranmasi igin
zamanlayici kullaniimalidir. Zamanlayiciy: ayarlarken
robotik ¢im bicme makinesinin saat ve gliin basina
Calisma kapasitesi tablosunda belirtilen metrekare
kadar ot bigip bicmedigini hesaplayin. Bkz.
Zamanlayicinin ayarlanmasi sayfada. 44.

Asagidaki tablo, bahg¢enin boyutuna gore degisik
zamanlayici ayarlarina yénelik énerileri gbstermektedir.
Sureler belirleyici olarak goérulmelidir. Bahgeye uyacak
sekilde, 6rnegin ¢im kalitesine ve mevsimdeki biyime

3.13.1 Zamanlayici nerileri Automower 310

miktarina gore ayarlanmalari gerekebilir. Tabloyu su

sekilde kullanin:

» Bahgenin boyutuna en yakin olan ¢alisma alanini

bulun.

» Calisma gunleri igin uygun bir sayi segin (bazi
calisma alanlari igin 7 gline ihtiyag¢ duyulabilir).

» GUnlik calisma saatleri segilen gtinlerde robotik ¢im
bicme makinesinin ka¢ saat calismasina izin

verilecegini gOsterir.

+  Onerilen zaman arahidi belirtilen giinliik calisma
saatlerine karsilik gelen bir zaman araligini gésterir.

Bir glinde 2 galisma suresi yapilandirilabilir. Her bir
gline 6zel ¢alisma sureleri olabilir, ayni zamanda gegerli

glnln g¢alisma suresini tim diger ginlere de
kopyalamak mUmkundir.

Calisma alani Haftalik ¢alisma ginleri Glinlik ¢caligma saatleri Zaman aralidi dnerisi
250 m? 5 6,5 07:00 - 13:00
7 45 07:00 - 11:30
500 m2 5 12,5 07:00 - 19:00
7 9 07:00 - 15:30
750 m? 5 18 06:00 - 24:00
7 13,5 07:00 - 20:30
1000 m? 7 18 06:00 - 24:00

3.13.2 Zamanlayici énerileri Automower 315

Calisma alani Haftalik ¢alisma ginleri Giinliik calisma saatleri Zaman arali§i dnerisi
250 m2 5 5,5 07:00 - 12:30
7 4 07:00 - 11:00
500 m? 5 10,5 07:00 - 17:30
7 7,5 07:00 - 14:30
750 m?2 5 15,5 07:00 - 22:30
7 11 07:00 - 18:00
1000 m? 5 21 03:00 - 24:00
7 15 07:00 - 22:00
1250 m2 7 18,5 05:30 - 24:00
1500 m? 7 22 02:00 - 24:00

3.13.3 Giniin diizenlenmesi

Once, sol/sag ok tuslarini, ardindan OK diigmesini
kullanarak Genel bakis ekranindan diizenlenecek giini
segin.

GUn basina 2 zaman araligi girilebilir. 7. Periyotigin bir
aralk girmek Uzere ilk olarak 7. Periyofun yanindaki
onay kutusunun isaretlenmis oldugundan emin olun.
isaretlemek/isareti kaldirmak igin onay kutusunu segip
OK dugmesine basin. Sayisal tus takimini kullanarak
sureyi girin.

2. Periyot, 1. Periyotile ayni sekilde girilir. iki aralik
girildiginde bahgenin belirli saatlerde diger etkinlikler icin

kullanilabilir olmasi saglanabilir. Ornegin 7.Periyot:
00:00-15:00 ve 2. Periyot: 21:00-24:00. Bu durumda ¢im
bigici 15:00 ile 21:00 arasinda sarj Unitesine park

edilecektir.

HMOMDAY

EH 00:00 - 15:00
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Cim bigme islemini tim giin gecgersiz kilmak igin iki
periyotun da isaretini kaldirin.

3.13.4 Kopyala

Bu fonksiyonu, gecerli glin ayarlarini diger gunlere
kopyalamak i¢in kullanin.

Ok tuslarini kullanarak Kopyald'yi isaretleyin ve OK
digmesine basin. Sonra imleci glinler arasinda hareket
ettirmek igin yukari ve asagi ok tuslarini kullanin. Saatler
OK ile isaretli glinlere kopyalanir.

COPY HONDAY to

O

O Hoenday

O Tuesday

O Wednesday

Giivenlik seviyesi — Dusiik
Orta
Yiiksek

Diistik ve Orta derecedeki guivenlik ayari, PIN kodu
bilinmiyorsa robotik ¢im bicme makinesine erisimi
engeller. Yiksek guvenlik seviyesi, belirlenen sire
gectikten sonra dogru PIN kodu girilmediginde bip sesi
veren bir uyari da igerir.

5 kez arka arkaya yanlis PIN kodu girilirse robotik ¢gim
bicme makinesi bir sureligine ¢alistirlamaz. Engelleme
suresi her yeni hatali deneme igin uzatilr.

3.13.5 Sifirla

Bu fonksiyon, zamanlayiciyi robotik ¢im bigme
makinesinin her giin glinde 24 saat ¢alismasina izin
verildigi fabrika ayarina sifirlar.

Fonksiyon Diistik Orta Yiiksek
Zaman kilidi X X X
PIN talebi X X
Alarm X

Zamanlayiciyi sifirla — Buglin

Tiim hafta

3.13.5.1 Bugiin
Bu, sekme sisteminde segcilen giinu sifirlar.

Fabrika ayari, robotik ¢im bicme makinesinin giinde 24
saat calismasina izin verilmesidir.

3.13.5.2 TUm hafta

Bu, bir haftadaki tim guanleri sifirlar.

Fabrika ayari, robotik ¢im bigme makinesinin her gin,
ginde 24 saat ¢alismasina izin verilmesidir.

3.14 Guvenlik

Bu secimle, glivenlige iliskin ayarlar ve robotik ¢im
bigme makinesi ile sarj istasyonu arasindaki baglanti
yapilabilir.

G —| GUVENLIK

Giivenlik seviyesi

Gelismis

3.14.1.1 Zaman kilidi

Bu fonksiyon, robotik ¢im bicme makinesinin 30 giin
sonra dogru PIN kodunu girmeden ¢alistirilamayacagi
anlamina gelir. 30 giin gegtikten sonra robotik ¢im bigme
makinesi normal sekilde ¢im bigmeye devam eder,
ancak kapak agcildiginda PIN kodunu girin mesaji ¢ikar.
Kodunuzu tekrar girin ve OK diigmesine basin.

3.14.1.2 PIN talebi

Bu islev, ana salter 7 olarak ayarlandiginda ve kapak
her agildiginda robotik ¢im bigme makinesinin bir PIN
kodu istemesini saglar. Robotik ¢im bigme makinesini
kullanmak i¢in dogru PIN kodu girilmelidir.

5 kez arka arkaya yanlis PIN kodu girilirse robotik ¢im
bicme makinesi bir sireligine ¢alistirilamaz. Engelleme
suresi her yeni hatali deneme igin uzatilir.

3.14.1.3 Alarm

Bu fonksiyon, STOP diigmesine basildiktan veya robotik
¢im bigme makinesi herhangi bir nedenle yukari
kaldirildiktan sonraki 10 saniye iginde PIN kodunun
giriimemesi durumunda bir alarm sesinin verilmesini
saglar. Tiklama sesi, alarmin devreye girmesini
engellemek i¢in PIN kodunun girilmesi gerektigini bildirir.
Dogru PIN kodu girilerek, alarm istendigi zaman
kapatilabilir.

3.14.1 Givenlik seviyesi
Secilebilecek 3 guivenlik seviyesi vardir.

3.14.2 Gelismis
Gelismis — Yeni gevrim sinyali
PIN kodu degistir
Stire

3.14.2.1 Yeni gevrim sinyali

Cevrim sinyali, robotik ¢im bicme makinesi ile sarj
Unitesi arasinda benzersiz bir baglanti olusturmak igin
rastgele segilir. Nadiren, 6érnegin benzer sinyale sahip
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birbirine bitisik iki kurulum varsa yeni bir sinyal
olusturulmasi gerekebilir.

1. Robotik ¢cim bigme makinesini sarj Unitesine
yerlestirin.
2. Meniden Yeni cevrim sinyalini segin.

3. OKdiigmesine basin ve gevrim sinyalinin
olusturulduguna dair onayi bekleyin. Bu normalde
yaklasik 10 saniye sdrer.

3.14.2.2 PIN kodu degistir

Yeni PIN kodunu girin ve OK diigmesine basin. Ayni
kodu tekrar girerek ve OK diigmesine basarak
onaylayin. PIN kodu degistirildiginde, ekranda P/N kodu
degistirildi mesaji gérunar.

Yeni PIN kodunu Kisa Not bélimunde ayrilan satira not
edin. Bkz. #Z

3.14.2.3 Sire
Siire — Alarm stiresi
Zaman Kkilidi stiresi
Alarm siresi

Alarm etkinlestirildiginde ( Yiksek guvenlik) alarm
sinyalinin ne kadar siirecegini belirtme olanagi da vardir.
1 ila 20 dakika arasinda bir deger segilebilir.

Zaman kilidi siresi

Kullanimdan énce PIN girme gerekliligi i¢in kag gin
gecmesi gerektigini belirlemek Gzere bir zaman kilidi
ayarlanabilir. 1-90 giin segilebilir.

3.15 Mesajlar

Bu mentde dnceki ariza ve bilgi mesajlari bulunabilir.
En yaygin hata mesajlari igin ipuglari ve hata
dizeltmeye yardimci olan tavsiyeler mevcuttur.

— MESAJLAR
A
Hata mesajlari

Bilgi mesajlari

3.15.1 Hata mesajlari

Robotik ¢im bicme makinesi herhangi bir sekilde
kesintiye ugradiysa 6rnegin, dismus olan bir dalin altina
sikistiysa robotik ¢im bicme makinesinin ekraninda
kesinti ve meydana geldigi zaman ile ilgili bir mesaj
gosterilir.

Ayni hata mesaji defalarca tekrar emesi, kurulumla ya
da robotik ¢im bicme makinesiyle ilgili bir ayarlama
yapilmasi gerektigini gésterir. Her mesajin olasi
nedenleriyle ilgili daha fazla bilgi icin bkz. Hata mesajlar
sayfada. 49.

Liste, son gerceklesme listede ilk sirada olacak sekilde
tarihe gore siralanmis en son 50 hata mesajini igerir.

Hata mesajlarinin verildigi tarih ve saat, hata mesaji
secilip OK diigmesine basilarak goriintilenebilir.

ipuglari ve hatayi diizeltmenize yardimci olarak
tavsiyeler de goruntilenir.

3.15.2 Bilgi mesaijlari

Ekranda gdsterilen, gercek bir hatanin neden olmadigi
mesajlar Bilgi mesajlari altina kaydedilir. Bu mesajlara
ornek olarak Egim ¢ok fazla gosterilebilir. Her mesajin
olasi nedenleriyle ilgili daha fazla bilgi igin bkz. Bilgi
mesajlari sayfada. 52.

Liste, son olay listede ilk sirada olacak sekilde tarihe
gore siralanmis son 50 hata mesajini icerir.

3.16 Hava durumu zamanlayici
Yalnizca Automower 315 icin gegerlidir

.‘fl‘.' — HAVA DURUMU ZAMANLAYICI

Hava Durumu zamanlayrciy kullan

Hava durumu zamanlayici, robotik ¢im bicme
makinesinin ¢im bicme zamanlarini ¢imin blytime hizina
gOre otomatik olarak ayarlamasini saglar.

Hava durumu zamanlayici etkinlestirildiginde, robotik
¢im bigme makinesi s6z konusu ¢alisma alani igin
optimum bigme stiresinin ne olduguna karar vermek igin
zamana ihtiya¢ duyar. Bu nedenle, bicme sonuglarinin
optimum seviyeye gelmesi birkag gun alabilir.

Robotik ¢im bicme makinesi zamanlayici ayarlarindan
daha uzun sire ¢alisamaz. Bu nedenle optimum hava
durumu zamanlayici performansi igin zamanlayiciyi
ayarlarken sadece robotik ¢im bicme makinesinin
¢alismamasi gereken saatlerin se¢imini kaldirmaniz
Onerilir. Diger saatler, hava durumu zamanlayici igin
kullanilabilir yapilmahdir.

Hava durumu zamanlayici etkinlestirildiginde, bigak
diskinin temizligi ve bigcaklarin iyi durumda oldugunun
duzenli olarak kontrol edilmesi gok dnemlidir. Bigak diski
milinin etrafina dolanan herhangi bir ¢cim ya da kér
bigaklar, hava durumu zamanlayicinin fonksiyonlarini
etkileyebilir.

3.16.1 Hava durumu zamanlayiciyi etkinlestirmek
icin

Hava durumu zamanlayiciyi etkinlestirmek icin OK
digmesine basarak kutuyu isaretleyin.

3.16.2 Kesim siresi

Hava durumu zamaniayicr kullanilirken elde edilen ¢im
bigme sonuglari optimum degilse Kesme siiresi
ayarlarinin yapiimasi gerekebilir.

Segcilen kesim sliresi uzadikga, robotik ¢im bigme
makinesine izin verilen ¢alisma slresi de uzar.
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Kesim siiresi — Dlisik
Orta
Yiiksek

3.16.2.1 Kesme siiresini ayarlamak igin
1. imleci Kesme stires/nin iizerine getirin ve OK
digmesine basin.

2. Kesme siresini 3 6n ayarli araliga gore artirmak
veya azaltmak igin sag ve sol ok tuglarini kullanin.

3.17 Kurulum

Cogu calisma alani igin fabrika ayarlarinin
degistiriimesine gerek yoktur. Ancak ¢imenlik alanin
karmasikligina gére, manuel ayar yapilarak sonug
iyilestirilebilir.

| Alan3

__| KURULUM
N\ Y74 Cimenlik alan kapsama

Sarj iinitesi bulma

Gelismis

Robotik ¢im bicme makinesinin uzak alana erismesine
izin vermek igin birkag benzersiz segim yapilmasi
gerekir.

3.17.1 Cimenlik alan kapsama

Bu menu sec¢enegi, robotik ¢im bicme makinesini
calisma alaninin uzaktaki kisimlarina yonlendirmek icin
kullanilir. Ornegin dar gegitlerle birbirine baglanan pek
¢ok alani olan karmasik bahgelerde, ayarlar
degistirilerek ¢im bigme sonugclari daha da iyilestirilebilir.

En fazla 3 uzak alan ayarlanabilir. Sag ve sol ok tuslarini
kullanarak ve ardindan OK diigmesine basarak bir alan
segcin.

Cimenlik alan kapsama

Alan 1, 2 veya 3 — Nasil?
Ne kadar uzak?
Ne siklikla?
Devre digi birak
Daha fazla

Cimenlik alan kapsama — Alan 1

Alan 2
Alan 3

Fabrika ayarlari, robotik ¢cim bigme makinesinin sarj
Unitesinden ayrildiktan sonraki strenin %20'si kadarinda
kilavuz kabloyu 300 m izlemesine izin verir. Kilavuz
kablo gergekte 300 m'den daha kisaysa robotik ¢im
bicme makinesi kilavuz kabloyu sinir kablosuna
baglandigi yere kadar izler.

3.17.1.1 Area 1, 2 or 3 > NasIl?

Robotik ¢im bicme makinesinin hangi yone gitmesi
gerektigine bagl olarak sag, sol veya Kilavuz segimini
yapin. Yonun (sag veya sol) sarj istasyonunu karsidan
gordugu kabul edilir.

Farkli secenekler arasinda gegis yapmak icin sag ve sol
ok tuslarini kullanin.

3.17.1.2 Area 1, 2 or 3 > Ne kadar uzak?

Sarj Unitesinden robotik ¢im bigme makinesinin bicgmeye
basladigi uzak alana kadar, akim teli boyunca uzanan
mesafeyi metre cinsinden girin.
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Farkli secenekler arasinda gecis yapmak igin sag ve sol
ok tuslarini kullanin.

ipucu! Uzak alandan ne kadar uzakta oldugunu
belirlemek i¢in 7Testfonksiyonunu (Area 1, 2 or 3 > Daha
fazla > Tesl) kullanin. Metre olarak ifade edilen mesafe,
STOP dugmesine basildiginda ¢im bigme makinesi
ekraninda gosterilir. Bkz. Uzak alana mesafe nasil
Olciilir sayfada: 28. Ekranda gdsterilen dl¢ilen alan
dogrudan segili uzak alana kaydedilebilir. Herhangi bir
mevcut deder varsa yeni dlgtilen mesafe bu degeri
gecersiz kilar.

3.17.1.3 Area 1, 2 or 3 > Ne siklikla?

Robotik ¢im bigme makinesinin uzak alana ne siklikta
yoénlediriimesi gerektigi, makinenin sarj istasyonunu terk
etme toplam sayisinin bir orani olarak segcilir. Diger tim
saatlerde robotik ¢im bicme makinesi, bicmeye sarj
istasyonundan baslar.

Toplam calisma alanina gére uzak alanin boyutuna
karsilik gelen yiizdeyi secin. Ornegin, uzak alan toplam
galisma alaninin yarisi kadarsa %50 segilmelidir. Uzak
alan daha kigukse daha dusuk bir deger belirtiimelidir.
Daha fazla alan kullanilirsa, toplam degerin %100'i
gecemeyecegdini g6z 6ninde bulundurun.

Bahge diizeni ornekleri sayfada: 39. sayfadaki
orneklerle karsilastirin.

Pay! ylizde olarak belirtmek i¢in sayi tuglarini kullanin.

3.17.1.4 Area 1, 2 or 3 > Devre disiI birak

Her bir alan ayarlarin yeniden giriimesine gerek olmadan
etkinlestirilip devre disi birakilabilir. Devre disi birak'i
secin ve OK diigmesine basin.

3.17.1.5 Alan 1, 2 veya 3 > Daha fazla > Test
Segcilen ayarlarin test edilmesi, kurulumun dogal bir
parcasi olarak gérilebilir.

Test fonksiyonu kullanildiginda robotik ¢im bicme
makinesi, kilavuz kablodan segilen koridor genisliginin
izin verdigi en uzak mesafeye gider.

3.17.1.6 Test: Area1,20r 3

Segilen ayarlari test etmek igin:

1. Robotik ¢im bicme makinesini sarj Gnitesine
yerlestirin.

2. Asagi ve sag/sol ok tuslarini kullanarak test edilecek
alani Cimenlik alana genel bakis ekranindan segin.
OK digmesine basin.

Daha fazla 6gesini secip OK diigmesine basin.
Test 6gesini segip OK digmesine basin.
START digmesine basin ve kapagdi kapatin.

Robotik ¢im bicme makinesi artik sarj tUnitesinden
ayrilir ve uzak alana dogru kilavuz kabloyu izlemeye
baslar. Robotik ¢im bigme makinesinin gereken
mesafe boyunca kilavuz kabloyu izleyip
izleyemedigini kontrol edin.

7. Robotik ¢cim bigme makinesi kilavuz kabloyu

sorunsuz bir sekilde gereken baslangi¢ noktasina
kadar izleyebildiginde test onaylanir.

o0k w

3.17.1.7 Uzak alana mesafe nasil olgullr

1. Robotik ¢cim bigme makinesini sarj tnitesine
yerlestirin.

2. Area 1, 2 or 3> Ne kadar uzak? meni
fonksiyonunda, gergek degeri kesinlikle asacak bir
mesafe girin. Girilebilecek maksimum mesafe 500
metredir.

3. Area 1, 2or 3> Daha fazla> Testdgesini segin ve
OK digmesine basin.

4. START digmesine basin ve kapagdi kapatin.

5. Gereken konumda STOP diugmesine basin. Mesafe
artik ekranda goruntulenir. Bu deger Area 1, 2 or 3>
Ne kadar uzak?igine kaydedilebilir.

3.17.1.8 Area 1, 2 or 3 > Daha fazla > Sifirla

Bir alan ayari bu fonksiyonu kullanarak fabrika ayarina
sifirflanabilir. Bir alan ayarini sifirlamak igin sol/sag ok
tuslarini ve ardindan OK dugmesini kullanarak Area 7, 2
or 3> Daha fazla > Sifirla 6gesini segin.

3.17.2 Sarj Unitesi bulma

Robotik ¢im bicme makinesi, asagidaki Gi¢c ydontemden
bir veya daha fazlasini kullanarak sarj istasyonu
arayacak sekilde ayarlanabilir: Kilavuz, Sinir gevrimi ve
Sarj Unitesi. Fabrika ayarlari, sarj tGnitesinin olabildigince
¢abuk bulunmasi i¢in 3 arama segenegi otomatik olarak
bir arada kullanilabilecek ve ayni zamanda iz olusma
riskini minimumda tutacak sekilde yapilmistir.
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Cok karmasik olan; érnegin bir ¢cok alanin dar gegitlerle
birbirine baglandigi bahcelerde, sarj Gnitesini bulmak
icin gereken sure asagida listelenen manuel ayarlardan
birkag! yapilarak azaltilabilir.

Robotik ¢im bicme makinesi, aramaya daima diizensiz
arama yoéntemiyle baslar.

Belirli bir stire boyunca gercgeklestirdigi dizensiz
aramanin ardindan, robotik ¢im bicme makinesi sarj
istasyonunu bulamadiginda, kilavuz tellerini aramaya
baslar ve bunun yerine bir stire sonra da sarj
istasyonuna dogru takip etmek Uzere sinir teli arar. Bu
sure dakika cinsinden belirtilir ve gecikme siresi olarak
bilinir.

Omek:

Kilavuz i¢in 3 dakika; sinir ¢gevrimi igin 11 dakika
gecikme. Ardindan robotik ¢im bicme makinesi, 3 dakika
boyunca dizensiz olarak arama yapar ve sonra 8 dakika
boyunca kilavuz kablolari arar. Bir sure sonra herhangi
bir kilavuz teli bulamadiysa robotik ¢im bigme makinesi
artik sinir gevrimi aramaya baslar.

Ayni gecikme stresini; 6rnegin 5 dakikay! tabii ki kilavuz
kablolarin ve sinir gevriminin her ikisi icin de belirlemek
muUmkindur. Robotik ¢im bigme makinesi, daha sonra 5
dakika boyunca dlzensiz olarak, sarj istasyonunu
bulamadigindaysa ilk hangisine ulastigina bagli olarak,
aramaya kilavuz tellerini ya da sinir gevrimini arayarak
devam eder.

Genel olarak, uzun gecikme siresi iz olusum riskini
azaltir (robotik ¢cim bigme makinesi sarj istasyonunu
¢ogunlukla diizensiz aramayla bulur), ancak daha uzun
arama surelerine sebep olur. Kisa gecikme siresi ters
etki yapar; diger bir deyisle, kisa arama sureleri kilavuz
telleri ve/veya sinir telleri boyunca iz olusma riskini
artirr.

3.17.2.1 Genel bakisg

Bu genel bakis, her arama yéntemi icin secilen ayarlari
Ozetler. Bir ydntemin ayarlarini diizenlemek igin sag ve
sol ok tuslarini kullanarak ydntemi segin ve OK
digmesine basin.

mﬁuundaru Charger
A A @

+
JE: [

3 min 11 min min

3.17.2.2 Kilavuz
Gecikme siresini girmek icin rakam tuslarini kullanin.

Gecikme stiresi normalde 0 ile 10 dakika arasinda bir
deger olarak belirtilir.

GUIDE

Delay time: 3 min

| Disable ” More |

3.17.2.3 Kilavuz > Devre digi birak/Etkinlestir

Normalde, takil bir kilavuz kablo olmasa bile Kilavuz
yonteminin devre disi birakilmasi gerekmez. Kilavuz
yontemini devre disi birakmak igin Devre disi birak'
secip OK diigmesine basin.

3.17.2.4 Kilavuz > Daha fazla > Kilavuzu test et

Segcilen ayarlarin test edilmesi, kurulumun dogal bir
parcasi olarak gorilebilir.

1. Robotik ¢im bigme makinesini kilavuz kablodan
yaklasik 3 metre uzaga, kabloya dénik sekilde
yerlestirin.

2. Test fonksiyonu Kurulum > Sarj dnitesi bul > Kilavuz
icindedir.

Daha fazla 6gesini secip OK diigmesine basin.
Kilavuzu test eti segip OK digmesine basin.
START digmesine basin ve kapagdi kapatin.

Robotik ¢im bicme makinesinin kilavuz kabloyu sarj
istasyonuna kadar takip ettigini ve sarj istasyonu ile
kolayca kenetlendigini kontrol edin. Testin
onaylanabilmesi i¢in robotik ¢im bigme makinesinin
kilavuz kabloyu sarj istasyonuna kadar uzanan yolun
tamami boyunca takip etmesi ve ilk denemede
kenetlenmesi gerekir. Robotik ¢im bicme makinesi,
ilk denemede kenetlenemezse otomatik olarak
yeniden dener. Robotik ¢im bigme makinesinin sarj
istasyonu ile kenetlenmek icin iki veya daha ¢ok kez
denemesi gerekirse kurulum onaylanmaz.

3.17.2.5 Kilavuz > Daha fazla > Sifirla

Her yontemin 6zel ayarlari, Kilavuz fabrika ayarlarina
sifirlanabilir.

o0k w

1. Sifirlamak igin sag ve sol ok tuglarini kullanarak
yoéntemi segin ve OK diigmesine basin.

2. Daha fazlave ardindan Sifirla 6gesini secip OK
digmesine basin.

3.17.2.6 Sinir gevrimi
Gecikme siresini girmek igin rakam tuslarini kullanin.

Robotik ¢im bigme makinesinin sarj Unitesine gitmek igin
kilavuz kablo ana konumlarindan birisine uymasi daha
iyi oldugundan, bu stire normalde Kilavuzigin olan
streden daha uzundur. Gecikme suresi normalde 10 ile
20 dakika arasinda bir deger olarak belirlenir. Ancak bir
kilavuz kablo kurulmadiysa siire daha kisa olabilir ve
robotik ¢im bigme makinesinin diizensiz aramayla sarj
Unitesini bulabilmesi mimkun degildir.

Sinir kablosunu takip ederken robotik ¢im bicme
makinesi bir kilavuz kablodan gecgerse sinir kablosu
boyunca aramayi durduracak ve bunun yerine sarj
Unitesine giden kilavuz kablo kullanacaktir.
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BOUNDARY

Delay time: _1'min

‘ Disable ” More ‘

3.17.2.7 Sinir gevrimi > Devre disi birak / Etkinlestir

Kurulumda sinir ¢gevrimini izlemek hi¢ uygun degilse
Sinir yontemi onay kutusu devre disi birakilmahdir. Sinir
yontemini devre disi birakmak igin Devre disi birak
ogesini secip OK digmesine basin.

3.17.2.8 Sinir > Daha fazla > Sadi Test et / Solu test et

Segcilen ayarlarin test edilmesi, kurulumun dogal bir
parcasi olarak gorulebilir.

1. Robotik ¢im bigme makinesini sinir kablosundan
yaklasik 3 metre uzaga ve kabloya donik sekilde
yerlestirin.

2. Test fonksiyonu Kurulum > Sarj dnitesi bul > Sinir
icindedir.
3. Daha fazla 6gesini segip OK diigmesine basin.

4. Sagi test et/Solu test et 6gesini segin ve OK
digmesine basin.

5. START diugmesine basin ve kapagi kapatin.

6. Robotik ¢im bigme makinesinin kilavuz kabloyu sarj
istasyonuna kadar takip ettigini ve sarj istasyonu ile
kolayca kenetlendigini kontrol edin. Testin
onaylanabilmesi i¢in robotik ¢im bigme makinesinin
kilavuz kabloyu sarj istasyonuna kadar uzanan yolun
tamami boyunca takip etmesi ve ilk denemede
kenetlenmesi gerekir. Robotik ¢im bicme makinesi,
ilk denemede kenetlenemezse otomatik olarak
yeniden dener. Robotik ¢im bigme makinesinin sarj
istasyonu ile kenetlenmek icin iki veya daha ¢ok kez
denemesi gerekirse kurulum onaylanmaz.

Robotik ¢im bicme makinesinin kabloyu neden
izleyemedigine iliskin normal nedenleri kabloya yakin
engellerin izole edilmemesi ya da kilavuz kablonun dik
egimde uygun bir agiyla yerlestirimemesidir. Sarj
Unitesi, sinir kablosu ve kilavuz kablonun Sinir telini
dbseme sayfada: 18, Sinir kablosunu nereye
dbseyeceginizi planlayin sayfada: 15ve Kilavuz teli
dbseme ve baglama sayfada: 20 talimatlarina uygun
sekilde kurulup kurulmadigini kontrol edin.

Robotik ¢im bicme makinesi, 7estfonksiyonunu
kullanarak kablodan uzaga, segili koridor genisligine
gore belirlenen maksimum mesafeye gider.

3.17.2.9 Sinir > Daha fazla > Sifirla

Her yontemin 6zel ayarlari, Sinirfabrika ayarlarina

sifirlanabilir.

1. Sifirlamak i¢in sag ve sol ok tuglarini kullanarak
yoéntemi segin ve OK diigmesine basin.

2. Daha fazlave ardindan Sifirla 6gesini segip OK
digmesine basin.

3.17.2.10 Sarj istasyonu uzakhgi

Nadiren uzakligi azaltmak gerekebilir. Sarj tnitesi bir
¢all ya da duvara yakin yerlestirildiginde ve sarj
Unitesinden sinyal almasina ragmen robotik ¢im bicme
makinesinin sarj Unitesine yerlesmesi engellediginde
bunu yapmak gerekebilir. Bu gibi durumlarda, normalde
sarj istasyonunu tasimak daha iyidir, ancak bu mimkin
degilse sarj istasyonunun uzakligi azaltilabilir. Sar;j
Unitesi menzilinin g farkl arahigi vardir: Maks, Orta ve
Min. Fabrika ayari Maks'ir.

Not: Sarj Unitesinin uzakhgi sadece istisnai durumlarda
azaltiimahdir. Normalde sarj istasyonunu ¢alisma alani
icerisinde daha iyi bir konuma getirmek daha iyidir.

3.17.3 Gelismis

Gelismis basliginin altinda robotik ¢im bigme
makinesinin davranis sekillerine iliskin baska ayarlar da
bulunur. Bu menideki ayarlar sadece ¢im bigme
makinesinin daha fazla kontrol edilmesine ihtiyag
duyuldugu durumlarda, érnegin karmasik bahgelerde
gereklidir. Fabrika ayarlari birgok ¢alisma alanina
uyacak sekilde secilmistir.

Gelismis — Koridor genisligi
Cikis acilari
Geri manevra mesafesi

Sinir kablosu agim mesafesi

3.17.3.1 Koridor genisligi

Koridor genisligi, robotik ¢im bigme makinesinin sarj
istasyonuna gidiste ve doniste kilavuz kablodan/sinir
kablosundan ne kadar ilerlemesine izin verildigine iliskin
bir 6lgtidir. Bu durumda robotik ¢im bigme makinesinin
kullandigi, kablonun yanindaki alana Koridor denir.
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Makineyi kablodan farkli mesafelerde galistirmanin
amaci iz olusmasi riskini azaltmaktir. Dolayisiyla
¢alisma alani boyutunun izin verdigi mimkin olan en
genis koridoru segmeniz dnerilir.

Robotik ¢im bicme makinesi, bir kilavuz kabloyu izlerken
¢alisma alaninin boyutuna gére koridor genisligini
ayarlar. Dahili otomatik mekanizma, robotik ¢im bigcme
makinesinin ¢alisma alaninin neresinde bulunduguna
bagli olarak kablodan olan mesafede farklilk
gosterebilmesini saglar. Ornegin, dar gegislerde koridoru
otomatik olarak daha dar yapar.

Fabrika ayarlari birgok ¢alisma alani i¢in kullanilabilir;
ornegin, robotik ¢cim bigme makinesinin kendisi mimkiin
olan en genis koridorda galismak tzere dahili
fonksiyonlari kullanabilir. Calisma guvenligi, kilavuz
kablonun sinir gevrimi kullanilarak izole edilemeyen
engellere yakin yerlestirildigi daha karmasik bahgelerde,
asagida aciklanan bazi manuel ayarlar yapilarak
iyilestirilebilir.

3.17.3.2 Koridor genisligi > Sinir

Sinir koridoru genisligi 1-9 araliklariyla belirtilir. Bu
aralktaki ilk rakam sinir gevrimine olan en kisa
mesafeyi, ikinci rakamsa en uzun mesafeyi belirtir.

Robotik ¢im bicme makinesinin sinir gevrimiyle
korudugu mesafe, ¢alisma alaninin diizenine bagl
olarak degisir.

Gerekli aralidi belirtmek i¢in rakam tuslarini kullanin.

Fabrika ayari 3 ile 6 arasindadir.

Boundary Guide
Corridor width: 1-5

3.17.3.3 Koridor genisligi > Rehber

Kilavuz koridoru genisligi otomatik olarak ayarlanir.
Yalnizca nadir durumlarda manuel ayar yapilmasi
gerekir. Kilavuz koridoru genisligi Oile 9arasinda
ayarlanabilir.

0 degeri belirtiimisse robotik ¢cim bigcme makinesi kilavuz
kablonun (izerinde yayilacagi béylece kilavuz kablonun
tam ortasindan gegecegi anlamina gelir.

Gereken degeri belirlemek icin ok tuslarini kullanin.

Fabrika ayari 9dur.

Corridor width: 9

3.17.3.4 Cikis acilan

Robotik ¢im bicme makinesi, normalde istasyondan
90°-270° cikis sektdru yoninde ayrilir. Cikis agilarinin
degistiriimesi, sarj istasyonunun bir gegide yerlestiriimis
olmasi durumunda, robotik ¢im bigme makinesinin en
genis ¢alisma alanina erisebilmesini kolaylastirir.

Sector 2

Exit angles:
Proportion: 100%

270 @ a0

3.17.3.5 Cikis acilarn > Sektérler

Robotik ¢im bicme makinesi 1 veya 2 ¢ikis sektdriine
ayarlanabilir. Sarj Unitesi bir gecise yerlestirildiyse 2
¢ikis agisi, 6rnegin 70°-110° ve 250°-290° kullanilabilir.

2 c¢ikis acisi kullanildiginda, robotik ¢im bigme
makinesinin Sekfor Tdeki sarj Unitesini ne siklikta
birakacaginin da belirlenmesi gerekir. Bu, baslangicta
bir ylizde belirleyerek Oran fonksiyonu kullanilarak

yapilir.

Ornegin %75 ylizde degeri, robotik ¢im bicme
makinesinin Sekfdr Tdeki sarj Unitesinden galistig
surenin toplam %75'i oraninda ve Sektér 2deki sarj
Unitesinden %25 oraninda ayrildig1 anlamina gelir.

Sektoérler ve oran igin bir ylizde degeri olarak gereken
acilari derece cinsinden belirlemek icin rakam tuslarini
kullanin.
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3.17.3.6 Geri manevra mesafesi

Bu fonksiyonlar, robotik ¢cim bicme makinesinin bicmeye
baslamadan énce sarj Unitesi disinda ne kadar geri
manevra yapmasi gerektigini kontrol etmenizi saglar.
Sarj istasyonunun bir verandanin altinda ya da baska bir
kisitli alana yerlestirilmis olmasi durumunda kullanish bir
fonksiyondur.

Gereken geri manevra mesafesini santimetre cinsinden
belirlemek igin rakam tuslarini kullanin. Fabrika ayari 60
cm'dir.

REVERSING DISTANCE

Distance: 60cm

& I

300

3.17.3.7 Sinir kablosu agim mesafesi

Robotik ¢im bicme makinesinin 6n kismi bigici
dénmeden 6nce her zaman sinir kablosunu belirli bir
mesafeyle gecer. Varsayilan mesafe 32 cm'dir ancak bu
deger gerekirse degistirilebilir. 25 ile 50 arasinda bir
rakam segilebilir.

Verilen mesafenin yaklasik bir deger oldugunu ve
sadece yol gdstermek amaciyla verildigini unutmayin.
Robotik bigicinin sinir kablosunu gegtigi gercek mesafe
farkhlik gosterebilir.

Robotik ¢im bicme makinesinin sinir kablosunu kag
santimetre gegmesini istediginizi girin ve OK tusuna
basin.

DRIVE PAST WIRE
Distance: 32cm

3.18 Ayarlar

Bu seg¢im, robotik ¢im bigme makinesinin genel
ayarlarinda degisiklik yapmaniza olanak saglar.

.a. _| AYARLAR

Profiller
ECO modu
Spiral kesim
Genel

3.18.1 Profiller

Profiller fonksiyonuyla farkli kullanici ayar setleri
kaydedilebilir. En fazla 3 profil saklanabilir. Bigici ve sarj
istasyonu arasinda benzersiz baglanti, profile kaydedilir.

Bu da ayarlarin kolaylkla kaydedilebilecegini ve robotik
¢im bicme makinesi 6rnegin farkli bahgelerde
kullanilacaksa bu ayarlarin tekrar kullanilabilecegi
anlamina gelir. Bu, ayni robotik ¢im bicme makinesine
en fazla 3 sarj Unitesi baglanabilmesini saglar.

Profilleri Kullan

Profil A, Bveya C — Se¢im
Yeniden Adlandir

Kaydet

3.18.1.1 Ayarlan bir Profile kaydetme
ik olarak profile kaydedilecek ayarlari bigicide yapin.

1. Profil Kullan 63esini segin ve OK diigmesine basin.

2. Kaydedilecek profili se¢in, imleci yukari ve asagi ok
tuslariyla hareket ettirin ve OK diigmesine basin.

3. Kaydeti secin ve OK diigmesine basin, ardindan sol
ok tusuna ve OK diigmesine basin. Tum kullanici
ayarlari, artik secilen profile kaydedilmistir.

Profile kaydedilmeyen ayarlar varsa, profil isminin
yaninda * semboli gosterilir.
3.18.1.2 Bir profili kullanma

Profili etkinlestirmek ve kullanmak, bu sekilde de
kaydedilmis ayarlari kullanmak igin asagidaki eylem
gerceklestiriimelidir.

1. Etkinlestirilecek profili segin ve OK diigmesine
basin.

2. Sec¢dgesini segin ve OK digmesine basin.

Profile A

Select
Rename
Save

Robotik ¢im bicme makinesi artik profile kaydedilmis
olan ayarlari kullanacaktir.

3.18.1.3 Profil adini degistirme

Profillerin isimleri, ilgili profilde hangi ayarlarin

kaydedildigini hatirlamayi kolaylastirmak igin

degistirilebilir.

1. Degistirilecek profil adini segin ve OK diigmesine
basin.

2. [sim degistir 53esini secin ve OK diigmesine basin.
3. Bir harf segmek igin imleci ok tuslariyla hareket

ettirin ve OK diigmesine basin. Yeni bir isim
kaydetmek icin BACK diigmesine basin.

Profillerin isimleri Ayariar- Profiller menlisinde
gosterilir. Segilen profilin ismi baslangi¢ ekraninda da
gOrunur durumdadir.
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3.18.1.4 Robotik ¢im bigme makinesine yeni bir sarj

Unitesi baglamak igin

1. Ik olarak orijinal sarj (initesiyle kullaniimak tizere bir
profil kaydedin.

2. Ardindan, bigiciye baglanacak sarj istasyonunda
biciciyi ayarlayin.

3. Yeni gcevrim sinyalini secin, bkz. Gelismis sayfada:
25

4. Yeni sarj Unitesi icin bir profil kaydedin.

Robotik ¢im bicme makinesini orijinal sarj istasyonunda
kullanmak igin bu ilk profil segilmelidir. Robotik ¢im
bigme makinesini yeni sarj istasyonunda kullanmak igin
o profil segilmelidir.

3.18.2 ECO modu

Bu fonksiyon, robotik ¢im bigme makinesi bigmedigi
zaman, 6rnegin, ¢im bicme makinesi sarj olurken veya
zamanlayici ayarlari nedeniyle bigmesine izin
verilmediginde, otomatik olarak sinir gevrimindeki,
kilavuz kablolardaki ve sarj Unitesindeki sinyali kapatir.

ECO modu — ECO modunu kullan

ECO modu, belirli isitme cihazi devreleri veya garaj
kapilari gibi robotik ¢im bicme makinesiyle uyumiu
olmayan baska kablosuz ekipmanlar bulundugunda
kullanima uygundur.

ECO modu etkinlestirildiginde, sarj Unitesindeki gésterge
lambasi yesil olarak yanip séner. ECO modu, robotik
¢im bicme makinesinin ¢alisma alaninda degil sadece
sarj Unitesinde baslatilabilecedi anlamina gelir.

ECO modundayken robotik ¢im bigme makinesini sarj
Unitesinden gikarmadan 6nce mutlaka STOP diigmesine
basiimasi gerekir. Robotik ¢im bicme makinesini baska
sekilde galistirmak mimkin degildir. Cim bigme
makinesi ilk énce STOP digmesine basmadan
yanhslikla Uniteden ¢ikarilirsa makinenin tekrar sarj
Unitesine takilmasi ve STOP diigmesine basilmasi
gerekir. Ancak bundan sonra robotik ¢im bicme
makinesini ¢galisma alaninin igcinde ¢alistirmak mimkan
olur.

ECO modunu etkinlestirmek icin £ECO modunu segin ve
OK dugmesine basin.

Not: Robotik ¢cim bigme makinesini sarj istasyonundan
¢ctkarmadan 6nce mutlaka STOP digmesine basin.
Robotik ¢im bicme makinesi ECO modunda ¢alisma
alaninin iginde baslatiimaz.

3.18.3 Spiral kesim

Robotik ¢im bicme makinesi ¢imlerin ortalamadan daha
uzun oldugunu algiladigi bir alana girerse hareket
yonunu degistirebilir. Ardindan daha uzun gimlerin
bulundugu alanda daha hizl kesim i¢in gimleri spiral
yonll olarak bicebilir.

Spiral kesimi kullan

Yogunluk — Disik-
Diigtik
Orta
Yiiksek
Yiiksek+

Spiral kesim varsayilan olarak etkin durumdadir, devre
disi birakmak igin kutunun isaretini kaldirin.

Spiral kesimin baslamasi i¢in ortalama ¢im yuksekliginin
ne kadar Ustlinde olacagini ayarlamak uzere yogunluk
seviyesi ayarlanabilir. Ddsiik- / Diistik hassasiyet, spiral
kesimin daha az siklikla baslamasi anlamina gelir.
Yiksek / Yiiksek+ hassasiyet, spiral kesimin daha fazla
siklikla baslamasi anlamina gelir.

Makine, dik egimlerde ¢imenlik alanin yipranma riskini
azaltmak i¢in egimi %15'ten fazla olan yerlerde spiral
kesime baslamaz.

3.18.4 Genel

Dil ve saati ayarlayin veya kullanici ayarlarini fabrika
varsayllanlarina sifirlayin.

Genel — Saat ve tarih
Dil
Ulke
Tdm kullanici ayarlarini sifirla
Hakkinda

3.18.4.1 Saat & Tarih

Bu islev ile glincel saati, tarihi ve gereken bigimleri
ayarlayabilirsiniz.
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Saat ve Tarih — Saati ayarla
Tarihi ayarla

Saat formati
Tarih formati

*  Saati ayarlama: Dogru saati girin ve ¢gikmak igin
TAMAM digmesine basin.

»  Tarihi ayarlama: Dogru tarihi girin ve gikmak igin
TAMAM digmesine basin.

«  Saat bigimi: imleci gereken saat bigimine getirin: 12
sa 24 sa. Cikmak icin TAMAM digmesine basin.

«  Tarih formati: imleci gereken tarih formatina getirin:
YYYY-AA-GG (yil-ay-gin)
AA-GG-YYYY (ay-gin-yil)
GG-AA-YYYY (gun-ay-yil)
OK dugmesine basarak gikin.

3.18.4.2 Dil

Bu islev ile dili ayarlayabilirsiniz.

Dili segmek igin: imleci gereken dil lizerine getirin ve OK
digmesine basin.

3.18.4.3 Ulke

Bu fonksiyonla robotik ¢im bigme makinesinin ¢alisacagi
Ulkeyi secebilirsiniz.

imleci gereken (ilkenin lizerine getirin ve OK diigmesine
basin.

3.18.4.4 Tim kullanici ayarlarini sifirla

Bu fonksiyon, robotik ¢im bigme makinesini fabrika
varsayllan ayarlarina sifirlamaniza izin verir.

Ancak asagidaki ayarlar degistiriimez:

» Guvenlik seviyesi

* PIN code

» Loop signal (Cevrim sinyali)
* Mesajlar

» Tarih & Saat

- Dil

«  Ulke

1. MenUde 7dm kullanicr ayariarini sifirla 63esini segin
ve OK diigmesine basin.

2. OK digmesine basarak onaylayin.
3.18.4.5 Hakkinda

Hakkinda menisu, robotik ¢cim bigme makinesinin seri
numarasi ve farkl yazihm sdrimleri hakkinda bilgiler
gOsterir.

3.19 Aksesuarlar

Cim bigme makinesine takilan aksesuarlarin ayarlari bu
meniden yapilabilir.

00 _| AksesuARLAR

Bilgi

Automower Connect

Cim bigme makinesi kuliibesi

3.19.1 Bilgi

Bu meni ¢im bigme makinesine takilan aksesuarlari
yonetir. Mevcut aksesuarlar hakkinda daha fazla bilgi
icin yerel Husqvarna temsilcinize basvurun.

3.19.2 Automower Connect

Automower Connect, Automower 310/315 igin aksesuar
olarak satiimaktadir.

Automower — Eglestirme
Connect Geofence
lletigsim
Ag
Sifirla

Automower Connect, bigicinin men( sistemini cep
telefonunuza getirir, makinenin ayarlarini uzaktan
kolayca okuma ve degistirme imkani verir. Bu akilh
telefon mobil uygulamasi ile diinyanin herhangi bir
yerinden Automower'inizin durumunu gérebilir ve ¢im
bicme makinesine komut génderebilirsiniz. Hirsizhk
durumunda bir alarm alirsiniz ve makinenizin konumunu
takip edebilirsiniz.

Automower Connect uygulamasini AppStore'dan veya
GooglePlay'den indirin. Uygulamayi indirdikten sonra
Automower Connect hesabi olusturmak icin e-posta
adresi ve sifre belirtebilirsiniz. Belirttiginiz e-posta
adresine bir dogrulama e-postasi génderilir. Hesabinizi
dogrulamak i¢in e-postada verilen talimatlari 24 saat
icinde izleyin. 24 saat iginde dogrulamazsaniz
hesabinizi yeniden olusturmaniz gerekir.

3.19.2.1 Robotik ¢im bigme makinesinde durum
simgeleri

Automower® Connect etkinken robotik ¢im bicme
makinesinin bosta ¢alisma ekraninda yeni simgeler
go6rantalenir.

III_
X
III_

Cubuklar, GPRS alisinin sinyal glictini
gOsterir.

Cubuklarin yanindaki X harfi, internet
sunucusu baglantisiyla ilgili bir sorun
olustugunu gosterir.
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SIM simgesi, SIM kart veya modillle ilgili
bir sorun oldugunu gdésterir. SIM kartin 2G
veri iletisimini desteklediginden, karta
tanimli yeteri kadar kontér bulundugundan
(kontdrla SIM kartlar icin gegerlidir) ve
APN ayarlarinin dogru oldugundan emin
olun.

3.19.2.2 Ana meni

Automower Connect'in ana menisi asagidakilerden
olusur:

*  Durunr. Robotik ¢cim bigme makinesiyle ilgili ayrintili
durum bilgilerini gdsterir ve robotik ¢im bicme
makinesine komut génderebilmenizi saglar.

* GeofFence: Haritadaki ev isareti, robotik ¢im bicme
makinesinin baslangi¢ noktasini gésterir. Ev
isaretinin etrafindaki gember, GeoFence'in kapsama
alanini gdsterir. Haritadaki ikinci isaret, robotik ¢im
bicme makinesinin mevcut konumunu gésterir. Bu
Ozellik sayesinde robotik ¢im bigme makinesinin
hareketlerini takip edebilirsiniz (6rnegin, hirsizlik
durumunda). Robotik ¢im bigme makinesinin
koordinatlarini goériintilemek igin isarete tiklayin.

*  Ayariar. Gim bicme makinesi menusuindeki tim
kullanilabilir ayarlar (glvenlik ayarlari harig)
goruntuler ve degistirir.

3.19.2.3 Automower'larim

Bigicilerimi segerken hesabiniza baglanmis tim robotik
¢im bigme makinelerini ydnetebilir ve bunlara yenilerini
ekleyebilirsiniz.

3.19.2.4 Eslestirme

Pairing — New pairing

Remove paired accounts

Uygulamada hesap olusturulduktan sonra robotik ¢im
bigme makinenizi ve akilli telefonunuzu
eslestirebilirsiniz. Uygulamada istenmesi durumunda,
Aksesuariar> Aufomower Connect (bigici PIN kodu
gerekir) > Eslestirme > Yeni eslestirme islevini segtikten
sonra robotik ¢im bicme makinesi ekraninda gérinen 6
haneli kodu girin. Ayrica uygulamaya ¢im bicme
makinesinin adini girin.

3.19.2.5 GeoFence

Geofence — Geofence

GeoFence kullanilmadan énce merkez noktasi (orijin) ve
hassasiyeti ayarlanmalidir. Bu islem yalnizca ¢im bigme
makinesi menusinden gerceklestirilebilir.

Cim bigme makinesini bahgenizin ortasina yerlestirin.
Aksesuarlar> Aufomower Connect (robotik ¢im bigme
makinesi PIN kodu gerekir) > GeoFence segenegini
belirleyin. GeoFence’i Etkinlestiri segip OK digmesine
basarak islevi etkinlestirin. GeoFence'in orijinini
ayarlamak icin Yeni merkez noktas: segenegini

belirleyin. GeoFence hassasiyeti bahg¢enize uygun
olacak sekilde degistirilebilir. Hassasiyet Ddsik, Orta
veya YUksek olarak ayarlanabilir. Hassasiyet ne kadar
yuksekse alarm da o kadar kolay etkinlestirilir. Alarm ¢ok
kolay etkinlesiyorsa GeoFence hassasiyeti i¢cin daha
disUk bir ayar segmelisiniz.

Robotik ¢im bicme makinesini uzun bir siire boyunca
kullanmadan saklamak icin depoya kaldirirken (6rnegin,
kis mevsimi boyunca) ana salteri kapatmanizi dneririz.
GeoFence islevi etkinken robotik ¢cim bigme makinesini
kapatmak icin bir PIN koduna ihtiyaciniz olur. Ana salter
kapatildiginda Connect islevi 12 saat daha etkin kalir.
Sonrasinda robotik ¢im bigme makinesiyle baglanti
kurmak mimkin olmaz ve GeoFence fonksiyonu
etkinlesmez.

3.19.2.6 iletisim

iletisim — SMS kullan
SMS telefon numaralari

SMS Kullanma

SMS islevi kullanilmadan 6nce bu islevin ¢im bicme
makinesi menusinden etkinlestirilmesi gerekir.
Aksesuariar> Aufomower Connect (robotik ¢im bigme
makinesi PIN kodu gerekir) > fletisim > SMS Kullan
secenegini belirleyin.

SMS telefon numaralari

SMS yoluyla baglanti kurulmasina izin verilen cep
telefonu numaralari SMS telefon numaralari listesine
girilmelidir. Numaralar, ulke kodlariyla girilmelidir
(6rnegin, (+)46701234567). Belirtilen telefon numarasini
dogrulamak igin Test-SMS fonksiyonunu kullanin. Daha
sonra listedeki tim telefon numaralarina bir mesaj
gonderilir. Listede Ui adede kadar telefon numarasi
bulunabilir.

SMS islevi etkinken ¢im bigme makinesinin GeoFence'in
disinda oldugu algilanirsa listedeki tim telefon
numaralarina bir SMS gonderilir. Ayrica, SMS
gondererek robotik ¢im bicme makinesinden bazi bilgiler
alinabilir. "GET GPS INFO" komutuyla ¢im bigme
makinesine gdénderilen bir SMS; ¢im makinesinin
konumu, GeoFence'in orijini ve GPS sinyal giictiyle
birlikte kapsama alani ile ilgili bilgi verir. Gonderen
kisinin telefon numarasinin robotik ¢im bigme
makinesinde belirtiimesi gerektigini unutmayin. Cim
bigme makinesinden ayda maksimum 10 SMS
gonderilebilir.

3.19.2.7 A§

Ag — SIMPIN
APN ayarlari

SIM PIN
Bu meni sadece Husqgvarna olmayan bir SIM
kullanirsaniz gecerlidir.
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APN ayarlari

Mobil agi kullanabilmek ve mobil ag tGzerinden veri
gonderebilmek igin robotik ¢im bicme makinesi APN
ayarlarini belirtmelidir. Husqvarna SIM ayarlari
varsayllan ayarlardir.

3.19.2.8 Sifirla

Sifirla fonksiyonunu segerseniz Automower Connect
ayariarinin sifiranmasina gecmek istediginizi daha
sonra dogrulamaniz gerekir.

3.19.3 Cim bicme makinesi kullbesi

Bu fonksiyon, bigici kullibesinin ayarlarini yapar.

3.19.3.1 Bigici kulibesine carpma

Bu segenek isaretliyse bigici ve kullibesindeki asinma
azalir, ancak sarj istasyonunun etrafinda daha gok
kesilmemis ¢im kalir.

MOWER HOUSE
=4

Cim bigme makinesi — Cim bicme makinesiyle
kuliibesi campismadan kagin

36 - Kurulum
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3.20 Meni yapisinin dzeti

@ Zamanlayici

Genel bakis/Pazartesi
I I I I
Periyot 1 Periyot 2 Kopyala Sifirla
I
I I I I I I I I [ |
Tim Pzt Sa GCar Per Cm Cts Pz Bugin  Tdm hafta
glinler
a Glvenlik
I I
Glivenlik seviyesi Gelismisg
[ | | I I I
Disik Orta Yiiksek Yeni ¢evrim  PIN kodu Stiire
sinyali degistir |
Alarm Zaman
stresi kilidi stiresi
S AL
2l Mesajlar
I I
Hata Bilgi
mesajlari mesajlari
1e¢
-O Hava Durumu zamanlayici *
Kullanim
Kesim stiresi
I I I
Diigtik Orta Yiiksek

* Automower 315
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3.21 Meni yapisinin 6zeti

‘ Kurulum
\ Y74
I I
Cimenlik alan Sarj tinitesi bulma Gelismis
kapsama
Arama yéntemine genel bakis
Alan 1-3 Kilavuz Sinir Sarj cihazi
I
Sarj istasyonu
| | | | uzakhgi
Gecikme Devre  Daha fazla Gecikme Devre Daha fazla
disi irak disi birak |
[ \ I I I
Test Sifirla Sagi Solu  Sifirla
kilavuzu testet testet
I I I I I
Nasil? Ne kadar Ne Devre disi Daha fazla [ [ [ |
uzak? Siklikla?  birak Koridor Cikis  Geri Sinir teli
genisligi acllari  manevra asim
mesafesi  mesafesi
Test Sifirla
o Ayarlar
I I I
Profiller * ECO modu Spiral bigme Genel
Kullanim Kullanim Kullanim | | | | |
| Saat Dil Ulke Tiim kullanici Hakkinda
Profil A, ve tarih ayarlarini sifirla
Bveya C |
I
I I | I [ [ |
Secgim Yeniden Kaydet Saati Tarihi Saat formati Tarih bigimi
Adlandir ayarla ayarla
Yogunluk
I I I I
Disik-  Dasik Orta Yiksek Yiiksek+
8 8 Aksesuarlar
I I I
Bilgi Automower Bigici kuliibesi * Automower 315
Connect
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3.22 Bahge duzeni érnekleri

Robotik Automower'in davranisi, blyik oranda yapilan ayarlara gére kontrol edilir. Robotik ¢im bigme makinesinin
ayarlarini ¢gimenlik alanin bigimine gére uyarlamak, robotik ¢im bicme makinesinin her bolime sik sik ulasmasini ve
dolayisiyla ¢imleri mikemmel bir sekilde bigmesini saglar.

Farkl duzenler icin farkli ayarlar gerekir. Asagidaki sayfalarda, kurulum Onerileri ve ayarlariyla birlikte birka¢ dizen
ornegi kisaca verilmektedir.

Asagidaki 6rneklerde 6nerilen zamanlayici ayarlari, aksi belirtiimedikge Automower 310/315 igindir.

www.husqvarna.com adresinde kurulum ile ilgili daha fazla yardimci bilgi bulabilirsiniz. Daha fazla bilgi ve video igin
Ulkeyi secin ve ardindan destek sayfalarina gidin.

Not: Robotik ¢cim bigme makinesinin varsayilan ayarlari, mimkin oldugu kadar ¢ok sayida farkli bahgede galisacak

sekilde secilmistir. Ayarlar sadece 6zel kurulum kosullari mevcut oldugunda degistiriimelidir.

3.22.1 Acik ve diiz alan

Alan 150 m?

Zamanlayici Automower 310
08:00 - 14:00, Pazartesi, Carsamba,
Cuma
Automower 315
08:00 - 13:00, Pazartesi, Carsamba,
Cuma

Cimenlik alan Fabrika ayari

kapsama

Aciklamalar Alan, robotik ¢im bigme makinesinin

maksimum kapasitesinden ¢ok daha
kiguk oldugu icin ¢imin ezilmis gibi
gOrinmesini engellemek amaciyla za-
manlayici kullaniimalidir.

Alan acik ve karmasik olmadigindan,
kurulumda herhangi bir kilavuz kablo-
ya ihtiyag yoktur.

3.22.2 Belirli sayida ada ve %35 egim

Alan 500 m?2
Zamanlayici Automower 310
08:00 - 18:30, Pazartesi'den Pazar'a
Automower 315
08:00 - 16:30, Pazartesi'den Pazar'a
Cimenlik alan Fabrika ayari
kapsama

Sarj linitesi bulma

Fabrika ayari

Aciklamalar

Sarj istasyonunu galisma alaninin
asag! kismina yerlestirin. Kilavuz
kabloyu dik egimin Uzerine agil ola-
rak déseyin. Kilavuz kablonun surada
aciklandigi sekilde désendiginden
emin olun Kilavuz teli déseme ve
baglama sayfada: 20
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3.22.3 Birkag adasi olan L sekilli bahge, sarj Gnitesi dar alanda kurulu

Alan 800 m?
Zamanlayici Automower 310
07:00 - 24:00, Pazartesi'den Pazar'a

Automower 315
08:00 - 22:00, Pazartesi'den Pazar'a

Cimenlik alan Alan 1:
kapsama

Nasi/? Kilavuz
Ne kadar uzak? X m
Ne siklikla? %40

Sarj linitesi bulma | Fabrika ayari

Aciklamalar Calisma alaninin blyuk bir kismina
robotik ¢im bicme makinesi tarafindan
sarj Unitesinden cikan kabloyu izleye-
rek kolayca ulasilabileceginden, Kila-
vuz igin Cimenlik alan kapsami (Ne
siklikla?), calisma alaninin en blylk
pargasina karsilik gelen bir deger ola-
rak belirtilmelidir. Kilavuz kablonun
Kilavuz teli déseme ve baglama say-
fada: 20 bdlimunde agiklandigi sekil-
de désendiginden emin olun.

3.22.4 Dar bir gegitle baglanan U seklindeki bahge

Alan 1 000 m?2
Zamanlayici Automower 310
06:00 - 24:00, Pazartesi'den Pazar'a

Automower 315
07:00 - 24:00, Pazartesi'den Cumar-

tesi'ye A.A—”‘-—Zfﬂ
|

Cimenlik alan Alan 1:

kapsama

Nasi/? Kilavuz
Ne kadar uzak? X m
Ne sikiikla? %40

Sarj linitesi bulma | Fabrika ayari

Aciklamalar Robotik ¢im bicme makinesinin ¢alis-
ma alaninin sol tarafindan sarj Gnite-
sinin yerini kolaylikla tespit edebilme-
si icin kilavuz kablo dar gecit boyunca 1,5m/5ft
yerlestirilmelidir. Soldaki alan toplam

alanin neredeyse yarisi oldugundan,

Cimenlik alan kapsami, Ne siklikla?

icin %40 segilir. Kilavuz kablonun K-
lavuz teli déseme ve baglama sayfa-
da: 20 boliminde agiklandigi sekilde
désendiginden emin olun.

B
;E
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3.22.5 Dar bir gegide ve birkag adaya sahip asimetrik calisma alani

Alan 800 m2

Zamanlayici Automower 310
07:00 - 24:00, Pazartesi'den Cumar-
tesi'ye
Automower 315
08:00 - 22:00, Pazartesi'den Cumar-
tesi'ye

Cimenlik alan Fabrika ayari

kapsama

Saryj linitesi bulma

Fabrika ayari

Aciklamalar

Robotik ¢im bicme makinesinin, ¢alis-
ma alaninin sag tarafindan sarj tnite-
sinin yerini kolaylikla tespit edebilme-
si i¢in kilavuz kablo dar gegit boyunca
yerlestiriimelidir. Sag taraftaki alan
calisma alaninin sadece kiguk bir
kismi oldugunda, Cimenlik alan kap-
sami fabrika ayari kullanilabilir. Kila-
vuz kablonun Kilavuz teli déseme ve
baglama sayfada: 20 béliminde
aciklandigi sekilde désendiginden
emin olun.

3.22.6 iki dar gegi

tle bagh 3 alan

Alan

800 m?

Zamanlayicr.

Automower 310, :

07:00 - 24:00, Pazartesi'den Cumar-
tesi'ye

Automower 315, , , :

08:00 - 22:00, Pazartesi'den Cumar-
tesi'ye

Cimenlik alan
kapsama

Alan 1: Alan 2:
Nasi/? Kilavuz

Ne kadar uzak? X | Ne kadar uzak? X
m m

Ne sikiikla? %25 | Ne siklikla? %25

Nasi/? Kilavuz

Aciklamalar

Calisma alani, iki dar gegitle birbirine
bagh ¢ alandan olustugundan calis-
ma alaninin tamaminda en dengeli
bigme sonuglarini elde etmek igin Ci-
menlik alan kapsami kullaniimalidir.
Kilavuz kablonun Kilavuz teli déseme
ve baglama sayfada: 20 b6liminde
aciklandigi sekilde désendiginden
emin olun.
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3.22.7 ikincil alan

Alan

500 + 100 m?

Zamanlayici

Automower 310:

08:00 - 20:30, Pazartesi, Sali, Per-
sembe, Cuma, Cumartesi

Automower 315:

08:00 - 18:30, Pazartesi, Sali, Per-
sembe, Cuma, Cumartesi

Cimenlik alan
kapsama

Fabrika ayari

Saryj linitesi bulma

Fabrika ayari

Agciklamalar ikincil alan, /kincil alan modu kullani- ! _ _ _J
larak Carsamba ve Pazar guni bigilir.
Alan acik ve karmasik olmadigindan,
kurulumda herhangi bir kilavuz kablo-
ya ihtiyac¢ yoktur.
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4 Kullanim

4.1 Ana salter

UYARI: Robotik ¢im bicme makinenizi
calistirmadan énce guvenlik talimatlarini

dikkatlice okuyun.

ve zamanlayici makinenin ¢alismasini saglayacak
sekilde ayarlandiginda sarj Unitesinden ayrilir.

bicaklardan uzakta tutun. Motor ¢alisirken
ellerinizi ya da ayaklarinizi asla makineye yakin
tutmayin ya da makinenin altina koymayin.

Q UYARI: Ellerinizi ve ayaklarinizi déner

cevresinde insanlar, 6zellikle cocuklar ya da
evcil hayvanlar bulunuyorsa makineyi kesinlikle
kullanmayin.

c UYARI: Robotik ¢im bigme makinesinin yakin

* Robotik ¢cim bigme makinesini ¢alistirmak i¢in ana
salteri 7 konumuna ayarlayin.

* Robotik ¢cim bicme makinesi kullaniimadiginda veya
Uzerinde herhangi bir calisma, inceleme veya bakim
yapildiginda, ana salteri 0olarak ayarlayin.

Ana salter 0 konumuna ayarlandiginda, robotik ¢im
bicme makinesi Uzerindeki motorlar ¢alisamaz.

4.2 Baglat

1. Kapagi agmak icin STOP diigmesine basin.
2. Ana salteri 7 konumuna getirin.

3. PIN kodunu girin.

4. START digmesine basin.

[aT0]

START

(=00

5. istediginiz calisma modunu segin. Bkz. Calisma
Modu - Baslatma sayfada: 43.

6. Kapag! 10 saniye icinde kapatin.

Robotik ¢im bicme makinesi sarj Unitesine park
edilmisse makine yalnizca akl tam sarjli oldugunda

Not: Robotik ¢im bigme makinesini ¢alistirmak igin
kapagi kapatmadan 6nce her zaman START digmesine
basin. START digmesine basiimadiginda mesaj uyari
sesi duyulur ve robotik ¢im bicme makinesi ¢alismaz.
Bicak diski baslamadan dnce 2 saniye sureyle 5 kisa bip
sesinden olusan bir uyari bip sesi duyulabilir.

4.3 Calisma Modu - Baslatma

START digmesine basildiginda, asagidaki calisma
secenekleri segilebilir.

» Birincil alan

+ lkincil alan

» Zamanlayiclyi gegersiz kilma

* Noktasal kesme (Automower 315)

CLOSE HATCH TO START

® Main area

O Secondary aream
O Override timer
(2 Spot cutting »

4 .3.1 Birincil alan

Birincil alan robotik ¢im bigme makinesinin otomatik
olarak bictigi ve sarj oldugu standart galisma modudur.

4.3.2 ikincil alan

ikincil alanlardaki gimler bigilirken /kincil alan ayar
kullanilmalidir. /kincil alan segiminin belirlenmesi robotik
¢im bicme makinesinin sarji bitene kadar ¢im bicmesine
neden olur.

Robotik ¢im bigme makinesi /kincil alan modunda sarj
edilirse tamamen sarj olur, sarj Unitesinden yaklasik 50
cm uzaklasir ve sonra durur. Bu durum makinenin sarj
oldugunu ve ¢im bicmeye hazir oldugunu goésterir.

Sarjdan sonra ana galisma alaninin bigilmesi gerekirse
robotik ¢im bicme makinesini sarj istasyonuna
yerlestirmeden dnce ¢alisma seciminin Ana alan olarak
degistiriimesi gerekir.

4.3.3 Zamanlayiciyi gegersiz kilma

Herhangi bir zamanlayici ayari Zamanlayiciyr gegersiz
kil segilerek gegici olarak gecgersiz kilinabilir.
Zamanlayiclyl 24 saat veya 3 gln olacak sekilde
gegcersiz kilmak mimkanddar.

4.3.4 Noktasal kesme (Automower 315)

Noktasal kesim, robotik ¢im bicme makinesinin,
baslatildigi alandaki ¢imleri bicmek (izere spiral sekilde
calismasi demektir. Bu islem tamamlandiginda, robotik
¢im bicme makinesi otomatik olarak Birincil alan ya da
Ikincil alan moduna gecer.
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Bu fonksiyon, ¢imlerin bahgenin diger taraflarindan daha
az bicildigi bir alanda hizlica bigme islemi
gerceklestirmek icin kullanishdir.

Noktasal kesim fonksiyonu START digmesine basilarak
etkinlestirilir. Robotik ¢cim bigme makinesinin ¢im bigme
bittiginde ¢alismaya nasil devam edecegini sag ok
diigmesine basip Birincil alanda veya lkincil alanda
secenegini belirleyerek secebilirsiniz.

4.4 Park galistirma modu

PARK digmesine basildiginda asagidaki ¢calisma
secgenekleri belirlenebilir.

CLOSE HATCH TOPARK
in charaging station
® Park until further notice
O Start again in 3 hours
( Start again with timer Fri 00:00

4.4.1 Talimat verene kadar park et

START diigmesine basilarak baska bir galisma modu
secilene kadar robotik ¢im bicme makinesi sarj
istasyonunda kalir.

4.4.2 3 saat sonra tekrar basla

Robotik ¢im bicme makinesi U¢ saat boyunca sarj
istasyonunda kalir ve ardindan otomatik olarak normal
¢alismasina geri déner. Bu galisma segimi, 6rnegin
gegcici sulama ya da ¢imenlik alanda oyun igin
¢alismanin duraklatiimasina ihtiya¢ oldugunda
uygundur.

4.4.3 Bir sonraki zamanlayiciyla bagla

Robotik ¢im bicme makinesi, bir sonraki Zamanlayici
ayari ¢calismaya izin verene kadar sarj Unitesinde kalir.
Devam etmekte olan bicme déngisunu iptal etmek ve
robotik ¢im bicme makinesinin sonraki gline kadar sarj
Unitesinde kalmasina izin vermek istenmesi durumunda
bu ¢alisma sec¢iminin kullaniimasi uygundur.

4.5 Durdur
1. STOP diigmesine basin.

Robotik ¢im bicme makinesi durur, bigak motoru durur
ve kapak agcilir.

4.6 Kapatma
1. STOP digmesine basin.
2. Ana salteri 0 konumuna getirin.

Robotik ¢im bicme makinesi bakim gerektirdiginde ya da
¢alisma alani disina tasinmasi gerektiginde, makineyi
her zaman ana salteri kullanarak kapatin.

4.7 Zamanlayici ve Bekleme

Cimenlik alanin ezilmesini 6nlemek i¢cin zamanlayici
ozelligini kullanin (bkz. Zamaniayicr sayfada: 23).

4.7.1 Bekleme

Robotik ¢im bicme makinesinin Bekleme siiresi
tablosuna uygun bir bekleme siiresi vardir. Bekleme
suresi, sulama veya ¢im Uzerinde oyun oynama gibi
etkinlikler icin iyi bir firsat sunar.

Model Bekleme siiresi, glinlik calisa-
cagi saat sayisl

Automower 310 min. 6

Automower 315 min. 2

4.7.2 Zamanlayicinin ayarlanmasi

Zamanlayiciyi ayarlarken robotik ¢im bigme makinesinin,
Calisma kapasitesi tablosunda gdsterilen saat ve giin
basina metrekare sayisina yaklasik miktarda ot bigip
bicmedigini hesaplayin.

Model Calisma kapasitesi, m? / saat ve
gin

Automower 310 |56 Hakkinda

Automower 315 |68 Hakkinda

Calisma alani boyutu érnegin 800 m? ise Automower
310 guinde 14 saat ¢alismalidir. Bu sireler yaklasik
degerlerdir ve ¢im kalitesi, bigak keskinligi ve aki d6mri
gibi faktorlere baghdir.

UYARI: Cimenlik alanda dénen bigaklardan

A dolayi zarar gorebilecek ¢cocuk, evcil hayvan ya
da benzeri herhangi bir sey varsa bicmeyi
Onlemek icin zamanlayiciyi kullanin.

Zamanlayicinin fabrika ayarlari, robotik ¢im bicme
makinesinin haftada 7 guin, glinde 24 saat ¢alismasina
izin verir. Ancak robotik ¢im bicme makinesi dahili
bekleme stiresi boyunca ¢alismaz.

4.7.3 Ornek 1

Bu 6rnekte kullanilan sireler Automower 310 igindir
ancak diger modeller icin de ayni ilke gecerlidir.

Zamanlayici ayari, 7. Periyot. 00:00 - 00:00
Aktif periyot (A): 00:00 - 18:00
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Fabrika ayari, robotik ¢im bigme makinesinin ¢imi
bicmeye saat 00:00'da baslamasini saglar. Ancak ¢im
bicime makinesi sarj Unitesine 18:00 itibariyla bekleme
modunda park edilir ve 00:00 itibariyla tekrar bigmeye
baslar.

Zamanlayici ayari 2 ¢alisma dénemine ayrilirsa bekleme
dénemi birka¢g déneme ayrilabilir. Ancak minimum
bekleme dénemi, Bekleme suresi tablosuna uygun
olmalidir.

B 24 sa A

Automower 310

Calisma, A = maks. saat 18

Sarj Halinde/Beklemede, B = min. saat |6

4.7.4 Ornek 2

Bu 6rnekte kullanilan sireler Automower 310 igin
gecerlidir ancak diger modeller icin de ilke aynidir.

Zamanlayici ayari 7. Periyot (A): 00:00 - 16:00
Zamanlayici ayari 2. Periyof (C): 20:00 - 23:00
Aktif periyot (A): 00:00 - 16:00
Aktif periyot (C): 20:00 - 22:00

Robotik ¢im bigme makinesi 00:00 ile 16:00 arasinda
calisacaktir. Saat 20:00 itibariyla baslar ancak bekleme
modu nedeniyle 23:00 itibariyla ¢alismayi durdurur;
00:00 itibariyla tekrar calismaya baslar.

24 sa

Automower 310

Calisma, A + C = maks. saat 18

Sarj Halinde/Beklemede, B + D = min. 6
saat

4.8 Bos bir akiiyl sarj etme

Husqvarna robotik ¢im bicme makinesi yeniyse veya
uzun slre depolanmissa aku bitmis olacaktir ve
calistinimadan énce sarj edilmelidir.

UYARI: Robotik ¢cim bicme makinelerini yalnizca

A bu amag icin Uretilmis bir sarj istasyonunu
kullanarak sarj edin. Hatali kullanim; elektrik
sokuna, asiri Isinmaya veya akiden asindirici
sIvl sizmasina neden olabilir.

Elektrolit sizintisi durumunda temas eden yeri
su ile yikayin. Gozlere ve benzer dokulara
temas ederse tibbi yardim alin.

1. Ana salteri 7 konumuna getirin.

2. Robotik ¢im bigme makinesini sarj tnitesine
yerlestirin. Kapagi a¢in ve robotik ¢im bicme
makinesi ile sarj Unitesi arasinda uygun bir temas
saglamak icin makineyi miimkun oldugu kadar igeri
kaydirin. Bkz. kontak ve sarj seritleri Uriine genel
bakis sayfada: 5

3. Ekranda, sarj isleminin devam ettigini belirten bir
mesaj goérintdlenir.

4.9 Kesme yiksekligini ayarlama

Kesme yuksekligi MIN (2 cm) ile MAX (6 cm) arasinda

degisebilir.

Cimlerin boyu uzunsa robotik ¢im bicme makinesini

MAX kesme yuksekliginde calistirin. Cim boyu daha

kisaysa kesme yuksekligini asamali olarak

indirebilirsiniz.

4.9.1 Kesme yiksekligini ayarlama

1. Robotik ¢im bicme makinesini durdurmak icin STOP
digmesine basin.

2. Kesim yiksekligi ayar kapagini agin.

3. Topuzu gerekli konuma getirin.
» Kesim yiksekligini artirmak i¢in saat yéniinde
dondurun.

*  Kesim yuksekligini azaltmak igin saatin tersi
yénde déndirin.

4. Erisim kapagini kapatin.
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DIKKAT: Yeni kurulumun yapildidi ilk hafta
A icinde, ¢evrim kablosunun zarar gérmemesi igin
kesme yiksekliginin MAX olarak ayarlanmasi
gerekir. Bundan sonra istenen kesme
yuksekligine ulasana kadar kesme yiksekligi
haftada bir biraz daha disurlebilir.
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5 Bakim

5.1 Giris - Bakim

Daha iyi calisma guvenilirligi ve daha uzun kullanim
omri icin: Robotik ¢im bigme makinesini diizenli olarak
kontrol edin ve temizleyin. TUm bakim ve servis isleri
Husqgvarna talimatlarina gore yapilmaldir. Bkz. Garanti
kosullar! sayfada: 62.

Robotik ¢im bicme makinesi ilk kez kullanildiginda bigak
diski ve bicaklar haftada bir kez kontrol edilmelidir. Bu
periyot icerisinde asinma miktari dusik oranda
gerceklestiyse inceleme araligi artirilabilir.

Bigak diskinin kolayca dénmesi 6nemlidir. Bigaklarin
kenarlarinin hasar gérmemis olmasi gerekir. Bigaklarin
kullanim émri ¢ok gesitli olup, érnegin asagidakilere
baghdir:

* Calisma suresi ve galisma alaninin boyutu.

*  Cimin cinsi ve mevsimlik blylime orani.

» Toprak, kum ve glibre kullanimi.

» Koni, agactan dokilenler, oyuncaklar, alet edevat,
taslar, kdkler ve benzerlerinin varhigi.

Normal émr, uygun kosullarda kullanildiginda 3 ila 6
haftadir. Bigaklarin nasil degistirilecegini 6grenmek igin
bkz. Bigakiari degistirme sayfada. 47.

A UYARI: Koruyucu eldivenler takin.

Not: Kor bigaklarla ¢calisma, daha zayif performans
saglar. Cimenler temiz sekilde kesilmez ve daha fazla
enerjiye ihtiyag¢ duyulur, bu da robotik ¢im bicme
makinesinin buyulk bir alani bicememesine neden olur.

5.2 Robotik ¢im bigme makinesini temizleme

Robotik ¢im bicme makinesini temiz tutmak édnemlidir.
icinde bliyiik miktarda gimin sikistigi bir ¢im bigme
makinesi, egimli alanlarda iyi sonu¢ veremez. Makinenin
bir firca aracihgiyla temizlenmesi 6nerilir.

DIKKAT: Robotik ¢cim bicme makinesini
temizlemek icin kesinlikle yliksek basingh bir
yikayicl ya da akan su kullanmayin. Temizleme
islemi igin asla ¢6zlcu kullanmayin.

5.2.1 Sasi ve bigak diski
1. Ana salteri 0 konumuna getirin.
2. Robotik ¢im bigme makinesini yana dogru kaldirin.

3. Bigak diskini ve sasiyi 6rnegin bir bulasik fircasiyla
temizleyin. Ayni zamanda, bigak diskinin ayak
koruyucusuna gore serbest sekilde dondiuginden
emin olun. Ayrica bigaklarin saglam oldugundan ve
serbest dénebildiginden emin olun. igerisine uzun
¢im veya baska cisimlerin kagmasi bigak diskinin
¢alismasini engelleyebilir. Bigaklarin ¢ok kisa bir
sureligine durmasi bile daha fazla eneriji tiketimine
neden olur ve bu durum en kéti ihtimalle robotik ¢im

bigme makinesinin buyuk bir ¢gimenlik alani
bicebilmesini engeller.

5.2.2 Sasi

Sasinin alt kismini temizleyin. Firgalayin veya nemli bir
bezle silin.

5.2.3 Tekerlekler

On tekerleklerin ve arka tekerleklerin etrafini oldugu
kadar arka tekerlek baglantisini da temizleyin.
Tekerleklerdeki ¢imler, ¢cim bigme makinesinin egimlerde
calismasini etkileyebilir.

5.2.4 Govde

Govdeyi temizlemek igin nemli yumusak bir siinger ya
da bez pargasi kullanin. Govde ¢ok kirliyse sabun
¢cozeltisi veya sivi bulasik deterjani kullanmak
gerekebilir.

5.2.5 Sarj Unitesi

Sarj Unitesini dizenli olarak ¢im, yaprak, dal pargalari ve
kenetlenmeyi aksatabilecek tim diger cisimlerden
arindirin.

5.3 Bigaklari degistirme
c UYARI: Her zaman dogru tipte bigak ve vidalari

kullanin. Husqvarna yalnizca orijinal bicaklar
kullanildiginda givenligi garanti edebilir.
Sadece bicaklarin degistiriimesi ve vidalarin
yeniden kullaniimasi bigme ve makaslama
sirasinda vidalarin asinmasina neden olabilir.
Bicaklar gévdenin altindan ¢ikabilir ve ciddi
yaralanmalara neden olabilir.

Asinmis veya hasarli pargalari giivenlik amaciyla
degistirin. Bigaklar saglam olsa bile, en iyi bicme

sonucunu elde etmek ve disuk ener;ji tiketimi icin
dizenli olarak degistiriimeleri gerekir.
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Robotik ¢im bicme makinesinde bigak diskine vida ile
bagh 3 bigak bulunur. Dengeli bir kesim sistemi icin
bigaklarin ve vidalarin tGgl de ayni anda degistiriimelidir.

H-mark logolu orijinal Husqvarna bigaklar kullanin; bkz.
Garanti kosullari sayfada: 62.

5.3.1 Bigaklarin degistiriimesi
1. Ana salteri 0 konumuna getirin.

2. Robotik ¢im bigme makinesini bas asagi ¢evirin.
Govde ve kapakta cgizilme olmamasi igin makineyi
yumusak ve temiz bir ylzeye yerlestirin.

3. Destek plakasini, delikleri bigak vidalarina denk
gelecek sekilde donduirin.

4. 3vidayi ¢ikarin. DUz veya yildiz uglu tornavida
kullanin.

. /

5. Tum bigak ve vidalari sékun.
6. Yeni bicak ve vidalari takin.

7. Bigaklarin hareket ekseni gevresinde serbest
hareket edip etmedigini kontrol edin.

5.4 AKu

Aku bakim gerektirmez ancak kullanim émri 2-4 yil ile
sinirhdir.

AkU 6mri sezon uzunluguna ve robotik ¢im bicme
makinesinin ginde kag¢ saat kullanildigina baghdr.
Sezonun uzun sirmesi veya gunlik kullanim saatlerinin
fazla olmasi, akiiniin daha sik degistiriimesini gerektirir.

UYARI: Robotik ¢im bigme makinelerini yalnizca
bu amag icin Uretilmis bir sarj istasyonunu
kullanarak sarj edin. Hatali kullanim; elektrik
sokuna, asiri 1Isinmaya veya akiuden asindirici
sivi sizmasina neden olabilir. Elektrolit sizintisi

durumunda temas eden yeri su ile yikayin.
Gozlere ve benzer dokulara temas ederse tibbi
yardim alin.

UYARI: Yalnizca Uretici tarafindan énerilen

A orijinal akdleri kullanin. Uriin giivenligi, diger
akuler kullanildiginda garanti edilemez. Sarj
edilebilir olmayan aku kullanmayin.

DIKKAT: Kis aylarinda depoya kaldirmadan

A 6nce aklnun tam olarak sarj edilmesi gerekir.
Tam olarak sarj edilmemesi halinde aki hasar
g6rebilir ve bazi durumlarda kullaniimaz hale
gelebilir.

Robotik ¢im bigme makinesinin ¢galisma siresi sarjlar
arasinda normalden daha kisa hale gelirse aki
eskimektedir ve sonunda degistiriimesi gerekecektir.
Robotik ¢im bicme makinesi ¢imi iyi bigtigi sirece, aki
normal demektir.

AkUyU degistirmek icin bdlgenizdeki Husgvarna
temsilcinize basvurun.

5.5 Kis servisi

Robotik ¢im bicme makinenizi kisin depoya kaldirmadan
Once servis icin bdlgenizdeki bir Husqvarna temsilcisine
g6tirin. Kis igin yapilan dizenli servis, robotik ¢im
bicme makinesini iyi durumda tutar ve yeni mevsimde
herhangi bir kesintiye ugramadan iyi durumda kalmasini
saglar.

Servis genellikle asagidakileri icerir:

* Govdenin, sasinin, bigak diskinin ve tim diger
hareketli pargalarin detayl temizlenmesi.

» Bigicinin fonksiyon ve parcgalarinin test edilmesi.

* Bigak ve rulmanlar gibi asinabilen pargalarin
kontroll ve gerekirse degistiriimesi.

* Cim bigme makinesinin aku kapasitesinin test
edilmesi ve gerekirse aku degisiminin 6nerilmesi.

+ Bolgesel Husqvarna temsilcisi, gerektiginde robotik
¢im bigme makinesini, varsa yeni 6zellikler dahil
olmak Uzere yeni yazilimla giincelleyebilir.
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6 Sorun giderme

6.1 Giris - Sorun giderme

Bu bélimde, bir ariza olustugu takdirde ekranda géruntiulenebilen bir dizi mesaj listelenmistir. Her mesaj icin sebep ve
uygulanmasi gereken adimlar ile ilgili bir 6neri yer almaktadir. Bu b6limde ayrica robotik ¢im bicme makinesinin
beklenen sekilde ¢alismamasi durumunda sizi yonlendirecek birtakim belirtiler de sunulmaktadir. Bir ariza veya belirti
durumunda uygulanmasi gereken adimlara iliskin daha fazla 6neriye www.husgvarna.com adresinden ulasabilirsiniz.

6.2 Hata mesajlari

Asagida robotik ¢im bigme makinesinin ekraninda goériinebilecek bazi ariza mesajlari gosterilmistir. Ayni mesaj
siklikla gérindyorsa yerel Husqvarna temsilcinize basvurun.

Mesaj Neden Eylem

Tekerlek motoru blo- | Tahrik tekerle@i cevresine ¢im veya baska bir | Tahrik tekerleg@ini kontrol edin ve ¢im ya da
ke, so/ cisim dolanmistir. diger cismi ¢ikarin.

Tekerlek motoru blo- | Tahrik tekerlegi cevresine ¢im veya baska bir | Tahrik tekerlegini kontrol edin ve ¢im ya da
ke, sag cisim dolanmuistir. diger cismi ¢ikarin.

Kesme sistemi bloke

Bigak diski ¢cevresine ¢im veya baska bir ci-
sim dolanmistir.

Tahrik tekerlegini kontrol edin ve ¢im ya da
diger cismi ¢ikarin.

Bicgak diski bir su birikintisi i¢cindedir.

Robotik ¢im bigme makinesini hareket ettirin
ve galisma alaninda su birikmesini dnleyin.

Cevrim sinyali yok

Gug kaynagi baglh degil.

Duvar prizi baglantisini ve bir kacak akim ke-
sicisinin sigortasinin atip atmadigini kontrol
edin. DisUk voltaj kablosunun sarj Unitesine
bagli olup olmadidini kontrol edin.

Dusuk voltajli kablo hasarli veya baglanma-
mis.

Dusuk voltaj kablosunun hasar gériip gérme-
digini kontrol edin. Sarj Unitesine ve glg kay-
nagina diizgiin sekilde baglandigindan emin
olun.

Sinir kablosu sarj istasyonuna bagh degildir.

Sinir kablosu konektoérlerinin sarj istasyonuna
dogru sekilde takildigini kontrol edin. Hasarli
olan konektorleri degistirin. Bkz. Sinir kablo-
sunun baglanmasi sayfada: 19.

Sinir kablosu kopmustur.

Kopuklugun nerede oldugunu tespit edin.
Cevrimin hasarli kismini yeni bir gevrim kab-
losu ile degistirin ve orijinal bir kuplér kullana-
rak ekleme yapin. Bkz. Cevrim kablosunda
kopmalar bulma sayfada. 55.

ECO modu etkinlestirilmis ve robotik ¢im big-
me makinesi sarj Unitesinin disinda galismay!
denemistir.

Robotik ¢im bigme makinesini sarj tnitesine
yerlestirin, START digmesine basip kapagi
kapatin. Bkz. Ayariar sayfada. 32.

Sinir kablosu yolu tizerinde bir adadan gegiril-
mistir.

Sinir kablosunun talimatlara gére; érnegin
ada gevresinde dogru ydénde désendiginden
emin olun. Bkz. Kurulum sayfada.: 27.

Robotik ¢im bicme makinesi ile sarj Unitesi
arasindaki baglanti kopmustur.

Robotik ¢im bigme makinesini sarj tnitesine
yerlestirin ve yeni bir ¢cevrim sinyali olusturun;
bkz. Giivenlik sayfada: 25.

Yakindaki metal cisimlerden (citler, takviye
celigi) veya gémili kablolardan kaynaklanan
parazitlenme.

Sinir kablosunu hareket ettirmeyi deneyin.

Sikistr Robotik ¢im bicme makinesi bir nesneye takil- | Robotik ¢im bigme makinesini kurtarin ve ta-
di. kilma sebebini ortadan kaldirin.
Robotik ¢im bicme makinesi birkag cismin ar- | Robotik ¢im bicme makinesinin bu noktadan
kasina takilmistir. hareket etmesini zorlastiran cisimler olup ol-
madigini kontrol edin.
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Mesaj

Neden

Eylem

Calisma alani disinda

Sinir kablosunun sarj Gnitesine giden baglan-
tilari gegilmistir.

Sinir kablosunun dogru baglandigini kontrol
edin.

Sinir kablosu, ¢alisma alaninin kenarina ¢ok
yakin.

Calisma alanindaki egimler, sinir gevrimine
gore gok fazladir.

Sinir kablosu bir adacigin ¢evresinde yanlis
yénde désenmistir.

Sinir kablosunun talimatlara gére désendigini
kontrol edin. Bkz. Kurulum sayfada: 27.

Yakindaki metal cisimlerden (citler, takviye
¢eligi) veya gémili kablolardan kaynaklanan
parazitlenme.

Sinir kablosunu hareket ettirmeyi deneyin.

Robotik ¢im bicme makinesi yakinindaki bas-
ka bir ¢cim bicme makinesinin kurulumundan
gelen sinyali ayirt etmekte zorlaniyor.

Robotik ¢im bigme makinesini sarj Unitesine
yerlestirin ve yeni bir gevrim sinyali olusturun;
bkz. Giivenlik sayfada: 25.

Viiklendl, sag

Tekerlek motoru asirt
Yiiklendl, so/

di.

Akl bos Robotik ¢im bicme makinesi sarj istasyonunu | Sarj istasyonu ve kilavuz kablonun talimatlara

bulamiyor. uygun sekilde kurulup kurulmadigini kontrol
edin. Bkz. Kilavuz kablonun kurulumu sayfa-
da: 19.

Kilavuz kablo kopuktur veya bagli degildir. Kopuklugun nerede oldugunu tespit edin ve
duzeltin.

AKU bitmistir. AkUyU degistirin. Bkz. Akl sayfada: 48.

Sarj istasyonunun anteni bozuktur. Sarj istasyonundaki gosterge lambasinin kir-
mizi yanip s6ndigunu kontrol edin. Bkz. Sarj
istasyonundaki gdsterge lambas sayfada:
53.

Yanlis PIN kodu Yanlis PIN kodu girilmistir. Bes denemeye Dogru PIN kodunu girin. PIN kodunu unutur-
izin verilir ve ardindan tus takimi bes dakika |saniz yerel Husqvarna temsilcinize basvurun.
siureyle bloke edilir.

Slirtis yok Robotik ¢im bicme makinesi bir nesneye takil- | Robotik ¢im bigme makinesini kurtarin ve si-
di. rise engel olan durumu ortadan kaldirin. Is-

lak ¢cimden kaynaklaniyorsa robotik ¢im big-
me makinesini kullanmadan énce ¢imin kuru-
masini bekleyin.

Calisma alaninda dik bir egim vardir. Garanti edilen maksimum egim: %40. Daha
dik egimler izole edilmelidir. Bkz. Egimler say-
fada: 17.

Kilavuz kablo, egim Gzerine agili olarak do- Kilavuz kablo bir egim (zerine désenmisse

senmemistir. egime uygun bir agiyla désenmelidir. Bkz. Ki-
lavuz kablonun kurulumu sayfada: 19.

Tekerlek motoru asir1 | Robotik ¢cim bicme makinesi bir nesneye takil- | Robotik ¢im bigme makinesini kurtarin ve sii-

rise engel olan durumu ortadan kaldirin. Is-
lak cimden kaynaklaniyorsa robotik ¢im bic-
me makinesini kullanmadan énce ¢imin kuru-
masini bekleyin.

50 - Sorun giderme

173 -002 -




Mesaj

Neden

Eylem

Sarj istasyonu bloke

Sarj seritleri ile baglanti levhalari arasindaki
temas yetersiz olabilir ve robotik ¢im bigcme
makinesi ¢ok sayida sarj girisiminde bulun-
mustur.

Robotik ¢im bigme makinesini sarj istasyonu-
na yerlestirin ve sarj seritlerinin ve baglanti
levhalarinin yeterli temas halinde olup olma-
digini kontrol edin.

Bir cisim robotik ¢im bigme makinesine engel
oluyor.

Cismi uzaklastirin.

Sarj Unitesi egilmis veya bukulmuistur.

Sarj Unitesinin tamamen diiz ve yatay bir ze-
mine yerlestirildigini kontrol edin. Sarj nitesi,
yatiriimamali veya bukilmemelidir.

Sarj istasyonunda si-
kisti

Robotik ¢im bigme makinesinin yolu Uzerinde,
sarj istasyonundan ayrilmasini engelleyen bir
cisim var.

Cismi uzaklastirin.

ma moduna ayarlidir.

Ters dondli Robotik ¢im bicme makinesi ¢ok yatiktir veya | Robotik ¢im bicme makinesini dogru kismi
devrilmistir. Uste gelecek sekilde dondirdin.
Mandiel sarj gerekiyor | Robotik ¢cim bicme makinesi /kincil alan ¢alis- | Robotik ¢im bicme makinesini sarj Ginitesine

yerlestirin. Bu durum normaldir ve bir isleme
gerek yoktur.

Sonraki bsima ss.dd

Zamanlayici ayari, robotik ¢im bigme makine-
sinin galismasini engeller.

Zamanlayici ayarlarini degistirin. Bkz. Za-
manlayici sayfada: 23.

Dinlenme slresi devam etmektedir. Robotik
¢im bicme makinesinin Bekleme suresi tablo-
suna uygun bir bekleme siresi vardir.

Bu durum normaldir ve bir isleme gerek yok-
tur. Bkz. Bekleme sayfada. 44.

Robotik ¢im bicme makinesindeki saat dogru
degil.

Saati ayarlayin. Bkz. Saat & Tarih sayfada:
33.

Glinltik ¢im bigme ta-
mamlandi

Dinlenme suresi devam etmektedir. Robotik
¢im bigme makinesinin Bekleme suiresi tablo-
suna uygun bir bekleme stresi vardir.

Bu durum normaldir ve bir isleme gerek yok-
tur. Bkz. Bekleme sayfada. 44.

Kaldirildi

Cim bigici takildigi icin ylkseltme sensori et-
kinlestirildi.

Cim bigiciyi kurtarin

Carpisma sensord so-
runlu, én/arka

Cim bicici gévdesi sasisi etrafinda serbestce
hareket edemiyor.

Cim bicicinin sasisi etrafinda serbestce hare-
ket edebildigini kontrol edin.

Sorun devam ederse mesaj yetkili servis tek-
nisyeninin midahalesini gerektiriyor demektir.

Tekerlek motoru soru-
nu, sag/sol

Tahrik tekerlegi cevresine ¢im veya baska bir
cisim dolanmistir.

Tekerlekleri ve tekerleklerin etrafini temizle-
yin.

Alarm! Cim bigme
makinesi kapatildi

Cim bigici KAPATILDIGI igin alarm etkinlesti-
rildi.

Alarm! Cim bigici dur-
au

Cim bigici durdugu i¢in alarm etkinlestirildi.

Alarm! Bigici kaldirildr

Cim bigici yukseltildigi icin alarm etkinlestirildi.

Alarm! Cim bigme
makinesi yan yatti

Cim bigici yatirildigi icin alarm etkinlestirildi.

Glivenlik menlslinde ¢im bicme makinesi gi-
venlik seviyesini ayarlayin; bkz. Giivenlik say-
fada: 25.

Elektronik sorun

Cevrim sensori so-
runlu, én/arka

Sarj sistemi sorunu

Egim sensorii sorunu

Gecici sorun

Cim bigicide elektronik pargalar veya yazilim-
la ilgili gegici sorun.

Cim bicme makinesini yeniden baslatin.

Sorun devam ederse mesaj yetkili servis tek-
nisyeninin mudahalesini gerektiriyor demektir.
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Mesaj

Neden

Eylem

Gegici akt sorunu Cim bigme makinesinde akii veya yazilimla il- | Cim bigme makinesini yeniden baslatin.
Akd sorunu gili gegici sorun. AkUyU ayirip yeniden baglayin.
Sorun devam ederse mesaj yetkili servis tek-
nisyeninin midahalesini gerektiriyor demektir.
Sarf akimi ¢ok yiksek | Yanlis veya arizali glic kaynagi Unitesi. Cim bigme makinesini yeniden baslatin.

Sorun devam ederse mesaj yetkili servis tek-
nisyeninin midahalesini gerektiriyor demektir.

Baglanti sorunu

Cim bigme makinesinin baglanti devre kartin-
da sorun olabilir.

Cim bicme makinesini yeniden baslatin.

Sorun devam ederse mesaj yetkili servis tek-
nisyeninin midahalesini gerektiriyor demektir.

Baglanma ayarlari ge-
i ytiklendi

Baglanma ayarlari bir ariza nedeniyle geri
yuklendi.

Ayarlari kontrol edin ve gerekirse degistirin.

Ddistik sinyal kalitesi

Cim bigme makinesindeki baglanti devre karti
bas asagl monte edilmis veya ¢im bicme ma-
kinesinin kendisi yana yatmis veya bas asag|
durumda.

Bigicinin bas asagi veya yana yatik olmadi-
gindan emin olun. Degilse mesaj yetkili servis
teknisyeninin midahalesini gerektiriyor de-
mektir.

6.3 Bilgi mesajlar

Asagida robotik ¢im bigme makinesinin ekraninda gérinebilecek bazi bilgi mesajlari gdsterilmistir. Ayni mesaj siklikla
goérunuyorsa yerel Husgvarna temsilcinize basvurun.

Mesaj Neden Eylem
Diistik aku Robotik ¢im bicme makinesi sarj istasyonunu | Sarj istasyonu ve kilavuz kablonun talimatlara
bulamiyor. uygun sekilde kurulup kurulmadigini kontrol
edin. Bkz. Kurulum sayfada: 27.

Kilavuz kablo kopuktur veya bagli degildir. Kopuklugun nerede oldugunu tespit edin ve
duzeltin.

AKU bitmistir. AkUyU degistirin. Bkz. Akl sayfada: 48.

Sarj istasyonunun anteni bozuktur. Sarj istasyonundaki gosterge lambasinin kir-
mizi yanip s6ndigunu kontrol edin. Bkz. Sarj
istasyonundaki gdsterge lambas sayfada:
53.

Ayarlar sifirlandi Tiim kullanicr ayarlarini sifirla onayi gergek- | Bu durum normaldir. islem gerekmez.
lestirildi.
Kilavuz bulunamadi | Kilavuz kablo sarj istasyonuna bagh degildir. | Kilavuz kablo konektériiniin sarj istasyonuna
iyice baglandigini kontrol edin. Bkz. Kilavuz
teli déseme ve baglama sayfada. 20.

Kilavuz kabloda kopma. Kopuklugun nerede oldugunu tespit edin. Ki-
lavuz kablonun hasarli kismini yeni bir cevrim
kablosu ile degistirin ve orijinal bir kuplér kul-
lanarak ekleme yapin.

Kilavuz kablo sinir gevrimine bagh degildir. Kilavuz kablonun sinir ¢gevrimine dogru sekil-
de baglandigini kontrol edin. Bkz. Kilavuz teli
ddseme ve baglama sayfada. 20.

Kilavuz kalibrasyonu | Robotik ¢im bicme makinesi kilavuz kablo ka- | Kilavuz kablolarinin talimatlara gére yerlesti-

basarisiz librasyonunda basarisiz oldu. rildigini kontrol edin; bkz. Kilavuz kablonun
kurulumu sayfada: 19.

Kilavuz kalibrasyonu | Robotik ¢im bicme makinesi kilavuz kablo ka- | islem gerekmez.

tamamlandi librasyonunu basariyla gerceklestirdi.
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Mesaj

Neden

Eylem

Sarj dnitesi bulunami-
yor

Robotik ¢im bicme makinesi sarj birkag tur-
dan beri Uinitesini bulmadan sinir kablosunu
izlemektedir.

Kurulum dogru sekilde gerceklestiriimedi.
Bkz. Sinir kablosunu nereye déseyeceginizi
planlayin sayfada: 15.

Sinir kablosunda hatal koridor genislik ayari.
Bkz. Sarj dnitesi bulma sayfada. 28.

Cim bigici Ana alan ayarlariyla ikincil bir alan-
da cahstirildi.

6.4 Sarj istasyonundaki gosterge lambasi

islevlerini tam olarak yerine getiren bir kurulum icin sarj istasyonundaki gdsterge lambasi yesil renkte sabit yanmalidir
veya yanip sénmelidir. Baska bir sey goriinliyorsa asagidaki sorun giderme kilavuzunu izleyin.

www.husqvarna.com adresinde daha fazla yardimci bilgi bulabilirsiniz. Hala yardima ihtiyaciniz varsa lutfen yerel
Husqgvarna temsilcinize basvurun.

Isik

Neden

Eylem

Sabit yesil 1stk

lyi sinyal

islem gerekmiyor

Yesil yanip sonen I1sik

Sinyaller iyi ve ECO modu etkinlestirilmis.

islem gerekmez. ECO modu hakkinda daha
fazla bilgi icin bkz. Ayarilar sayfada. 32.

Mavi yanip sénen 1sik

Sinir kablosu sarj istasyonuna bagh degildir.

Sinir teli konektoérlerinin sarj istasyonuna dog-
ru sekilde takildigini kontrol edin. Bkz. Sinir
kablosunun baglanmasi sayfada: 19.

Sinir kablosunda kopukluk.

Kopuklugun nerede oldugunu tespit edin.
Cevrimin hasarl kismini yeni bir ¢gevrim teli ile
degistirin ve orijinal bir kupldr kullanarak ekle-
me yapin.

Kirmizi yanip sénen
IStk

Sarj istasyonu anteninde kesinti.

Yerel Husgvarna temsilcinize basvurun.

Sabit kirmizi 1s1k

Baski devresinde ariza veya sarj Unitesinde
hatali gic kaynagi. Ariza yetkili bir servis tek-
nisyeni tarafindan dizeltiimelidir.

Yerel Husqvarna temsilcinize basvurun.
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6.5 Belirtiler

Robotik ¢im bicme makinesi beklendigi sekilde ¢calismiyorsa asagidaki belirtiler kilavuzunu inceleyin.

www.husqvarna.com adresinde ¢esitli standart sorulara ayrintil cevaplarin verildigi bir SSS (Sik Sorulan Sorular)
bdélimU bulunmaktadir. Arizanin nedenini hala tespit edemiyorsaniz yerel Husqvarna temsilcinize basvurun.

Belirtiler

Neden

Eylem

Robotik ¢im bigme
makinesi kenetlen-
mekte zorlaniyor.

Sinir kablosu, sarj Unitesinden itibaren yeterli
uzunlukta diz bir gizgi halinde désenmemis-
tir.

Sarj Unitesinin su bolimdeki talimatlara gore
kuruldugunu kontrol edin Saryj dinitesinin kurul-
masi ve baglanmasi sayfada. 14

Kilavuz kablo, sarj Ginitesinin altindaki yuvaya
yerlestiriimemistir.

Kilavuz kablonun kusursuz bigimde diiz olma-
sI ve sarj istasyonunun altinda dogru konum-
da olmasi ¢alisma igin kesinlikle hayati 6ne-
me sahiptir. Bu nedenle, kilavuz kablonun her
zaman sarj istasyonundaki yuvanin iginde ol-
dugundan emin olun. Bkz. Kilavuz teli dose-
me ve baglama sayfada: 20.

Sarj Unitesi egimli bir ylizeydedir.

Sarj Unitesini tamamen diiz bir ylizeye yerles-
tirin. Bkz. En jyi sarj tinitesi konumu sayfada.
12

Robotik ¢im bicme
makinesi yanlis za-
manda c¢alisiyor

Robotik ¢im bicme makinesinin ayarlanmasi
gerekmektedir.

Saati ayarlayin. Bkz. Saat & Tarih sayfada:
33.

Bicmeye baslama ve durma saatleri yanhstir.

Bicme icin baslama ve durma saati ayarlarini
sifirlayin. Bkz. Zamanlayicr sayfada: 23.

Robotik ¢im bigme
makinesi titresim ya-
piyor.

Hasarli bigaklar kesme sisteminde dengesizli-
de yol acar.

Bigaklari ve vidalari kontrol edin, gerekirse
degistirin. Bkz. Bigaklarin dedistirilmesi sayfa-
da: 48.

Ayni konumda gok fazla bigak olmasi, kesme
sisteminde dengesizlige yol acar.

Her vidaya bir bigagin takildigini kontrol edin.

Farkli versiyonlarda (kalinliklarda) Husgvarna
bigaklari kullaniimaktadir.

Bicaklarin farkh versiyonlarda olup olmadigini
kontrol edin.

Robotik ¢im bigme
makinesi ¢alisiyor an-
cak bicak diski don-
mayor.

Robotik ¢im bicme makinesi sarj istasyonunu
ariyor.

islem gerekmez. Robotik gim bicme makinesi
sarj istasyonunu ararken bigak diski dénmez.

Robotik ¢im bigme
makinesi, sarj islemle-
ri arasinda normalden

Cim veya baska bir yabanci cisim bigak diski-
ne engel oluyordur.

Bigak diskini ¢ikarip temizleyin, bkz. Robofik
¢im bigme makinesini temizleme sayfada. 47.

de sarj sliresi normal-
den daha kisa.

daha kisa siire gim bi- AkU bitmistir. AkUyU degistirin. Bkz. Akl sayfada: 48.
ciyor.
Hem ¢im bigme hem | Akl bitmistir. AkUyU degistirin. Bkz. Akl sayfada: 48.

Robotik ¢im bigme
makinesi, sarj Unite-
sinde saatlerce park
halinde kaliyor.

Robotik ¢im bigme makinesinin Bekleme su-
resi tablosuna uygun bir bekleme siiresi var-
dir. Bkz. Bekleme sayfada: 44.

islem gerekmez.

ilk olarak START diigmesine basmadan ka-
pak kapatiimistir.

Kapagi acin, START diigmesine basin ve ka-
pagi kapatin.

Robotik ¢im bicme
makinesi genellikle
dairesel veya sarmal
sekilde hareket eder.

Spiral bicme, robotik ¢im bigme makinesinin
hareketinin dogal bir parcasidir.

Sarmal bigmenin ne siklikla gergeklesecegini
ayarlayin. Bu islev gerektiginde devre disi bi-
rakilabilir. Bkz. Spiral kesim sayfada: 33.
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Belirtiler Neden

Eylem

Esit olmayan bigcme

sonuglari. ca birkag saat galisir.

Robotik ¢im bigme makinesi bir giinde yalniz- | Bigme suresini arttirin. Bkz. Zamanl/ayici say-

fada.: 23.

ne uygun degildir.

Ne siklikla? ayar ¢galisma alaninin yerlesimi-

Dogru Ne siklikla? de@erinin segili olup olma-
digini kontrol edin.

rektirir.

Calisma alaninin sekli, robotik ¢im bigme ma- | Robotik ¢im bigme makinesini uzak bir bélge-
kinesinin tim uzak bolgelere kadar yolunu
bulabilmesi igin A/an 7-30n kullaniimasini ge- | nin. Bkz. Cimenlik alan kapsama sayfada: 27.

ye yénlendirmek i¢in A/an 7-3 ayarini kulla-

Calisma alani ¢cok blytk.

Calisma alanini sinirlamayi veya calisma si-
resini uzatmay deneyin. Bkz. Zamanlayici
sayfada. 23.

Bicaklar korlesmistir.

Tdm bigaklari degistirin. Bkz. Bigaklarin de-
gistiriimesi sayfada. 48.

cim.

Ayarlanan kesme yulksekligine goére ¢ok uzun | Kesme yiksekligini artirin ve sonra azaltin.

¢im birikimi.

Bicak diskinde veya motor mili gevresinde

Bigak diskinin serbest ve kolay sekilde don-
diguni kontrol edin. Dé6nmiyorsa bigak diski-
ni sékin; ¢im ve yabanci cisimleri temizleyin.
Bkz. Robotik ¢im bigme makinesini temizleme
sayfada. 47.

6.6 Cevrim kablosunda kopmalar bulma

Cevrim kablosundaki kopukluklar, genellikle kirekle
bahce isleri yaparken oldugu gibi, istenmeyen fiziksel
hasarin sonucunda olusur. Zemini donan Ulkelerde,
yerinden oynayan, keskin taslar da kabloya zarar
verebilir. Kopukluklar kurulum sirasinda kabloda
meydana gelen asiri gerilmeden de kaynaklanabilir.

Cimin kurulumdan hemen sonra ¢ok algak bigilmesi
kablonun yalitimina zarar verebilir. Yalitimda meydana
gelen hasarlar birkag hafta veya ay boyunca kesintilere
yol agmayabilir. Bunu énlemek igin kurulumdan sonraki
ilk haftalarda mutlaka maksimum kesme yliksekligini
secin ve istenen kesme yuksekligine ulasilana kadar
ylksekligi iki haftada bir biraz daha distrin.

Cevrim kablosunun kusurlu bir sekilde birlestiriimesi de
ekleme yapildiktan birkac¢ hafta sonra kesintilere yol
acabilir. Kusurlu ekleme, érnegin orijinal kuplorin bir
pense ile yeterince sikistirlmamasindan veya orijinal
kuplérden daha disuk kaliteli bir kuplérin
kullaniimasindan kaynaklanabilir. Litfen ileri sorun
giderme islemleri yapmadan 6nce bilinen tim eklemeleri
kontrol edin.

Kablo kopuklugunun yeri, kopuklugun meydana gelmis
olmasi muhtemel bolimu ikiye ayrilarak ve bu ¢ok kisa
bir kablo kesimi kalana kadar bu isleme devam edilerek
asamali bir sekilde tespit edilebilir.

ECO modau etkinlestiriimisse asagidaki yontem ise
yaramaz. Oncelikle £ECO modunun kapali oldugundan
emin olun. Bkz. ECO moqdu sayfada: 33.

1. Sinir gevriminde bir kopukluk oldugunu bildiren, sarj
istasyonundaki gésterge lambasinin mavi yanip
s6ndugina kontrol edin. Bkz. Sarj istasyonundaki
gosterge lambasi sayfada.: 53.

2. Sarjistasyonu sinir kablosu baglantilarinin uygun
sekilde baglandigini ve hasarsiz oldugunu kontrol
edin. Sarj istasyonundaki gosterge lambasinin hala
mavi yanip sondigunu kontrol edin.

3. Sarj Unitesinde sinir kablosu ile kilavuz kablo
arasindaki baglantilari degistirin.

AL ve G1 baglantilarinin yerlerini degistirerek
baslayin.

Gosterge lambasi sabit yesil isikla yaniyorsa
kopukluk, sinir kablosu AL ile kilavuz kablonun sinir
kablosuna baglandigi nokta (asagidaki gérselde
kalin siyah ¢izgi) arasinda bir yerdedir.
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Arizayi gidermek icin sinir kablosuna, konektorlere
ve kuplorlere ihtiyaciniz olacaktir:

a) Kuskulanilan sinir kablosu kisaysa en kolay1 AL
ile kilavuz kablonun sinir kablosuna (kalin siyah
¢izgi) baglandigl nokta arasinda sinir kablosunu
tamamen degistirmektir.

b) Kuskulanilan sinir kablosu (kalin siyah ¢izgi)
uzunsa asagidakileri yapin: AL ve G1'i orijinal
konumlarina geri getirin. Sonra AR baglantisini
kesin. AR'ye yeni bir gevrim kablosu baglayin. Bu
yeni gevrim kablosunun diger ucunu kuskulanilan
kablo kisminin ortasina baglayin.

Gosterge lambasi artik yesil yaniyorsa kopukluk
baglantinin kesildigi ug ile yeni kablonun baglandigi
nokta (asagida kalin siyah ¢izgi) arasinda bir
yerdedir. Bu durumda yeni kabloya ait baglantiyi,
baglantisi kesilen uca (sliphelenilen kablo kesiminin
yaklasik ortasina) yaklastirin ve gosterge lambasinin
yesile dénlip donmedigini kontrol edin.

|
_

~—_

N\
————— e e —) @

Kablonun, sabit yesil 1sik ile mavi yanip sénen 1sik
arasindaki farki olusturan ¢ok kisa bir kismi kalana
kadar devam edin. Sonra asagidaki 5. adimi izleyin.
Gosterge lambasi yukarida 3. adimda mavi yanip
sdnmeye devam ediyorsa: AL ve G1'i orijinal
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konumlarina geri getirin. Sonra AR ile G1'in yerlerini
degistirin. Gdsterge lambasi artik sabit yesil
yaniyorsa AL baglantisini kesin ve AL'ye yeni bir
sinir kablosu baglayin. Bu yeni kablonun diger
ucunu kuskulanilan kablo kisminin ortasina
baglayin. Yukarida 3 a) ve 3 b) adimlarindaki ayni
yéntemi kullanin.

5. Kopukluk saptandiginda, hasarl kesim yeni bir kablo
ile degistirilmelidir. Her zaman orijinal kuplérler
kullanin.
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7 Tasima, depolama ve atma

7.1 Tasima

Urdinlerin iginde bulunan lityum-iyon piller Tehlikeli
Maddeler Kanunu'nun gerekliliklerine tabidir. Nakliye
sirketleri ve Gglinci sahislar tarafindan yapilan ticari
nakliye islemlerinde 6zel paketleme ve etiketleme
kurallarina uyulmaldir. Nakledilen 6genin hazirlidr igin
tehlikeli malzeme konusunda uzman birine danisin.
Lutfen daha teferruath olabilecek ulusal diizenlemeleri
de g6z 6nlnde bulundurun.

Acik temas alanlarini bantlayin ve akiyt ambalajin
icinde hareket etmeyecek sekilde paketleyin. Uriinu
tasirken her zaman sabitleyin.

7.2 Kisin depolama

7.2.1 Robotik ¢im bigme makinesi

Robotik ¢im bicme makinesi, kis igin depolanmadan
once dikkatli bir sekilde temizlenmelidir. Bkz. Robotik
¢im bigme makinesini temizleme sayfada: 47.

AkunUn islevini ve hizmet 6mrind garantilemek igin kis
aylarinda depoya kaldirmadan énce robotik ¢im bigcme
makinesinin tam olarak sarj edilmesi ¢cok dnemlidir.
Robotik ¢im bicme makinesini, ekrandaki akii simgesi
akunin tam sarj oldugunu gésterene kadar kapagi agik
sekilde sarj istasyonuna yerlestirin. Ardindan ana salteri
0 konumuna getirin.

Bigaklar ve arka tekerlek rulmanlari gibi asinan
pargalarin durumunu kontrol edin. Gerekirse sonraki
mevsimden 6énce robotik ¢im bigme makinesinin iyi
durumda oldugundan emin olmak igin dizeltin.

Robotik ¢im bicme makinesini tim tekerlekleri Gzerinde
dik olarak, kuru ve buzlanmayan bir ortamda, tercihen
makinenin orijinal ambalajinda saklayin. Ayrica robotik
¢im bigme makinesini Husqvarna orijinal duvar askisina
da asabilirsiniz. Mevcut duvar askilari hakkinda fazla
bilgi icin yerel Husqvarna temsilcinize basvurun.

DIKKAT: Kis aylarinda depoya kaldirmadan

A once akinun tam olarak sarj edilmesi gerekir.
Tam olarak sarj edilmemesi halinde akl hasar
gorebilir ve bazi durumlarda kullaniimaz hale
gelebilir.

7.2.2 Sarj lnitesi

Sarj Unitesini ve glic kaynagini ic mekanda saklayin.
Sinir kablosu ve kilavuz kablo zeminde birakilabilir.
1. Sarj istasyonunun gli¢ baglantisini ayirin.

2. Konektor kilidini agin ve konektori gekerek disari
cikarin.

3. Sinir kablosu ve kilavuz kablo temas noktalarini sarj
Unitesinden ayirin.

Kablolarin uglari, érnegin iginde gres yagi olan bir kaba
konularak nemden korunmalidir.

DIKKAT: Sarj istasyonunu kapali bir alanda
saklamak mimkuin degilse tim kis aylari

boyunca sarj istasyonu sebeke elektrigine, sinir
kablosuna ve kilavuz kabloya bagl kalmaldir.

7.3 Kis sonrasi depolama

Ozellikle robotik gim bigme makinesi ve sarj initesindeki
sarj seritlerinde temizlige gerek olup olmadigini kontrol
edin. Sarj seritleri yanmis veya kirle kaplanmis
gOruniyorsa bunlari ince zimpara kagidi kullanarak
temizleyin. Ayrica robotik ¢im bigme makinesinin saat ve
tarih ayarlarinin dogru olup olmadigini da kontrol edin.

7.4 Cevreyle ilgili bilgiler

Husqvarna robotik ¢im bicme makinesi
Uzerindeki simge, bu Urlinin evsel atik
olarak degerlendirilemeyecegini belirtir.
Bunun yerine, elektronik bilesenler ve
akuler, geri donlsturilmek Gzere uygun
bir geri dénlisim merkezine birakilmahdir.
Makineyi iskartaya ¢ikarmadan dnce
akindn makineden ¢ikarilmasi gerekir.

Bu Uriini dogru sekilde islemden gecirerek gevre ve
insanlar Uzerinde olabilecek potansiyel olumsuz etkisini
Onleyebilirsiniz. Aksi takdirde bu Urinin hatal sekilde
bertaraf edilmesi olumsuz etkilere neden olabilir.

Bu Urdndn geri dontsima hakkinda daha ayrintil bilgi
icin belediyenize, mahallenizdeki atik hizmetine veya
UriinG satin aldiginiz magazaya danisin.

7.5 AkUnin geri donldsum igin sékilmesi
Robotik ¢im bicme makinesinden pili gikartmak igin
asagidaki adimlari izleyin.

1. Ana salteri 0 konumuna getirin.

2. Cim bigme makinesinin en 6n tarafinda bulunan sarj
kablosu contasinin gevresindeki alani temizleyin.

3. Sarj kablosunun tzerindeki lastik contayi ¢ekip
¢ikarin ve konektdri gevsetin.

e

L

4. Govde sasiye hizli takilabilen, gegcmeli 4 ayrag
kullanilarak monte edilir. Sasiyi yerinde tutarken
gbvdeyi bir késesinden tutup kaldirarak gévdeyi
sasiden gevsetin.
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5. 14 vidanin (Torx 20) tamamini gevsetin.

! £ 2]
Yol @
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5 &
».
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>

6. Sasinin iki yarisi arasinda, sag tarafta bulunan

ayirma noktasindaki garanti yapistirmasini gikarin.
7. Sasinin Ust kisminin arka ucunu dikkatlice kaldirin.
8. MMI kablosunu ana baski devresinden sokiin ve

sasinin Ust kismini gikarin.

9. AkU kapagini yerine sabitleyen 3 vidayi (Torx 20)

gevsetin.

10. Akl baglantisini ana baski devresinden ayirin. Aku

kapagini acin ve aklyU ¢ikarin.
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8 Teknik veriler

8.1 Teknik veriler

Boyutlar Automower 310 Automower 315

Uzunluk, cm 63 63

Genislik, cm 51 51

Yukseklik, cm 25 25

Agirlik, kg 8,5 8,5

Elektrik sistemi Automower 310 Automower 315

Ak, Lityum-iyon 18 /2,1 Ah Art. No. 584 85 28-01, 584 85 28-02 584 85 28-01, 584 85 28-02
Gug kaynagi, V/28 V DC 100-240 100-240

Dusik voltaj kablo uzunlugu, m 10 10

Maksimum kullanimda ortalama enerji tiketimi

1.000 m? calisma alaninda 8
kWh/ay

1500 m? galisma alaninda 10
kWh/ay

Sarj akimi, ADC 1.3 1.3

Ortalama bigme siiresi, dakika 70 70

Ortalama sarj siiresi, dakika 60 60

Sinir kablosu anteni Automower 310 Automower 315
Calisma Frekansi Aralgi, Hz 300-28900 300-28900
Maksimum Radyo frekansi glicli, 60 m'de mW 5 | <25 <25

Ses giicii olarak ¢evrede 6lgllen girilti yayma | Automower 310 Automower 315
seviyesi®

Olciilen ses giici glriiltii diizeyi, dB (A) 58 58

Gurdltd yayma seviyesindeki belirsizlikler Kya, |2 2

dB (A)

Garanti edilen ses gucu guriltu dizeyi, dB (A) 60 60

Operatorin kulagindaki ses basinci gardlti di- |47 47

zeyi, dB (A) 7

Gurdlttd emisyon bildirimleri, EN 50636-2-107:2015 standardina uygundur

Bicme Automower 310 Automower 315
Kesme sistemi 3 adet dénen kesim bicagi
Bicak motoru hizi, devir/dakika 2300 2300

Kesim sirasinda eneriji tiketimi, W +/- %20 25 25

Kesim yuksekligi, cm 2-6 2-6

Kesme genisligi, cm 22 22

Mudmkin olan en dar gegis, cm 60 60

Kesim alani igin maksimum agi, % 40 40

Sinir kablosu i¢in maksimum agi, % 15 15

5 Radyo ekipmaninin calistigi frekans araliginda antenler icin maksimum etkin gikis giici.
6 2000/14/AT sayili AT direktifi uyarinca ses giicli (Lwa) olarak gevrede dlglilen griltli yayma seviyesi. Garanti
edilen ses giicii diizeyi, liretimde degisiklik gdsterebilecedi gibi, 1-3 dB (A) dederindeki test koduna gére de de-

gisiklik gosterir.

7 Ses basinci giiriilti belirsizlikleri Kpa, 2-4 dB(A)
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Bigcme Automower 310 Automower 315
Maksimum sinir kablosu uzunlugu, m 800 800

Maksimum kilavuz kablo uzunlugu, m 400 400

Calisma kapasitesi, m? +/-%20 1000 1500

IP siniflamasi Automower 310 Automower 315
Robotik ¢im bigme makinesi IPX4 IPX4

Sarj Unitesi IPX1 IPX1

Guc¢ kaynagi IPX4 IPX4

Husqgvarna AB, robotik ¢im bicme makinesi ile uzaktan kumandalar, telsiz vericileri, isitme halka sistemleri, gdmuli
elektrikli hayvan citleri veya benzeri kablosuz sistemler arasinda tam uyumlulugu garanti etmez.
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9 Garanti

9.1 Garanti kosullari
Husqvarna, bu Grtintn iki yil boyunca islevini yerine

getirecegini garanti eder (satin alma tarihinden itibaren).
Garanti, malzemelerle ilgili ciddi hatalari veya Uretim
hatalarini kapsar. Asagida belirtilen kosullar karsilandigi

takdirde, garanti suresi igerisinde UriininGz Ucretsiz
olarak degistiriimekte veya tamir edilmektedir:

* Robotik ¢cim bicme makinesi ve sarj istasyonu, bu
Kullanim Kilavuzunda belirtilen talimatlara uygun
kullaniimissa. Bu Uretici garantisinin, kullanicinin

bayiden/saticidan talep ettigi mevcut garanti
Uzerinde herhangi bir etkisi yoktur.

* Kullanicilar ya da yetkisi olmayan tguncu kisiler
arind tamir etmemelidir.

Garanti kapsamina dahil edilmeyen hata érnekleri
sunlardir:

* Robotik ¢cim bigme makinesinin altindan su sizmasi

nedeniyle olusan hasar. Bu hasar normalde

temizleme veya sulama sistemleri nedeniyle veya
yagmur yagdiginda ¢alisma alanindaki deliklerin/

cukurlarin suyla dolmasi sonucu meydana gelir.
* Yildirnmin neden oldugu hasar.

* AkUnUn uygun olmayan sekilde depolanmasi veya

tasinmasi nedeniyle olusan hasar.

* Husqvarna orijinal akulerinin disindaki akuleri
kullanmaktan kaynaklanan hasar.

» Bigaklar ve kurulum malzemeleri gibi Husgvarna

orijinal yedek parcalarini ve aksesuarlarini
kullanmamaktan dogan hasar.

*  Cevrim teli hasari.

» Yetkili olmayan kisilerin Griin veya gii¢ kaynagi

Uzerinde degisiklik yapmasi veya kurcalamasindan

kaynaklanan hasar.

Bigaklar kullanildiktan sonra atilir ve garanti
kapsaminda degildir.

Husqgvarna robotik ¢cim bicme makinenizde bir hata
olusursa litfen talimatlar i¢in yerel Husgvarna
temsilcinize basvurun. Yerel Husgvarna temsilcinize
basvururken lutfen faturayi ve robotik ¢cim bicme
makinenizin seri numarasini yaninizda bulundurun.
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10.1 AT Uyumluluk Bildirimi

Husqvarna AB, SE-561 82 Huskvarna, isveg, tel.:
+46-36-146500; seri numaralari 2017 yilinin 10. haftasi
veya daha yeni tarihli (yil ve hafta, seri numarasiyla
birlikte nominal degerler plakasinda agikga belirtilmistir)
Husqvarna Automower® 310 ve Husqvarna
Automower® 315 robotik ¢im bicme makinelerinin
asagidaki KONSEY DIREKTIFi gereksinimleriyle uyumlu
oldugunu belirtir:

+ "Makinelerle ilgili" direktif 2006/42/AT.

» Akuyle calisan elektrikli robotik ¢im bicme
makineleri icin 6zel gereksinimler EN
50636-2-107: 2015

» Elektromanyetik alanlar EN 62233: 2008.

» "Belirli tehlikeli maddelerin kisitlanmasina" iliskin
yonerge 2011/65/AB.

* "Acik alanda kullanilan ekipmanlardan yayilan
guriltiye iliskin" yonerge 2000/14/AT. Gurultu
yayma seviyesi ve kesme genisligine iliskin bilgiler
icin ayrica Teknik veriler sayfada. 60 bdlimine de
bakin.

Onayh kurulus 0404, SMP Svensk Maskinprovning
AB, Box 7035, SE-750 07 Uppsala, Sweden,
"cevreye gurultd yaymayla ilgili" 2000/14/AT sayili, 8
Mayis 2000 tarihli Konsey Direktifi Ek VI'ya goére
uygunluk degerlendirmesine iliskin bir rapor
yayimlamistir. Sertifika numarasi: Husgvarna
Automower® 315 icin . igin sertifika numarasi: .

+ "Radyo ekipmaniyla ilgili" 2014/53/AB direktifi.
Asagidaki standartlar uygulanmistir:

» Nihai Taslak 303 447 v 1.1.1 (2017-06)
Elektromanyetik uyumluluk:
+ ETSIEN 301489-1v2.2.0

Akilli Sistem modiili olan , ve igin ayrica:

+ EN 301 489-3v1.6.1
+ EN 301 489-3v1.9.2
+ EN 300 220-1 v2.4.1
» EN 300 220-2 v2.4.1

yaAy/a

Huskvarna 2017-01-03

Lars Roos

C€

Global R&D Director, Electric category

(Husqgvarna AB yetkili temsilcisi ve teknik
dokiimantasyon sorumlusu.)

Turk ithalat sirketi daha fazla bilgi icin temas edilecek:
GCULLAS ORMAN BAHCE VE TARIM MAKINELERI SAN.
TiC.LTD.ST«

SUADIYE MAHALLESI BAGDAT CADDESI NO:455/3
KADIKOY / ISTANBUL / TURKIYE

+90216 519 88 82

MAHMUT GUNAY GURCAY C €
mgg@cullas.com.tr
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Husqgvarna

AUTOMOWER®, Husqgvarna AB firmasinin bir ticari markasidir.
Telif Hakki® 2017 HUSQVARNA. Tim haklari saklidir.

www.husqgvarna.com

Orijinal talimatlar

1158757-76
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