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1. YCTAHOBK A U NOACOEAVUHEHMUE 3APAOHOU CTAHUMUM @

Cwm. en. 3.2 u 3.3 pykosodcmea nonb3o8amersi

1. YcTaHOBUTE 3apsgHYI0 CTaHLMIO HA OTHOCUTENBHO POBHOW NOBEPXHOCTM B LIEHTPE CKallMBaeMOoK nnowagmn, ocTaBune
A0CTaTOYHOE NPOCTPaHCTBO Nepes 3apsAHONCTaHLMen.

2. MogcoeanHuTe kabenb HU3KOTO HANPSKEHNSA UCTOYHMKA MMTAHUA K 3apSAHON CTaHL MU U UICTOYHUKY NUTaHKS.

3. MNoacoeanHUTE UCTOMHUK NUTAHUS K LUTENCENbHON po3eTke HanpsixeHnem 100—-240 B.

4. MomecTute pobOTM3NPOBAHHYIO FA30HOKOCUITKY Ha 3apsiAHYH0 CTaHLUI, YTOObLI 6aTapes 3apshkanach, Noka Bbl MpoKagbiBaeTe
OrpaHNYMTENbHbIV NPOBOJ. YCTaHOBUTE rMaBHbIN BbIKOYaTENb B NOMOXeHNe 1.

2. PASMEWLEHUE OTPAHUYUTENBHOIO U HANPABNAIOWEIO NPOBOAA

Cwm. rn. 3.4 pykoBoacTBa nonb3oBartens

1. MNpoTsaHUTE orpaxgaroLmnii NpoBog, yoeanBLINCE B TOM, YTO OH 06pa3yeT 3aMKHYThI KOHTYP BOKPYT CKallMBAEMOW nnowaau.

2. CpoenaniTe MOHTaXHYI0 MeTNo ANS NOAKII0YEHMs] HanpaBnsaoLLero NpoBoAa.

3. MNpoBeanTe HanpaBnALLWNA NPOBOA K TOUKE Ha OrpakaaroLem KOHTYpe, rae AOSMKHO ObiTb caenaHo coeguHeHune. N3berante
npoknagbiBaTb NPOBOA B repMeTUYHbIX yrnax.

3.3.NOACOEAMHEHMUE OFPAHUUYUTENBHOIO U HAMPABJIAIOWLEIO NPOBOAA

Cwm. en. 3.5 pykosodcmea nonb3osamerns

1. MpoaeHbTe HanpaBNSALWMIA NPOBOA Yepes Nas Ha AHe 3apsaHON CTaHUMK.

2. Packpovite coeguHMTENb M NOMECTUTE NMPOBOAA B Na3bl COEANHUTENS.

3. CoxmuTe coeguHMTenu Apyr ¢ ApyroM ¢ NOMOLLbIO NOCKOryoLes.

4. OtpexbTe usnuwiku nposoga. Otpexsre 1-2 cM Hag CoOeanHUTENAMMU.

5. MpuxXMnUTE COEAUHUTENN K KOHTaKTHbIM BbIBOAAM, OTMeYeHHbIM AL (neBbiit) n AR (npaBbliii), Ha 3apsiaHON cTaHumu. BaxHo,
4yTOObI NPaBbIN NPOBOA BbIN NOACOEAMHEH K NPAaBOMY KOHTAKTHOMY LUTHIPIO, @ NTEBbIA MPOBOA — K IEBOMY KOHTaKTHOMY LUTHIPHO.

6. MogkniounTe COegMHUTEND K KOHTAKTHOMY LUTBIPHO Ha 3apsiAHOM CTaHL MK, KOTOPbIA MMeeT 0603HaveHne Guide
(Hanpaenstowun).

4. 4. NOACOEAVWHEHME HANPABNAIOWEIO NPOBOAA K OFTPAHUYUTENBHOMY
neroBopay

Cwm. 2n. 3.6 pykogodcmea ronb3ogamens

1. OTpexbTe orpaxaatLLnin NpoBO Kycadykamu B LLEHTpe NeTnu, kotopas beina caenaHasn. 2.2.
@ 2. CoeanHnTe HanpaBnsoLWMA 1 OrpaXxaatoLLmMin NpoBoAa C MOMOLLbO COOTBETCTBYHOLLMX COEANHUTENbHBLIX MydT. CoXMUTE @
COeaUHUTENN A0 Yyropa C MOMOLLbIO KNeLlen.

5. 3ANYCK U OCTAHOBKA

Cm. 2n. 4.3 u 4.4 pykosodcmea ronib3ogamens

3AMYCK

1. OTKpONTE KPBILLKY, HaxaB kHonky STOP.

2. MNepeBeauTe rNaBHbI BblkMOYaTenb B nonoxexue 1. MNpn nepBom 3anycke Bam HyxHo 6yaeT BbiOpaTh YeTbipexaHayHbi PIN-koa.
3. 3aTeM HaxmMuTe KHOMNKY "START” 1 3aKpOWTE KPbILLKY.

OCTAHOBKA
HaxmuTe kHonky STOP.

6. HACTPOUKA FrA30HOKOCMUJIKM B COOTBETCTBUMU C PASMEPAMMU BALUErO
FA30OHA

Cwm. en. 6.3 pykosodcmea nons3oeamersi

Pesynbtathl ckaluMBaHns 3aBUCAT OT BPEMEHU paboTbl ra30HOKOCUIKK. HacTponTe BpeMs CkaluMBaHUSi B COOTBETCTBUN C
pa3mepamu BaLlero y4yacTka npu nomowm yHkumm Tatmep. OnpepenvTe, B Kakoe BpeMs AHSA AO0MKHa paboTtaTe po60oTM3npoBaHHas
razoHokocurnka. PobotusnpoBaHHas razoHokocunka obpabatbiBaeT okono 43a pabotaTh B cpegHeM Mo 7 HacoB B A€Hb.

7. TEXHUYE’CKOE OBCJIYXXUBAHME

Cwm. 2n. 8 pykosodcmea ronb3o8ameris

1. Kpome Toro, rnaBHbIf BeIKMOYaTENb CNeayeT ycTaHaBnmBaTh B nonoxeHne 0 npu BbINOMHEHUN MOOBIX paboT Ha Wwaccu, B ToM
yucre Npu OYUCTKE M 3ameHe Hoxen. [ina Hanbonee aheKTUBHOIO KOLIEHUS CrieayeT perynsapHo NpoM3BOANTL 3aMeEHY
nessun.

2. Hukorga He ncnonb3ymTe MOWKY BbICOKOrO AaBfeHuns Unu Aaxe BOAONPOBOA AN YNCTKM pOBOTU3MPOBAHHON ra30HOKOCUITKN.
Takxe kaTeropmyecku sanpeLLaeTcs MCnonb3oBaTh A5 O4UCTKN pacTBOPUTENMN.

3. B cnyyae pucka rposbl crielyeT OTCOEANHNUTb BCE COEAVNHEHNS C 3apsAHON CTaHLmMel (MMTaHWe, OrpaHUYUTENbHbIN NPOBOS U
HanpaBnsLLMIA NPOBOA).

4. MNepep nomelleHnem 6atapen Ha 3UMHEE XpaHeHue criedyeT NONHOCTLIO ee 3apsaanTb.
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1. LAADIMISJAAMA PAIGALDAMINE JA UHENDAMINE e
Vt kasutusjuhendi peatiikke 3.2 ja 3.3

1. Asetage laadimisjaam tddpiirkonna keskele, nii et selle ees oleks palju vaba ruumi ja see asuks suhteliselt
horisontaalsel pinnal.

2.Uhendage toiteallika madala pinge kaabel laadimisjaama ja toiteallikaga.

3.Uhendage toiteallikas 100-240 V seinakontakti.

4. Asetage robotniiduk laadimisjaama, et aku saaks seni laadida, kuni paigaldatakse piirekaabel. Likake pealdliti
asendisse 1.

2. PIIRDE- JA JUHTKAABLI PAIGUTAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.4

1. Paigaldage piirdekaabel, veendudes, et see moodustab tédpiirkonna timber ringi.
2. Jatke ava kohta, kuhu hiljem Ghendatakse juhtkaabel.
3. Viige juhtkaabel piirderénga sellesse punkti, kuhu tehakse ihendus. Valtige kaabli paigaldamist teravnurkade all.

3. PIIRDE- JA JUHTKAABLI UHENDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.5

1. Tdmmake juhtkaabel 1abi laadimisjaama pdhjas oleva ava.

2. Avage konnektor ja asetage kaabli otsad mdlema konnektori stivenditesse.

3. Vajutage konnektorid tangide abil kokku.

4.Ldigake Uleliigne piirdekaabel ara. Léigake konnektoritest 1 kuni 2 cm kauguselt.

5.Vajutage konnektorid laadimisjaamal olevatele kontaktndeltele, mis on tahistatud kirjadega AL (vasakpoolne) ja AR
(parempoolne). Oluline on jargida, et parempoolne juhe on parempoolse klemmi kiljes ja vasakpoolne juhe
vasakpoolse klemmi kiljes.

6. Uhendage konnektor laadimisjaama kontaktklemmiga, millel on téhis Guide (juht).

4. JUHTKAABLI UHENDAMINE PIIRDEKAABLIGA
Vt kasutusjuhendi peatiikki 3.6

1. Léigake piirdekaabel trossildikuriga labi selle aasa keskelt, mis moodustati punktis 2.2.
2.Uhendage juhtkaabel piirdekaabliga, kasutades komplektis olevaid tihendusosi. Vajutage muhvid kullinokk-tangide abil
taielikult kokku.

5. KAIVITAMINE JA SEISKAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikke 4.3 ja 4.4

KAIVITAMINE

1. Avage kaas, vajutades STOPP-nupule.

2.Lukake pealtliti asendisse 1. Kui teete seda esimest korda, algab kaivitusjada, kus saate muuhulgas valida
neljakohalise PIN-koodi.

3. Vajutage nuppu START ja sulgege kate.

SEISKAMINE

Vajutage STOPP-nupule.

6. SEADISTAGE NIIDUK VASTAVALT OMA MURUPLATSI SUURUSELE
V't kasutusjuhendi peatlikki 6.3

Niitmistulemused sdltuvad niitmisajast. Seadistage niitmisaeg vastavalt oma aiale, kasutades Timer funktsiooni. Teie
maarate, millisel kellaajal robotniiduk peab tdétama. Robotniiduk niidab umbes 43 m? tunnis. Naiteks kui teie aias on 300 m?
niidetavat murupinda, peaks robotniiduk t66tama keskmiselt 7 tundi paevas.

7. HOOLDAMINE
Vt kasutusjuhendi peatlikki 8

1. Peallliti peab olema seatud asendisse 0 kdikide raami all tehtavate t66de ajal, nagu naiteks puhastamise voi terade
vahetamise ajal. Parima niitmistulemuse saavutamiseks tuleb terasid regulaarselt vahetada.

2. Arge mitte kunagi kasutage robotniiduki puhastamiseks kérgsurvepesurit voi voolavat vett. Puhastamiseks ei tohi
kunagi kasutada lahustit.

3. Aikesetormiohu korral tuleb kdik laadimisjaama tihendused (toide, piirde- ja juhtkaabel) lahti ihendada.

4. Enne aku hoiustamist talveperioodiks tuleb see hooaja I6ppedes taielikult tais laadida.

®
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1. UZLADESANAS STACIJAS IZVIETOSANA UN PIESLEGSANA @

Lietotaja rokasgramata aplikojiet nodalas 3.2 un 3.3

1. UzladéSanas staciju novietojiet darba zonas vidu uz horizontalas virsmas ta, lai tas priekSpuseé paliktu daudz brivas

vietas.

2.Savienojiet stravas padeves zema sprieguma kabeli ar uzlades staciju un stravas padevi.

3. Savienojiet stravas padevi ar 100-240 V sienas kontaktligzdu.

4. Kameér izklasiet ierobezojoso vadu, novietojiet robottehnikas zales plaveju uzladesanas stacija, lai uzladétu ta
akumulatoru. Galveno slédzi pagrieziet 1. pozicija.

2. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA IZVIETOSANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet 3.4 nodalu

1. I1zklajiet ierobezojoso vadu ta, lai tas ieskautu darba zonu.
2. Atstajiet cilpu taja vieta, kur vélak pieslégsiet virzo$o vadu.
3. 1zklajiet virzo$o vadu I1dz tai ierobezojo$a vada vietai, kuru bis jasavieno. Neizklajiet vadu lauzita Iinija.

3. IEROBEZOJOSA VADA UN VIRZOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplakojiet 3.5 nodalu

1. I1zklajiet virzo$o vadu caur uzladéSanas stacijas apaksu.

2. Atveriet savienotaju un ievietojiet vada galus katra savienotaja kontakta.

3. Ar knipstangam saspiediet vienu savienotaju ar otru.

4. Nogrieziet atlikuSos ierobezojo$a vada galinus. Grieziet 1-2 cm attaluma no savienotajiem.

5. Spiediet savienotajus uz uzlades stacijas kontakttapas, kas apziméta ar AL (kreisa puse) un AR (laba puse). Ir svarigi, lai
labas rokas vada gals tiktu pieslégts pie labas rokas kontakta, bet kreisais — pie kreisa kontakta.

6. Pieslédziet savienotaju pie uzladésanas stacijas kontakta, kurs apziméts ar ,Guide“.

4. VIRZOSA VADA UN IEROBEZOJOSA VADA SAVIENOSANA

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 3.6 nodalu

1. Ar stieples Skérém pargrieziet ierobezojoso vadu cilpinas vidusdala, kas aprakstits 2.2 punkta.
2. Ar pievienotajam uzmavam savienojiet virzo$o vadu ar ierobezojoSo vadu. Ar gumijas knaiblém saspiediet kopa
savienotajus.

5. IEDARBINASANA UN APSTADINASANA

Lietotaja rokasgramata aplukojiet nodalas 4.3 un 4.4

IEDARBINASANA

1. Atveriet parsegu un nospiediet STOP pogu.

2. lestatiet galveno slédzi 1. pozicija. Kad to darTsiet pirmo reizi, iedarbina8anas seciba saksies ar bridi, kad, vél bez citam
veicamajam darbtbam, basiet izvélgjies Cetrciparu PIN kodu.

3. Nospiediet iedarbinaSanas pogu START un aizveriet parsegu.

APSTADINASANA

Nospiediet STOP pogu.

6. NOREGULEJIET PLAVEJU ATBILSTOSI SAVAM MAURINA PLATUMAM

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 6.3 nodalu

PlauSanas rezultati ir atkarigi no plausanas laika. Izmantojot Taimera funkciju, noregulgjiet plausanas laiku atbilstoSi savam
darzam. Jums ir janosaka, cik daudz laika stradas robottehnikas plavéjs pa dienu. Robottehnikas zales plavéjs noplauj
apmeéram 43 m? stunda un diena. Piemérs: Ja Jlsu darza maurina platiba ir, pieméram, 300 m?, robottehnikas zales plavéjam
jastrada videji 7 stundas diena.

7. TEHNISKA APKOPE

Lietotaja rokasgramata aplikojiet 8 nodalu

1. Baro$anas slédzim vienmér jabat iestatitam 0 (izslégts) pozicija, stradajot ar zales plavéja zemSasijas dalu, pieméram,
tirot vai mainot asmenus. Lai sasniegtu labako plauSanas rezultatu, regulari nomainiet asmenus.

2.Nekada gadijuma robottehnikas zales plavéja tiriSanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju vai pat tekoSu Gdeni.
Plavéju nedrikst tirit ar Skidinatajiem.Plavéju nedrikst tirit ar Skidinatajiem.

3.Viharveszély esetén a téltéallomas valamennyi csatlakozasat (tap, hataroldhuzal és vezet6huzal) szét kell kapcsolni.
pérkona negaiss.

4.Sezonas beigas pirms ziemas uzglabasanas uzladéjiet akumulatoru pilntba.
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1. IKROVIMO STOTIES PASTATYMAS IR PRIJUNGIMAS @

Zitirékite naudotojo vadovo 3.2 ir 3.3 skyrius

1. lkrovimo stotj pastatykite darbo zonos viduryje ant kuo horizontalesnio pavirSiaus taip, kad priesais jg likty daug atviros
erdvés.

2. Maitinimo Zemos jtampos kabeliu jkrovimo stotj sujunkite su maitinimo tinklu.

3. Jjunkite maitinimo kabeljj 100-240 V elektros lizda.

4. Kol klosite konttro kabelj, robotg vejapjove palikite jkrovimo stotyje jkrauti baterijg. Pagrindinj jungiklj pasukite j 1 padét;.

2. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO KLOJIMAS
Zitirékite naudotojo vadovo 3.4 skyriy

1. Paklokite kontdro kabelj taip, kad jis apjuosty darbo zona.
2. Palikite kilpa toje vietoje, kur véliau prijungsite gido kabelj.
3. Nutieskite gido kabelj iki tos kontdro kabelio vietos, kur reikés sujungti. Netieskite kabelio lauzyta linija.

3. KONTURO KABELIO IR GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS

Zitirékite naudotojo vadovo 3.5 skyriy

1. PrakiSkite gido kabelj pro ply$j jkrovimo stoties apacioje.

2. Atidarykite jungtis ir kabelio galus jkiSkite j kiekvienos jungties iSémas.

3.Replémis suspauskite vieng jungtj su kita.

4. Likusius konttro kabelio galiukus nukirpkite. Kirpkite 1-2 cm atstumu nuo jungg€iy.

5. Prijunkite jungtis prie jkrovimo stoties kontakty gnybty, pazymeéty AL (kairioji) ir AR (deSinioji). Svarbu deSinjjj kontdro
kabelio galg prijungti prie deSiniojo kontaktinio iSvado, o kairjjj — prie kairiojo iSvado.

6. Jungtj prijunkite prie jkrovimo stoties kontaktinio iSvado, pazyméto ,Guide” (gidas).

4. 4. GIDO KABELIO PRIJUNGIMAS PRIE KONTURO KABELIO

Zitirékite naudotojo vadovo 3.6 skyriy

1. Vielos Zirklémis perkirpkite konttro kabelj kilpos, padarytos 2.2 punkte, viduryje.
@ 2. Pridedamomis jungiamosiomis movomis prijunkite gido kabelj prie konttro kabelio. Movas visiSkai suspauskite @
universaliomis replémis.

5. PALEIDIMAS IR SUSTABDYMAS

Zidrékite naudotojo vadovo 4.3 ir 4.4 skyrius

PALEIDIMAS

1. Atidarykite gaubtg ir paspauskite STOP mygtuka.

2.Pagrindinj jungiklj pasukite | 1 padét]. Kai Sitai atliekate pirmg karta, pradedate paleidimo seka, kurios metu be kity
procediry pasirenkate ir keturiy skaitmeny PIN koda.

3. Paspauskite START (uzvedimo) mygtukg ir uzdarykite gaubta.

STABDYMAS

Paspauskite STOP mygtuka.

6. VEJAPJOVE SUREGULIUOKITE PAGAL SAVO VEJOS PLOTA

Zitirékite naudotojo vadovo 6.3 skyriy

Pjovimo rezultatai priklauso nuo pjovimo trukmés. Norédami sureguliuoti pjovimo laikg pagal savo sodg naudokite Laikmacio
funkcija. JUs nusprendziate, kiek laiko per dieng robotas vejapjoveé turi dirbti. Robotas vejapjové per valandg nupjauna
mazdaug 43 m? vejos plotg. Pavyzdziui, jeigu jisy sodo vejos plotas 300 m?, robotas vejapjové turi dirbti vidutinisSkai 7
valandas per dieng.

7. PRIEZIURA

Zitirékite naudotojo vadovo 8 skyriy

1. Tvarkant roboto vejapjovés porémj, pavyzdziui, valant ar keiCiant peilius, bGtina nustatyti pagrindinio jungiklio iSjungimo
(0) padetj. Norint tinkamai nupjauti zole, reikia reguliariai keisti peilius.

2.Niekada roboto vejapjovés neplaukite nei auksto slégio plovimo jrenginiu, nei tekanciu vandeniu. Negalima Zoliapjovés
valyti tirpalu.

3. Jeigu artéja audra su perkinija, reikia atjungti visas jkrovimo stoties jungtis (maitinimo tinklo, kontdro kabelio ir gido
kabelio).

4. Baterija turi bati visiSkai jkrauta sezono pabaigoje pries ziemos laikyma.
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CocTaBHbIe 4YacTu

rasoHOKOCMUJIIKMN
[MmaBHbIN BbIKOYaTENb
KHonka CTOT
3apsagHas wuHa
CeeToanoaHbIN
WHAUKaTOp AN
NpOBEpPKN
orpaxgatoLiero u
HanpaBnsawLWero
NpPOBOAOB.
MHankaums BbICOThI
pesku
Oucnnen
MaHenb ynpaBneHus
3apsagHasa cTaHums
MCcTOYHUK NUTaHus
0. H13koBONbTHLIN Kabenb
1. OrpaHnymTenbHbLIN U
HanpasnsaLWmMn
npoeoa*
12. CoeagnHuTEnbHbIE
My TbI*
13. Konblwwkun*
14. CoeguHutenun*
15. lamepuTenbHbI
npubop
16. Wypynbl Ansa kpennexus
3apsagHoON cTaHuum

pPON~

20eNe o

* BxoOguUT B KOMMNNEKT Ans
YCTaHOBKM, HE BXOAUT B
KOMMMEKT NoCTaBKu
rasoHoOKOCUIKu-po6oTa.

Mis on mis?

. Pealliti

2. Stoppnupp

3. Laadimiskontaktriba

4. LED piirde- ja juhtkaabli
t66 kontrollimiseks

5. Lbéikekdrguse naidik

6. Ekraan

7. Klahvistik

8. Laadimisjaam

9. Toiteallikas

10. Madalpingekaabel

11. Piirde- ja juhtkaabel*

12. Uhendusosad*

13. Klambrid*

14. Konnektorid*

15. Mooteriist

16. Laadimisjaama
kinnitustihvtid

* Sisaldub
paigalduskomplektis, ei
sisaldu robotniiduki
ostukomplektis.

Kas ir kas?

Galvenais slédzis

STOP poga

Uzladésanas plaksne

Gaismas diodes

ierobezojosa un virzosa

vada darbibas

parbaudei.

. Plau$anas augstuma
indikators

PO~

5

6. Displejs

7. Klaviattra

8. Uzladésanas stacija

9. Stravas padeve

10. Zemsprieguma kabelis

11. lerobezojoSais vads un
virzoSais vads*

12. Savienojo$as uzmavas*

13. Tapas®

14. Savienot3ji*

15. Mérierice

16. Naglas uzlades stacijas
nodroSinasanai

* leklauts uzstadiSanas
komplekta, nav ieklauts
robotizéta zales plavéja
komplektacija.

Kas yra kas?

PN~

Pagrindinis jungiklis
STOP mygtukas
|krovimo plokstelé
Kontdro ir gido kabeliy
veikimo patikros Sviesos
diodai

Pjovimo auksc&io
indikatorius

Ekranas

Klaviattra

|krovimo stotis
Elektros jvadas

10. Zemos jtampos kabelis

11. Kabelis kontdrui ir gidui*

12. Jungiamosios movos*

13. Kuoliukai*

14. Jungtys*

15. Matuoklis @
16. Vinys jkrovimo sto iai

*

pritvirtinti

Itraukta j montavimo komplekta,
nejtraukiama jsigijant robotg
vejapjove.
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